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La invenoid: se refiere a perfeccionamientos
en un martillo electro-neumltico con un &mbolo excitatriz alo-
jado en un cilindro de gufs y un émbolo percutor.

En los martillos perforadores y retacadores
conocidos de la clase en cuestidn se transmite mediante un ém-
bolo percutor la energia de impacto sobce l:: her:amienta, Para
esta finalided se puede introducir la harremienta, 0 un porta-
herremienta que sirve pera su recepcibén, er un receptor de he-
rramicnta digpuesto en el aparato. La zona del véstago trasero
de la herrsmienta o bien del porta~herramienta se pome asi al
alcance del &mbolo percutor o bien en la zona de una pieza in~
termedia que transmite la energia de impacto.

Por razones especislmente técnicas de desgsas-
te se diseflaran los martillos perforadores de manera que la
energis de impacto s0lo.sea transmitida sobre el:rvéstago de la
herramienta o del porta-herramienta cuando la herramienta haya
hecho cuntacto con el msterial a trabajar. Por ejemplo, ya se
conocen martillos en los cuales, para logrer esta exigencia,
el véstago de la herramienta o bien del porta-herramienta se d
dispone axialmente desplazable en el receptor de la herramients
en el aparato. El recorrido en el que el véstago de la herra-
mienta o bien el portg-herramienta se puede desplazar axialmenw
te se ha seleccionado de manera que el véstago solo se encusn-~
tre en la zona de impacto del émbolo de percusidn o bien en la
zona de una pieza intermedia transmisora de la energis de im-
pacto cuando la herramienta por el contacto con el materisl a
trabajar es desplazada contra el receptor de la herramienta en
el aparato.

En squellas fases donde el émbolo percutor

no puede ceder su energias de impacto sobre la herramienta de-
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beris recogerse la energia exclusivamente por piezas en el upa-
rato. Como esto tendrfa como consecuencia un desgaste conside-
rable y en caso extremo haste uns destruccidn del aperaic tie-
nen los martillos conocidos unos dispositivos que sirven para
retener el émbolo percutor en estas fases y evitar su movimienw
to generador del golpe.

Un dispositivo smpliamente divulgado para
retener el 8mbolo percutor se compone de un asnillo tensor ra-
dialmente ensanchable dispuesto en direccién de la herramienta
delante de &sta en cual puede penetrar un vlstasgo formado en
el émbolo percutor cuando el correspondiente recorrido ha side
dejado libre por las herramientsa levantada por el material a
trabajar. Por el autoresorte del snillo tensor ge sujeta el ém-
bolo percutor hasta que debido al asentamiento de la herramien.-
ta sobre el material a trabajar el véstago de la herramienta
o bien del porta-herramienta expulss el émbolo percutor de nue-
vo fuera del anillo tensor. El émbolo percutor puede asi efec-
tuar de nuvo sin impedimento alguno su movimiento de impacto,

Esta solucidn para retener el émbolo percu-~
tor tiene la decisiva desventaje de que, debido a las posibi~-
lidades de desplazamiento axial necesarias, el cilindro de
guia, el receptor de la herramienta en el apsrato y el véstago
de la herramienta o bien del porta-herramienta hen de tener
una longitud de construccibén grande., La longitud de construc—
cibn de estas piezas implica en su totalidad une gram longitud
de construccidn del martillo, lo que ademls de un incremento
del peso también conduce a un peso considerable en la cabeza
de ls herrsmienta, El anillo tensor mismo repercute en formsa

desventajosa en el sentido de que la fuerza disponible para el

frenado y sujecidn del émbolo percutor depende exclusivamente



10 |

15

20

25

30

de su autoresorte. Debido a lu brusca introduccién del Smbolo
percutor gueda el anillo tensor expuesto a altas solicitudes
de manera que se fatiga con relativa rapidez y pierde asi =v

fuerza tensora, Segln la experiencia puede ceder la fuerza len-

" sora ye después de un breve periodo de uso de tal manera que

el mismo peso propio de la herramienta » bién del porta~herra-
mienta es suficiente para desplazar el 3mboLo percutor fuera
del anillo tensor.

La invencién tiene por cometido crear un mar
tillo de la clase mencionada al principio con un dispositive
retenedor eficaz y constructivamente de efectos ventajosos
para el 8mbolo percutor,

Este cometido se soluciona seglin la presente
invencidén debido a que se ha previsto un cuerpo de fijacién
fijo en direccibn exisl con respecto al eilindro de gufa, atra-
vesado por el émbolo percutor, que presenta zonas presionables
centricas contra la superficie de contorno del émbolo percutor,

El cuerpo de fijacidén tiene una aberturs de
paso para la ééna del 8mbolo percutor Opuésta al. émbolo exci-
tatriz o bien para un véstago conformado en el émbolo percutor,
cuya seccidn es convenientemente igual o mayor que la seccibn
de esta parte del &mbolo percutor que la atraviesa. De esta mawl
nera se garantiza un libre deslizamiento del émbolo percutorn.
Para el accionamiento del cuerpo de fijacidén se aprovecha pre-
ferentemente el movimiento de presidén o bien el movimiento de
retirada con respecto alL materisl a trabajar. El efecto fijador
no se presenta por lo tanto por la autotensidn del cuerpo de
fijacién evitendose por lo tento también una fatiga: del wismo,
Esto conduce a una eficacia de ser vicio practicamente ilimitae

da del cuerpo de fijacibn,
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La solucidén seglin la pregente invencidn reper
cute tembién ventajosamente.: en la longitud de construccibén del
aparato y de la herrsmienta, ya que el véstago del émbolo pore
cutor atraviesa siempre el cuerpo de fijacidn y se puede fijar
en la zona del recorrido de la embolada. S¢ puede prescindir
por lo tanto de um recorrido muerto en el émbolo percutor para
lograr una posicién de fijacibn. La solicién constructiva segiin
la presente invencidén resulte adecuada pars aparatos con y sgin
mecanismo de accionamiento de giro para la herramienta.

El cuerpo de fijaciémn se puede desarrollar
por ejemplo como una unidad de fijacidén compuesta de varias
piezas de mordaza, Asimismo es adecuado también un snillo axial
mente ranurado. Para lograr, sin embargo una superficie de fi-
Jjacibn lo mas grande posible y con ello un reducido desgaste
por abrasién se desarrolla el cuerpo de fijacién preferentemen~
te como casquillo. Ademfig, un casquillo garsntiza una funcién
aupliamente libre de propensidades a averias,

La fijacién de la parte del casquillo atra-
vesada por el véstago del émbolo percutor contra la superficie
periférica deiL Swbolo percutor ge puede facilitar por ejemplo

en forma sencilla si el casquillo se fabrica de material elés-

tico. Para asegurar sin embargo también un alto grado de soliw- !
citabilidad del casquillo &ste se compone convenientemente de l
acero y presenta, segin una forma de ejecucién preferente ra-
nuras longitudinales que garantizan una movilidad radial y

con ello une fijacibén especialmente eficaz del émbolo percutor,
Las ranuras longitudinales se pueden extender por ejemplo tam-
bién solo a través de una parte de la longitud del casquillo.

La zona sin ranurar del casquillo estara en este caaso dirigida

convenientemente hacia el émbolo excitatriz y sirve como guia
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pera el véstago del &mbolo percutor.

Segln una ulterior proposicién de la inven-
cién penetra el casquillo un emvolvente tubular desplazsble
siendo en. la gona de solapamiento de las dos piezas el didme-
tro exterior de la secceibn del casquillo dirigido hacia el ém-
bolo excitatriz mayor que el difmetro iiterior d¢ la secciba
del tubo envolvente dirigida hacia el &ibolc excitatriz y pre-
sentando como minimo una de las partes un contorno eatrechéndo-_
se hacia el.émbolo excitatriz. De esta manera asienta al despls
zarse el tubo envolvente contra el émbolo excitatriz la seccidn
del tubo envolvente con difmetro interior estrechado en forma
deslizante conira la seccidén del casquillo con mgyor difmetro
exterior con lo cusl el casquillo se oprime con su zona redisl-
mente mévil contra el véstago del émbolo percutor y, por lo tan
to evita su movimiento de vaivén.

Preferentemente esté desarrollado el contor
no del tubo envolvente estrechéndose sin escalén alguno hacia
el Smbolo excitatriz y la seccibn de la superficie envolvente
del casquillo dirigida hacia el émbolo excitatriz lleva un
un escalon de asiento en forme de bordon anuler que aumenta
su didmetro exterior. Si el tubo envolvente se desplaza hacia
el.émbolo excitatriz gsiente el escaldén de asiento del casqui-
1lo contra el contorno sin escaldn alguno del tubo envolvente
y oprime el lado interior del casquillo contra el vistago del
émbolo percutor. En la posicibn de fijacibu se presenta en
la zona del escaldn de asiento una fijacidén parcial alta del
casquillo logréndose con una fuerza relativamente reducida una
fuerte fijacibn local, .

' Fundamentalmente tembidn es sin embargo posi=

ble desarrollar el contorno del casquillo estrechdndose sin ose
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calén alguno hacla.el émbolo excitatriz y prever em la secc .bn
del tubo envolvente dirigida hacia el émbolo execitatriz un :8=
calén de asiento en forma de bordfn anuler que reduzc: el d.é-
metro interior del mismo.

Segln una ulterior proposicidn de lg invea-
cién hace la salida estrechada del contorn¢ del tubo envolvente

transicién a una zona con contorno periférico esencialmente pa-

ralelo al eje, Ye esta manera se logra que el escalén de asten-:
to del ca§quills, después del desplazamiente del tubo nvolv snte’
1acis el embolc excitatriz,después de sicapzar le méxama fuarza
le ¥ljacion, llegue a la zona del contorno periférico parale .o

11 eje con lo que se evita un retornmo automftico del tubo eavq;'
vente en direccifn hacis el émbolo excitatriz. De esta mgnera
se crea un seguro contra un desplazamiento indeéeado del tubo .

envolvente fuera de la posicién con méxima fuerza de fijecién

del casquillo. Para lograr adicionalmente también un enclava-
miento en esta posicién es posible prever en la zona del cc =
torno paralelo al eje del tubo envolvente w1 a mursca le encla~
vamiento paras el escaldn de asiento,

Si por el contrario s. de:ea ura f£ijacidhr
de gran superficie del casquillo sobre el véstago del &mbolc
percutor entonces se dota ventajosamente el tubo envolveats ¥
el casquillo en la zona de solapamiento de contornos que =&
estrechan sin escalédn alpuno hscia el 8mbolo excitatriz., Poed !
lograr un efecto de fijacibn continuo se aesarrolla convenien
temente el contorno que se estrecha sin escalon alguno en for-
wa de cono,

Preferentemente muestra ¢ tub . envoiver €
un arrastrador que sobresale a lLa via d2 deSplazamient: de

émbolo percutor. @e esta manera se desylaz: con el vBstazgo dw
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‘na hermetizacibén directa del recinto generasdor del impacto con

la herrasmienta no oprimido coutra el Smbolo percutor el tubo
envolvente por el vhstego del émbolo percutor en direccién hae
cia el &mbolo excitatriz, es decir, el &mbolo percutor asienta
sobre el arrastrador.y produce de esta manera su propia fija-
cibn sin golpear sobre otros elementos de la miquina originan-
do dafios por esta razbn.

Como arrastrador es a.ecu. do, ror ejemplo, un
pasador o un anillo., Ventajosamente se dess:irollard sin embargo
como disco de rebote independiente o formendo una parte del tu-|
bo envolvente. Un disco de rebote tiene ademés de la gren capa-

cidad de recepcién de impacto también la venteja de que crea u-

respecto al recinto receptor de la herramienta,

Segln otra proposicién de la invencidn se ha
preyisto un acumulador de fuerza que impulsa el tubo eanvolvente
en direccién opuesta al émbolo excitatriz y que garantiza una
fijacibn del véstego del &mbolo percutor automética libre de
fatiga en cualquier posicidén de trabajo del,émbolo percutor,

Como acumulador de fuerza es adecuado, por
ejemplo, un cuerpo de goma, Ventajosamente seré el acumulador
de fuerza sin embargo un resorte, especialmente un resorte de
presidén que como es sabido se destaca por buenas propiedades
de funcionamiento y larga duracidn. :

La invencidn se explica ahora con més detalle
8 base de los dibujos que la describen en forma de ejemplo don-lL
de muestran:

Fig, 1 una forma de ejecucién seglin la presente invencibn de
un martillo taladrador en posicidn de trabajo, percialmente en

seccién y con el asidero separado,

Fig, 2 otra forma de ejecucidén de un martillo talsdrador en po-
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sicibn de trabajo, parcialmente en seccidn,
Fig. 3 una seccidn a través del martillo taladrador segfln la
¥ig. 2 a lo largo de la linea III-IIJ,

El mertille taledrador representado en la Fig
1 muesira una carcasa de motor 1 con un asidero 2 dispuesto en
ella y mostrado solo parcialmente. A traivés de un piibn cbnico
3 se scciona una rueda cbnica 4 que estfh fiamente unida contra
giro con un cilindro de gufa 5, El cilindro de guia 5 est4 alo-
jado en su zona trasers a través de un cojinete de bolas 6 y
en su zona delantera a través de un cojinete de bolas 7 en for-
wa giratoria e indesplazable en una carcasa 8,

En un taladro trasero 5a del cilindro de gufa
5 se ha dispuesto un émbolo excitatriz 9 en forma axislmente
desplszable que, a través de una biela 10 solo seiialadamente
apreciable, se pone en movimiento de vaivén, Asimismo esté
guiado en el taladro 5a la cabeza lla de un 8mbolo,percutor
desplazable y en su totalidad designado com 1ll, E1l éwbolo per-
cutor 11 se pone en movimiento de vaiven al moverse el &mbolo
excitatriz 9 a través de un almohaddon de sire que se encuentra
entre oellos. Aqui atraviesa un véstago llb del émbolo percutor
11l opuesto al émbolo excitatriz 9 un casquillo 12 desarrollado
como cuerpo de [ijaciln e indesplazable con respecto al cilin-

dro de gufa 5. Lste Gltimo muestra en su zona delantera varias

ranuras longitudinales 12a logrsndose un movimiento radial del
casquillo 12 en esta zona, La zona ranurada del casquillo 12
esté rodeada de un tubo envolvente 13 que, & su ves, esté alo-
jado desplagzablemente en un taladro 5b delantero del cilindro
de guia 5 desarrollado como receptor de la herramienta. En la

zona de solapamiento del tubo envolveante 13 con el casquillo

12 esth la pared interior del tubo envolvente 13 en unién de
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accibén con la superficie emnvolvente del casquillo 12: paras esta
finalidad lleva el casquillo 12 en su extremo opuesto al Subolo
excitatriz 9 un escalén de asiento en forme de bordén enulaw
12b que sumenta su difmetro exterior y que se dssliza en la pé-
red interior del tubo envolvente 13. ka pared interior del tube
envolvente 13 esté formads por un conto mo . 3a que se estrecha
hacia el émbolo excitatriz 9 y que form: un cono en cuyo dié-
metro mis pequeiio hace tramnsicibén una seccidn cilindrica,. es
decir, un contorno periférico 13b paralelo al sje.

Delante del extremo del véstago 1lb opuesto
el émbolo excitatriz 9 se ha sujetado en el tubo envolvente
1% un disco de rebote 14 que impide el paso del véstago 1llb y
que ademés de una funcidn de hermetizacidn tiene el cometido
de transmitir la energia c¢inética del 8mbolo percutor ll sobre
une herrauienta 15 alojada en el taladro delantero 5b.

31 en el martillo taladrador se encuentra U~
na herramienta 15 y ésta, como mostrady, por presidn contra un
material a trabajar se desplaza contra el disco de rebote 14,
entonces el tubo envolvente 13 se sujeta en direccidn hacia el
Embolo excitratiz O contra un escaldn de asiento 5S¢, En esta
posicidén de trabajo se encuentra el escalon de asiento 12b en
la salida del contorno l3%a con mayor difmetro por lo que no
se interfiere en la posibilidad de movimiento del véstago 1ib
y con ello en la totslidad del &mbolo percutor 11,

S8i, por sl contrario 1o se encuentra ninguna

herramients 15 en el receptor de la herramieanta ¢ si la herra-

mienta mountada 15 se levanta por ejemplo del material .a braba—
jar con el scciomamiento funciorando, entonces el extremo 15a
de la herrauienta 15 opucsto al émbolo percutor deja libre al

tubo envolvente 13 en direccidn hacia la herramieata 15,
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El émbolo percutor 1l que se sigue moviendo
en vaiven sigue golpeando el disco de rebote 14 por lo que éste
bajo arrastre del tubo envolvente 13 se traslada en direccion
hacia la herrsmienta 15. Se desliza asi el escaldn de asiento
12b a lo largo del contorno l3a cuneiforme de manera que las
lengiietas, en el caso mostrado dobladas de la pesrte del cas—
quillo 12 renurado son oprimidas contra el istago 1lb sujetan-
do a 8ste. E1 tubo envolvente 13 se traslaed: tanio en direccién
hacia la herramienta 15 hasta que el escaldén de asiento 12b lle
$a a la zona del contorno de periferia paralelo al eje 1l3b. En
esta posicibén se para el tubo envolvente 13 y el casquillo 12

mantiene su fuerza de fijscibn. |

Si la herramienta 15 se oprime de nuevo con- |
tra el material a trabsjar entonces el disco de rebote 14, jun-f
to con el tubo envolvente 13 se traslada de nuevo en direccibn |
hacia el émbolo excitatriz 9 con lo que suspende el efecto de
fijacién del casquillo 12,

Para garantizar que el disco de rebote 14 ba-
jo fuerza no dafie en forma alguna el tubo envolvente 13 esth
§ate sujetado a través de un anillo amortigusdor 16 contra una
erandela de seguridad 17,

la sujecién de la herramienta 15 en el recepe-
tor de la herramienta se efectua con ayuda de cuerpos de roda;-.E
dura 18 que estén alojados axialmente indesplazables en ranuraa'
5 del cilindro de gufa 5 y, por une parte encajan en ranuras
arrastradoras 15b en la herramienta , por otra parte, en ranu=
ras de seguridad 19a de un menguito de enclavamiento 19, lLas

ranuras arrastradoras 15b son mas largas que los cuerpos de ro=-

dsdura 18, con lo cual esté dadauna movilidad axiel limitada de;

la herramienta 15 en el receptor de la herramienta, Un resorte '
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de presidn 20 asegura que el nanguito de enclavamiento 19 no

se desplace automaticamente en direccidén hacia el émbole exciw

tatriz 9 y de esta manera libere los cuerpos de rodadurs 18,
También el martillo taladrador mostrado en

la Fig, 2 lleva una carcasa de motor 30 con asidero 31 sujeta

a ella. A través de un piidn cdnico 32, par- ialm nte represan- .
tado, se acciona una rueda cénica 33. ksta 1ltim esti fij: -
mente unida contra giro con el cilindrc de ufa &4, k. ciliidro
de guis 34 muestra una parte delantera 34a que pur reczones de
fabricecién y de montaje estf enroscado con el cilindro de gufa
%%, El cilindro de guia completo 34, 34a estd alojado girato-
riamente en Bu zona trasera & través de un cojinete de rodillos'
35 y en su zona delantera a través de un cojinete de bolas 36
con la carcasa.

En el cilindro de gufa 34 se ha dispuesto

axialumente desplazable un émbolo excitatriz 38 que a través

de una biela 39 parcialmente dibujada es puesto sn movimiento
de veivén. Un émbolo percutor denominado en su totalidad con
40, compuesto de una cabeza 40z y de un véstago 40b, estl alo~
jado en forma desplazable por ums parte em el cilindro de guia
3% y, por otra parte, em un tubo envolvente 4l en la zona do-
lantera desarrolledo simultaneamente como receptor de la herra-
mienta. kste tubo envolvente se puede desplazar con relacibdn

al cilindro de guia 34 solo en forms limitada, donde en la par-
te delantera 34a unos rodillos de acoplamiento 42, gue a su
vez encajan en ranuras longitudinales 4la del tubo envolvente
41, por une parte gerantizan la limitacidn del desplmamiento
del tubo envolvente 41 y, por otra parte, sirven para la trange

misidén del movimiento de giro de todo el cilindro de gufa 34,

34a gobre el tuno envolvenbte 4l. La 2ona delantera del tubo en~
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volvente 41 desarrollada como receptor de la herramienta presen
ta cuerpos de rodadura 43 que mediante un manguito de enclavae
niento 44 axislmente desplazable se oprimen en unag ranures de
transmisidén 458, mas largas en comparscidn con los cuerpos de ro
dadura, de una herramienta 45. Una arandela de seguridad 46 im-

pide la salide del manguito de enciavam ent: 44 hacia delante.

El taladro interior 4 ‘1 t: 00 ervolvente 41
estd agrandado en la zona dirigids hacii el émbo.o exiitet: iz
38 y presenta en este pasaje un contorno que se estrecha coni- :
camente 4lb en direccidnr hacia el émbolo excitatriz 8. En un
intersticio anular cénico formedo de esta manera entre el tubo
envolvente 41 y el vhatago 40b se encuentra un casquillo 47
que, como muestra la Fig. 3 esté subdividido por ranuras longi-
tudinales 4%a en distintos segmentos 47b. La superficie envol-
vente del casquillo 47 estd ssimismo desarrcllada con un con-
torno 47¢ que se estrecha cdnicamente hacia el &mbolo excita~
triz %8. Para evitar un desplazamiento axial del casquillo 47
con relacidén el cilindro de gufa 34 presenta el casquillo 47 en
3u zons trasera una brida 474 que enceja en un intersticio cir-

cundante formado entre el cilindro de guis 34 y la parte delan-

tere 54a.

Eantre el manguito de enclavamiento 44 y la ;
parte delantera 348 se¢ encuentra un resorte 48 que empuja el '
tubo envolvente 4l siewpre hacis delante, es decir, separdndole
del émbolo excitatriz 38,

Con el motor trabajando se aceiona a través

del,piuvn cébnico 32 la rueda cbnica %% que, a su vez, pone en

grio el cilindro de guia 34 con la parte delantera 34a, & tra-
I

vés de los rodillos de scoplamiento 42 se trausmite la rotacién.

I
sobre el cilindro envolvente 41 y por éste mediante cuerpos de !
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rodadurs 4% sobre la herramienta 45. Simultaneamente le imprime
la biela 39 al &wbolo excitatriz 38 un movimiento de vaivén.

£l émbolo percutor 40, cuys cabeza 40a estd alojada herwstica-
mente en el cilindro de guia 34 se mueve por el almohsddu ds
aire formedo entre la cabeza 408 y el émbolo excitatriz 38 en
wovimiento de vaivén junto com el émbol exritatriz 38. ElL vés-
tago 40b actua con su extremo delautero sok e el extremo -de it-
sercidén de la herramienta 45 mostrado ei pc icié:r de -iraba;s,.
La energfa cinética del émbolo percutor 40 se transmite de esta
wanera a través de la herramienta 45 sobre el material a traba-
jar, '

Por razones de simplificacién se ha prescin=-
dido en la representecidn y en les explicaciones de lgs even=
tuales aberturas de compensacidén del sire que por regla gene-
ral estén previstas para la constitucidn del almohadon de aire.

En la posicibn de trabajo del martillo tala-
drador se desplaza por la fuerza de presidén del mismo a través
de la herramienta 45 o bien el escaldn delantero de la ranura
de transmisidn 45a y los cuerpos de rodsdura 43 el tubo envolm
vente 41 contra la fuerza del resorte 48 hacia atrés contra.el
émbolo cxcitatriz %8. Kl contorno cénico 41b o bien 47c del
tubo envolvente 41 y del casquillo 47 no producen por lo tan=-
to ninguna presibn del casquillo 47 contra el véstago 40b.

3i el martillo taladrador cen le herramienta
45 con ¢l acciuvnawmiento actuando se levanta del lugar de traba-
jo se puede desplazar la herramienta 45 en la zona de ranura
de transmisibn 45a en el tubo envolvente 41 hacia delante. El
tubo envolvente 41 por lo tanto ya no se sujeta en posicidn
trasera y el regsorte 48 empuja el mismo hacia delante. Los con-

tornos cbnicos 41b o bien 47¢ del tubo envolvente 41 y del cas-
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quillo 47 se mueven uno hacia el otro con lo que ol casquillo
47 se oprime con sus zonas dirigidas hacias el vAstago contra

la superricie periférica del véstago 40b, lo que tiene como con
secuencig un frenao y finslmente una interrupcibén del movimien-
to de recorrido del émbolo percutor 40, '

Esta misma funcidn de apr: ate :s pr sente tem
bién cuando la herramienta 45, em este 2:asoc un t:ladr, se e~
tira por ejemplo del esgujero taladrado o cuando en el rece; sor
de la herramienta no se encuentra ninguna herramienta.

Esta solucidn es especialmente adecuada para

martillos de clases de rendimiento altas.

NOTA
Descrita suficientemeate la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarle en la préctica, debe
hacerse constar que las disposiciones anteriormente irdicadas
son susceptibles de modificaciones de detslle em cuanto no

alteren su principio fundamentval,
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Reivindicaciones

e Perfeccionamientos ern martillos electrciisimé-
ticos del tipo que lleven un émbolo excitatriz alojado en un
cilindro guia y un émbolo percutor, caracjerizados porque se
dispone un cuerpo de fijacidén fijo en irercibn axisl con res~
pecto al cilindro de gufa, atravesado prr e. émbolo percutor,
gue presenta zonas presionables céntricas sobre la superficie

del contorno del émbolo percutor.

2o Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 1
caracterizados porque el cuerpo de fijacibén se desarrolla como

casquillo,

B Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 2,

caracterizadcs porque el casquillo se dota de ranures loagitudi-

nales.

4, Perfeccionamientos segln una de las reivindi~

caciones 1 a 3, caracterizados porque el casquillo penetra sn

un envolvente tubular desplazeble siendo en la zona de sclapa= f
miento de las dos piezas el difmetro exterior de la seccidn deli
casquillo dirigido hacia el émbolo excitatriz meyor que el did-!
metro interior de la seccidn del tubo envolvente dirigida hacial
el émbolo excitatriz y presentando como minimp una de las par-

tes un contorno estrechsndose hacia el &mbolo excitatriz sin

escaldn alguno.

5. Perfeccionawientos segln la reivindicaciba 4,

caracterizados porque el contorme del tubo envolvenite se desarye

A4
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‘9, , Yerfeccionamientos segln una de las reivindi-

17

118 estrechandose sin escalén alguno hacia el émbolo excitatriz|
y la seccidén de la superficie envolvente del csaquillo dirigida
hiacis el émbolo excitatriz lleve un escalén de asiento en forme

de bordén snular que sumenta su difmetro exterior.

G Perfeccionamientos se in a re: vind .caciti 5,
caracterizados porque & continuacién de la alid/ est 'echal: Qe
contorno del tubo envolvente sigue uns zor . con cont »rno } ari-

férico esencielmente paralelo al eje. ' %

7. Perfoccionamientos segfin la reivindicacién 4,
caracterizados pbrque snbas piezas, en le zona de solapamiento,’
presentan un contorno que se estrecha sin escaldén alguno en _

direccién hacia el émbolo excitatris.

8. Perfeccionamientos segin uns de las reivindi-
caciones 4 8 7, cerscterizesdos porque el contorno que se estre-

¢ha sin escaldén alguno esth desarrollado como un cono.

caciones 4 a 8, caracterizados porque el tubo envolvente se do-
ta de un srrasirador que sobresale a la via de desplazamiento

del émbolo percutor.

10, Perfeccionamientos segln la reivindicacién 9,

caracterizades porque el arrasirador se configure como disco de

rebote,

11, Perfeccionamientos seglin una de las reivindie

cgciones 4 a 10, caracterizados porque se ha previsto un acumu-
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lgdor de fuerza que impulsa el tubo envolvente en una direccidn

opussta al émbolo excitatriz.

12. Ferfecoionamientos segfin la reivindicacidén 11
caracterizados porque el acumulador de fuerza se desarrolla co-

5 | mo resorte.

13, Perfeccionamientos en martillos ele. trone umf-
ticos tal y como queda sustancialmente descrito en la presecnte

memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Egta Memoria consta de 18 hojas escritas a

10 | méquine por una sola cara.
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