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Es sabido que en los aparatos grabadores de cinta, la
ointa se desenrcolla desde una bobina y se¢ eurolla en la otra,
pasando por delante de una o verias cebezas deo lectura y/o
de registro, al tiswpo que seé interpone entre un cabrestaunte
¥y un prensor,

Es igualuwente sabido que o bieu las cabezas o ol pren-
sor tiensn gue llevar & cabo un movimiento de acercamiento
y de eeparabi6n en relacién con los 6rgancs contrapuestos a
los wismos (elementos de bloqueo y, Yrespectivamente, el oa-
brestante) con el f£in do permitir que se produzca ¢l avance
normal de la cinta, sea a su iutroduccidén oomo en su avance
0 on su rebobinado répido.

De acuarde con la téonica actual, estos problemas se re-
suelveu montando las cabezas y el prensor sobre brazos rota-
tivos, o sobre gufas que lleven @ las cabezas coutra los ele-
mentos de blogueo uunidos al chasis y al prensor conira el ca-
brestante con la carga eldatica apropiada para ello, siendo
dichos brazos o guias, por lo genersl, elementos dotados de
conplejos medios de unidn, de maniobra, o de recuperacidn de
rétulas. El concepto inventivo sobre el que se basa la pre-
sente invenoidn es el de vinoular las oabezas y el prensor
a un soporte rigido duico, mévil en relacidn con los elemen-
tos de bloqueo sujetos al chasis, y de forma que on la posi~
oidn de trabejo lleve a ombo um apoyo triangular. la usniobra
de dicho apoyo triangular se realiza oerca del cemtro de gra-
vedad del tridngule imaginario definido por el apoyo y sé
realiza uediante un sistema que en el momehtn en que opera
permite realizar el apoyo de los tres puntos y, por lo tanto,
el apoyo de las cabesas y del premsor sobre la cinta, de for-

ma estable, con una recuperacidn autoudtics de la holgura.
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Ia invencidn se ilustra, solamente a titulo de ejemplo
perc sin limitacidn alguna, en los dibujos que se adjuunta,
en los que: ‘

la figura 1 muestra uua vista eu perspectiva esquemdti-
oa del diapanitiyo que lleva a oabo la preseunte invencidn.

la figura 2 representa una vista en secoidn del dispo-
sltivo uismo.

Ia tiéura 3 muestra una variante del diaspositive propia~
wente d@icho, variante que es utilizable en pavtiocular en los
aparatos grabadores de oiunta oon lectura en los dos sentidos
de avance de la cinta y coun dos prousores.

Con referencia a dichos dibujos y, en particular, por
lo que se refiere a les figuras L ¥y 2, la ocabeza (14) de leotu-
re y/o0 registro (15), as{ como el premsor (13) de la cinta
son llevados por un soporte rigido (2) quo en la posicidn de
trabajo va a apoyarse sobre tres puntos (6, 7 y 8), que cons-
tituyen los vértices de un tridngulo que se encuentra situado
o1 un pland was o wenos paralele al plano de la ocinta. El
tridngulo sefinlado por loa tres vértices (6, 7 y 8) es uwa~
niobrado por medio de una junts de artioculacidn (9) acciona-
da a su ves por un perno (3) que preferenteunente constituye
el botdn del equilibrador (17) que se oncuenira montado so-
bre un perno (4) del chasis (1).

54 uno de estos vértices del tridugulo ideal constitus-
ye el punto (6) de contacto entre el premsor (13) y el ca~
breatante (11), los otros dos vértices del tridngulo se en-
ousntran alineados de acuerdo con una linea (12) que prefe-
renteugnte pse encuentra en dngulo reoto con el aje (10) de
le ointa, el punto (8) por encima de dicha linea, y el pun-
to (7) por debajo de la misma, de forma Gue constituyan un
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eje (12) de bisagra em relacidn con el cual el grupo puede
ginr hasta que ¢l punto de contacto (6) se ponga coutra el
cabrestante (11) wanteniéndolo as{ con carga eldstics.

Como se puede observar en los dibujos, y comc se dedu-
ce a través de la desoripecidn, la maniobra de acercamisnto
y de alejamiento del soporte (2) y de los érganos que van
montados sobre el mismo, se realiza por medio del perno (3)
quo trabaje libremente aeﬂtro del coilar (9) situado en la
parte interior del tridngulo de apoyo marcado por los vérti-
ces (6, 7y 8) y prefercntemente sobre ol eje (10) de la oin-
ta, de forma que el soporte (2) pueds ser separado cou loa
oportunos grados de libertad eu relacidn con los tres puntos
de apoyo del miswo.

Como se ha descrito mas arriba, el perno (3) puede ser,
por ejemplo, el botén de un equilibrador (17) apoyado sobre
el perno (4) del bastidox.

EL equilibrador (17) lleve a cabo, ademds, la carga
oldetica por medio de un érganc apropiado, por ¢jemplo un
nuelle, que no se ha representado em aras de umuayor cla-
#idad del dibujo, haciendo ademds que el premsor (13) opri-
wa sobre el punto (6) y los slementos previsios del sopoxie
(2) opriman coutra los puntos (7 y 8). Oportunamente, el so-
porte rigido (2) se mueve dentro de las guias (5, 5'y 5'')
que se han previsto em el chasis (1), gufes que ayudan al
posicionamiento del soporte (2) eitado.

Como consécugncia de lo que antecede, la cabeza (14) ¥,
evenxﬁalmenta, 1a cabeza (15) de anulacidn, se colocan eun al
sentido del recorrido ds la ointa en cuanto la carga eldsti-
ca sobre el punto (6) del premsor (13), teniende en cuenta
el dosalineamiento entre la proyeccidn de gu perno (16) sobre
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aleje (10) y la linea de contracoidn o eje del cabrestante
(11) admite una compoueute para el perno (16) proplamente
dicho y, por lo tanto, para el soporte (2), en el mentido
del recorrido de la cinta, que lleva a la recuperacidn de
la holgure entre el collar (9) y el perno (3) y entre el
equilibeador (17) y el perno (4).

Ea posible, sin por ello aportar alteracién de ninguna
especis o la sustancia del apoyo trisngulsr y del mando fo-
terno a dicho tridngulo, proveer uma srticulacidén suplenen-
taria sutre el perno (16) del premsor (13) y el soporte, asi
como e8 posible ademds realizar sobre el soporte (2) un jue-
go hacia ¢l chasis con independencia del collar (9), juege
que en el momendo del apoyo cologue al soporte (2) en el
pentido de avance de la oiuta. , _

Hay que hacer constar que en la fase de alejamiento del
grupo prensor-cabezas, wediante dos zonas de pared posterio-
res (18 y 19), el soporte (2) propiamente dicho merd obliga-
do a coloocarse en parvalelo al plano de la cinta y a la distan-
cia ostablecide por la misma.

Como ya B¢ ha seielado con anterioridad, el sistema que
se ha desorito was arriba me presta wuy bien, ademds, al ca-
sc de lus grabadoras de ointe con leatura eu los dos senti-
dos de gvance d¢ ls olnte y, por tanto, provistos de doa
prensores. Ia veriacidn necesaria y en oualquier caso oon-
veniente pava el funcionamiento del sistema al que se ro-—
fieren las figurag 1 y 2, en el caso en cuestifn, se nmuesira
como ejemplo en la figura 3, eu la oual se han indicado, con
los udmeros (20 y 21), los cabrestantes referentes a los
prensores (22 y 23), vempectivamente, sujetos por los per-
nos (24 y 25). Eu este oaso, ol eje de bisagra (26) que to~
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rresponde al eje de bisagra (12) de los apoyos (7 y 8) que
se han indicado wds arriba coineide con el punto wmedio de
1a cabesa (34), y en relacidén coun dicho eje el soporie (32)
basculard en las dos posiciones de recorrido de la cintg
llevéndola g ponerse eun contacto con el prensor (22) con
el cabrestante (20) y, alternativamente, llevari al pren-
sor (23) a ponerse en contacto iguglumente con el cabrestan-
to (21). Bu tal caso, el soports (32), que lleva eu su exe-
tremo los pernos (24 y 25) de los prousores, ha sido dotado
de un spéndice central en cuyo extremo se eucuenira un per-
uo (27) sobre el gue actia un uuslle ds vaivén que tlens su
segundo apoyo en el perno (29), gue lleva ol chasis (28).

Como cousecuencia de la oscilacidén del soporte (32),
ol soporte propiamente dicho asumird una posicidn (33''),
que se indica con la linea de trazos en la figura 3, de
acuerdo oon la posicidén del soporte propiamente dicho, es
decir, segin que el soporte tenga una posicidn de equili-
brio inestable (33') o una de las dos posicionss de trabs~
jo (331).

1a cabeze (34), en relacién cou el soporte (32), ten-
drd uva posicifn centrada eun relacidn con el aje (26) de
basculamisnto del soporte (32).

Pambién en oste caso, la posicidn de reposo serd obte—
nida mediante el apoyo contra las paredes del chasis (28)
de dos zonas de proteccidén (40, 41) del soporte, exteriox
a la proyeccidn, en su pﬁnfo de confluencia dsl o de los
elemontos de maniobra.

A través de todo lo que se ha descrito mas arriba re-
sultan evidentes las ventajas que se obtienen con la pre~
sonte inveneidén. Es de hacer constar, en rarticular, la
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enorme reducoidn en ol mimero de piesas, a lo que se debe

el quo se pueda realizar un wontaje ¥y uu desumontaje exire-
zadauente sencdllo, ua volumen reduoido y ung wejox aooe-

sibilidad. '

155, Haturaiueuts, un sistewa similey para el movimieunto
del prensor o de Jos prevscyes y de las cabesas es aplica-
bile & los aparatos grabadores de ciuia de cualquier ¢ipo,
pero se preste eu partioular para los gparatos grabadores
do cinta a "cassette" del tipo para autorradio o powtdti-

160.-  1es, eu 1los que la reduocoiln en lss dimensiones es un ele-
wenio que tiene una importencis extremada.

e ww ek G A W e e W W
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REIVINDICACIONES

18) ,~-"DISPOSITIVO PARA EL POSICIONAMIENTO DE LAS OABRZAS
Y DE LOS PRENSORES EN LOS APARATOS GRABADORES DE CINTA" que
sa caracteriza por ol hecho de que la cabeza, o las osbezas,
asi como el prensor, o los prensores, ostdn unidos a um solo
soporte rizido, siendo dicho soporte wmévil en relacidn con
los ¢lementos de bloqueo unidos ol ohasis y la unidn do las
cabezas y de los prensores sobre el soporte es tal qué lleve
& oabo, en la posicidn ds trabajo, un apoye triangular.

28),~-"DISPOSITIVO PARA EL POSICIONAMIENTO DE LAS CABEZAS
Y DE L0S PRENSORES EN LOS APARATOS GRABADORES DE CINTA® segin
la anterior veivindicacidn 1, que s8 caracteriza por el hecho
de quo el soporte rigide es separable en relacién con 61 pla-
no de avance de la cinta, de acuerdo con la trayectoria casi
en dnzulo recto al wismo, produciéndose dicha separacidn por
medio de una junta articulada rudimentaria ouyo e¢je asctiia en
el interior del tridngzule que dan loé puntos de apoyo.

38),~"DISPOSITIVO PARA EL POSICIONAMIENTO DE LAS CABEZAS
Y DE LOS PRENSORES EN LOS APARATOS GRABADORES DE CINTAY segin
las anteriores reivindicaciounes 1 y 2, que se caracteriza por
el hecho de que upo de los tres vértides del tridnguls de apo-
yo o5 la zona de contacto entre el prensor y el cabrestante,
wieutras que los otros dos vértices se alinean sobre ung li-
nea casi en dngule recto gl eje de la cinia, respectivamenie
por encima y por debajo de la wisma, con ¢l fin de formar un
eje de bisagrs en relacidn con el ocuml ¢l grupo gira hasta
que 8¢ produce la presidn del cabrestante countre @l prensor,
con 1o que se mantione la carga eléstics. '

48).-"DISPOSITIVO PARA EL POSICIONAMIENTO DE LAS CABEZAS
Y DE LOS PRENSORES EN LOS APARATOS GRABADORES DE CINTA" que
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gagin las reivindicacionss quo antoceden, sa caracteriza por
ol hocho d8 qua la carga ¢ldstien, quo so roaliza pox medie
do un drgano oldatico oualquiera, ocormo por ejemplo un wuelle,
195.,~ s obtanlda en la maniobra do acercamiaanto dal soportoe rigi-
do0 a los puntos ds sontacto, por medio de un pormo que sepn~
ra @) soporte nara poder varinr eun xelacidn con énts su in-
alinacidén asf como su posicionamiento on sentido axlal,
58).-"DISPOSIPIVO PARA EL POSICIONAVMIENTO DE DAS CADEZAS
200, Y DE 50S PRENIOREY NN 108 APARATOS GRABADORES DE CINTA™ nagin
laa zaelvindicaciones que anxecedad, que se caracteriza por el
necho do quo ol noports rigido va gulado dentro de las gudlas
que ayudan s su posiolonamiento vertieal, gulas sujetas por
el chasis, habidndone previsto al apoyo anterior y ol poste~
205,= zrior con al Fin de limitay ol racoryrido del soporte »igido en
rolacidn con ol chasisa.
68).~"DISPOSIPIVO PARA BL POSICIONAMIENTO DE LAS CABEZAS
Y D& LOS PREWSORES BN LOS APARAT0OS CRABADORES DL CINTA" sagin
1las relvindicaclones que sntecedsen, que ze caracteriza por el
210.~  hacho 62 que ¢l soporte rigido puade constituir un doble tridne
aulo de apoyo, ontando unldos los dos tridngulos pox el els que
corresponde & 1la linea do unidn de loa Gos vértices de apoyo
opuestos a log vértices ds gpoyo de los prensores, y colncion-
do dicha l{nea con la linea medin de lo oabeza, especicluents
215, on el caso ds lop epyaratos grabedores de clnte que tienen lec-
turs en log dos pentidos de svance de la ciuta,
78),~"DISPOSITIVO PARA EL POSICIONAMIENTQ DE LAS CRBEZAS
Y DE 70S BRENSORES IN LOS APARATOS GRABADORBS DE CINTA® seguin
se ha dgscriio en la reivindicacidn 5, gue se caracteriza por
220.~ @l hacho de que &l soporte rigide realiendo de acusxdc con lo
gue ge ha provisto ewn la anterior reivindicacidu 6, besculante
en un sentido o eon el otro de recorrido ds la cinta, con el
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fin de poner en ocontaato a un cabrestante o al otro en rala~
cifn con el pxensor, sisndo {dicho dbaseulamieuto mealizado con
225, prefarencia por medio do un sistema de vaivén,
| 8%).~*DISPOSITIVO PARA EL POSICIONAMIENTO DE LAS CABEZAS
¥ DE LOS PRENSORES EN LOS APARATOS GRABADORES DE CINTAM.
" Ia presente memorie descriptive consta de diez hojas fo-
ligdes y wecanoprafiadas por unz sols vare, componiendo uvn to-
tal de doscioutas trointe linces, iue%yi%fa lag presentes.

Madrid, 6 de Ootubze ae 1.976,~
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