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“GATO DE RONBO ANTICULARO PARA LA BISVACICN DE VRIICULOZ AUTC
HOVILRS®

Ia presente invencidn se ?eﬁ.ere a los gatos 4o ~-
rombo articulade y, mds particnlarmente, a los gatos do eate =~
génoro de los aquo se sirve pern levantar los wehfculos automée
viles, por ejamplo con el fin de cambiar ums ruei!as

BEs sablido que, en los gatos llamados ™de rombo orile
culado¥, la carsn o _:;sikanmr repoaa sobre mha cabeza de clovae
eién, unida o wm =doalo que se apoya sobre ¢l suslo por medloe
ds brazos que dibujan sensibvlemente un rombps Ia eabeza ¥ el =~
zécalo ostdn engamehados on doz vertices opuestos del rombo ¥y
e ha previsto un mecaniemo para hacer vmrisr la distencls que
separa los otros dos vertices con el fin de subir o bajar la ~
CErte g
Bn ol curso de la elevacién de un vehfoulo por medie

- de un gato, el punto por el que ge mpoya el vehfoulo sobre-dl

gato no describe mms vertical sino una curva cuyo aspectd da~e
pende de las cirounstonciss, principsiments de le suspenaié';@"-‘-}
a6l vehfonlo, del estado del suslo, etCeme
En ol caso de un gato gue tenzn one subida tefricmme
mente vertical, todo eesplazémeﬁﬁo latoral @el punto de apoyp'.
engendra un par pardsito que aumenta el ssfuerzo necesario z:a-
ra la meniobra y tiene tendencia s ladear el gatoe 4 l
Ia presonte invencidn tiene esenpislments por objeto '
perfeccionar un gato de rombo articnlado de tal modo que la eg
beza del gato pueda seguir el punto de apo&o, en ¢l curso de la
subids, sin que ello engendrs esfuerszos pardsitos em el gatoy
4 %2l efecto, sepin la invenecidn, loo brazos infoew
riores del gato cooporan entre af por medio de un dispositivo
de levas realizado de naners que deje a la cabeza del gato wn
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mavgen de desplagamiento dado con relscidn al planc medio del
s6cglo pernlelo a':!.ara ejes do articulscidn &e los bragos, en
decir en la direccidn segin la cual el punto de apoyo del gow
to sobre el vehioulo tienc iendencie a desplazarse oon NS =
frocuencia.

Bl gbealo del gato pucde ser realizsdo ademis de mag
ners que ofrezca al gato la posidbilided de oacilar slrededor
ds un eje perpendicnler g este plane medio, lo gue poxmdie we
compensar entonces los desplazamientos del punto de apoys en
todos los sentidos.

Ios trazos superiores, que estén articulados de uns
parte con lop brazes lnferiores y de otra parbe con ls cabeza
de elovacidén del gato, pueden ser equilibrados del modo nsusl,
por ejenplo nmediente dentaduras que engranen entre sf. In tal
disposicidn, las dentaduras que engranen entre sf obligon & -
los brasos suporiores e desplazarse siméiricamente con rela-
oidn el plano medio &e la cubesa paralelo a los ejes de erticn
lacién ds estos bragos. I se utiliza seglin la invencidn tel
montefe de loz brazos superiorss, la cera de la csbesa de eolg
vacidn sobre la que reposa el chasis serd mantenida asf para~
lels el tornille de maniobra del gato. No obstante, en el cur
80 d6¢ la sublds del vehfcule por medio del gato, la superfiw
cle dol chasis que reposn sobre la cobesa de elevacidn no se
deaplazard obligntorismente en sentido paralelo a eate torniw
llo de maniobra. El chasis no reposard puss perfectamente &
flomo spbre la ¢ebaza de elevacidn, de modo gue el gato tendra
tendencia o bascular y sord sometido ademds a tensiones pardsi
188 que aumentardn el esfuerso nepesario parz la maniohra del
gato,

Ia presente invencidén tiene taxbién por ah.;jotor unos
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perfecclonamientos que permiten ecvitar oste inconvenients.
Segiin ano de estos perfeccionamientos, los bragzos =~
superiores del gato cooperan entre i por medlo de un Gisposi
tivo de levas senejante zl que equipa los bragos inferdores,
S5¢ 10 qgue tiene por efceto dejar a 1z caobeza del gato un elerto
nargen de desplazamiento en rotacidn = m ¥ otro lado del =~
plano perpendicuiar &l centro del fornillo de maniobrs, y por
consiguiente, suprimir las tensiones pardsitas.
Tal dispoaiciéxi permite ademés reslizar los cuatro
10. |brazos del goto idéniicos y, también disminuir su espesor ya
quey & ignal fatisza, las levas pueden sepr méds delgadam que los
engranajes (3 milimetros en lugar de 5 por ejemplo).
Otro perfecclonamiento segin la inveneidn consicte
en articular los dos brazos superiores, con la esbezs do ele-
15. vecldny slrededer de un mismo eje de pivotamiento, y en doter
a dicha cabeza de elevacidn de medios que permitan hacerla so
Itdaria de la cargs o levantar.
La Gescripeidn que va a Seguir 8 la vists del dibue-
Jo enexc, dado & ${tulo de cjemplo no limitativo, permitird -
20. comprender bien ofmno puede ser realizads la invencién, siendo
evidents que las particularidades quo se desprendsn, tanto del
dhujo como del texto, forman parte de dlcha invencidn.
Io figura 1 es una vista esquemética, en alzado lo-
teral, de un agato perfeccionado de acuerdo con la invencldn.
25 Is figura 2 6o un corte sepin II-IT e la flgurg =
Te ,
Ia figura 3 es una vista pareisl a escala mayor que
mestra el dispositive de levse asoclado don dos de los bra~
208 del gato. | _ .
30 Iz figura 4 es un esquenn que muealra 6l mspocto -
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del mergen d¢ desplazamiento que ce pusde obtecner con el dip~
positivo de lwaa;« '

Is fimura 5 oo una vists parcial en alzado que mueg
tra nna variante de dlspositivo de levas.

e Ta figura 6 es una vistas parciael an corte {tranaver-
sal que muestra un ple de gaio realligzedo 'ae manersa gque asogu
re una comgensacidn en una direccidn perpendicular & la direg
o16n en la gue eotin el dispositivo do leves, - |

La figura 7 es uns vista enflden a la figara 1, mos

10. Itrando esquemfiticsmente, en alzado latorsl con arrunques par-
clales, un gato Suyos brasos superiores eatfén provistos de un
dispoeitivo de leves de scuerdo con la proseate invencidn.

Lo figura § es un esquena gque muestra ol aspectn dol
margen de desplagamiento de la cabeza de elovecidn, gue 5o =

15. puede obioner con este diapositivo de levas., i

Ta figura 9 o8 una vista esquemitica, en alzado law
teral, de un gato negin la preseante iuvencidn cuyoe brazos su
periores eotfn articnledos con la cabeza de eleveeldn sirede~
dor de un mismo ¢je de pivotamicnio. .

204 En ol ejemplo representade en la figura 1, la cabow
sa de alevacidn 1 del gato entd articulada en 2 y 3 oon los =
bragos saperiores 4 y 5 vrespectivamente. Estos brasos son - -~
equilibrades del wodo usual, por ejemplo poxr medio de dentadu
ras qua engranan entre of y que, para no complicar el dibujo, .

25+ 1o han aido representadas.

El brazo 4 estd artioulado en 6, con una tuercs 7 =
¥ con un brazo Inferior 8, mientras que el brago 5 estd arti-
enlado en 9 con un cojinote 10 ¥y con un brage inferdor 1.

Lo& brazos Inferiores, que presenten por ejemplo uns

30« seocidn en U, ostén articulados, a osu vez, on 12 y 13 con el
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gécalo 14 del gnto. Un tornillc de maniobre 15 ve introduce «
en lz tuerca 7 y pusde girar sin deslizarse axialnento en el
cojinete 10. Se acciona este tornillo introduciends tna hew=
rramientn aproplada en una monitura 16 de lz que estd nrovioto,
para subir 0 bajar la caboza 1.

Segdn 1a inveneidn, los brazos § y 11 pusden coope~
rar por medio ds leves do que estén provistos respectivamente,
con ¢l fin do ofrecer a la cabesa T dol gsto un margen de deg
plazamionto bien dsterminado a uno y otro lado del plano mge-
dio P del sdcalo que es raralelo a 1los ejes 2, 3 659,12y
13

Como se puede ver en la figura ¥, la rana anterior
81 del brazo 8 termina en una leva 82, mientrms que la Tams 00
rrespondiente 111 del drazo 1t termina en une leva 112+ El ==
perfil de les levas 82 y 112 es caloulado de monera gue deje
a ls ca_.‘ueza 1 391 gato ¢l margen de desplagamiento dessado a

lz izquierds del plamo P, en funcidn de la sltura &e elevacidn.

De una menera anfloga, 1z rvema rosterior 83 del bra
go 8 termina en ung leva 84 y la rama correspondientes 113 ==
del brazo 11 termina en una leva 114 gque aseguran el margen -
de desplazamiento descado @ la csbeza 1 @ la derechs Gl plaw
no P (f4gara 1)s

Is figura 3 da un e;iempio de realizacidn de las le-
vas 82 y 112. :

Ta leva 82 ga reslizeda aqui poxr mecanizado de la -
extrenidad de le rama 81 sogln un semd-eilindro cuyo eje 85 ~
estéd situado en el plano de los e¢jes ds lus articulsciones 6
¥ 12« Unos rebajos 86 y BT estén previotos en lo8 extronidoe—
des de la levae. '

Ia leva 112 preseutn primeramente uvn rellans 115 =g

; .
O
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bre el qus se apoya la lova 82 cusndo 08 bajade el gato al =~
mixino {éate eo ai. taso de la figura 3)3 seguldomeata, pos¢e
un perfil parcialmente cilindrico 116 puyo eje 117 estd situg
do un poco por ascima del eje de la erticulscién 13, lo que ha
ce que, cumdo 8 lovantada verﬁicelmenté ia osbeza 1 del ga~
to, tiends & producirse un Juegp orecients entre lac dos lew—
Va8,

La figura 4 ouestra el nargen de osciloeldn que per
nite sote juego.

Pora obtener el mismo morgen de oscilecidn en &l w-
otro sentido, bosta con dor a las levas 84 y 114 unos perfie—e
les oimétricos a los de las levas 82 y 112 con relacidn gl =
plans P; éste eo @l caso de la figura 2 donde se ve que, tuan
do la ocbeza 1 del gato estd cenirada sobre al plane P, exis~
ten los gxismoa Jjuegos entre las leves 82 y 112 ds una parte y
84 y 114, de otra parte.

Ia fipura 5 muestra una realizacidn gque be pueds w-
utilizar con el fin de reducir lss presiones de Hertz en el -
contacto de las lovas.

la leva 82 estd conctituida entonces por un teddén o
rodillo cllindrice portado por le rame 81 y que se dssplaza -
dentro de una abertura 115 de la ramsa 111, cuyo borde mée prd
ximo al eje 13 forma le leva 112« De este modoy las superdi-——
cles en ocontacto vresontan curvaturas gel mismo sontido, lo -
qué reduce lap presiones ds Hertz.

Las levas 84 y 114 mueden ser reslizadan del mismo
modo, estendo constiiuids la leva 114 por un tetdn o rodillo
portade por la vamn 143 y la levs §4 por una sbertura do la -

rana 83. ;
Si, con la disposicidn de ls figura 5, ce da vng =
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forma convonlente a la abertura 115, puode actusrse de tal mo
do que el %te¥dn o rodillo 82 se apoye sobre el borde 112 ouan
do 1la onboza del gato se inclina haeia la izgnierda (3o gne -
es gl caso mis frecuento) y Sobre ¢l borde opuesto 116 cvendo
la cabeza éal gato se inclina hacla la derechas En este caso,
no hay necesided de prever levaes sobre les oiras ramas de los
brages § y 1.

La figura 6 muestra cdmo pueds disponerse ol zéealo
14 del gats con ¢l Tin de pernitir s la cabena 1 seguir los -
desplagenientos del punto de leventemlento en la direcclén de
los diversos ejes de grticulacidén del gato.

Ia monturs 141 del adeale 3 con la que eshén erticn
lados los brazos § ¥y 11, y una buse 142 de la moniura del 26—
calo se adepton una sobre otra por superficics eilindricas ~—
conplementorias ocuyo eje comdin e perpendicular al plang P -
tal como o2 definido a la vista de In figera 1« 1o monioue ==
comprende tores latersles 143 y 144 quo limidaen su margen de
oscilaeidn al chocar con 1z base 142.

' Un 3apositivo de vlavija y avendelos 145 que peea
por les hendidurss 146 paralelas ul plono P mantiens 2 leg plg
zas ensambladss. | o

Is figura 7, on la gue los elenentos que desempefion
el mismo papel que en le fisurs 1 son desipnados por las mis-
mas cifres de referencia a las que se ha gfindido el Indice =

$r mucotra vn gato destiinade e un wehiculo automévil no reprg

sentados La cobeza de elevacidn 1g dsl gato eotd articulads,

en 2a y 3a vespectivemente, con 1os bramos superiores 4g, 5ge
El brazo 48 estd articuledo en 6g con un gorrdén Ta y con va -
bragze inferior 8z, mientras que el braszo 5z ¢std articolado «
en 9a con un gorrdn 10g y con un braze inferior ﬂ'g,; Ioa bra=
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son inferioves, gue tlonen uns secoidn en forma de U, estén -
artioulados a su vor en 123y 133 con el zécalo 14a del gatos
e tormillo de menicbra 15z Se yosoe on el gorrdn 7@, que ab-
4 atarrajado a tal cfecto, y ruede glrar sin dooligaroe = =
axialm:;nte en un cojinete dsl gorrén 108. Se sociona este -«
tornillo introduciondo una herramientsa apropinde en uns montl
ra 16g dol tomillo de menicbre 1Jg, purs subir o bajer la cg
baza 1.

Cono ¢n 61 modo de reanligzecién de la figura 1, la -
rese anterior 81a del brazo 8z tormina en unn leva 82g, mien~
4ras que la rama correspondiente 111 del brese 11a temins -
en une leva 123, y lan ranss pocteriores (no visiblen) estédn
provistas iguslnente de levas. Del mismo modo gue en la foxma
de realizneidn precedente, ol perfil de las levas 82a y 112g
o5 caleulado con el fin de persitir a la 'cabeza 18 del gato -
el margen de desplageniento descedo a la izgulexda del plano
nedio P del sbeale M4a, en funcidn de la elfura de elevaeidn,
¥ el porfil do les lsvas no visidles e calculado con ol fin
de ofrecer a ln cobeza 18 el margen de Baaglazmianto desondo
& la derecha de este planc P. A modida que la cubeza 1g deol -
gato es levaniada vebtlcalmente, tiende a produciree sal un -
Juego oreciente endre las levas 82a y 112a de una parto, en~-
tre las lovas mo visibles do otrs parte, y la figura 4§ ilue—
tre ol margon de desplaganienio de la cabeza de olevaoidn del
gato entro la posicldén rerrssontede en 1o y la posicidn (no -
representada) simétrics de la mimun con relacién al pleno P,

El planoc medio de ls cabeze de clevooldén 1g, Pere-
lelo a los ojes de lac artlculaciones 2a y 3a, es perrendicu-
lar e le superficle superior plans § de ecta cabeza 1g, cobre
la que s¢ apoys el chasis (no representado) del wehfculo autp
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mévil. 34 los brepos superiores 4a y Sg estuvieran unidos eu-
tre si, en sus articulaciones 23 y 3a, po¥r engranajes olgeie—
cos {nmo ropresentados) que engranan enbre 8i, los dos brazos
4a ¥ 5a serlan, on c¢ada ponicidn del gato, simétricos con ro~
lacidn a sste plano medio, de modo gque el miomo se ¢onfundl-—
ria con 8l plano § perpendiculay al tornillo de maniobra 15a
¥ que pasa a lgual dlotancia de las articulacicnes 6p ¥ 9g.
Ia cora superior 5 de la cabesza do elevacidn g seria puss —
igualnente paralela al tornillo de maniobra 15g.

De acuerdo con la vrecente invencidn, sstas dentaw
duras son reemplazadas, en las articulacionoes 2a y 3a, por lg
vas semejanies a las descritzs en ol modo do reslizacifn pre=
cedente, de modo que la c¢abesza de elavacidén 1a puede oscilar
con relacidn a este plano O, ontre la posicidn representada -
en trazo interrumpido ¥ la posicidn representada en tramo mix
to en la figura 7, creciendo el margen de vocilacidn de la ca
beza 12 a medida que Be sleva la mismas Oomo consecuendla de
©1iv la cara § puede pormaneceor apiicads 'b&:]o el chasis del -
vehiculo durante todo el movimiento de sublida del miomo. Ha ~
21 medo do realizacldén renrescniado e¢n la figura 1, cada uho
de los brazes superioros 4z y Ya tiene un perfil en Us Ia ta~
ma anterior #1 del brago 4a termina en unz leva 42, micntras
que la ramg cbmspondien‘aa 51a termina len.nna leova 52, pion~

do 105 perfiles do ooimo levas 42 y 52 memejanted respeciiva~

mente a los perfiles de las levas 823 y 112g. las rasas posie

riores de los brazos 48 y Sa terminan en leves (no visibles)
Semejantes a lag leves en que texminan las ramgs posberdores
de los brazos 8a y 11g. '

sdoptando, parg las levas situadas detrds del plano

. 8o la figura 7, una 8isposicidn simdbrica a las de las levas
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situadas delante, con relacidn al eje vertical del goto conts
nido en el pleno Py tanto arriba comp abajo, se puede utilie

 zar brazos 4g, 5S¢, 113 ¥ 83 idénticos y eimplificer asf consi

derptlemente la fabricacidn del gato.

Il que decir tlene que los modws de realisecidn des
oeritos po son més que ejenplos y gue seria posible modificar-
losy principaiments por sustiiucidn de equivalentes técnicos,
ain salir por ello del mareo de la invensidn.

Bn particular, en lugar de tener los perfiles des—
eritos a 1o vista do las figuras 1 a 3, las levas de los bre=-
zos8 superiores y/o las de los bragos inferiores podrisn tener
un perfil semejante s3 desexito a la vista de la figura 5. 1
sbcalo 143 podria ser realizado come s muesire en la figura
6 con el fin de permitir a la cabeza 1g seguir los desplaca——
wiontoe del punto de levantamiento del chasis en la direceidn
de los sjes de artlowlacidn del gato.

La figura 9, en la que los slementos que desompefion
ol nismo papel gue en la figurs 8 son designados por las mise
mas cifras de referencia & las gue se ha afiadido el Indice =~
by ilustrs esquemdticamento un modo de realisacidn en el que
los bregos inferiores 8 ¥y 11k cooperan por medio de leves, =~
los bramon sureriores 4b y 5b estdn artioulados con la cebesza
de elevecidn 1b alrededor de un mismo efe de articulacidn 23b
Y la cobeza de elovacidn 1b estd provists de una plaguita su~
perior 15 gus estd unida por un véstago corto 16 a la csbess
de elevooldn propiamente dicha. Da cara inferior dsl chesis =
17 del vebioulo al gue se destina el gulo estd provista, en -
cada uno de los emplazamiontes previstoo para recibir a este
gato, de dos patillas 18 y 19 dispuestas frente a frente con
¢l fin de formar enire sf una corredera 20 en la que se pusde
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introduciz dos bordes opucstos de 1o plagedta 15 de 1o cabesn
do olevaoibm, con ¢l £in de hacer a la nisma colidaria dol ohg
sic 8. Grecias o eotn disposicidh, la cavesa de elevacidn 1}
no puode bascular con relacidn al chasis 17 ¥ permanece Solie
doria del miemo y durenie toda Ja clegyacién pormameciondo epii
cads 1a cave superior S de 1ls plaquita 15 por tods su superh.a-
cie tajo la superdficle inforior del chagise

Por otra parie, la copela ig de lus figurus 7 78 -
podrfa ser suprimids, repozande entonces el chanis del vohdone
lo directanmente sobre la pleza g, ¢ mer rowumplazada por una -
pleza do otra formge

ROTA

Io Patente de Invencilin oue se solicita por vointe
efios para Eepafia, de acuerdo coun la vigente Legx.elacﬁn. dotsam
74 recaer mobret PEATO DB ROHBO ARTICULATO PARS IA ELEVACIQH: -
DE VBHICULOS AUZGHOVILES®, con Priordidad de la solich tad ag ¥a
$onte en Franciz ni 75 28071, do fechs 12-0T%, mollcitud 4o -
Patente on Praccis nt 76 08843, de fecha 26=3-T6;s0gin las ¢a=
racterieticas csonciales de las ciguientess e
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BEIVINDICACIORES

18, Gato de rombo articulado para ls elencidn do ve
hioulos automdviles quo comprende bragos inferiores articuloew
dos econ un zdcalo a}.réacaoz; do ejes paralelos a um plano meding
ocaracterizado porque 1os brazos inferfores cooperan entre =f w
vor madio de¢ un dispositivo de levas que asegura & la orbess -
del gato wn mavgen do ddéaplazeniento dado con velacién al plae
no medio del zdcale, cuando es lovantada dicha cabesw.

284w Gato de rombo articulado pers la elewacidn de vg
hfculon automdviles segin la reivindicacidn 8, carmcterizado”
pdrque laa levas son exlculadas de tal modo que ol margen 48 -
desplaganmiento de la coboga crezea a medida que se levanta Qe
oha cabsga. ' o

M.~ Gato de roubo articuledo pars la elevactdn 38've
nfoulos outomdviles, segfn uvna de lan refvindicaciones 1 62,
coracterizado porqie una de las levas os portada por uno 80" e
los brasos, y puede desplazaree an una chertura del braso ==
opuesto, que conztituys la otra leva.

48, Gato de rombo articulade pura la elevacifn de'vh
hfonlos sutomdviles, memin cunlquiers de lns reivindicaciones”
t n 3, cavocterizado porcue cadg hrazo inferior presemta Ao
raman provistas. de ievas correspondientes, asesnrands loa dos
Juezos de levas respectivaments ol tope en 6l curms de desplos |
zanienton ds le cphesg dol ge,fo en sontidos opu.eatoa;

58, Cato ds rombo srticulado para la clevacién de va
bfevlos automdviles, sogfn la reivindicnoién 28, caractorizado
porgue se arleula la aborturn de tal modo que asepure el tope
de la otrs love en loa dog zimtiﬁas da desplazamiento de la og
tent. .

GO4= Gato de rambo mrtictlade pars la olevaciin de vE
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hfculos automéviles, sepfr una cuslquiers de lss reivindiescio
nes §fa s, earacterizade porme eu 28calo es realizado de nang.
ra que asggure Al b0 un morgen dado do oscilacidn slrededor
de vn oje porpendicular ol plano medio do dicho zdcalo,

Se ;I.E;«.- Gato de rombo articulado para la elovacién de vg
hfenlos sutomévilen, zegfn la reivindicacidn 68, caracterizade
porque el zfeclo comprende una base y uns montvrs de grticulew-
olén de los brazos que se ponen en cantecto por superficies of
ifndrions complementasias cuyo ofe comin es perpendiculer a 81

10, €10 planoc medic. ,
88~ Gato de rombo artioculado para la elevaclén de ve
hfoulos sutomSviles, sesfn uns cuslquiers de las redvindicacip
nes 1 a 7,.ouyos brazos inferiores cooperan entre sf por medio

' de un dispositivo de levas que aseguren = 1z cabeza Aol gat0 =

15. tn cierto mavgen de desplazaniento con relaoidn al plano wedto
del zfcalo cuands ez levantada dicha csboges coracterizado-pox
oo 203 brogos superiores cooperam igualmente ontre sf por suide
dio de un dlspositivo de levas que ageguran a dicha cabmun
clerto margen do desplazamiento en rotacidn @ wno y otro lade
20. del plsno perpendicular ol toraillo de maniobra en el emtz:é, -,
del mismoe . e
Q8= Gato de ronbo articulado pars la elovaeiln ﬁe:;s;g;.
hfculos entemfviles segtn la reivindicacidn 88 carsctorizado .
porgus les levas de log brazos superiores son caloulades dg we
25« tal modo que ¢l margen do desplagsamiento 4o la cabeza an rolge
eifn crezen o medida que se lovanta dicha cabeza.
100~ Gato de romdo srticvlade para la elevacidn de vg
hienlos autombviles segin la reivindicmcidn 82 0 Iln reivindicn
aifn 98, carncterizabo yorque cada uvno de Ios BraZos SUPCTiOwe
30, - res presents Qos ramas provistos dp levas correspondisnteog, e




Se

10,

15«

20,

25+

30,

asegurando los dos juegos de levas respectivamente el tops en
el curso del desplazamiento de ln cnbesa del gate en sentidos
opuestos. | ‘

118, Gato de rombo articulado para la clevacidn de va .
hfoulos antonfviles, sogin una cuslquiers de las reivindicaclp
nes 38 & 9K, oaracterizado porqus una de las lewas da los bra~
zos superiores es portsda por uno de los brasos y pusde desplyg
garse on una aberturs del brago opussto, gue constituys la www
otra leva. ' ' -

128« Hato de rombo articulado para la elevaciin de ve
hiculos automSviles, segin la reivindicscidn 118, umcferiw
da porque -ai ealoula la mbertura de monera que asegure ol ftope
de la otra lova-en los doe sentidos de desplasamfento de la of
bexas _ el

13%.~ Gato de rombo articulndo para la elevaoidn do.ve
hioulos sutomdviles, segin unn cunlquiera de las reivindi;:;zégzig
nes 88 & 128, caractorizada poraue sus cuatro brases son idéne
ticos y estdi dispuestos dos a dos simétricemente con relacidn
al eje vertical medic del gatos

148, Cgto de rombo articulade para la elevacién ds vg
nfoulos automdviles, segin unn cunlquiora de las reivindinééig
nos 18 a 78, cuyos brascs inferiores cooperan entre si por ma- ,.
dio de un dispositivo de lwvas que aseguran 2 la csbeza del Q '
0 un cierto margen de desplavamiento con relacidn al plano me
dlo del wdealo cumndo s levantads dicha cabesa, caracterizala
porque los brasos superiores sstdn articulados con dicha vabes
za alrededor d§ un mismo eje de pivotamiento, y ptrque se han
previoto medios pava hacer & la cabesa de slevacién solidaria
de la carga o levantar. _ |

158 o #GAT0 DE ROMBO AGTICUIADO PARA 14 ELEVAGION DR
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Sepdn queda oustancialmente deserito en lo presente
menorda cuo ooncta de quinee hojas, escriitas a mdnwing por
une 80la cars ¥y acompefiada de dibujos.
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