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REG encuentza acoplado con un orificio del anillo de ajuste, ocasio

-l =
Lo presente invencién se refiere a una transmiszdn cont{=-
hue que comprende un cje acocionade o 1mpulaado ¥y un eje motor o de
aoclonamiento, en una disposicidn coaxisl, y esferas de cOntrol quo
cometian con superficies de friceidn rotativas coaximles en forms |
de superficies rotantes, estando dispuestos segmentos control, con

cojinetes de bolas, asociados con cada esfera de control y todos

los segmentos de control apoyados empotrados en un anille de ajuﬂ*T
comﬁn daracterizdndose porque cads segmento de control esta formas l
do por una superficie de empotramiento cuyo centro coincide con el i
sentro de la esfera y porgue un gorrdén o muiida rotativo ssfdrico %
il
nzndo el deuplazamlenmo axigl de dicho anillo de sjuste la veria~

cidn continua de la relacidn de trensmisién entre el eje motor y e

essrmamm e o

eje impulsado,’ ' .

7 Se mues#ran en los dibujos adjuntos algunos ejemplos ilusq
trativos p fo'no limitativos del oﬁjeto de la invencidn, en los cul .
les: . .

Lo figura 1 es un primer'ejemplo en corte transversal axiTl.

Ls figura 2 es el mismo ejemplo en elevaci&n_frontal MO8~ *
trando las partes interﬁas. ‘

Ia figure 3 es un corte transversel gque corresponde a la
figura 1 mosirando el segmento de control en la posicidén retirada
osciianté. .

Ia figura 4 es un dibujo de la forma de operacién del dis
positivo'de colocacidn a presién automdtica.

La figura 5 es una realizacién modificeds mostreda en seg
cidn, a lo largo de A—B‘de la figura 6, en la cual el anillo de
ajuste se encuentra dispuesto sobre la care interna y los discos

de friceldn se encuentran aplicados a la cara externa de las esfe-

ras de control,
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_ rotativamente apoyado el eje 4 sobre el cual se encuentra fijedo

) dé'raupas complementarias que, junto con rampas complementarias

-elvalojamiento-l,:se'encuentra acoplado con los dientes 17 sobre e

| axial mediante la retacién de dicho eje.

-2 -

Lo figure 6 eés wna seccién radial de la realizecién de 1a
figura 5 un el ejemplo de las figuras 1 a 3, se encuenira coneot.g1
do un disco de friccién 8 con un eje 3, contra-rotacién y apoyado

para su rotacidn en el alojamiento 1. En la tapa 2, se encuentrea

el disco de arrastre por medio de cuflas y cuyo lado frontal compr

idénticas e el diseo 9, forman un dispositivo para producir en for
me gutomdtica una presibn de friceién sobre el disco 9 al tfansmi—%
tirse un momehfo de torsgién., Semejantes dispositivos de colocacién)
a presién automftica son conocidos en el arte.

Ias esferés'dg control 10 se encuentran en contacto de
f:iéoidn con l&a disecos 8 y 9, y topan con un segmento de control
12 por medio del éojinete & bolas 1ll. Las esferas de control 10 cqﬁ
prendeh‘una'muescg anular 10’ sobre la que rotan los elementos roﬁk
tivos 11 dél_cojinete a bolas, obligando ; las esferas de control
# rotar alrededor del eje de rotacidn de dicho cojinete. Este segw
mento ds control 12 comprende une superficie ciroular 13 cuyo cen~
tro se encuentra en el medio de la esfera de control, estando conw

formedo, en forma lateral, como elemento de gufa y empotrade con

una muesce 15 de un anillo de ajuste 16; muesos ésta que se extien
de peralelamente &l eje longitudinal de la transmisién, El anillo
de ajuste 16 en si és desplazable, pero no es capaz de rotar dent

del slojamiento 1.-Un eje de ajuste 18, qﬁe ge encuentra apoyado
anillo de ajuste 16 en tanto que este mismo es desplazado en forma)

El segmentd.de'dontrol 12 comprende un mufién o gorrén, 20

con uaa cabeza esférica, que se encuentra acoplado con un orifieio

del enillo de ajuste 16, Al producirse el desplazamiehto axial del
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1o muesca 15, segin se muestra en la figura 3., En la figura 1 el

-1e posieién céntrél, segén la figura 1, la relacidén o iazdn de
‘ transmisién enire el disco- 8 ¥ el disco 9 es 1:1, y la oscilacidn
| heeie el exterior del segmento de conirol 12 provocs una modifiez
¢idn dé dicha relacidn o razén que se debe a la distancia menor

_entre los ejes de robtacidén de la esfera de control 10 y el punto

vejes de rotacidén de la esfera de control 10 y el punto de contaetd

| con el otro disco, segin se muestra en la figura 3.

- oo, con lo cual se obtlene une razén de transmismdn 1: infinito,.

- designado nor los nﬁmeros de reférencia 5 y 6, En la presente, upH

| actﬁa‘sobre el borde excéntrico de la muesca 15 y con esto produ-
.1f§e”uné éompoﬁénie PQ" hacia los discos 8 y 9. Esta componente es
:  pfo;o?gional a 1a fuerza "P* y al momento torsional transmitido.
'_;Pﬁﬁduce 1a'p;esién de friceién péra la transmisién de fuerza. En
»Afééfé réaiizacidh; el dispositivo de apiicaci&n a presién 5-6 es

~inneceaar10, el disco 9 puede sexr fljado direotamente 30bre el ejp

“ 3 -

anillo de ajuste 16, el segmento de control 12 rueda enirando en

segmento dc control 12 se encuentra en una poéicién’oentrél deade

la cudl pucde oscilar tanto & la izquierds como a la derecha. En

de confacto de uno de los discos, y la distancia mayor entre los

Lo oscilaoidén hacia €l exterior de los segmentos de con-

trol 12 pucde ser de un grado tal que el eje de rotacién de las es

ferao de control 10 coincidan con el punto de contacto de un dis-

cla figura 4 muestra un dispositivo de colocacidn a pre—

si6n que ‘uede ser utmlizado en 1ugar del dispositivo a presidn

: i81gn1f10a la fuerza de reaocién del momento de torsién de los ejeT

-3 ¥4 sobre la esfera de coutrol 10 ya que uno de los ejes rota |

en sentlco inverso -con reapeoto al otro. La fuerza de reaccidn "P

4y contra rotacidn,

LEn la realizacién mostrada en las Iiguras 5 ¥ 6, el seg=

o
i
b
l_.
'n
N
t
5.
s

EE L AN SRR




Se

10.

15

20,

25,

30,

- cidr podrdn introducirse modificaciones y mejoras sin eacaphr por

mental, por lan reivindiceciones siguientes:

-4 -

nento e conbtrol 12 se encuentra dispuesto hacia el medio de la

transmisidn, y los discos 8’ y 9’ oprimen contra el segmento 12

en sentido intermo. El segmento'de control 12 se topa con un ani.

11lo de ajuste 16’, Un éje de ajuste 22 ge extiende transversalmens
te 2 través de la transmisidn y mantiene de un lado al anillo de
ajusie 16°, contra la rotacién, en la muesca longitudinal 23, y
del otro lndo, en forme axial, desplaza el anillb de ajuste 16’
por medio de los dientes 24 con la barra de dientes 25, al produ-
cirge la rotacidn de dicho eje 22 en la misma forma que el eje de
ajuste 18 desplaza el anillo de ajuste 16 en la figura 1.

La funcién de esta realizacidén es en principio la misma

que la de las figuras 1 a 3, pudiendo también el dispositivo de
colocacién a presidn en forma'automética, de acuerdo a la figura
4, ser-utilizado en esta realizacidn de acuerdo a las figuras 5 ¥y
6. | ' .

Las ventajas de ssta invencidén consisten en lo mayor sim
plicidaa e 'la transmisién ¥y el gran rango de control que alcaurza
la relacida 1ls infinito, entre el lado veloz y el lado lento. Se
puede disvoner cualquier ndmero de esferas de control sobre-la o1
cunferencia; ye ﬁue las esferas de conxrél transmiten a la vez la

energfa o la potensia, con la cual se pueden transmitir mayores

energias con menores dimensiones. Lz transmisidn de fuerza no traps

mite ningune fuerza al éontrol, con lo oual las fuerzas de ajuste|

ss eminoran en gran medida, ' ,
Al llevar a la préctica, el objeto de la presante inven-

ello a su alcance de proteccién, que queda definido, en 1o funda-

eserita suficientemente la natuialeza del invento, asi

comc la menera de realizarlo en la prédctica, debe hacerse constan
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gue las disposiciones anteriormente indicadas gon susceptibles de

modificaciones de detalle en cuanto no alteren su principio Ffunda r
mentnl, :
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mentos rodantes, del tipo que comprenden un eje motor y un eje im«

‘en las cusnles stos se aseguran contra la rotacién.

REIVINDICACIONES

1,~ Perfeccionamientos en transmisiones continuas con elg

pulsado en disposicidn coaxial y esferas de control que coactian
con superficies de friceidn rotativas coaxizles en forma de super<
ficies de rotacidn, estando asoelado un segmento de control con cg

Jinetes a bolas con cada esfera de confrel y todos los segmentos

de control topdndose con un anillo de ajuste comin, caracterizaﬁo%
porque cada segmento de control se forme por una superficie de em-
potramiento circular, cuyo centro. coinecide con el centro de la es,
fera do‘pontrol correspondiente, encontréndose un mufién esférico,
provisto en el segmento de contiol, acoplado con un orificio del
anillo de ajuste, estando montado el anillo de ajuste con desplaza
miento axial, definiendo asi un medio dQ variaeién continua de la
razén de trensmisién entre el eje motor y el eje impulsado.

. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, caractg

rizados porque ceda esfera de contirol comprende en su circunferen-

cia una muesce anular en la cual btranscurren los elemer.tos rodantes

del cojinete de bolas, siendo tales esferes de control rotatorias
alrededor dei e je de roﬁacidn del cdjingte de‘bolas.

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicaciér 1 y 2, 0z
racterizédos porque el anillo de sjuste presenta muesees en senti-

do axlal las cuales conatltuyen gufas de los segmentos de control,

4.~ Perfeccionamientos segin 1a reivindicacién 3, caract
rizalos porque los segmentos de control se diaponen em las mues
del anillo de ajuste con desviacidn lateral, capaz de producir, a

rante la tragsmigidn de la fuerza por medio de las superficies de

friceidn rotantes, una presién de contacto sobre las misﬁas, la
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cual automdticamente produce wne presién de friceidn, para la "cra.ng
misidrf de fuerza, proporcional al momento de torsién transmitido. ‘

5.= Perfeccionamientos segdn lasreivindicacidnes 1 a 3
caracteru dos porque el anillo de ajuste con los segnen'bos de oo&
$rol se encuentra dispuesto dentro del circulo de las esferas de
control,

6.= Perfeccionamientos segdn las reivindicaciones 1 a e
caracterizedos porque un eje de control se extiende en forma tran:
verszl de la transmisién ¥ esegura, por ume parie el anillo der:js
te contra la rotacidn, y. por otra parte desplaza al mismo al pro=-
duoirse la rotacién del eje por medio de dientes.

7.~ Perfeccionamientos en 'bra.némisiones continuas con elé{

mentos rodantes, tal y como queda susta.ncialmente descrito en la
;presen'be femordia ¥y en los d:.bu;;os adjun’cos.

Ecta Memoria consts de siete hoaas esor as a mdqu:ma por

una £0la cara.

(g, A {: ¥ wpend
) rmadat L, Gostr Fou am.deq

Madrid, 2 ?- ﬁﬂ{ ‘EQ76
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