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La presenté invención se refiere a una transmisión conti­
nua que oontprende un eje accionado o impulsado y un eje motor o d. - . t
accionamiento, en una disposición coaxial, y esferas de control qu<¡; 
coactúan con superficies de fricción rotativas coaxiales en forma ¡ 
de superficies rotantes, estando dispuestos segmentos control, conj
cojinetes de bolas, asociados con cada esfera de control y todos ¡

I
los segmentos de control apoyados empotrados en un anillo de ajunts 
común; caracterizándose porque cada segmento de control esta forman­
do por una superficie de empotramiento cuyo centro coincide con el 
centro de la esfera y porque un gorrón o muñón rotativo esfórico ¡ 
sé encuentra acoplado con un orificio del anillo de ajuste, ocasio-}- 
nando el desplazamiento axial de dicho anillo de ajuste la varia- { 
ción continua de la relación de transmisión entre el eje motor y el 
eje impulsado.

Se muestran en los dibujos adjuntos algunos ejemplos ilus- 
trativos p ro no limitativos del objeto de la invención, en los cu¿ . 
les:

La figura 1 es un primer ejemplo en corte transversal axial,
La figura 2 es el mismo ejemplo en elevación frontal mos­

trando las partes internas.
La figura 3 es un corte transversal que corresponde a la 

figura 1 mostrando el segmento de control en la posición retirada 
oscilante.

La figura 4 es un dibujo de la forma de operación del disi 
positivo de colocación a presión automática.

La figura 5 es una realización modificada mostrada en seo 
ción, a lo largo de A-B de la figura 6, en la cual el anillo de 
ajuste se encuentra dispuesto sobre la oara interna y los discos 
de fricción se encuentran aplicados a la oara externa de las esfe­
ras de control.
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La figura 6 es una sección radial de la realización de la 
figura 5. Un el ejemplo de las figuras 1 a 3, se encuentra oonecta 
do un disco de fricción 8 con un eje 3. contra-rotación y apoyado 
para su rotación en el alojamiento 1. En la tapa 2, se encuentra 
rotativamente apoyado el eje 4 sobre el cual se encuentra fijado 
el disco de arrastre por medio de cuñas y cuyo lado frontal compreb 
de raupas complementarias que, junto con rampas complementarias 
idánticas e i el disco 9, forman un dispositivo para producir en fo^ 
ma automática una presión de fricción sobré el disco 9 si transmi­
tirse un momento de torsión. Semejantes dispositivos de colocación 
a presión automática son conocidos en el arte.

Las esferas de control 10 se encuentran en contacto de 
fricción con los discos 8 y 9, y topan con un segmento de control 
12 por medio del Cojinete a bolas 11. Las esferas de control 10 co^ 
prenden una muesca anular 10' sobre la que rotan los elementos rot 
tivos 11 del cojinete a bolas, obligando a las esferas de control 
a rotar alrededor del eje de rotación de dicho cojinete. Este seg­
mento dé control 12 comprende una superficie circular 13 cuyo cen­
tro se encuentra en el medio de la esfera de control, estando con- 
formado, en forma lateral, como elemento de guía y empotrado con 
una muesca 15 de un anillo de ajuste 16; muesoa ósta que se extien 
de paralelamente al eje longitudinal de la transmisión. El anillo 
de ajuste 16 en sí és desplazable, pero no es capaz de rotar dentrb 
del alojamiento 1.-Un eje de ajuste 18, que se enouentra apoyado ai 
el alojamiento 1, se encuentra acoplado con los dientes 17 sobre eL 
anillo da ajuste 16 en tanto que este mismo es desplazado en forma 
axial mediante la rotación de dioho eje.

El segmento de control 12 comprende un muñón o gorrón, 20 
con una cabeza esfárica, que se encuentra acoplado con un orificio 
del anillo de ajuste 16. Al producirse el desplazamiento axial del
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anillo de ajuste 16, el segmento de control 12 rueda entrando en 
la muesca 15, según se muestra en la figura 3. En la figura 1 el 
segmento de control 12 se énouentra en una posición central desde 
la cual puede oscilar tanto a la izquierda como a la derecha. En 
la posición central, segdn la figura 1, la relación o razón de 
transmisión entre el disco 8 y el disco 9 es 1:1, y ia oscilación 
hacia el exterior del segmento de control 12 provoca una modifica 
ción de dicha relación o razón que se debe a la distancia menor 
entre los ejes de rotación de la esfera de control 10 y el punto 
de contacto de uno de los discos, y la distancia mayor entre los 
ejes de rotación de la esfera de control 10 y el punto de contaet<

. con el otro disco, segdn se muestra en la figura 3.
La oscilaoión hacia él exterior de los segmentos de con­

trol 12 puede ser de un grado tal que el eje de rotación de las eu 
feras de control 10 coincidan coh el punto de contacto de un dis­
co, con lo Cual se obtiene una razón de transmisión 1: infinito.

La figura 4 muestra un dispositivo de colocación a pre­
sión que puede ser utilizado en lugar del dispositivo a presión 
designado por los ndmeros de referencia 5 y 6. En la presente, "P' 
'significa la fuerza de reacción del momento de torsión de los ejes 
3 y 4 sobre.la esfera de control 10 ya que uno de los ejes rota 
en sentido inverso con respecto al otro. La fuerza de reacción "P* 
actúa.sobre el borde exoóntrico de la muesca 15 y con esto produ­
ce una componente "Q" hacia los discos 8 y 9. Esta componente es 
proporcional a la fuerza "P" y al momento torsional transmitido. 
Produce la presión de fricción para la transmisión de fuerza. En 
ésta realización, el dispositivo de aplicación a presión 5-6 es 
innecesario, el disco 9 puede ser fijado directamente sobre el eja 
4, contra rotación.

En la realización mostrada en las figuras 5 y 6, el seg-
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mentó de control 12 se encuentra dispuesto hacia el medio de la 
transmisión, y los discos 8' y 9' oprimen contra el segmento 12 
en sentido interno. El segmento de control 12 se topa con un ani­
llo de ajuste 16'. Un eje de ajuste 22 se extiende transversalmen-- 
te a través de la transmisión y mantiene de un lado al anillo de 
ajuste 16', contra la rotación, en la muesca longitudinal 23, y 
del otro lado, en forma axial, desplaza el anillo de ajuste 16' 
por medio de los dientes 24 con la barra de dientes 25, al produ­
cirse la rotación de dioho eje 22 en la misma forma que el eje de 
ajuste 18 desplaza el anillo de ajuste 16 en la figura 1.

La función de esta realización es en principio la misma 
que la de las figuras 1 a 3, pudiendo también el dispositivo de 
colocación a presión en forma automática, de acuerdo a la figura 
4, ser utilizado en esta realización de acuerdo a las figuras 5 y 
6.

Las ventajas de asta invención consisten en la mayor aim 
plicidad de lá transmisión y el gran rango de control que alcanza 
la relación 1: infinito, entre el lado veloz y el lado lento. Se 
puede disponer cualquier número de esferas de control sobre la oir 
cunferencia, ya que las esferas de control transmiten a la vez la 
energía o la potencia, con la cual se pueden transmitir mayores 
energías con menores dimensiones. La transmisión de fuerza no trajas 
mite ninguna fuerza al control, con lo oual las fuerzas de ajuste 
se aminoran en gran medida.

Al llevar a la práctica, el objeto de la presante inven­
ción podrán introducirse modificaciones y mejoras sin escapar por 
ello a su alcance de protección, que queda definido, en lo funda­
mental, por lat: reivindicaciones siguientes:

.'escrita suficientemente la naturaleza del invento, así 
como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse constar
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que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de 
modificaciones de detalle en cuanto no alteren su principio funda 
mental.

' ?
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REIVINDICACIONES

1. - Perfeccionamientos en transmisiones continuas con elg 
mentos rodantes, del tipo que comprenden un eje motor y un eje im­
pulsado en disposición coaxial y esferas de control que coactúan 
con superficies de fricción rotativas coaxiales en forma de super-!
ficies de rotación, estando asociado un segmento de control con co 
jinetes a bolas con cada esfera de control y todos los segmentos 
de control topándose con un anillo de ajuste común, caracterizados 
porque cada segmento de control se forma por una superficie de em-4 
potramiento circular, cuyo centro, coincide con el centro de la e 
fera de control correspondiente, encontrándose un muñón esfórioo, 
provisto en el segmento de control, acoplado con un orificio del 
anillo de ajuste, estando montado el anillo de ajuste con desplazó 
miento axial, definiendo así un medio de variación continua de la 
razón de transmisión entre el eje motor y el eje impulsado.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caract¿ 
rizados porque cada esfera de control oomprende en su circunferen­
cia una muesca anular en la cual transcurren los elementos rodantes 
del cojinete de bolas, siendo tales esferas de control rotatorias 
alrededor del eje de rotación del cojinete de bolas.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1 y 2, oa 
racterizados porque el anillo de ajuste presenta muescas en senti­
do axial las cuales constituyen guías de los segmentos de control, 
en las cuales óstos se aseguran contra la rotación.

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, oaracta 
rizados porque los segmentos de control se disponen en las muesca* 
del anillo de ajuste con desviación lateral, capaz de producir, dg. 
rante la transmisión de la fuerza por medio de las superficies de 

fricción rotantes, una presión de contaoto sobre las mismas, la
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cual automáticamente produce una presida de fricoión, para la trans 
misión de fuerza, proporcional al momento de torsión transmitido.

5. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 a 3, 
caracterizados porque el anillo de ajuste con los segmentos de cor. i 
trol se encuentra dispuesto dentro del circulo de las esferas de 
control.

6. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 a 5, 
caracterizados porque un eje de control se extiende en forma trans, 
versal de la transmisión y asegura, por una parte el anillo de ajua 
te contra la rotación, y por otra parte desplaza al mismo al pro­
ducirse la rotación del eje por medio de dientes.

7. - Perfeccionamientos en transmisiones continuas con ele
mentos rodantes, tal y como queda sustancialmente descrito en la 
presente Memoria y en los dibujos adjuntos.
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