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MEMORIA DESCRIPTIVA

S T S
Correspondiente al regisiro de Fatente Ge Introduceidn, que por
veinte afios, se solicita a favor de D. Antonio Alvarez Paz, domicilie~
do en Barcelona, Sentiago Rusdfiol, 11, D. Juan Francisco Sierra Peird,
domiciliado en Barceloma, Provenza 507 y D. Juan Cuberams Domingo,
domiciliado en Barcelone, Paseo Marsgall, 366, todos de nacionslidad

"OISTEMA CON SU MAQUINA CORRESPONDIENTE PARA LA OBTENCION DE ESTEREQ-

FOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS ER RELIEVE YANIMACTION Y SELECCION OPTICA
DE IAS MISMAS.™

El objeto de la presente Patente de Introduccidn se refiere
& un sistema con su mdquina correspondiente, para la obtencidn de
estereofotograrias o fotografias en ralieve y enimacién y seleccién
éptica de lap mismas.
Son conocidos Mos sistemas para la obtencidn de fotograffas en
relieve, merced a colocar enire la pelfculs fotosensible ¥ el objetive
de la cdmara una placs transparente estriada y ademds efectuar un

desplazamiento de la odmra fotogréﬁca‘en movimiento de traslacidn
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circular en una cuantfs igual a la distancie interpupilar.

Estos s;sfemas, todos ellos conocidos, presentan, entre
otros, el inconveniente de que la fotografia obtenida tieﬁe que
ser luego observada mediante un esteroscopio o verascopio.

Para lograr, pues, la supresidn del uso del esteroscopio
o verascopio durente la visidn de las fotograffas en relieve ya
obtenidas se parte del fundamente de disponer la cfmara fotogrifi~-
cz delante de la imagen a reproducir y & una diéta.néia no inter—
pupilar y con un movimiento circunferencisl uniforme de mamers que
el centro de la immsgen esté sobre el eje Gptico de la cémara, mien-
tras éste deseribe el arco de circunferenciaj entendiéndose por
ima.gen,' figurs, representacidén, semejanza y aparj.encia de una cosa
v la reproduccién de la figura de un objeto por la combinscién
de rayos de luz y por centro de imagen el lugar de donde parten
o adonde convergen acciones particulares coordenadas. -

Por otra parte a las fotografias ya obtenidas se les provee
de su correspohdiente visionador el cual forma cuerpo con la fo-
tograffa siendo este visiomador una placa o lédmina transparente -
de proteccidn. ' .

' Para una correcta interpretacién se describe, a continuacidr
un caso de realizacidn préetica a titulo de ejemplo, no limitativo,
del nuevo sistema con su ndquina correspondiente, acompaﬁéndése
de una hojz de dibujos en la que en la figura 1 se representa un
vigor de miltiples lentes. En la figura 2 se representa una visién
esquemftica a mayor escala de parte del visor de la figure 1 para
apreciasr el dngulc de aberturs determinativs de los valles existen-
tes. entre cada dos cresias contiguas. En la figurs 3 se ve de
forma esquemdtica, la visidn de la cdmars fotogréfica y sus ejes
paralelos con-ruedas dispuestos en la parte inferior de la plhca
soporte de la cdmara. las figuras 4 y 5 son sendé.s representacio~

nes del desplazamiento lateral de la ca’mara; bien en linea rects
o en arco en relacién con la imagen a fotografiar. la figura 6 es

la plataforma de sustentacidn de la cdmars fotogrdfica. Ia figura_
7 es en alzado y de lado el conjunto de desplzamiento en cruz de
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la cdmara y con movimiento de traslacidén en arco alrededor de la
figura & reproducir=. Ia figurs 8 es em perspectiva, el conjunto pars
conseguir los desplazamientos miltiples de la cfmars en relacidn
con la figura & fotografiar. La figura 9 es, esquemfticamente, la
representacidn de los miltiples y diferentes puntos intermedios e
imagninarios del arco que describe la cémara decde ei principio al
final de su recorrido. | ) ‘
Ia figura 10 es en plenta y un tento esquemftica la manera mo-
mop no obstanbte desplazarse la cémara circunferencislmente en rela-

cidn a la imagen a fotogrofiar, el eje dptico de &sta, posa siempre
por el centro de la imsgen no importanto cusl sea la posicidn radial

‘de la cdmara en relacién con la imsgen. Ia figura 11 es en alzado y

en saceidn el cajetfn porte - pelfcula y visor que se intercals emtre

aquella y el objetivo de la cémars= la figura 12 son la cédmers y el

cajetin en distintas posiciones radisles posibles alrededor de la
imegen a fotografisr y la figura 13, es wn alzado y seccidn de wn
cajetin por:;ador del selector éptico, y la pelfcula fotosensible que
que permite un desplagamiento lateral ent e pelfoula y selector dp-
tico, en sentido inverso al movimiento circunferencial de la cémara.
- Consiste la invencidén en que entre la pelfcule fotosensible
o impreciopar y el objetivo de la c¢fmera, se dispone una placa
transparente estriada (1) y ademfs se realiza un decplazamiento de
la c'amara fotogrdfice (2) en movimiento circunferencial trase
lativo uniforme de manera que el centro fe la imsgen (3) esté
sobre el eje Sptico de la cdmars, mientvras écta describe el
arco de circunferencia (4); entendiéndoce por imagen, Ffigura,
representacidn, semejanza y apariencia de una cosa y la repro-
duceidn de la figura de un objeto por la combinscidn de rayos de
luz.

El recorrido circunferencial de ls cémara (2) puede os-
cllar entre 5 g 70 cms. ¥y no es imprescindible que ses la distan-
cia interpupilar, ya gque la fotograffa que se obtenga no vé 8 ser
observads mediante un esteroscopio o verascoplo, eino con una
placa o ldmina itramsparente de carackerfsticas adecuadas (1).
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Estes caracterfsticas consia'ben en un sistem ade entes
constitufdos por muchas lentes pla.nocilfndricas, convexas {5),
iguales y yuxtapueatas sobre un medio transparente conocido £6)
limitado por dos dioptrfoms plsnos y paralelos (7) y (8). Préc-
ticamente este conjunto, que denominaremos 'selebtor Sptico, se
ob¥iene en wma séla pieza, bien prensando uns placa o 1émina
gobre un molde preparade a tal fefecfo,’ bien por la iny'ecci§ﬁ
en una prensa inye_étora de materisles termopldsticos. Tanto en u~

' no come en ofro caso, el material a émplear pare laz .obtencién‘ del

selector 6ptic9 debe cumplir unas determinmdas caracteristicas -

como homogeneidad, transparencia e inslterabilidsd.

Para determinar los datos constructivos del selector
Sptico, basaremos el estudio en las si uientes consideracioness.

-la potencia de yna lente cil:‘.hdrica es en su éontraeje

De= - n;l y para cua.lquiera de sus meridianos Dm= Dc.senzd’ -

siendo rel dngulo formado por el meridisne y su eje, De y Dm

la potsncia. en dioptr:‘.as, R el radio de la lemte ¥y n el fndice ' o

de refraceién. Ia distancia focal vale f= -%— siendo D el
valor de ls potencia.

S e deduce de lo expuesto que la distemcia focsl y 21
radioc de la lente ven en funcién une del otro ¥ que en conjunto

" dependen del fndice de refraccidn del materisl gque se emplem. -

Otro de los factores a tener en cuenta es el valor de
P, que denominaremos paso, 0 sea la distancia constente entre
todas las lentes. Este paso se obtiene por métodos experimentsles
pero dentro de wumos limites, que en la prdetica dan resultados
satisfactorios entre 20 2 y 1352 de un arco de circ@fwancia de
r#dio igual alde la lente.

Ia fotografia que se obtenga por el sistems que 2 continuas
cién se detallard la denominmremos estersofotograffa y al ante-
ponerls delante de ella conexionagio pexrfectamente. el selector '
dptico (1) podrs obsedrvarse desde cualquier distencia y dngulo
produeiendo un efecto tridimemnsion=l o de relieve.

Por tento, el recorrido circtmfereneial {4) de 1= cémara
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(2) dependerd de la imegen (3) a fotografiar, distemcia y relie-
ve que desee obtenerse.

Para logar que la cdmara (2) describe el radic deseado
y no tener gue wambiar constai;temante de plantills, se han
dispuesto bajo la cdmara ¥ so;ida.rioé a ella, dos éjés (9) vy
(10) con ruedas (11). Estos ejes (9) y (10) son orienmtables,
de forms tel que al hacerlos converger por la parte anterior, la
cémara (2) deseribe un radio que es inversemente proporcional
8l 4dngulo formado por 1os mitmos. Si los ejes (9) y (10) estdn
completemente paralelos, la cdmara (2) describe un movimiento
$otalmente rectilineo (12)sVemos, pues, que no existen limitacio-
nes cuando ha de escogerse sl radio, ya que vamos de un minimo
al infinito, o sea rectilineo.

El cemino de rodadura de las ruedas (11), es una platafor-
ma rectanglilar (figuras 6 y 7). Esta va montzda mobre un soporte
(no representado) que permite subir, bajar o bascular a veluntad
le citada plataforma. En una de sus aristas va montads una gufa
de perfil en "I™ (13) y por la misma se desliza un Carro (14)
con cuatro ruedas acanzladas (15% montadas sobre rodemientos
para lograr una rodaduga perfecta y suave. Este cmxro (14) 2
su vez sirve de soporte a otra gufa de perfil en "T" (16) que
también 1leva un carro (17) similar 2l (14). Se consigue as{
un desplzamiento simulténeo de los carros. El carro (17) 1leva
un bu:én (18) que sirve de arrastreca la cdmara (2). Situando los
ejes (9) y (10) con un dngulo determinado, y dotado el carro
(14) de un movimiento rectilfneo, el buldén (18) transmite el
movimiento a la cfmars (2) y el carre (17) va adoptando la po-
sicién adecusde de acuerdo con la  flecha correspondiente a cada
momento del recorrido circunferencial. En la figura 9 los puntos
8y by Coydy ...y 1, totalmente imaginarios, representan difer.m-'
tes posiciones durente el recorride, mn los que esquemdticamen-
te se ha representado' el buldn (18), dando idea de la posicipn
relativa entre los carros. En la figurs (10) se representa esque-
nfticemente la cdmara (2) en tres posiciones respecto a la imegen’
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(3), observéndose que en todo momento el centro de la imagen
estd sobre el eje Sptico de la cAmara. 7 :

Fn el cajetin (19) de las figuras (6) y (7) en donde se
aloja un conjunto que a contimmecidén se detalla en tres versiones -
distintas con las que se obtienen los mismos resultados,

Este cajetfn estd compuesto por el obfurado;' (20) que de=

be retirarse cusndo va a efectuar la estereofotogreffa. Ia gufa

{21), €l spoyo superior (22}, el apoyo inferior (23), el mando
(24) con mzelle‘an‘bégonista del eje del chasis, para mentener
una tensidn axil entre los azpoyos (22) y (23), el ejeé superior
(2%}, ol eje inferior perforado (26) con acoplamiento pare el .
bulén fijo (18); el cristal transparente (27); el selector 6ptico,-
(1), la pelfeula fotosensible (28). Ia almohadilla (29) para mane
tener gl contacto de la pelfcula fotosensibls con el selector
Sptico; la tapa (30) del conjunto y la tapa (31) del cajetfn
(19).
' Cuando as{ conviene se dispone el selector &ptico (1) en
contacto con la superf'icie fotosensible de la pkdfeuls y este
conjunto va montado dentro de cajetin (19). _ 7
Cuzndo la cdmara (2) deseribe el movimiento circunferencial
similténeamente con el cajetfn (19), el conjunto.selector dptico
v pelfcula se mueve sobre su eje vertical dentro del cajetfn (19), -
presentando siempre su plano una perpendicular sobre la bisec~ '
triz del éngulo que deseribe (figurs 12). Se logra que el conjun~
to mantengz siempre la perpendicular respecto 2 la bisectriz del

éngulo que se deseribe, gracias al buldn (18) que al estar fijo

sobre el carro y penetrarren el scoplamiento del eje inferior
(26) del conjunto del selector Sptico y pelicula ve cépiande la
rectitud de la gufa (13), ya que ésta es perpendicular e la

‘bisectriz del £ngulo que se describe, condicidn prefijade antes

de establecer el recorrido de la cdmara.

Este sigtema, =i bien permite obtener ls fumcidn deseads
tiene el inconveniente de que todos los datos, como son radio,
éngulo o recorride que describe la cfmare y readio de las lentes
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del selector fptico, mon pardmetros que deben conjugarse perfec-—
tamente. '

Un segundo caso de obtencién y uso de los selectores Sptice
(1) es ol de disponer éste en contacto con la superffcie fotosen~-
sible de una pelfcula, y ecte conjunto  va montado demtro del
cajetibicomo en el caso anterior pero con la particularidad de
que shora ﬁemite, mediante un mecaniemo, un desplazamiento la=-
teral entre pelfcula y selector dptico, en sentido inverso al
movimiento circunferamscial de la cdmara, pero no el movimiento
sobre .su eje vertical. Este desplazamiento lateral ha de sar

equivaiente al paso ex#stente entre las lentes planocilfindricas

del selector Sptico y debe hacerse sl mismo tiempo que la cédmara
describe el movimiente circunferencial, teniendo en cuenta que
al finalirzar éste debe estar cubierto el desplazemiento lateral
equivelente al paso entre pelfoula y selector dptico, por lo que
se deduce que los dos movimientos han de estar perfectamente
sincronizados y proporcionados para que empiecen y terminen si-
milténeamente. Para producir este desplazamiento lateral se
dispone de un mecanismo representado én la figura 13, en ls que
enqueméticomente se ve el moto - reductor de corriente contfnua
(32), volante (33) para accionamiento mammal, juego de poleas
(34) para trancmitir el movimiento al eje principal (35), aco~
plamiento eldstico (39) con limitador de par, tornillo micromé-
trico (36) de empuje del soporte de la pelfcula, soporte {37)
de la pelfcula, aparato de medicidn longitudinel (38) para con-’ ,
trolar el desplazamiento lateral y cajetin (19) de la cdmara (2)
ya detallado en las figuras.

Egte sistema tiene la ventajs de que tanto el radio, dngulo
o recorrido que describe la. cdmara (2) y radioc de lam lentes del
selector dptico (1), pueden combinarse a volunted ya que no dc;o.eﬁ-
dek unos de otras. ,

También se logra una visién en relieve con el uso de une
plack o ldmina trensparente trameda con franjas transparentes y
opacase alternadas, totalmente parmlelas y equidistantes respec—
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tivamente, siendo las transparentes muy delgadss.

. Ests {lktima utilizacidén se funda en el mismo prineipio
que el an*beric;r, sdlo que en este caso es la pléca_ tremeads o
lémina- tramada ia que va en contactb con la superficie- fotosen—
sible de la pel:teula. Se desplage tamblén lateralimenie hacia
s distancia 3.gaal al paso exi.-aten'be entre las fremjes transe
parentes, y sirve el mismo monta;;e de la figura ¥y les expla.cac:.o-
nes dadea en el segundo eaemplo de eaecue:.én.

El meonvemente que presenta este sistema es que ung

vez obtem.da la estereofotograffa, debe fabricarse un selector

6ptico {1) que ctmxpla los requisitos necesarios para poder ob-

- servaria.

_ Una vez obtenida. la estereofotograffa por eualqm.era de -
los tres .ejemplos, se observerd en ella gran cantided de Hneas :

 verticales paralelas entre si, que equivalen & las diferentes -

perspectivas tommdas de la imagen desde los distintos puntos
del recorrido cirqunferencié.l. Superpqniendo ¥y cpnexionando pere '
fectamente sobre esta estereofotografia el _'selectm Sptico (1)
der4, como ya se explicd en pdrpafos anteriores la sensacidn
tridime nsional o de relieve. . '

Puede introducirse una nueva variente sobre lo expuesto,
#i el misme i;iempo que se realiza la estereofotografia dotamos
a la imagen o imfgenes (3) cusndo sean dos diferentes entre si,
fe movimiento continuado ¢ pautado de dos o mds posiciones de
la misug obteniendo a={ un efecto de animacién al mismo tiempo
que el tridimensional o de relieve.

Es evidente que si sdlo &e desea obt@ner la animacidén
de do=.o mds imfgenes (3), inclusive distintas entre sf, =in
que exista el efecto tridimensional, se procurari que la cémera
{2) no describa el movimiento circunferencial y usando la tdeni-
ca del segundo o tercer ejempl&, producir el &esplazamiento la=-
teral & le pelfcula fotosensible, mientras la imagen cembie de
dos o mds posiciones segin los resultedos que deseen obtenerse.

Hasta el momento se ha obienido en la forma deserita,
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une estereofotografia en blanco y negro o color, que debe estar
realizada en pelfeula de soporte de gran estabilidad dimens¥snal
pera que no existan posteriores distorsiones. A partir de aquf,
si quieren obtemmrse reproduccionss impresas, se hard previmmen-
te la seleccién de colores y se reproducird en este caso por

el sistema offsest y cuidando mucho los registros. Una vez obte-
nidas lms reproducciones, deben conexionarse perfectamente con
eX selector Sptico utilizahzo un sdhesivo adecuado.

La combinecidn de todog los movimientos y automatismos
expuestos con respecto al objetivo de la cdmars se logra por la
actuncifn del objetivo eh dos formes biem diferenciadas: 1) Obja-'
tivo abierto durante todo el recorrido de la cdmara, con ello se
obtienen resultados muy efectivos y se simplifica la automsbi-
zacidén, avmque quede limitado por le iluminacidn de la imagen,
caracterfsiicas de la misma, diafragma a emplear y sensibilided -

~ de la pelfcula, que en ocasiones implican desplazamientos cire

cunferenciales de la ofmara excesivamente rdpidosy o bien 2) Pro=
ducir disparos consecutivos, con lo cual la velociddd de despla~
zamiento cirvcunferencial de la cdmafe se reduce considerablemen~
te y permite la utilizecidn de otro tipo de iluminacidén (inelu
sive la natural), diafragme y censibilidad de la p#lfcula, ya
que ahora juega un papel importante ls velocidad de obturscidén
del objetivo. Este sistema complica ligeramente la automatiza~
cidn, pero en contrapartidas es mucho mfs versdtil y de resultados
myy efectivos.

Para lograr los movimientos automftecos de la méquina y-
sccesorios se dispone de un motoxr de corriente contfnua {es uti=-
lizade corriente oontfnus porque en caso de no conectarlo a la
red, puede alimentarse con baterfas, ddndole asi autonomfe al
grupo) que acciona mediante la reduccidén oportunma, wn reductor
que en su eje de selids dispone de un juego de poleas gque trans-
miten el movimiento a un tembor sirviendo &ste de acciomamiento
al carro (14) como ya se explicd cusndo se comentaron las figuras.

En el caso de que se opere con el objetivo abierto,
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entonces un dispositivo electromesénico con un temporizador
eie¢tn§nﬁco, acclona el obfturador del objetivo y en el caso de
hacer disparoé consecutivos, dos temporizadores electrdnicos
reponen y disparan slternstivamente el obbturador del objetivo
medisnte un dJ.Spos:.t:.vo lelectromecdnico. Para poder medir la
velocidad angu.lar del motor, se dispone un tacdmeiro electrdnico.
El proceso de operacidn para obtener la estereofotogratia

‘es el siguiente: una vez elegiffia la imagen, su composicidn hi2

el efecto tridimensional que quiera cbienerse, se i‘iaarﬁ el
radio, el recorrido o déngulo y velocidad de traslacﬁn de la 7
cdmara. A contimmamcién se progremsrd el objetivo segin los datos
del exposimetro, diafragma, velocidad de obturacidn (esta Wltima .
segin el método que se u’hilice)., regulacidén de los temporizadores
y velocidad de desplzamiento lateral de la pelfoule (em el caso
de u'hili_zar el segundo o tercer sistema, ya explicado en pdrra-
fos anteriorem). Wna vez programado el cidlo, se adadird un
espacio muerto tanto ol prihcipio como at final del recorrido
circunferencial de la cdmara. Este espacio muerto al principio
del recorrido sirve para que los motores entren en régimen de
trabaje y el espreio muerto al finsl del recorrido eé para no
frenar briéscamente el sistema. Para poder diferenciar el recorri~
do efectivo del recorrido total, se disponen unos indicadores

que actden mientras dura el recorride efectivo.

Neturalmente que el movimientc circular de la cdmara pue-
de ser semlautemdtico, electrénico o no, ya que en el mismo eje
del motor existe un volemfe, que permite utilizar el sistema in=
cluso manualmente.

Se sobreentiende que en el presentasicaso serdm veriables
cuantos detalles de conmstruccidn y escabado no alteren, cembien

o modifiguen la esencinlidad de la invencidn.

NOTA REIVINDICATORTIA
Hecha #@a descripeidn del presente invento, se declaran
como no practicadas ni divulgadas en Espafln, las siguientes rei-
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" vindiceciones:

1% .~ SISTEMA CON SU MAQUINA CORRESPONDIENTE PARA IA OBTEN-
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION
Y SELECCION OPEICA DE IAS MISHAS, caracterizado por el hecho de
que para obtener el clisé de las estereofotograffas o fotograffas
en relieve y animseidn se dicpone entre la pelfcula fotosen si-
ble & imprecionar y el objetivo de la cémera un selector Sptico
constitufdo por uns placa o ldmina transparente estriada de '
materiel adecwado &l propio tiempo que simulténemmente se rea=-
liza un desplazemiento de la cédmers fotogrdfica impresionadora
en movimiento de traslacién circunferencizl uniforme alrededor
de 1s imagen con el eje de la misma sobre el eje dptico de
la cfmars mientras éote describe el arco de circunferencism, en=
tendiéndose por imsgen, figurs, representacidn, semejanza y o~
pariencia de una cosa y la reproduccidn de ls Ffigurs de un ob-
jeto por la combinacidén de rayor de luz y por tmutwvo de imagen
el lugar donde parten o adonde convergen acciones particularss
coordenadesn. . '

28,~ SISTEMA CON SU MAQUiKA CORRESPORDIENTE PARA LA OBw
TENCION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O TOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANTMA-
CION Y SELECCION OPTICA DE IAS MISMAS, segliin la anterior reivin-
dicecifn, en el que la placa esiriada o 1dmina estriads fore
mativa del selector &ptico ectd constitufds por una multiplici-
dad de lentes plenocilfndricms, convexss, paralelas, yuxbta=
puestas entre sf y solidarias por su base inferior s wm medio
trensparente limitado por dos dipptrfos plamos también paralelos
entre sf. .
38.~ SISTEMA CON SU MAQUINA CORRESEONDIENTE PARA LA OB~
TERCION DE ESTEREOFQTOGRAFIAS O FOTOGRATIAS EN RELIEVE Y ANI-
MACION Y SELECCION OPTICA DE LAS MISMAS, segtin las anteriores
reivindicaciones, en el que la diétancia constente entre todas
¥ cade una de las lentes se hace comprender entre 202 y 135¢ "
de un arco de circunferencia de radio igual zl de la lente.
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7 48 j SISTEEJA CON SU MAQUINA CORRESPONDIENTE PARA LA OB-
TENCION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOIOGRAFIAS EN RELIEVE ¥ ANIMA-
CION Y SEIECCION OPTICA DE IAS MISMAS, segin las antericres
reivindicaeionea,.' en €l que a la fotograffe de efectos en relie-
ve ¢ estereofotografia obienida se le yuxtaponé y evetualmente
vincula sobre su superffcie vista el selector dptico de las rei-
vindiceciones segunda y tercers paré que una vez ello realizado
aguella pueds observerse desde cualquier distoncia ¥y ein ulo,
produciendo un efecto tridimensmnal o de relieve e mclusive de’::.
animacidn. , '

58.— SISTEMA CON SU MAQUINA CORRESPONDIENTE PARA LA OBTER-
CINN DE ESTEREOFOTOGRAFTAS O POTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION -
¥ SELECCION OPTICA DE IAS MISMAS, segin las anteriores reivin-
dicaciones‘, en el que para comseguir que la méquina fotogréfica
efectie el desplazamiento con un radioc adecusdo y deseado, con
1ls supresidn del consiante cambio de plentilla, se dispone debajo
de la base de dicha cdmers y solidsrise a slle dos ejes, orienta-
bles, uno al lade del otro y sepasradcs entre sf y ambos ofienta-
dos desde la posicidén parzlela a la convergenbe por unos extremos
y divergentes por los opuestos, con lo que en la fase de hacerlos
converger por =u parte anterior, la cfmace describe, por desple-
zamiento, un radio que es inversamente proporcionsl al dngulo
formado por los ejes, mientras que el desplazamiento de la cé-
mera es en movimiento totelmente rectilfneo cuando los ejes ectén
completamente paralelos, yendo asf dsede un radio mimimo al
infinito, es decir, recto.

68.~ SISTENA CON SU MAQUINA CORRESPONDIERTE PARA LA OB‘.EEN-
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION
Y SELECCION OPRICA DE LAS MISMAS, segin las enteriores reivin-
dicaciones, en el que el camino de rodadura de las ruedas de
los ejes dispuestos debajo de la bese de la mfquina se comstitu-
ye con une plataforma regtangular montade sobre un aspoﬁe de

elevacidn y descenso, a voluntad, y le cémare se desplaza cir-
cunferencialmente gracias a disponer en cruz un perfil en "I"
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los carros que discurren por umas gufas en uma de ellas yacente,
por cuyos bordes superior e inferior del brazo transversal de la
"I* ruedan dos a dos las cuatro ruedas acansladas de un tabique
vertical del que perpendicularmente emerge un iravesero tembién
de pei'fil en "P%, dote no yacenie, que a2 =u vez lleva montada
une plataforma horizontal deslizente por sus bordes a través '
de dos pared de ruedas locas y 1lante acenalada, cual platafore
me horizontal tiene un mufidn de fijacidén a la cémara. ‘
‘ 78.~ SISTEMA CON SU MAQUIRA CORRESPORDIERTE PARA TA OBTEN~
CION DE ESTEREOCFOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION
Y SELECCION OPTICA DE LAS MISMAS, segln las anteriores reivin-
dicaciones, en el que el selector éptico ne dispone en contaeto'
con la superffcie fotosenvible de la pellcula y este conjunto
dentro de un cajetin acondicionador, presentafide su plano, -
cuando conviene, una perpendiuular sobre la bisectris del dngulo
que describe la ¢fmera por emeddo del mufidn verticsl dispuesto
sobre la plataforms deslizente superior qu e penetra en el
acoplamiento del eje inferior del cohj\mto del selectro dphico
v pelfcula, condicién previamente establecide al Befinir el
recoxrido exacto e rsalizar por la cdmara. - 7
88, SISTEMA CON SU MAQUINA CORRESPORDIENTE PARA IA OBTEN=-
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACIOR
Y SELECCION OPTICA DE LAS MISMAS, sé Un las anteriores reivine-
dicaciones, en glque pars evitur que jos datos como son radi.o,.
éngulo o recorrido de la cdmara fotogréfice impresionadora y
radio de las lentes del selector Sptico sean pardmetros que | ,
deban conjugarse perfectamente, entonces 1z pelicula fotosensible- -
y el selector dptico se disponen monirndoz dentro del cajetin
segin la anterior reivindicacidén y se les otorga um decplazmaien—
to lateral entre pelfcﬁla ¥ selector éptico en sentido inverso
a8l movimiento circunferencial y simultfneo de la cfmara.
98 ,~ SISTEWA CON SU MAQUINA CORRESPONDIERTE PARA IA OBTEN-
CIOX DE ESTEREQOFOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION
Y SELECCION QPTICA DE LAS MISMAS, segin las anteriores reivine
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dicacionesz, en el que el despiazemientor lateral de 1z reivindicacid
8 ec de magnitud equivalente al poso existende entre las lentes
plaaacil:tnﬂfieas del selector dptico, teniendo en cucnta que al
finalizer el movimiento simaltdneo ecircunferemcial de la cfmare
5, ye debe estar cublerte el zludido desplazamiento lateral, estendo
por tanto los doz dewplogamietnion sincronigadas de comienzo ¥
fin de correrz simultfneos.
108 .= SISTEMA CON SU MAQUINA CORRESPONDIENTE PARA IA OBTER-
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOTOGRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION
0. Y SELECCICK OPTICA DE IAS MISHAS, segin las snteriores reivine
dicaciones, en el gus ¢l sineronisme de los movimientos simultd-
neot circunferencial de 1z cfmara y latersl del eajetin scondi-
cionador de iz pelfculs y plzcs se obtiene medisnte wng tranemisidn
adecuada dispusste emire la cfmara y el cajetin.
5. 118, SISTEMA CON SU NAQUINA CORRESPONDIENTE PARA LA OBTEN-
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOTOGHAFIAS B BELIEVE Y ANIZACION
Y SELECCIOR OPRICA DX TAS MISHAS, seinin la: anteriores reivise
dicaciones, en 6l gie igualmente cusndo s6 desee no ussy el se~
lector dptico entoncec oe dispone unz placa o 1dminz tramade en
20. contacte con 1z superficie fotosensible de ls pelfcula, llevends
ecta pleca o lémine tramnde unse franjss trensparentes y otras
opacar, aliernsdas, totalmente parslelsc y equidistontes entre o=f.
123 .~ SIZTEMA CON SU UAQUINA CORREPORDIENTE PARA L4 OBTENS
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS ¢ FOTCURAFIAS EX RELIVVE Y ANIMACION
25. ¥ SELECCION OPPICK DE IAS MISIAS, segin las anteriores reivindie-
cacicnes, en el que las franjas transparentes paralela: de la plae
ce o limine tramads son muy delgndas eon relacidn com las opacas
¥y el desplesamionto laterel de ecte place o 1lémina ftremndn es en
une distencia igusl al paco existente entre las frenjas tronce
30. parentes.
138~ SISTEMA CON SU MAQUINA CORRESPONDIENTE PARA LA OBTER=
CION DE ESTEREOFOTOGRAFIAS O FOROGRAFIAS EN RELIEVE Y ANTHACION
Y SELECCION OPTICA DE IAS MISHAS, segin las anteriores reivindi-
eaciones, en ls que wnn vesz obienidas lam esterecfotografiss en
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1z forma descrita, presenien e gran csptided de linesr vertice~
les parslelar ontre =L correcpondiemtes a lar diferemtec pervpectis-
ves tomadns de la imagen derde los distintoe punios del recorrido
circunferencirl y ruperponiende y conexicnando perfectamente sobre
la &sjsemiatogmffa el celector Spticn we obiiene le rencacidn
vichal de tridimensidn o relieve. f

148.~ SISTEMA CON SU NAQUINA CORRESPONDIENTE PARA LA OBTEN-
OI0N DE ESTEREOFOTOGRAFTAS O FOTOCRAFIAS EN RELIEVE Y ANIMACION
Y SELECCION OPTICA DE IAS MISMAS, segin las enteriores reivin-
dicseiones, en el que cuando ce deree otorgar a&aﬁm a2 lo estereo-
fotografin un efecto o animacifn, entonce: a la infgen ~ o imgme:
cusndo sean (os difementec entre sf - &e 18 da un movimiento
sontinuado o pautedo de doz o wds poziciones de la mirms.

154 ,- STSPEMA CON SU HAQUINA CORRESPONDIERTE PARA LA OBTEN-
CTON DE ESTERUOPOTOGRAFTAS @ FOTOGRATIAS KN RELIEVE Y ANTHMACION
Y 3BLECCION OPRICA DE LAS MISHMAD; sezin las anteriores reivin-
dicaciones, on 8l que cuando s6lo se deceo obteuer la animseidn
de dos o nfs imdgencs, imclusive distintas entre »f, rin que exis-
ta &1 sfecto tridimeneinnel, entoncss a la wimers, en el momento
de obtonmor lo ssteresfotografis no se le dota de movimiento cire
cunfersncial y sflo 5¢ produce sl desplazamiento lateral de la
pelfeula fotosensible mientras la imfgen o imigenes cuando rean
diferentec sntre sf cambis de dos o mds posicionss cefiin los resu 1
tador que decean ovtener. e. ’

164 .~ SISTEHA CON SU MAQUINA CORBRESPONDIENTE PARA IA OBTEN=
CION DE ESTEREOSOPOGRAFIAS O FOTOCRAFIAS EN RELIEVE ¥ ANINMACION
Y SEIRCCION OPTICA DE LAR MISHAS.

Segtin se demscribve y reivindice sn 1s precente Mrh\x
Descriptive, que consta de QUINCE hejas folimdas, escritas 8 i
quina por unz =dle de sus oeras ¥y sconmpafindas de une hoje de dibu-
jot.

Daxrcalona pare ¥adrid, a 27
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