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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

1 La invención hace re fe re n cia  a lo s  te la r e s  en lo s  ,

que lo s  h ilo s  de trama son insertados por medio de agu­

ja s  o de lanzas f le x ib le s  o ríg id aB . En esto s te la r e s , 

cuando la  aguja de sa lid a  se h a lla  detenida después de 

5 haber arrastrado e l  h ilo  de trama, puede suceder que re­

grese h acia  l a  calada para tomar l a  trama sig u ien te , s in  

le b e ra r  la  trama que avaba de ser in sertad a, lo  que cons­

t itu y e  un se rio  inconveniente capaz de provocar e l  cor­

te  de la  mitad de lo s  h ilo s  de la s  capas de urdimbre que 

10 acaban de cruzarse. Los h ilo s  compuestos, denominados h i­

lo s  de fa n ta s ía , son particularm ente propensos a orig in ar 

este  inconveniente, dado que se componen de hebras de lon­

gitu des d ife ren tes  y ocurre frecuentemente que una hebra 

sea suficientem ente la rg a  para permanecer en la  pinza de 

15 la  aguja, incluso  cuando ésta  ocupa su p osición  de máxi­

mo retro ceso , fuera de la  calada. Resulta pues importan­

te  desprender esta  hebra de h ilo  antes de que se in ic ie  

un nuevo c ic lo  de in serción  de trama; en e llo  e str ib a  e l 

o b jetivo  de la  presente invención.

20 A este  e fe c to , e l  d isp o sitiv o  deseguridad objeto de

la  invención se h a lla  constituido por un dedo curvado, 

que queda situado entre e l borde correspondiente de 2a 

calada y la  extremidad in te r io r  de la  aguja extractora 

en la  posición  de máximo retro ceso , y  que puede brusca- 

25 mente cortar la  tra y e c to r ia  de la  aguja en posición  de

e l  máximo reto rceso , mientras e l  batán ocupa su posición 

avanzada, bajo la  acción  de un d isp o sitivo  de gobierno 

sincronizado con e l  batán.

Merced a este d isp o sitivo  de seguridad, e l  dedo que
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lo  constituye pasa entre la  aguja en posición  retrasada y 

e l  te j id o , rozando e l  peine, durante e l  batido de la  pasa­

da, de manera que, desde e l momento en que e l  batán re tro ­

cede, esta  dedo retien e  la  extremidad del h ilo  de trama que 

5 acaba de ser insertado y lo  ob liga  a desprenderse de la  a - 

guja.

La invención será mejor comprendida a travós de la  

le c tu ra  de la  descripción que sigue y  d el examen de lo s  

dibujos anexos, que muestran, a t í t u lo  de ejemplo n i lim .l- 

10 ta t iv o , una forma de re a liza c ió n  de un d isp o sitiv o  de segu­

ridad según la  invención.

En estos dibujos:

La figura 1 es una vista de perfil del dispositivo y 
de los órganos del telar próximos al mismo.

15 Las figuras 2 a 5 ilustran las fases sucesivas de
funcionamiento del dispositivo.

El d isp o sitiv o  de seguridad contra l a  retención del 

h ilo  de trama se h a lla  montado sobre un t e la r  del que, en 

la  fig u ra  1 ,  se han representado únicamente, de manera pur- 

20 c ia l ,  e l  antepecho 1 ,  e l  batán 2, e l  peine 3, y  la  aguja 4 

insertadora del h ilo  de trama.

El-órgano p rin cip a l del d isp o sitiv o  de seguridad se 

h a lla  constitu ido por un dedo curvado 1 1 ,  que queda s i ­

tuado entre e l  borde correspondiente 12 (ver tambián la  

25 f ig u ra  4) de la  calada y l a  extremidad in te r io r  de la  agu­

ja  extractora  4 en posición  de máximo retroceso . E l dedo 

curvado 11  es soportado por un órgano f i j o  so lid a rio  de 

la  bancada del t e la r ,  t a l  como e l  antepecho 1 .  Este dedo 

está  montado de manera que pueda bruscamente interrum pir 

30 la  tra y e c to r ia  de la  aguja mientras e l  batán ocupa su po-

*
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s ic ió n  avanzada. A t a l  e fe c to , e l  dedo está  montado bascu­

la n te  sobre un e je  h o rizon ta l 15 soportado por e l  antepe­

cho 1 y  p ara le lo  a l  batán 2, de manera que puede pasar de ? 

una p osición ,levan tad a, de espera, situada por encima del 

5 n iv e l de la  tre y e c to r ia  de la  aguja 4, t a l  como se ha re­

presentado por ejemplo en la s  fig u ra s  1  a 3, a una posi­

ción descendida situada por debajo de la  expresada trayec­

t o r ia ,  t a l  como se ha representado en la  f ig u ra  5 . De esta 

manera, e l  dedo puede rozar e l  peine en e l  momento de batJr 

10 la  pasada, entre e l  borde del te jid o  y  la  extremidad de la  

aguja en posición de retroceso  (fig u ra s  4 y  5 ) .

Los movimientos del dedo curvado 11 vienen determina­

dos por un. d isp o sitiv o  de gobierno sincronizado con e l  ba­

tán 2 . E l d isp o sitiv o  de gobierno representado comporta:

15 una le v a  21 f i ja d a  sobre un árb ol 22 que g ir a  sincronizado 

con e l  cigüeñal del t e la r  mediante e l  que se acciona e l ba­

tán 2. un palpador 23 provisto  de u n .ro d illo  24 que se apo­

ya contra la  le v a  21, bajo la  acción  de un reso rte  25 , cuyo 

palpador 23 puede p ivotar sobre un árb ol 26 , una manivela 

20 27 so lid a rio  del palpador, y  una b ie la  28 que por una ex­

tremidad se h a lla  a rticu la d a  a tra v é s  de un e je  29 a la  ex­

tremidad de la  manivela 27 y por la  otra  extremidad, a tr a ­

vés do un e je  32 , a l  dedo curvado 1 1 . La le v a  21 está  fo r­

mada por dos d iscos p erfila d o s 37, 38 que pueden desplazar- 

25 se angularmente uno con respecto a l  otro y  pueden ser s o l i ­

darizados entre s í ,  en la  posición  en cada caso e leg id a , 

por medio de to r n il lo s  39 montados en e l  disco 38, que 

a trav iesan  unas aberturas en forma de arco de c írcu lo  41 

p racticadas en e l  disco 37 , lo  que permite regular oon pre- 

30 c is ió n  lo s  movimientos del dedo curvado 1 1 .
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El funcionamiento del d isp o sitiv o  de seguridad es 

como sig u e :

La fig u ra  2 i lu s t r a  e l  f in a l  del c ic lo  de in serció n  

del h ilo  de trama 5, desplanándose e l  batán 2 desde a trá s  

5 hacia adelante, mientras que la  pinza de la  aguja de tr a c ­

ción 4 empieza a a b r irs e . El dedo curvado 11 se h a lla  en 

p osición  elevada, de espera, y , consecuentemente, por en­

cima del n iv e l de la  tra y e cto r ia  de la  agu ja .

La fig u ra  3 muestra la  aguja de a rra stre  o tra cc ió n  4 

10 completamente a b ie rta  y en situ a ció n  de s a l i r  de la  calada 

dejando d e s liz a r , en su pinza a b ie rta , la  extremidad del 

h ilo  de la  pasada 5 , E l batán se desplaza todavía de a trá s  

hacia adelante y e l  dedo curvado ocupa todavía su posición  

levantada, de espera.

15 La fig u ra  4 i lu s t r a  e l  punto muerto adelantado d el

batán en e l  momento de b a tir  la  pasada 5 . Una parte del 

h ilo  de trama de fa n ta s ía  5 se ha deshilachado y  ha queda­

do prendida en la  pinza de la  aguja de tra cció n  4y que ha 

alcanzado e l  f in a l  de su recorrid o  hacia e l  e x te r io r  de 

26 l a  calada. E l dedo curvado de seguridad 11 empieza su mo­

vimiento v e r t ic a l  descendiente , bajo la  acción de la  l e ­

va 21, y  su extremidad se in te rc a la  entre la  extremidad 

del h ilo  f ija d o  a la  aguja 4 y  e l  peine 3.

La fig u ra  5 i lu s tr a  e l  p rin cip io  del movimiento de 

25 Retroceso del batán 2, mientras que la  extremidad del h i­

lo  de trama 5 es retenido por e l  dedo curvado 11  que le  

o b liga  a desprenderse de la s  mandíbulas de la  pinza de 

tra cc ió n  4 y a encajar en una muesca 35 del soporte del 

templazo 36 para impedir que sea arrastrado  por la  aguja 

30 haoia e l  in te r io r  de la  calada en e l  c ic lo  sigu ien te  de



in serció n . E l dedo curvado 11 permanece en la  posición 

descendida hasta que e l  batán alcanza su punto muerto 

p o ste rio r .

Puede-notarse que un d isp o sitiv o  como e l  d escrito

5 no requiere seccionar e l  peine s i  ó s te .s e  h a lla  prolonga­

do mas a l l á  de la  anchura máxima d el te j id o .

Se comprende que la  invención no queda lim itada a 

la  forma de re a liz a c ió n  d e scrita  y  representada, pudien- 

do aportarse a la  misma m odificaciones, de acuerdo con la s

10 a p lica cio n es p re v is ta s , s in  ap artarse, por e l lo ,  del marco 

de la  invención.

A sí, por ejemplo:

-  e l  dedo curvado podría montarse sobre un órgano 

f i j o  del t e la r  d is tin to  del antepecho:

15 -  e l  dedo curvado de seguridad podría ser soportado

por un órgano m óvil, por ejemplo, e l  batán del te la r ;

-  e l  movimiento del dedo curvado no debe necesaria­

mente ser un movimiento v e r t ic a l  d ir ig id o  de a rrib a  hacia 

ab ajo , sinó que podría tambión r e a liz a r s e  de abajo hacia

20 a rr ib a , o tambión de a trá s  hacia adelante?

-  e l  dedo curvado, en lugar de ser g ir a to r io , podría 

h a lla rs e  dotado de un movimiento de tr a  slació n ;

-  aunque e l  dedo curvado se h a lla  montado basculante, 

su e je  de basculación no debe ser necesariamente p arale jo  a

25 l a  d irección  de la  tr a y e c to r ia  de la  aguja;

-  e l  sistema de accionamiento del dedo curvado de se­

guridad, en lu g ar de ser mecánico, podría ser de cualquier
i

t ip o , por ejemplo, electrom ecánico, h id ráu lico  o neumático. '

¡



R E I V I N D I C A C I O N E S  :

1 1 -  D isp ositivo  de seguridad contra la  reten ción  del

h ilo  en la  aguja de a rra stre  del h i lo  de trama de un te ­

la r ,  caracterizado porque óstá constituid^  por un dedo 

curvado (11) situado entre e l  borde correspondiente de 

5 la  calada y la  extremidad in te r io r  de la  aguja de arras­

t r e  (4 ) en su p osición  de máximo re tro ce so , que puede 

bruscamente cortar la  tra y e c to r ia  de la  aguja retroced id a 

a l  máximo, mientras e l  batán (2) ocupa su posición  avanza­

da bajo la  acción  de un d isp o sitiv o  de gobierno (21, 28)

10 sincronizado con e l  batán.

2 -  D isp o sitivo , según la  re iv in d icad ió n  1 , caracte­

rizado  porque e l  dedo curvado ( l l )  es soportado por un 

órgano f i j o  so lid a rio  de la  bancada del t e la r ,  preferen­

temente por e l  antepecho (1 ) .

15 3 -  D isp o sitivo , según la  re iv in d ica c ió n  1 , caracte­

rizado porque e l  dedo curvado (11) se h a lla  montado de ma­

nera que pueda pasar de una p osición  elevada, de espera, 

situada por encima del n iv e l de la  tra y e c to r ia  de la  agu­

ja  (4 ) a una posición  in fe r io r , situada por debajo de d i-  

20 cha tra y e c to r ia .

4 -  D isp o sitivo , según la  re iv in d ica c ió n  3y caracte­

rizado porque e l  dedo curvado ( l l )  se h a lla  montado de mane­

ra  que puede bascular sobre un e je  h o rizon ta l (15 ) p arale­

lo  a l  batán (2).

25 5 -  D isp o sitivo , según la  re iv in d ica c ió n  1 , c a ra c te r i­

zado porque e l  dedo curvado ( 1 1 ) . se h a lla  acoplado a un paA- 

pador (23) en contacto con una le v a  (21) soportada por un 

árb ol (22) que g ira  sincronizada con e l  árbol del cigKeKal 

del t e la r .
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6 -  D isp ositivo  de seguridad contra la  retención  

del h ilo  en la  aguja de a rra stre  d el h ilo  de trama de 

un t e la r .

Consta la  presente Memoria 
D escriptiva, da s ie te  hojas mecano­
g ra fia d a s, e so r ita s  por una sola ca­
ra , y de dibujos anexos.

Barcelona, 2 y  ABO. 1976 
P.A.
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