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_ MBMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a unos perfecclonamien=—
%os en los aparatos para acclonar equilibradores de mo-
tor,
féi"g un motor de cuatro cilindros en linea
convencionsl ge han propuesto diversos medios para eli~
minar la fuerza vibromotriz secundarie vertical con el
fin de evitar la vibracidn ‘del motor. Sin embargo no se
ha encontrado ningln aparato que elimlne el moméiﬁ:g Vi
bromotriz secundario de;bido a la masa de moviniento al-
ternativo y ol momento vibromotriz debido al par de explo-
ién, Para obvier esba desventaja la peticionarie ha pro-
puesto un ;nvénto del que se he solicitado la patente ja-
ponesa ne 49-38665, Ahora este invento mejora todavia el
meceniemo de acecionsmiento del eguilibrador propuesto
on la solicitud de patente antes cltada.

Bn un motor de tipo convenclonal, como se
conoce comunmente, el mecanismo 4 gecionamiento del
equilibrador estéd dispuesto en su parte frontal, separgdo
de los pifiones de distribucién por el cigueiial. Ademds,
1e bomba del agua, ventilador de refrigeracién y meca-
nismos de sccionamiento como la dinamina se digponen en
+andem & lo laxrgo delr eje del cigﬁeﬁal; Bsto no solo
aumenta la longitud total del motor, sino que tembién

hace que su montaje ¥y mantenimiento sea complejo debido

‘a que muchos componentes, como los sntes cltados, se

dispongan en un egpaclo muy reducldo.
Bate invento tiene por objeto eliminar los

inconvenientes antes cltados. lMas particulamente, la
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principel carscteristica de esbte invento radica en un
aparato para ecclonar el equilibrador del motor en donde
por lo menog un par de equilibradores se disponen sobre
1Ineas que ge encuentren a ambos lados, a digtancias
deseadas y sustancialmente paralelass al eje del ci=
gﬁeﬁal. En este mecanismo d¢ acclonamiento del equilibra-
dor, dicho par de equilibradores se encuentran disbtancle-
dog entre i con respecto al eje de cllindros y se disefian
de modo que glren en sentido opuesto, & une velocidad
doble quo la velocidad de giro del cigliefial. Un &rbol de
engranajes que invierte uno de dicho par de eguilibrado-
res y un mecanismo de accionamiento gue acclona el otro br-
bol eguilibrador, el rbol de levas y demés é:través de
une corres de tremsmisién o cadena de transmisién por me-
dio del cigliefial se disponen en la parte frontal o poste-
rior del blogue de cllindrod.

Ahore esbe invento se describird con detalle
haciendo referencia a los dibujos que se acompafizm, en
donde;

Ia figura 1 es una vista desquemética de una
modalidad de egte invento con una porcién cortada.

Ia figﬁra 2 eg una vista en seccion fransversal
tomada por la linea IL-LL de la figura l.

Lg figura 3 es wna v§sta esguendtica gue muestra
una aplicacién de este invento; con una parte recortada.

' Ig figura 4 es una vista en seceidn transversal
tomada por la linea IV-IV de la figura 3,
Ia figuras 5 es una vista esquemética de otra

aplicacién del mecanismo de accionemiento de egquilibrader

v
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de conformidad con este invento.
Heciendo primero xeferencis a lasg figuras 1y 2
se describiz;é con detalle una modalidad de este invento.
Se acopla un cigliefial 1 a un blogue de cllindros
2. Por lo menos un par de 4rboles equilibradoxes.3 y 4 - |
se disponsn gobre lineas que se encuentran a ambog lados,
g digbancias deseadas y sustanclalmente paralelos al
ejo del cigliefial. Este par de drboles de equilibrado
3y 4 g0 encuentran distenciados entre si con respecto
al ejo de los cilindros y se diseflan para que glren en sene
tido contrario, a una velocidad 2\A/ doble de la velocl-
ded \@f del ciguesiel 1, tal como se ilustra en la figura l.
Con 5 se indica una polea acoplada al drbol 7
de un engrenaje inmversor, no representado, que engrana
con un engranaje 6 acoplado al Arbol equilibrador 4. Con
la referencia numérica 8‘ ge indica una polea acoplade a die-
cho érbol equilibrador 3, con 9 una polea acoplada al &r-
bol de levas 10, con 11 una polea acoplada a dlcho c:.ghe-—
fial 1, con 12 una correa de transmisidén acoplada a dn.chas
poleas ), 8, 9 y 11, y con 13 y 14 un aflojador y tensor,
respoctivamente, de dicha correa de trensmisién 12, Ias
chunaceras 19 y 20 del cigliefial estdn soportadas por cojl-
netes 21 y 22 x’esPectivamer;te: Un pistén 23 estéd acople-
do al exbtremo de una biels 24 soportada por el cigliefial

1. Con la referencia numérica 25 se designa un volante,

" con 26 una carcasa de campena, con 27 una carcasa de en-

granajo do. transmisién acoplada en la parte frontal del
blogue de cilindros 2, con 28 un ventilador de refrige~

racién accionado por un mecanilsmo de correa 29 conectado
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con &l cigliefial 1, y con 30 un colector de aceite.

En la modalided de este invento asi congtitulda,
los 4rboles equilibradores 3 v 4 son acclonados, cuando
funciona ol motor, por la Wnica correa de tranemisidn
12 a través de lag poleas 5, 8 9 y 1l. Eabo éxime la ne-
cegidad de proporcionar mecanismos de accionamiento in-
dependientes pars el drbol de levas y los equilibradores,
a diferpncia d¢e los gparatos convéncionales. Por congl~
guiente, ¢l agparato de este ilnvento puede situarse de
formg oomPacta en un cspaclo reducido em la parte frontal
del motpr,'rcduciéndose por tanto su costo de fabricacidn
y favoreclondo su mentenimiento, Por otra perte puede eli-
minar la fuerza y momento vibromotriz secundario debido
o la masa de movimilento alternativo y por la explosién
de forma simulténes y considerablemente, Como resulta
ovidente de cuanto antecede este invento ofrece excelen-
te funclonsmiento ¥y resultados. |

A continuacidén se expondré un ejemplo, con
roferencia a lag figuras 3 y 4, en donde la modalidad en-
teriormente descrita do esfte invento es aplicada y en don-
de les partes similares a las expuestas on las figuras
1y 2 se dosignan con referenclas numéricas gimilares. ’

En osto ejemplo el mecanigmo de acclonamiento
del equilibrador se dispone en la parte posterior 31 del
blogue de cilindros, el cual se dispuso en la parte fron-~
tal on lag figuras 1y 2. Beta oxganizacidn solo precisa
agrandar ol alojemiento acempanedo 26 abarcendo un embra=
gue 32 hacia arriba fal como sé repregenta en la figura 3,

haciendo innecegaria la carcasa do engrenajes de trangmie-
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g16n uk;lizada en los aparatos convencionales; Por consiw
gulente, puede reducirge la totalidad de la longitud del
motor en dlreccién longitudinal, Asimismo, se mejora el
man’cenimien‘!io del motor debldo a que solo se proporeiona
en la parte ffonﬁal del motor el ventilador de refrigera—
cién y algunos componentes auxiliares, _

Haciendo referencia a la rigura 5 ge explicard
otro ejemplo de aplicacién de la modalidad anteriormente
descrita, en donde partes gimilares a leg de las figures
1 o 4 so designan con referencias numérclas similarcs.

En este segundo ejemplo se elimina el mecanismo
para invertir uno éel' par de drboles equilibredores 4
wbilizado en las modalidades antes descrite. Por el con-
trario, tal como se ilustra en la figura 5, la polea 5 se
acopla al Arbol equilibrador 4 y se utiliza une correa de
trengmi gidn 46 con dientes 33 y 34 en embas caras.

Tal como se repregents en la figura 5 los
dientes internos 33 de dicha correa de transmisibén 36
empedian con ;a polea 8§ sobre uno del par de drboles equi~-
libradores 3; mientras que los dientes intexnos 34 empo -~
fien con la polea 5 sobre el oftro &rbol equilibrador 4,
con 1o que dichos Arxboles equilibradores 3y 4 y el
grbol de levas 9 son accionados por la potencia motriz
del cigliefial 1. Egta organizacién puede egbablocerse en
le parte frontal y parte poster?or del blogque de cilin.-
dros 2 dependiente de su diseﬁo; tal como en los casos
de las figuras 1y 3;

En el ejemplo entes citado los érboles equili-

bradores 3 ¥ 4 giran en direcciones opuestes por medio
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de una sols correa de trensmigidén sin el empleo de ningin
meceniemo particular de inversién. Con ello se roducen
10s costos de fabricacién, se simplifican lag egtrueturas
del mecanismo de accilonamiento del equilibrejor y se re-
ducen los problomas. Son previsibles por tanto el mismo
funcionamignio v reéultados que los obienides con la modaw
1ided entes citade.

fn lugar de la correa de trensmisidn utilizada
en el ejomplo antos citado pueden utllizarsc ruedas den~—
tadas y una cadena, Asimismo pueden obtenerss log miswmos
funcionamlentos y resultaedos cuando se wtiliza egbe inw-
vento para un mobtor horizonteals

K
H

NoTaA

Descrito el objeto del presente invento se de-
claran nucvag y de propla invoncién las siguienbes roi-
vindicaciones.

1. Perfeccionamientos en gparatos para accionar
equilibradorcs de motor, caractorizados por comprender por
1o menos, un par de equilibradores que s¢ disponen g ame
bog lados del ciglietinl de un motoT, a distancias doseades
y susbanclalmente paralelos a &ate, separadoé entre sl con-
regpecto a la direccién exil de los cllindros ¥y digpucstos
de modo que giren en sentidos opuestos a una velocidad do=
ble de la velocidad de giro del ciglefial, preveyéndose la
combinecidn de un 4rbol de engranajes para invertlir uno
do dicho par de equilibradorcs y un mecanismo de acclona~
miento para acclionar el otxo équilibrador, grbol de levas

y domés por el clgleiial & trevés do una gola correa o cade-
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ne de trensmisidén que se proporciona en la parte frontal o
posterior del bloque de cilindros,

2 Perfeccionamientos, de confommidad con la
vreivindicacién anterior, caracterizados por éomprender,
por lo menog, un par de equllbradores gue se disponen -
o ambos ladog del ciglieRal de un motor; a disbtancias de—
seadas vy sustanciglmente paralelos a éste, separados ene
tre s con respecto a la direccidb axil de los cilindros
y dispuestos de modo gque giren en sgentidos opuestos a
wme velocidad doble de la velocidad de giro del cigliefial,
preveyéndose la combinacién de polcas (o ruedas dentadas)
acopladas al Arbol de levas y ciglefial del motor y a cada
uno de dichos Arboles de equillbrador y presentando una
correa do transmisién simple (o cadena de transmisién)
dentada en ambas caras de modo que empefia con dichasg po-
leas (ruedas dentadas), empefiendo la cara interna de di-
cha corroa de transmigién (o cadena de trememisién) éon
1a polea (o ruecda dentada) scoplade a uno de dicho par
de &rboles de ogquilibrador, mientras que su cara externa
empefia con la polea (o rueda denmtada) acoplada al ofro
drbol de equilibrador, los cuales se disponen en la parts
entexior o pogtorior dol blogue de cilindros.

3. Perfecclonamientos en asparatos para acclonar
squilibradores de motor,

Seglin so describe y reivindica en la presente.
memoria descriptiva que consta de 9 péginas foliadas ¥

escritas a miguina por unag gola de sus caras.
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