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" del método.

embargo este método es muy diffcil de llevarlo a la prictica.

La presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privile-
gio de explotacién industrial ¥ comercial, exclusivo en el te-
rritorio naciohal, defuﬁa_Pateﬁte de Invencién de acuerdo con
la vigente Legislacién sobre Propiedad Industrial que, como el
enunciado indica, se trata de "METODO DE MEDIDA DE LA RESISTEN-
CIA DE UN CUERPQ", ..

La presente invencién se refiere a un método
de medida de la resistencia de un cuerpo, tal como un material |

de madera, as{ como a un aparato para la realizacién préctica

Ya se conocen varios mé&todos de verificacién de !
la resistencia de un cuerpo, tal como un material de madéfé; rea
lizados sometiendo al material a esfuerzos mecédnicos. Uno de es-
tos métodos conocidos se refiere a un objete puntiagudo éﬁe se
mete a presién en el material, con una fuerza constante, pudien-
do analizarse a continuacidén la penetracién conseguida. Asimismol

en un segundo método conocido, pueden tomarse muestras de perfo- |

ki

raciones conseguidas con un taladro, pudiendo medirse a continua

cién la resistencia a la compresidn de las citadas perforééiones{
Sin embargo se ha podido determinar que estos dos métodos adole- !
cen del inconveniente de su baja fiabilidad., Asimismo puéde me-
dirse la rigidez del material, allf{ donde ésto es précticamente
posible exponiendo al material a una carga dada y determinahdc

la resistencia en base a la deformacién de flexidén obtenida: Sin |

Finalmente puede determinarse la resistencia al i
impacto del material. Este método es el método preferencial, pues
se ha constatado que la resistencia al impacto es un fndice re-

presentative de las caracterfsticas mecénicas del material; lo
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que, entre ctros factores, deperde del grado de desintegracién
del material y su densidad. Asi pues la resistencia al impacto
depende en gran manera de la situacién general del mater@§}, La
desintegracidn causada por elementos biolégicos o bacterianos
implica una notable reduccién de la resistencia al impacto, Asi-
mismo la resistencia al impécto depende en gran manera de la den :
sidad del material. Por dltimo la resistencia al impacto es prég‘
ticamente independiente del porcentaje de agua del material, ‘
Las mediciones conccidas hasta ahora de la re-

sistencia al impacto se han ejecutadc er laboratorio sobre peque

filos prismas, tomados del material y cclocados er ura méquina de

ensayos especiales, en la que el citado prisms se somete a un es
fuerzo dindmico combinado de flexidn y traccibn. Este método es
a menudo impracticable, pues por una parte exige la toma de ura
serie de muestras, y por otra parte, que las mediciones hayan de
realizarse en una mdquina en un laboratorio. Ademds, este método
debilita el material y es un método cestoso y que dura mucho
tiempo. . _

El objeto de la presente invencién consiéfe en
poner remedio a todos estos inconvenientes del métodc conocido;
v, de acuerdo con la invencién, ésto se censigue introduciendo
a la fuerza en el material un cuerpo de penetracidén, por Médio
de una cierta cantidad de energfa acumulada, la cual es libera-~
da instantdneamente; después de lo cual se mide la penetracién
en el interior del material del citadec cuerpo de penetraéién, lo
que da una indicacién directa de la resistencia del material,

En primer lugar, con ésto se consigue que la me
dicién pueda realizarse in situ. Asimismo se obtiene ura determi
nacién directa de la resistencia inmediatamente después del im-

pacto, pues la penetracién del citadc cuerpo de penetraciéﬁ de=
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| pende de la totalidad de los factores que son importantes para
" las propiedades mecdnicas del material. BEn consecuencia existe
. una conexidn directa entre la resistencia y el grado de penetra-
cién. Como la penetracidn del taco penetrador puedé leerse direc ‘
- tamente después de la insercién dindmica, se consigue asimismo

' que los operadores puedan realizar medidas complementarias allf

donde aparezcan zonas que puedan requerir un examen ulterior.
Por otra parte, este método no implica la destruccién del mate~
rial, pues no ha de tomarse ningdn tipec de muestras.

Utilizando el método al que se hace referencia
‘en la segunda reivindicacién, el resultado de la medicién’ se ha-
ce independiente de los operadores, pues el martillo de i@pgcto
contiene una energfa cinética perfectamente definida, la“cual es
uniforme para cada impacto.

Es preferible emplear el martillo de impacto al

' que se hace referencia en la tercera reivindicacién, cuyo siste~

ma de impulsién es simple y robusto; y haciendo que el disparo
esté condicionado a una determinada presidn ejercida sobré'él
martillo de impacto, tal como se describe en la cuarta reivindi-
cacibén, se consigue una presidén previa constante para la inser-
cién dindmica, antes del impacto. Esto asegura unas condfciénes
uni formes de la insercidn dindmica.

Empleando el taco penetrador junto con una ex-

tremidad anterior de punta roma,.tal comc la descrita en la quin :

ta reivindicacidén, se obtienen unas superficies de fractura du-
rante la penetracién del taco peneérador en el material, como
¢0nsecuencia de los esfuerzos combinados, de flexidn din&mica v
de traccién mecénica, ejercidos sobre las fibras de la madera.
Este tipo de solicitacidén coincide sensiblemente con un ensayo

normal de resistencia al impacto ejecutado en un laboratorio,
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‘extremo delantero del martillo de impacto presenta un perfi;

~en el proceso de su insercién dindmica en el material de madera.

-5 m

Al objeto de permitir la lectura directa de la
penetracidén del taco penetrador en el material es conveniente,
tal como se describe en la sexta reivindicacién, dotar a la en-
volvente del aparato de una abertura en la zona del cuerpo de
inercia, y tal como se describe en la reivindicacién séptima,
colocar una escala en la citada abertura, de manera que ﬁgeda
determinarse as{ la profundidad de penetracién, y con éllé} la
resistencia. '

Bn la determinacién de la resistencia de, por

ejemplo, un poste enterrado, resulta finalmente apropiadé que el !

oblfcuo, lo que permitird realizar los ensayos de resistencia

del poste en la zona inmediatamente por debajo de la superficie

del suelo, sin tener primero que retirar grandes cantidades de
tierra, tal como se describe en la octava reivindicacién,
Para comprender mejor la naturaleza del_inven—

to, en el plano adjunto representamos (a tftulo de ejemplb'merg

e 2t s v e

mente ilustrativo y no limitativo) una forma preferente de reali a
zacibn industrial, a la que nos remitimos en nuestra descrip- :
cién; sobre dicho plano: '.
La figura 1 representa un martillo de imbacto
en alzado lateral y seccidn, '
La figura 2 muestra el martillo de impacto en
su posicidn avanzada.

La figura 3 representa el martillo de impacto

El aparato empleado en la realizacién prédctica
del método de medida puede adoptar la forma representada'eﬁ las
figuras 1 y 2. Este aparato comporta un martillo de impacto (%)

que posee exteriormente una envolvente (6), la cual estd provis-
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‘méente por la accién de un muelle, al objeto de introducirsé en
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ta frontalmente de una pieza frontal (9), y en su parte poste-
rior comporta un sistema de disparo. La envolvente (6) presenta ;
preferencialmente la forma de un tubo cilfndrico, en cuyo inte- ;
rior puede montarse el sistema de impacto. Este sistema de impag :
to comporta un cuerpo de inercia (5) que por su parte delantera
estd provisto de un 8rgano de retencién, al cual puede acoplarse
un cuerpo de penetracién o taco penetrador (2). El movimiento
hacia delante del cuerpo de inercia (5) provoca que el taco peng

trador (2) sea guiado a través de un orificio practicado'en la

pieza frontal (9), hasta que, como miximo, el érgano de reten~

cidén establece un contactc de apoyo contra la cara interior de

la pieza frontal, tal como se muestra en la figura 2,

Sobre la cara frontal del cuerpo de inercia (5)
se asienta un muelle de tensidn (7), cuya extremidad opuesta se
asienta sobre la extremidad frontal de la envolvente, eniigfpie-'
za frontal (9). En la posicién comprimida del muelle (7);'és de—

cip en su posicidn relajada, representada en -la figura 2, el ta-

- co penetrador (2) ocupa su posicién més avanzada, Llevando al

' cuerpo de inercia (5) hacia atrds en el interior de la envolven~

te (6), se consigue cargar el muelle (7). Al objeto de mantener
al sistema de impacto en su posicién de carga, tal como aparece
en la figura 1, el cuerpo de inercia comporta en su parte péste—
rior un pasador de retencién (16), dotado 'de una cabeza,:due pue .
de ser fijado por un brazo oscilante'(15) en su posiciénrextrema.

El brazo oscilante (15), que gira alrededor de uyn pasador dis— |

puesto en el interior de la envolvente, estd solicitado éiésticg

la trayectoria seguida por el pasador de retencién (16), y esta

solicitacibén elédstica la realiza el muelle de compresién (1#): i

que carga el otrc extremo del brazo, de manera que el cuerpo de
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"de que el brazo oscilante (15) bascule hacia el exterior de su

punta roma, tal como aparece en la figura 2. Durante su penetra- .
i

- ] - .

inercia (5) permanece sujeto por el brazo oscilante (15).

La liberacién o zafado del martillo de impacto
tiene lugar por el esfuerzo de compresién del brazo oscilante
(15), en oposicién al muelle (14)., Este esfuerzo se ejecuta en
una pieza de disparo (13) que forma la parte bosterior de la he-
rramienta (4). Esta pieza de disparo est4 montada de forma que
pueda desplazarse axialmente con respecto a la en;olventef(é),
en oposicidn a la tensién de uno o varios muelles de comﬁiésién
(17). Cuando se comprime la pieza (13) hacia dentro, habrd de

vencerse la tensién eldstica de los muelles (17) y (14) antes

engrane con el pasador (16), zafando asf{ al cuerpo de inercia,

que es impulsado hacia adelante por la accién del muelle (7), y
guiando asf al taco penetrador (2) hacia el exterior de ié envol -
vente (6). ' .

El taco penetrador (2) es, en el ejemplo repre- .

sentado, un cuerpo cilindric¢o con una extremidad frontal'(S) de :
K}

cidén se producen en el material unas superficies de fractura,
pbr cuya razdén el tamafio del taco penetrador y la forma de su .
extremidad frontal pueden ser determinados de forma experimental :
en funcién del uso de la herramienta. '

La envolvente estid dotada de una abertura (8),
tal como aparece en la figura 1. Esta abertura se halla situada
de manera que permita la lectura directa de la penetracién del
taco penetrador en el material, Preferentemente 1a-abertﬂra'estg |
réd provista de una escala (10), la cual escala puede sustituirse
en funcién del uso de la herramienta y de la naturaleza dél’matg '
rial, S

El érgano de retenciédn puede inmovilizaﬁse en




10

15

20

25

30

la extremidad delantera (9) de la herramienta, por medio de un

pedir el retorno automitico del 8rgano de retencidén al sustituir

el taco penetrador girando la boquilla que inmoviliza el taco pe |

netrador (2), ¥y por la otra mantener al érgano de retencidn en
la posicién avanzada al usar la herramienta como una herrémienta
anéloga a un punzén, para los ensayos informativos acerca de la
naturaleza de la superficie del material cuando se inserta el ta
co penetrador en el interior del material.

La extremidad frontal (9) ha adoptado un-perfil
oblfcuo que forma una cara de contacto oblfcuo (11). Se han re-

presentado dos caras de contacto oblfcuo (11), opuestas entre

s{, y en las zonas de la extremidad frontal (9) que no se han ta |

llado, se han montado una o varias pdas, tal como puede observap
se en la figura 2. Bstas pdas facilitan el trabajo de insercién,
pues ellas pueden introducirse en el material y atirantaflé du--

rante el disparo. Si se desea realizar la insercién dinémica en

una direccién inclinada, es decir no formando 4ngulos rectos con |

respecto a la superficie del material, las caras de contacto se
usan para el guiado de la herramienta. Este resulta particular-
mente apropiado para los fines de hacer ensayos con pilo%esrentg

rrados, pues de esta forma se evita tener que remover cantidades

de tierra excesivamente grandes.

Para describir el método de medida, se deﬁ re=

ferencia a continuacién a la figura 6, que muestra el modo’de

-émpleo de la herramienta. El sistema de disparo esté cargé&o por |

medio de una presidn manual realizada venciendo la resistencia

de los citados muelles de compresién. Esta carga eldstica de mue |-

l1le es de un valor determinado, al objeto de asegurar que la ex-— :

pasador insertable (12), que puede.insertarse a mano en el.cita-

e T

.
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tremidad frontal (9) de la herramienta posee una presién inicial
contra el material (1) rigurosamente ajustada, Estoc es una condi
cidn que permite comparar entre sf las diferentes 1ectura§._Ello i

asegura que el taco penetrador se libera o zafa siempre en el

instante correcto, es decir cuando se ha vencido la carga de los |

muelles. Durante la penetracién del taco penetrador en el inte-
rior del material (1), se producen en este Ultimo unas suﬁerfi—
cies de fractura cuya forma geométrica depende de su estado y na '
turaleza. Dado que el grado de penetracidén depende de todos los

factores que afectan a las caracterfsticas mecdnicas del mate-

tencia del material. Esta resistencia puede medirse directamente
después del impacto: observande la posiciédn del cuerpo definercia
a través de la abertura (8) practicada en la herramienta. Deter-
minando ahora la proporbién en razén de una penetracién dada y
en razdén de la resistencia de un cuerpo por via de experimento,
y marcédndola sobre la escala, se podrd usar la herramienta como
instrumento de medicién de resistencias, |

La resistencia de un material, por ejemplo un
material de madera, puede verse afectada por muchos tipos de des-
integracién. En consecuencia, es de suma importancia que'éi“per-
sonal in situ, e inmediatamente después de la insercién, pueda
determinar si el material posee la resistencia requerida. Esto
se aplica a los trabajos de tendidos eléctricos con postes de

madera, a las cimentaciones, estructuras de pilotes, etc, Estas

mediciones pueden ejecutarse por personal sin ninguna cuali fica~ !
cién especial, y como el mqterial no se ve afectado por las medi
ciones realizadas en €1, lo que podrfa introducir zonas de debi- '
litacidén, la determinacién de la resistencia se realiza ei condi

ciones enormemente ventajosas.

S+
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dir que en su conjunto y partes constitutivas es posible introdu

“citud.

- se zafa instanténeamente, después de lo cual puede medirse la

- la resistencia del material,

- 10 -

. Descrita suficientemente la naturaleza del pr‘e-'E

sente invento, as{ como su realizacién industrial, sélo cabe afig

cir cambios de forma, materia y disposicién, sin salirse del cua
dro del invento, en cuanto tales alteraciocnes no desvirtden su
fundamento.

El solicitante, al amparo de los Conveniocs’ In~
ternacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho
de extender la presente demanda a los pafses extranjeros, si fue

ra posible, reivindicando la misma prioridad de la presente soli

Igualmente el solicitante se reserva el derecho
de solicitar los adecuados Certificados de Adicidn, en la forma
sefialada por la Ley, al introducir en el presente invents cuan-
tos perfeccionamientos se deriven del mismo, i

' NOTA

La Patente de Invencién que -se solicita ﬁ6f
veinte aflos para Espafia, de acuerdo con la vigente Leglslacidn
sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobre "METODO DE MEDI-'
DA DE LA RESISTENCIA DE UN CUERPO", en todo de acuerdo con las
siguientes:

REIVINDICACIONES

1.~ Método de medida de la resistencia de un :
cuerpo, por ejemplo un cuerpo de madera, caracterizado pdfqde ?
en el interior del material se inserta dinimicamente un cuerpo

de penetracién, dotado de un apropiado nivel de energfa y al que |

penetracién del cuerpo de penetracidn en el interior del mate-

rial, la cual penetracién proporciona una indicaciédn directa de
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2.— Método de medida de la resistencia de un
cuerpo, en todo de acuerdo con la primera reivindicacidn, carac
terizado porqué la insercidn dindmica del cuerpo de penetracidén
tiene lugar por medio de un martillo de impacto.

3.~ Método de medida de la resistencia de un
cuerpo, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivind;cacio-

nes precedentes, caracterizado porque el martillo de impacto es

t4 provisto de un cuerpo de inercia que puede desplazaréé’lineal

mente en el interior de una énvolvente, slendo el citado cuerpo
de inercia solicitado eldsticamente por la accién de un muelle.

bo— Método de medida de la resistencia de un

cuerpo, en todo de acuerdo con la tercera reivindicacidn, carac- !

terizado por el zafado del martillo de impacto que se realiza

apretando un érganc de disparo, venciendo la resistencia de una

‘contrapresién de un valor determinado.

5.~ Método de medida de la resistencia de un
cuerpo, eén todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicacio-
nes tercerna y cuarta, caracterizado porque el cuerpo de penetra-
¢ién consiste en un taco penetrador recto, dotado de un extremo
delantero de punta roma y cuyo extremo opuesto estd acopiado al
cuerpo de inefcia, siendo el eje longitudinal del taco penetra-
dor paralelo a la direccidn de penetracién,

6.— Método de medida de la resistencia de un
cuerpo, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicacio-
nes tercera a quinta, caracterizado porque la envolvente estéd
provista de una abertura, a cuyo través puede medirse la distan-
cia del cuerpc de inercia, y con esto la distancia del extremo
delantero del taco penetrador, con respecto al extremo frontal
de la envolvente.

7.~ Método de medida de la resistencia de un

f
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cuerpo, en todo de acuerdo con la sexta reivindicacién, caracte-
rigado porque la abertura estid provista de una escala,

8.~ Método de medida de la resistencia de un
Cuerpo, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicacio-
nes tercera a séptima, caracterizado porque el extremo frontal
de la envolvente estid talladc en forma oblfcua al objeto de for-
mar una cara de contacto del martillo de impacto, que perﬁite
una orientacién de la insercidén dindmica del cuerpo de penetra-
cién que difiere de la insercién dindmica en 4ngulo recto.

9.~ "METODO DE MEDIDA DE LA RESISTENCIA DE UN

CUERPO".

Segln queda sustancialmente descrito en la pre-

sente memoria descriptiva que cons de doce hojas, mecanografia

das por una séla cara, acompafiagas de correspondientes dibu-
Jjos. P
Madrid, a
El Agente
MIBGEL FERN BT
P, P
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