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La presente memoria descriptiva tiene co­
mo fin la declaración del objeto sobre el que ha de recaer el pri 
vilegio de explotación industrial y comercial exclusivo en el - 
territorio nacional de una Patente de Invención de acuerdo con la 
vigente Legislación sobre Propiedad Industrial, que, como el enun­
ciado indica, se trata de "SISTEMA CORRELACCIONADOR CAUSA-EFECTO 
ENTRE SEÑALES DIGITALES CORRESPONDIENTES A UN ELEMENTO DE MANIO­
BRA Y A DIVERSAS CAUSAS DE LA ORDEN DE ACTUACION CON CONSIDERA­
CION INCLUIDA DE TIEMPO DE RESPUESTA".

Son muy numerosos los casos en los que nos 
encontramos, en los que se posee un elemento de maniobra que pue­
de adoptar posiciones de abierto-cerrado y deseamos conocer la sij 

! tuación del mismo junto con la indicación de una serie de causas 
que hayan podido dar la orden a cada elemento de maniobra para - 
que adopte la posición en la que se encuentra y así el objeto de 
nuestra invención es perfectamente aplicable a cualquiera de es­
tos posibles numerosos casos en los que el elemento de maniobra - 
puede tratarse de una válvula hidráulica o neumática, de un meca­
nismo susceptible de adoptar dos posiciones (enclavado o desenclL 
vado) o de un interruptor eléctrico susceptible también de dos po 
siciones (abierto o cerrado) y en general de todo aquel elemento ¡ 
de maniobra que puede presentar situaciones perfectamente defini­
das . Así nuestro sistema será perfectamente adaptable a cualquie­
ra de estas aplicaciones, aunque por claridad descriptiva a partir*

25 de este momento vamos a referirnos en su explicación a aquel caso
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en el que el elemento de maniobra se trate de un interruptor eléc 
trico.

Es un hecho corriente que los interrupto­
res eléctricos dispongan de testigos indicando su posición de - 
abierto o cerrado, también es una práctica corriente el que los 
interruptores eléctricos dispongan de una serie de protecciones 
(contra sobretensiones, contra sobreintensidades etc.) que en el 
caso de producirse la anomalía para las que están proyectadas, ac 
tuen produciendo el disparo del interruptor. Ahora bien a medida 
que los interruptores eléctricos van siendo utilizados en situa­
ciones de mayor responsabilidad e incluso encadenados a otras co­
mo por ejemplo se da el caso de la distribución de enérgida eléc­
trica, nos encontramos con montajes escalonados en los que la ac­
tuación de un interruptor tiene relación con las actuaciones de 
otros interruptores situados en la red después de él, en estos ca 
sos las necesidades de control son mucho más severas. Así nos se­
rá interesante conocer la situación en la que se encuentra ün in­
terruptor, y también en el caso de haberse producido una anomalía 
la causa que provocó la maniobra del mismo, pero cuando se produ­
ce una emergencia el operador suele recibir simultáneamente gran 
cantidad de nuevas señales en las que al estar interrelacionados 
distintos elementos e influir incluso el tiempo de respuesta de 
distintas protecciones, es difícil de determinar cual es la causa 
originaria que motivó la perturbación y en consecuencia se pierde 
un valioso tiempo en la labor de investigación para detectar la



misma. Con nuestro sistema lo que se pretende conseguir es preci­
samente el correlacionar la situación del elemento de maniobra 
(interruptor) con la causa primera que determino la orden de ac­
tuación y teniendo además en consideración el tiempo de respuesta 
de los elementos; así por ejemplo un operador recibirá mediante 
un sistema de proceso de datos con prioridad y cronológicamente 
una serie de informaciones que le ayudarán a restablecer las con­
diciones normales del conjunto en un breve tiempo.

Para ello nuestro sistema correlacionador 
de causa-efecto estará caracterizado porque en él se incorporarán 
medios de toma de señal de la situación de un elemento de manio­
bra con medios de toma de señal de diversas causas de orden de ac 
tuación de dicho elemento de maniobra incorporándose medios de - 
toma de señal de un temporizador tarado con el tiempo máximo de 
respuesta de la maniobra y existiendo un ciclador que acciona un 
elemento que realiza la exploración constante y sucesiva de las - 
señales de causas de actuación de manera que se efectúe una rela­
ción operativa para que cuando en el recorrido sucesivo del ele­
mento de exploración se acuse la existencia de una señal de causa 
de actuación que haya sido activada, se produzca simultáneamente 
el paro del explorador en dicha causa y la puesta en marcha de un 
temporizador tarado con el tiempo máximo de respuesta, del elemer 
to actuante así en la salida del sistema de proceso de datos el 
operador dispondrá para su análisis de señales correspondientes 
al estado del elemento de maniobra, la causa que ordenó la actúa



ción y si la maniobra se ha producido o no en el tiempo teórico 
de respuesta.

Para comprender mejor la naturaleza del in 
vento en el plano adjunto se incorpora un diagrama esquemático de 
una ejecución precedente del sistema refiriéndonos a la cual vamo 
a continuar nuestra descripción.

En dicha figura 1 se anotan las siguientes
particularidades:

I.- Puntos de toma de señal en la situación
del elemento de maniobra.

2. - Elemento de adaptación o filtrado.
3. - Salida de señales para su análisis. !
4. - Toma de señales de causas de actuación!
5. - Elemento de exploración.
6. - Ciclador que acciona al elemento 5.
7. - Detector de causa que detiene el elemei 

to 6 y pone en marcha al elemento 8 cuando encuentra alguna señal 
de detección de causa que se ha activado.

8. - Temporizador tarado con el tiempo"teó­
rico de respuesta del elemento de maniobra. * -

9. - Codificador opcional para presentar 
las causas de maniobra en número más racional.

La toma de señales del elemento de manio­
bra íl) después de pasar por el elemento de adaptación o filtrado! 
(2) si es que procede, pasan a la salida de señales (3) en donde
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son susceptibles de ser analizadas por ejemplo por un operador o 
por un sistema de proceso de datos.

En las situaciones de emergencias y alar­
mas por disparo del elemento de maniobra, donde suelen aparecer 
simultáneamente cantidad de nuevas señales, el operador recibirá 
mediante un sistema de proceso de datos con prioridad y cronoló­
gicamente una serie de informaciones no solo sobre el estado de 
maniobra del interruptor sino además se le indicará la causa que 
provocó dicha maniobra. Para ello existen una serie de toma de - 
señales de causas de actuación (4) cada una de las cuales procede 
rá de una protección (sobreintensidad, falla de tensión, etc.) o 
indicativas de accionamientos manuales locales o cualquier otro 
elemento que pueda provocar la maniobra del interruptor, estas se 
nales pasan por la oportuna adaptación o filtrado (2) y se mrro-
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ducen en un elemento de exploración (5) el cual a su vez es accio 
nado por un ciclador (6) de manera que se está recorriendo cons­
tantemente estas señales de causas de actuación; cuando en su re­
corrido el elemento de exploración encuentra una señal de causa 
de actuación que se ha activado, la señal al ser transmitida al 
detector de causa (7) hace que este elemento detenga el ciclaqcr 
(6) parando por tanto el elemento de exploración (5) en la causa 
detectada y simultáneamente poniendo en marcha el temporizador 
(8) que esta tarado con el tiempo de respuesta teórica del ele­
mento de maniobra. En consecuencia en la salida (3) aparecerá tam 
bien la señal correspondiente a la puesta en marcha del temporiza
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Igualmente el elemento de exploración (5)

se tomarán la señal correspondiente a la causa de actuación que 
haya sido activada y se pasará a la salida de señales para su ana 
lisis (3).

Para presentar las causas de maniobra en 
numero más racional podrá incorporarse un codificador (9) que rea 
liza esta función antes de su envío a la salida de señales (3).

El operador o sistema de proceso de datos 
por tanto tomando las señales de la salida de señales para su - 
análisis (3) dispone en todo momento de información sobre el esta' 
do del elemento de maniobra (proporcionada por las señales 1), 
sabrá si existe o no algún motivo de maniobra (proporcionado por 
el elemento de exploración (5) y el detector de causa (7), sabrá 
si el ciclo de maniobra esta en curso o se ha realizado (aprecian 
do la situación del interruptor y el tiempo de respuesta máximo

20

25

en que el temporizador (8) esta tarado) y sabrá si el interruptor 
ha fallado (en el caso de que se haya terminado el tiempo teórico 
de respuesta del temporizador (8) y no se haya realizado la manió 
bra).

La salida de señales para su análisis (3) 
puede consistir en un cuadro óptico, eléctrico o mecánico que sea 
vigilado directamente por un operador o igualmente puede estar co 
nexionado como periférico de un ordenador de proceso de datos por 
el que se puede controlar un conjunto más complejo por repetición
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de este tipo de elementos y presentar por ejemplo en orden crono 
lógico las distintas actividades causa-efecto de cada interrup­
tor .

Es evidente que deberá de existir un rear 
me adicional para volver todos los elementos a su situación pri­
mitiva una vez de que se haya producido un ciclo de detección.

De una manera preferente el elemento cicla 
dor (6) está previsto que consista en un oscilador o circuito in 
termitente.

De modo preferente está previsto que el - 
elemento de exploración (5) consista en un circuito electrónico 
tipo multiplexor o selector.

También preferentemente el detector de cau 
sa (7) consistirá en una puerta o elemento lógico de realización 
electrónica o neumática.

En los medios de toma de señal del elemen 
to de maniobra (1) está prevista la captación tanto de señales - 
correspondientes a las posiciones extremas del mismo (abierto-ce 
rrado) como a posiciones intermedias.

Descrita suficientemente la naturaleza del 
presente invento, así como su realización industrial, sólo cabe 
añadir que en su conjunto y partes constitutivas es posible in­
troducir cambios de forma, materia y disposición en cuanto tales 
alteraciones no supongan variación sustancial del mismo.

25 El solicitante, al amparo de los Convenios
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Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho 
de extender esta demanda a los países extranjeros si fuera posible 
reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud.

Igualmente el solicitante, se reserva el - 
derecho de introducir en la presente invención cuantos perfeccio­
namientos sobre la misma puedan derivarse, mediante la solicitud 
de los correspondientes Certificados de Adición en la forma seña­
lada por la Ley.

N O T A

La Patente de Invención que se solicita co­
mo nueva en España por veinte años, de acuerdo con la vigente Le­
gislación sobre Propiedad Industrial, deberá recaer sobre "SISTEMA 
CORRELACCIONADOR CAUSA-EFECTO ENTRE SEÑALES DIGITALES CORRESPON­
DIENTES A UN ELEMENTO DE MANIOBRA Y A DIVERSAS CAUSAS DE LA ORDEN 
DE ACTUACION CON CONSIDERACION INCLUIDA DE TIEMPO DE RESPUESTA", 
en todo de acuerdo con las siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S
1.-Sistema correlaccionador causa-efecto er 

tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra 
20 y a  diversas causas de la órden de actuación con consideración in­

cluida de tiempo de respuesta, caracterizado porque en el se incor 
poran medios de toma de señal de la situación de un elemento de 
maniobra, medios de toma de señal de diversas causas de orden de 
actuación del elemento de maniobra, medios de toma de señal de un 

25 temporizador tarado con el tiempo de respuesta teórica, un cicla- 
dor que acciona a un elemento de exploración que recorre constan-
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te y sucesivamente las causas de actuación y un detector de causa 
conectado al elemento de exploración y efectuándose la relación 
operativa de modo que cuando en el recorrido sucesivo del elemen­
to de exploración que recibe las señales de las causas de actua­
ción, el detector de causa encuentre una que se haya activado, si­
multáneamente provoca la puesta en marcha del temporizador, y el 
paro del ciclador con la consiguiente detección del explorador en 
la causa que ha activado con lo cual a la salida del sistema se - 
dispondrá de señales para su análisis sobre el estado del elemento 
de maniobra, la causa que ordeno la misma y si esta se realizó o 
no en el tiempo teórico de respuesta.

2. -Sistema correlaccionador causa-efecto en 
tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra
y a diversas causas de la orden de actuación con consideración in­
cluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con la anterior 
reivindicación, caracterizado porque esta prevista la incorpora­
ción entre el elemento explorador y la salida del sistema de ur. 
codificador que permita presentar las causas de la orden de manio­
bra en número más racional.

3. -Sistema correlaccionador causa-efecto en­
tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra
y a diversas causas de la orden de actuación con consideración in­
cluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las anterio­
res reivindicaciones, caracterizado porque esta prevista la exis­
tencia de un rearme exterior del sistema para que después de una
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detección vuelva el sistema a continuar su exploración.
4. - Sistema correlaccíonador causa-efecto 

entre señales digitales correspondientes a un elemento de manio­
bra y a diversas causas de la órden de actuación con consideraciór 
incluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las ante­
riores reivindicaciones, caracterizado porque entre la toma de se 
nal y la salida del sistema, tanto en lo referente al elemento de 
maniobra como en lo referente a las diversas causas de orden de 
actuación, esta prevista la incorporación de medios de adaptación 
o filtrado cuando se considere necesario para una mayor exactitud 
de funcionamiento.

5. -Sistema correlaccíonador causa-efecto er 
!tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra yj
a diversas causas de la órden de actuación con consideración in- j 
cluída de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las anterio­
res reivindicaciones, caracterizado porque el elemento ciclador - 
consistirá preferentemente en un oscilador o circuito intermiten­
te.

20

6.-Sistema correlaccíonador causa-efecto er 
tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra 
y a diversas causas de la órden de actuación con consideración in-!

25

cluída de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las anterio-* 
res reivindicaciones, caracterizado porque el elemento de explora­
ción consistirá preferentemente en un circuito electrónico tipo - 
multiplexor.
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7. -Sistema correlaccionador causa-efecto en­
tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra y 
a diversas causas de la orden de actuación con consideración in­
cluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las anterio­
res reivindicaciones, caracterizado porque el detector de causa - 
consistirá preferentemente en una puerta o elemento lógico de rea­
lización electrónica o neumática.

8. - Sistema correlaccionar causa-efecto en­
tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra y 
a diversas causas de la orden de actuación con consideración in­
cluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las anterio­
res reivindicaciones, caracterizado porque en los medios de toma di 
señal de la situación de un elemento de maniobra esta prevista la 
captación tanto de señales correspondientes a las posiciones ex­
tremas del mismo como a posiciones intermedias.

9. -Sistema correlacionador causa-efecto en­
tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra y 
a diversas causas de la orden de actuación con consideración in­
cluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las anterio­
res reivindicaciones, caracterizado porque por ampliación repeti­
da esta previsto que en el sistema sean varios los elementos de 
maniobra cuya situación y causas de orden maniobra son correlac- 
cionadas.

10.-Sistema correlacionador causa-efecto len-',

25 tre señales digitales correspondientes a un elemento de maniobra
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y a diversas causas de la orden de actuación con consideración in­
cluida de tiempo de respuesta, en todo de acuerdo con las an­
teriores reivindicaciones, caracterizado porque en una realiza­
ción aplicada preferentemente del sistema, el elemento de manio­
bra sera un interruptor eléctrico y las causas de orden de actua­
ción las distintas protecciones que pueden disparar al mismo.

11.-SISTEMA CORRELACCIONADOR CAUSA-EFECTO 
ENTRE SEÑALES DIGITALES CORRESPONDIENTES A UN ELEMENTO DE MANIO­
BRA Y A DIVERSAS CAUSAS DE LA ORDEN DE ACTUACION CON CONSIDERACION 
INCLUIDA DE TIEMPO DE RESPUESTA.

Según queda sustancialmente descrito en la 
presente memoria descriptiva que consta de trece hojas mecanogra­
fiadas por una sola cara, acompañada de sus correspondiente dibu­
jos .
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