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MEMORIA DES03IPIIVA
la presente patente de invención industrial se refiere a 

un mÓtodo para la formación mecánica del punto en hilera (carácter 
ríetico de la costura a mano) y a Id máquina de coser con aguja es­
pecial para la ejecución de dicho método. ,

5* Como es sabido, el punto en hilera, denominado comáamente
"cadeneta" o "puntilla" está formado por un único hilo de coser que 
atraviesa los bordes del tejido en su longitud total, la llamada 
hebra, con el fin de adaptarse alternativamente al derecho o al re* 
veo do la prenda que se cose,

10* Este tipo de punto, alcaasable solamente con la costura
a mano, se adapta generalmente, con fin ornamental, a los vestidos 
confeccionados, particularmente en el borde de les dobleces de las 
chaquetas, abrigos, faldas, así como en la confección de pantalones, 
bolsines, guantes y artículos similares*

15. Esta operación manual representa, sin embargo, en la ela­
boración en serie de las prendas confeccionadas, segón la actual tóc 
nica de producción*

El fin principal de la presente invención es permitir la 
ejecución de este punto particular de costura, con características 

20. ornamentales, de forma mecánica para adaptarse a las exigencias de 
la producción industrial en serie de los artículos confeccionados.

El método para la formación mecánica del punto en hilera, 
aegdn la invención, está caraoterigadc esencialmente por el hecho 
de que la hebra en el primer ciclo de ascenso y descenso de la aguja 

25. es traído y soltado de la aguja debajo de la tola, alli* es traslada­
do por la longitud total de la parte libre de la hebra y retenido p&*. 
ra la formación -durante el avance del tejido* del punto inferior, 
mientras qu el segundo ciclo avansa cargado en la aguja, llevado so­
bre el tejido y allí es retenido para la formación -durante el ava&- 

30. ce del tejido- del punto superior*



La Máquina de coser para la realizaoián del método de for- 
macián mecánica del panto en hilera, objeto de la presente patente, 
está esencialmente caracterizada por el hecho de comprender ana ag&* 
ja de ojo abierto, con el fin de permitir la descarga O la toma del 
hile en dicha aguja, árganos de enganche del hilo, dispuestos en la 
parte inferior del tejido, pera la descarga de dicho hilo de la ag&* 
ja, el traspaso de toda la longitud de la parte libre de la hebra 
por debajo del tejido y su tratamiento durante el avance del tejido, 
un árgano impulsor del hilo, colocado por debajo del tejido, para la 

10, recarga del hilo en la aguja, y un gancho oscilante, dispuesto por 
encima del tejido, para la guía del hilo por encima del tejido y su 
tratamiento, en el ojo de la aguja durante el avance del tejido, es­
tando dichos instrumentos ventajosamente coordinados a dispositivos de 
mando de leva y dependientes del árbol motor principal de la máquina 

15, de coser, para determinar el desplazamiento de las posiciones acti* 
vas a las inactivas en la debida ouoocián y en sincronismo con los 
ciclos operativos de la máquina de coser,

Más particularmente, la aguja de ojo abierto presenta una 
moldura interior de dicho ojo trazada a doble gancho con el fin de 

20, permitir el empuje y el transporte del hilo en ambos sentidos de la 
diroc ián de la aguja, y una punta asimétrica para evitar que el te­
jido pueda penetrar en el ojo abierto en amibos sentidos de dirección 
de la aguja a través del tejido,

Loe árganos de enganche del hilo, dispuestos en la parte 
2$, inferior del tejido, están esencialmente constituidos por un diseo 

de eje horizontal, ligeramente retrasado con respecto al plano de 
direccián de la aguja, efectuando una vuelta completa (3603) en todo 
ciclo de la aguja y va provisto en la zona periférica de una eone- 
xiáa a gancho capaz de impulsar cada dos cielos, un borde del lazo 

30# formado por el hilo trasportado por la aguja para recuperarlo durahte
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la rotación del diego, en combinación con na gancho do sujeción y un 
Opreáer del hilo, dispuestos fyontelmente al disco, capaces do empu­
jar al otro extremo del nudo del hilo, y movibles en sentido e&te%% 
tivo en un plano horizontal cada dos ciclos de la aguja#

3, EL Órgano impulsor del hilo, movible en sentido dteraati-
vo en un plano horisontel cada dos ciclos, os accionado con un elo- 
monto en forma de horquilla, oscilante para empujar el hilo y presen 
tarlo a la aguja correspondiente del ojo abierto para ea recarga du­
rante la subida de la aguja,

19, El ganoho oscilante superior realisa un movimiento cada
dOS giclOS#

Ulteriores características y ventajas do la máquina de 
coser con aguja especial para la ejecución del método de formación 
mecánica del punto en hilera, aegán la invención, resultan de la ai-

15# guíente descripción y reivindicaciones, referidas, a titulo de ejem­
plo y no limitativo, a una forma preferida de ejecución, ilustrada 
en los dibujos que se acompasan#

En dichos dibujos:
la Pig* 1 ilustra esquemáticamente, en vista lateral, la

20# máquina de coser con aguja especial, objeto do la invención?
la Pig# 2 es una vista esquemática frontal, desde la iz­

quierda de la Pig. 1?
la Pig# 1 ea una sección, a cacóla ampliada, segón 111-111 

de la Pig# 1;
25# ha Pig# 4 es una sección segán la línea IV-P? de la Pig*.3?

La Pig# 5 es un detalle, en sección, eegán la linea M  
de la Fíg# 1;

La Pig# 6 es un detalle visto en planta se.-gán le linca 
Pi-vi do ia Pig# 4:

30# Las Figs. 7-3 ilustran, a escala ampliada, en vista fron-



tal y lateral, el detalle de la ponte de la agaje de costura;
la Fig, 9 representa el esquema de costura de punto en M3& 

ra; *
Las Figs. 10 a 14 Ilustran esquemáticamente# en dos vistas# 

$+ - frontal y lateral# la posición de los Órnanos de costura en los di­
versos ciclos# eateadiÓadooe por ciclo el conjunto de recorridos de 
descenso y ascenso de la aguja# y el traslado del tejido; en particu­
lar;

Las Figo# 10-10 A ilustran la fase de descenso de la aguja# 
10? en al primor ololo y al comience de la costura;

Las Figa* 11-11 A la fase de ascenso de la aguja en el pri-;mer ciclo;
Las Pige* 12-12 A la fase de descenso de la aguja del segun­

do ciclo;
1$, Las Figs* 13-13 A la fase de ascenso de la aguja del segunde

ciclo;
Las Pigs, 14-14 A la fase de descenso de la aguja en el ter­

cer ciclo#
En relación a las citadas figuras, en particular a las Figo# 

20, 1 y 2 en las que se han omitido o representado genóricamentc las par­
tes comunes de una máquina convencional de coser, se indica con jfl) 
el plano de trabajo que lleva el brazo replegado (2) en cuya extremi­
dad libre están montados el pie presor (3) de la tela o tejido (4) que 
se ha de coser# la aguja especial (3) y un gancho oscilante (6).

25, En la parte inferior del plano de trabajo (l), van montados
los dispositivos que cooperan con la aguja (3) para la formación mecá­
nica del punto en hilera# cuyo movimiento deriva de la trasmisión 
principal (7) mediante los árboles (8), (9), (9*); en el árbol (8) va 
ensamblado el disco (10) dispuesto ligeramente retrasado respecto al 

30, plano de recorrido de la aguja# mientras en los Arboles (9) y (9')
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accionan las levas (13) y (17) le comando roepectivaiaonte del im­
pulsor del hilo (12) y del procer del propio hilo (14).

gOiKO se deduce de los detalles en seccián, de loe que apa* 
recea en las Figs, 3 y 4, el gancho oscilante (6) se encuentra dia* 
.puesto lateralmente y retrasado respecto a la agujn* olavado en (6*) 
para oscilar —bajo la accián de la leva (11)** en el plano frontal de 
la máquina (Pig. 3) asumiendo respecto a la aguja (5) las dos posi- 
ciones, ilustradas en línea entera y en línea punteada do la Fig. 3# 

La leva (11) está dirigida -a tmvás de los engranajes 
(11*) y (11") desde el árbol (11'**) unido a la tmsmisián principal 
(?)-(Fig* 1).

En la parte inferior del plano de trabajo y en correspon­
dencia al recorrido de retroceso de la aguja (5)# están ordenados 
un árgano impulsor del hilo (12), un gancho (13) y ̂  prosor del 
hilo (14)# dispuestos frontalmcato al disco (10),

SI árgano impulsor del hilo (12), como se desprende tam- 
hián del detalle de la Fig+ 6, está formado por un vástago escurrid 
diso (12*) ea sentido alternativo en un plano horizontal bago la ac­
ción de la leva (15), dirigida a su vez, a travás de oportunas cono** 
siones, desde el árbol (9).

El vástago (12*) acciona el árgano do horquilla (16), cla­
vado en (16*) hadándolo oscilar en tomo a la aguja (5),

La funcián del impulsor del hilo (12) comióte en accionar 
la hebra do costura para llevarla, en detergidas fases operativas, 
cerca de la aguja (5) en correspondencia al ojo abierto para su re­
carga sobre la aguja#

El gancho (13) es escurridizo en sentido alternativo en un
horizontal y está cinemáticamente unido al árgano presor del 

hiló (14) que os tambiáa escurridizo en sentido alternativo' en un - 
pia"Q horizontal bajo la acción de la leva (17), dirigida a su vez,
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& través de las oportunas conexiones' y trasmisiones, desde al árbol
(9*) (Fig. 4)*

La función del gancho (13) consiste en recuperar el hilo 
de catara por debajo del tejido y opera en concomitancia con el 

5. precor del hilo (14) que, a su vez, bloquea el hilo de costura
oprimiéndolo con el pequeño disco (14*) sobre un saliente fijo (14"), 

$3. disco (10) está provisto en la zona periférica de una 
oonexiÓn a ,¿ancho (10) ilustrada en detallo en la Fig. 5, para el 
empuje del hilo de costura y su recuperación por debajo del tejido 

lo, mediante la rotación del disco (10).
Coaxial al disco (10) va montado un disco fijo (19) con 

canal circunferencial (20) en el cual so inserta el hile recuperado 
por el disco móvil (10).

Coa (2l) so ha indicado el contrapie de transporte o ga&* 
15. che para el avance del tejido durante la costura, dispuesto Inmedia­

tamente por debajo del plano de trabaje (1).
La aguja (5) presenta, como &e desprende de las Pigs+ 7 y 

8, una punta asimétrica y un ojo (5*) abierto y perfilado a doble 
gancho,

20. Las relaciones de trasmisión están calculadas de modo que
determinen la intervención de los órganos de costura en la sucesión 
provista.

En particular, considerando como "ciclo" el conjunto del 
curso de descenso y ascenso de ln aguja y del transporte del tejido! 

25# - el gancho oscilante (6) realiza un movimiento cada dos ciclos;
- el Órgano impulsor del hilo (12) realiza un movimiento cada dos 
cielos;
- el gancho (13) realiza un movimiento cada dos ciclos, en alternan­
cia con el movimiento del impulsor del hilo (12);

30, - el presor del hilo (14) realiza un movimiento cada dos ciclos en
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concordancia con el moviaiontc* dol gancho (13) ; durante el movimiento 
del gancho (13) para la recuperación del Mía de costura, el presor 
del Mié (14) está inactivos
- el disco (10) realiza una vuelta (3609) cada ciclo# adentras la ce*

3# nexión a gancho (18) capuja el hilo do costura cada doa ciclos#
El funcionamiento do la Boquina# para la formación del pun­

to on hilera# es el siguiente.!
El hilo do costura, del tipo sonda# aormlmeate arrollado 

on la bobina, se hace pasar desdo él portahllos a travos de un tensor 
10# en un dispositivo a tijera, de por si convencional y no ilustrado; es­

to dispositivo a tijera es accionado, para formar los troces de hilo 
correspondientes a la hebra despula que la máquina. Ba cosido los dos 
o tres puntos primeros#

la operadora recupera una cantidad de hilo suficiente para 
¿5# la costura y provee el cargamento de la .aguja (5) haciendo pasar el 

hilo por el ojo abierto ($*)*
Se inicia la rotación de la máquina# entrando la aguja (5) 

en el tejido (4) y llevando consigo el hilo a lo largo de su recorri­
do de descenso; cuando la aguja inicia el movimiento de reasconso el 

20. Mío forma un ojal que queda sujeto en el disco rotativo (10)#
Este disco (10) descarga el hile del ojo (5*) en la aguja 

(5) y con su rotación arrastra toda la hebra de hilo por debajo del 
tejido (4)#

la aguja (5) continua su reascenaa sin Mío desentendido- 
2$í# doso del tejido (4); la TEdquína. efectúa el traslado hacia adelanto del 

tejido (4) determinando la largura del punto en la parte inferior del 
material#

Terminado el traslado, la aguja vuelvo a comentar a descender 
de vacío, es decir sin hilo, penetra en el tejido (4), y una ves. ini- 

2Q̂  \ ciado el movimiento de reascenso, con el auxilio del Órgano impulsor
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del hilo (12)$ engancha- oí hiló que estaba detenido debajo del tejido 
y lo arrastra con ól? a través del tejido (4)? por la parte superior.

Cuando la aguja ha terminado cu movimiento de reascenso? la 
máquina efectda de nuevo el talado haoia adelante? determinando la 

3+ longitud del punto en la parte superior del material*
la aguja vuelve por consiguiente a moverse hacia abajo? 

arrastrando el hilo# entra en el tejido (4) y oosrdenza una nueva fase\
de costura#

la costura efectuada es del tipo en hilera ilustrada en la
10. Pig* 9#

la secuencia do las fases operativas de cada uno de los dis­
positivos de costura se deduce de los esquenas de las figuras adjun­
tas como sigue#
l.-Comianzo de costara: el hilo viene enhebrado en el ojo ($') de la 

15* aguja (5)? dispuesta en alto por fuera del tejido (4)? los dispositi­
vos de costura están parados y en posición de no actuación desde el 
hilo de costura#

a# particular, la conexión a gancho (18) del disco (10) 
se encuentra en posición casi opuesta a la aguja ($) (ver Figo. 3-4)* 

20. 2#— Primor ciclo# (Figo. 10-10 A — 11-11 A)!
La aguja (5) descendiendo pasa con el hilo a través del tejí 

do (4), girando el disco (10) 180s lleva la conexión en gancho (18) a 
pocos grados de distancia de la aguja#

El gancho (13) y el prensor del hilo (14) avanzan para ser 
25# trasladados en el recorrido del hilo.

La aguja (3) inicia el movimiento de ascenso y en esta fase 
el hilo? no más en tensión sobro la aguja? foxma un ojal en el que 
so mete el gancho (18) del disco (10) que ha seguido girando situado ea 
la mitad de la aguja#

30. La aguja (5) completa su recorrido de reascenso en vacío? el



* le

10,

15#

se*

29,

10#

guacha (13̂  y" el prensor del hile (14) se retrasan eê ujando al hile 
mientras el disco (10) prosigue su rotación de alrededor de 180% recu­
perando el hile qas pasa por debajo del tejido (4) por la longitud cog 
plata de la hebra, y se coloca en el canal (20) del disco fijo (21)
(Fig, 24),

Completado el reaacóxmo en vacío de la aguja (9) la máquina 
efectúa con el gancho o piesa dentada traonportadora (21) el traslado 
del tejido (4)* determinando la longitud del panto en la parte inferior 
del material.

3,- Seriando ciclo (Figa* 12-12 A — 13-13 A)̂
Terminado el traslado del tejido, la aguja (5) efectúa el 

recorrido de descenso en vacío, mientras el gancho oscilante (6) gira 
hacia adelanto y el impulsor del hilo (12) avanza empujando al hilo pa­
ra presentarlo en el ojo de la aguja (5)? el disco (10) gira 1800, en 
vacío, llevando la conexión a gancho (1$) a posición alta do la parto 
de la aguja (5),

En la fase inicial del recorrido de ascenso de la aguja (5), 
ella misma agarra el hilo arrastrándolo consigo por encima del tejido * 
( 4 )# se completa la fase de ascenso de la aguja ($), mientras ol impul­
sor del hilo (12) se retrasa en la posición inicial y el disco (10) 
realiza una ulterior rotación en vacío do 1300,

La aguja (9) so baja ligeramente para retener el hilo recupe­
rado que forma un laso en el que se fija el gancho (6), girando en la 
posición retrasada inicial.

La máquina efectúa con el gancho 0 pieza dentada transporta­
dora (21) el traslado del tejido (4), determinando la longitud del 
punto án la parte superior del material,

Se continua con la sucesión de los ciclos arriba indicados, 
con la cola diferencia respecto al primer ciclo, que la conexión a gan­
cho (18) del disco (10) realisa tambióa la recuperación del hilo que ce
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encuentra todavía debajo del tejido en la parto inferior al tejido 
movido por ol gancho (6)#

Sorda independí entes del objeto dé la invención loa materias 
lea forman y dimensiones do los elementos que se utilizan en el mótodo 
y máquina descritos, siempre que las variaciones qpe se introduzcan 
no afecten a su asenoialidad*

N O T A
R S I V IN dI JA d I O N E 8

Se reivindica como objeto de. la presente Patente de Inven*
10* oiga*

l*+*MÓtodo para la formación meedaioa del punto en hilera y 
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho mótodo, 
cuyo mátodo utilizado se caracteriza esencialmente por el hecho de que 
el hilo, en el primer ciclo de ascenso y descenso de la aguja, ea llevg, 

l$<t- do y descargado de la aguja debajo del tejido, trasladado allí por la 
longitud total de la hebra y retenido para la formación, durante el 
avance del tejido, del punto inferior, estando cargado, en el segundo 
ciclo, en la aguja, llevado sobre Id parte superior del tejido y rete* 
nido allí para la formación , dupaate el avance del tejido, del punto 

20, superior*
2**-Mótodo para la formación mecánica del punto en hilera y 

máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho mótodo, 
segdn la reivindicación 1, cuya máquina para la realización del mótodo 
de formación mecánica del punto en hilera, se caracteriza por el hecho 

2$, de comprender una aguja coa ojo abierto, con el fin de permitir la dos* 
carga y la recarga del hilo en dicha aguja, Órganos de enganche del 
hilo, dispuestos en la parte inferior del tejido, para la descarga de 
dicho hilo de la aguja, el traspaso de toda la longitud de la hebra 
por debajo del tejido y su tratamiento durante el avance del tejido, un 

10, órgano impulsor del hilo, colocado por debajo del tejido, para la re*
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carga del hilé sobre la aguja y un gancho oscilante, colocado en la 
parto superior del tejido para la gafa del hilo por encima del tejido 
y cu. retenimiento en el ojo de la aguja durante el avance del tejido, 
estando dichos instrumentos ventajosamente unidos a dispositivos de 

3, mando de. levas, derivados del árbol motor principal de la máquina de 
coser, para conseguir el desplazamiento de las posiciones inactivas 
de las posiciones aotlvap en la requerida sucesión y en sincronismo 
con los cielos operativos de la máquina de coser#

3*.-nátodo para la formación mecánica del punto en hilera 
10# y máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho móte­

lo, segdn la reivindicación 2, cuya máquina se caracteriza por el hecho 
de que la aguja de ojo abiero presenta una moldura, intema de dicho ojo 
conformada a modo de doble gamcho, para consentir el empuje y el trans­
porte del hilo en ambos sentidos del recorrido de la aguja#

15. 4&,-Método para la formación meóanlca. del punto en hilera y
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho mótodo, 
gegdn la reivindicación 2, cuya máquina se caracteriza por el hecho de 
que los órganos de enganche del hilo, dispuestos por debajo del tejido, 
están sústanciai&cnte constituidos por un disco de eje horizontal# 11- 

20, geramente retrasado respecto al plano do recorrido do la aguja, girando 
uaa vuelta completa (3608) on cada ciclo de descenso y ascenso de la 
aguja, dotado en la zona periférica de una conexión a gancho capaz de 
empujar cada dos ciclos, un lazo formado por el hilo llevado por la 
aguja para recuperarlo durante la rotación del disco#

25# 5&<—Método para la formación mecánica del punto en hilo a y
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho mótodo# 
eog&a la reivindicación 4, cuya máquina-se caracteriza por el hecho do 
que todos los órganos de enganche comprenden un .gancho de toma y un 
prensor del hilo, dispuestos frontalmente al disco giratorio, oapaces 

30# de atraer al otro borde del lazo y movibles en sentido alternativo



sobre un plano horizontal eada dos cielos de la aguja#
6*+-MótOdo para la formación mecánica del punto en hilera y 

máquina de coser son aguja especial para la ejecuoión de dicho método# 
segÓn la reivindicación 2# cuya máquina se caracteriza por el hecho de 
que el órgano impulsor del hilo, movible en sentido alternativo sobre 
un plano horizontal onda dos ciclos de la aguja, está unido con un'ele­
mento horquillado oscilante para empujar el hilo y presentarlo a la agu­
ja correspondiente de ojo abierto, para su recarga durante el ascenso 
de la aguja.

7*,-Método para la formación mecánica del punto en hilera y 
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho mÓtodo, 
segÓn la reivindicación 2, cuya máquina so caracteriza por el hecho de 
que el gancho oscilante superior realiza un movimiento cada dos ciclos 
de la aguja, y está colocado lateralmente y en posición retrasada res­
pecto a la aguja,

8*.-Mótodo papa la formación mecánica del punto en hilera y 
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho método, 
segÓn la reivindicación 4, cuya máquina se caracteriza por el hecho de 
llevar montado un disco fijo coaxial el disco giratorio de recuperación 
del hilo, con canal circunferencial en el que se coloca el hilo recupe­
rado del disco móvil#

9**-Mótodo para la formación mecánica del punto en hilera y 
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho mÓtodo, 
segÓn la reivindicación 3, cuya máquina se onracetriza por $1 hecho de 
que la aguja de ojo abierto presenta una punta asimétrica, para evitar 
que el tejido pueda penetrar dentro de dicho ojo abierto, en ambos sen­
tidos del recorrido de la aguja a través del tejido,

lo*.-MÓtodo para la formación mecánica del punto en hilara y 
máquina de coser con aguja especial para la ejecución de dicho método, 
segón la reivindicación 2 y siguientes, cuya máquina se caracteriza per



el hacho de que loe movimientos, cada dos ciclos, del árgano impulsor 
del hilo y del gancho son alternativos entre sí*

ll8+*.%gtoáo para la formación mecánica, del punto en hilera y 
máquina de coser con aguja especial pera la ejecución de dicho método? 
cagón la reivindicación 2 y siguientes, cuya máquina se caracteriza 
por el hecho de que el movimiento, cada dos ciclos, del prensor del 
hilo está en concordancia con el movimiento del gancho, quedando inac­
tivo dicho prensor del hilo durante el movimiento del propio gancho#

12S*-MBT0B0 PARA IA F0RHA3I0N NEOUHOA DEL PUNTO SH HILERA Y 
EQUINA DE CREER CON AGUIA ESPECIAL PARA LA EJECUCION DE DICHO ¡gETOIO* 

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran con la 
ecencialidad propia de la mismâ

Consta la. presente KEamoria descriptiva da catorce páginas 
foliadas y mecanografiadas por una sola cara y va acompaSa&a de seis 
hojas do dibujes aclarativos.

Barcelona, $ do agosto 197ó
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