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La presente invencidén se refiere a perfeccionemientos en

reguladores por fusrza centrifuge pare distribuidores de sncendidd
Tales reguladorss por fuerza centrifuge originan la denominada ra-
gulacidn de plena carga;_al'hacar ésto, los peaas'cqntifugoa se ig‘
pulsan cada vez mds hacia afusre al aumentar el nimsro de revolu-
ciones del motor y regulan el instante de encendido cada vez mds
8n direccidn I;adtaJ.ar-rl:c:s“. La linee de ragﬁlaciﬂn tiene que hallare
8a siempre por debajo del limite de picddo y mantensrss siempre ~
una ciaréa separacidén de sequridad, porque la inclinacién a picar
del motor aumente cén los afos ds servicio, es décir qus el limitg
de picado se traslada hacia aba jo.

“on el fin de mantensr la necesaria separacién de seguri-
dad y de eviter el picado adn con estados de servicios desfavore-
bles, con gasolina de bajo octanaje diche dispositivo esté dispu-
ssto en el raéulador por fuerza centrifuga, el cual alhaaguir a8-
cendisndo sl ndmereo de revoluciones reduce parcislmente el adelan
to de encendido. .

Para obtener une semajante reduccifn percial dsl adslanto
de encendido, se han hecho ya varias proposiciones, a las cuales
@8 sin embargo coﬁdn al necasitar una multiplicldad de piezas adi-
cioneles,

La disposicién segun la invencidn con las caracter{sticas
de la reivindicacidn principal tiene la ventajs de reslizar la re-
duecidn parcial del adaianta de sncendido sin un esenciel mayor ©
coste en las diferentes partes. Esta descanss en la ides de divi-
dir sl peso centrifugo del denominado regulador de rodadura sl mo
do de una articulacidn de codoj osté 88 una proposicidén tentadors|
debido a su sencillez,

En una ejecucidﬁ todavis utilizable el punto de bescula=

cidn en la zona critica del ndmero de revoluciones ssti determine



do, wugdn la proposicién dsben ser slsmentos de resorts los que -

lta de planta el regulador por fuerza centrifugs con nimerc de re-

- 2«.

o snlamente por un® dureza exactamenta predeterminada de la arti
culacién de codo, En esto la dureza tiene que ser por lo menos de
unn maghitud con la que por lo menos durants la ragukcidn de aded
lantg sl brazo y el peso centrifugo forman una unidad rigida.ﬂ '

Para hacer que sea fdcilmente wévil la articulacidn de cg

detarminen 8l instante de basculacidn, Al trataree de reguladores
con un par de colisas articulades sobre una placa soporte y con -
yn arrastre fijado a lesvas, es vents joso ai ambas secclones fina-
las de un muelle estén dispuestes en el brazo y en el peso centrf
Fugo ds tzl mansra que ambas formen una unided r&gide y ﬁnicamentJ
un numero de revoluciones predsterminado proboqua Jla basculacidn
del brazo, Al traterse de reguledorss con un pivote de articule-
cién es conveniente hacer que sobresalga de dste una espiga y dis
poner su 8je un poco a8 un lado de la racta gque une ambos snganchey
del muelle, hacia sl tope, al formar una unidad rigida el brazo
v el peso centrifugo.

Las venta jas logrades con la invencidn consisten especial
mente en solucioner el problema de la reduccién parcial del adelan
to de encendido, solamsnte mediante le divisién a modo ds articu-
lacién del peso centrifugo. £l instente precisc de basculacién -
del brazo puede realizarse con diferentes medidas, por e jemplo f;%
dures, gatillos, elementos de reosorte 6 similares,

En ©1 dibujo esté representsdo un sjemplo de ejecucidén de
la invencidn que se aclara con detalle en la descripcion de las f%
guras.

La figure ) musstra en repressntacién esquemética y en via

voluciones medio del motor, y la figura 2 muestra en rapresenta-

citn esquemdtica y en vista de planta el reguledor por fuerza cen
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{tzifugs con ndmerc de revolucionss méximo del motor sn sstado de~

sangatillado.

£1 regulador por fusrze centrifuge de les figuras 1 y 2 es
un danominado ragulador‘de rodadure y tiene un par de pesns centri
fugeca del que solo estd reprosenteda uné mitad., Un arbol 10 accio-
nade por el motor no dibujado estéd unido fijo al girc con una ple=-
ca scporte 1l de la qus se destacan aproximadémcnta paralelamsnta
al 4rbol 10 una orsjeta X2 y un topé 13, Sobré este 4rbol estd alp
jada rotativa una leva 14 de la que s@ destaca, integrado con 8lla
up arrastre 16 con sendas ore jotas 16. Un muelle de rqtencidn 17
anganchado en las opdjetas 12, 16, trate de tirar de la leva 14 a
travds del arrastre 15 en sentido contrario 8l de las agujas del
reloj. '

Un ‘peso eentrifugo 18 ests alojado giratério en un pivote
19 que se desteca de la placa soporte ll, y tiens uﬁ apéndice 20
gque hace contacto permansntemente en el arrastre 15 mediante le -
fuorza del muelle de retencién 17, Un brazo 21° esté unido con el
pego centrifugo 18 al modo de una erticulacién de codo, forméndo-
¢¢ la articulecidn por un pivots de articulaecién 22 con espiga 23

gobresaliente, E1l muslle hslicoidal 24 estd enganchado en un engan

che 25, que seé destace del brezo 21 y del pesc centrifugo 18 res-
pectivamente, y hace contacto lateralmente en la espiga 23, Debi~
“o 2 que el eje de la espiga 23 cas un poco a un lade de la recta |
de unifn de ambos enganches 25, en direccién el tope 13 ls fuerza |
dal muslle mentiene juptos permensntemente ambos topes 26 de le
articulacién de codo, de manesra qua se produce la unidad rigida de
peso centrifugo 18 y brazo 2) que ss muestra en la figure 1,

El regulador por fuerze centrifuga descrito funciona»dnl

siguients modo:

la figura 1 muastra sl peso centri{fugo 18 que con sl brazol
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21 Porma una unidad rigide, el cual ha e jocutado ya un movimiento
de giro alrededor del pivote 19 aen santido contrario al de las a-
gu jas del reloj, y cuyo movimiento de giro de este sentido, debido
a 1o fuerze centrifuga, #e limita por el tope 13. Al moverse gira
do hecia afuera el peso centrifugo 18 su apéndice 20 presiona en
contra de la fuerza del muelle de retencidén 17 al srrastre 15 se-
gin le flecha 27 en direccidén de encendido adslantaedo, ejecutando
la leva 14 un movimiento de rotacién reletivo respecto al érbol -
ig,

5i despuéds de dsto se alcanzs la zaona de nimero de revoly
cionss critica, la fuerza centrffuga que actia sobre el brezo 21
supsra finalmente le fuerza del muslls helicoidal 24, de maners e
que se rompe a modo de articulecién de codo la unidad de peso cen-
trifugo 18 y brazo 21, rigido, formada hasta entonces, y debido a
©llo el brazo 21 hace girar al pesc centrifugeo segin la flecha 28
hacia dehtro en sentido de las agujas del ioloj, de manera que la
leva 14 debido & la fuerza del muelle 17 gira en direccion de en-
tendido retrasado correspondientements a la flscha 29, Si diesminu-
ye ehora el nimero de revoluciones y con sllo la fusrza centri{fu~
ga del brazo 21, tanto que ests fuerze se hace menor gque la del =
muslle helicoidal 24, el brazo 21 ratrocade por resorts, sl instan
te de sncendido se pegula de nuevo hacia direccifn adelanto y for-
ma finalmente una unidad rigida con @l psso c-htrlfugo 18 (figura
1). Unicamente shora se ajusta de nuevo lp lsve en dirsccidn retrs,
80,

Descrita suficientements la naturaleza del invento, asf =
como la manera de realizarlo en la préctica, debs hacerse constar
que las disposiciones antefiormenta indicadas son susceptibles de

modificacionee de detalle en cuanto no alteren su principio funde-

mental,
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ci6n del brazo.

" REIVINDICACIONES

l,~+ Perfaccionamisntos en ragulédorol,por fuerza centrifu-|
ga para distribuidores de encendido, del tipo que dispone de un ér! -
bol en el que se aléja rotativa una_ieva_y estd atticula&o un peso
cantrifugo 6 un par de pesos centrifugos, cuyo movimiento centrify
go limitado por un tope hace girar a la leva cuﬁtra fuerza de re-
{sorte en dirsccién adelanto de encendido y a un dispositivo en sep
tido contrarib, caracteriza§08 porque ¢l paaaﬂcentrifuga a modo de
articulecién de codo dispone de un hrézn qus en la Zona del némaro B
da resvoluciones criticoibasculnn hacia afuersa aobré el tops, y de-|
lbido a alle Haca girar al peso pen;rifugo hecia dentro, de mansre
que la leva gira en dira&bidn'ds engandido atrasado hadianta L
fusrze de resorte. . .

2.~ Perfeccionamisntos segdﬁ le rejvindicacién 1, caracte-
rizados porqus cuando sl regulador se forme con un par doqu.oa -
cantrifugos articulados sobre una placa soporte, y con un arrastre
fijado 2 la leva se dispone un muslls en el brazo y en el paso cep
trifugo de tel manera que ambaos forman una unidad rfgida y dnice-

imente un nimero de revoluciones predeterminédo provecs la bascula-

' 3.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacifn 2, carscte-
rizados porque cuando el regulador presenta un pivote de articula-
cidn del pivote de articulacidn es debtaeada una gspiga cuyo e je
cuandoc estd rigida la unidad formeda por el brazo y el peso centri
Qo cas un poco a un lado de la recta de unién de ambos enhanches
del muslle haciz el tops.

4.~ Perfeccionemientos en reguladoras pbr fusrza centrify

ga para distribuidorass de éncsndido; tal y como quade sustancisle

’menta descrito en la preeentes Memorie, e ilustrado en los dibujos
2

d juntos,
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Esta Memoria, consta de 6 hajas, escritas a méguina por =

na gola cara,

Madrid, 2§ AG0. 1978
ROBERT BOSCH GMBH.
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