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La presente memoria se refiere como indica su enunciado 
a un nuevo medidor registrador de alturas de líneas adreas 
esencialmente caracterizado por constituir un sistema de gra­
bación sobre una banda de papel continuo oon lo que no será 

5.- necesario detener el tráfico de las zonas que se estón revi­
sando , puesto que el estudio del estado de la línea se reali­
zará posteriormente.

teniendo en cuenta que la mayor parte de los enganchónos 
del pantógrafo en las líneas aéreas de oontaoto, se deben a 

10,- una altura incorrecta en las mismas, bien por defecto de ten­
sado, transiciones mal dimensionadao, variaciones de tempera­
tura y teniendo en cuenta que día a día se van introduciendo 
en las redes de ferrocarril velocidades de tráfico cada vez 
mayores, se hace necesario el disponer de sistemas de control 

15»- rápidos y eficaces que permitan efectuar controles regulares.
Las razones apuntadas son las que nos han movido a desa­

rrollar el nuevo medidor objeto de la presente memoria»
Es interesante hacer notar las ventajas a considerar en 

el Medidor-Eegiatrador con respecto al pantógrafo portátil en 
20.- revisiones de línea. Bes arlaremos las siguientes)

Se puede medir tanto en oatenoria fuera de servicio, co­
mo en catenarias en servicio y en tensión (con las ventajas 
que representa el poder realizar una revisión de línea sin 
tener que oortar tensión y sin paralizar el tráfico).

25.- Se pueden medir alturas dé línea a velocidades conside­
rables (de 50 a 60 Kms/h. en el prototipo, pudiéndose mejorar 
al procurar un sistema de looomooión mejor dotado que el ac- 
tual_, con los beneficios que ello representa como son, la 
no interceptación de ninguna circulación, y lo que es más ita- 

50.- portante, revisar un tramo de línea en un tiempo record.



Al poüur registrar aa cinta las alteas do la línea da 
contacte se consigne a cu vea dos grandes ventajani

a) Xa de registrar en papel la altea de la línea nos 
reporta la ventaja de poder observar con da te nimia n-

35.- to, a lo largo de todo un trono de catenaria, las va­
riaciones y situación en los diferentes puntos do la 
altura en la actualidad, y ver loe posibles puntos de 
defecto.

b) Al poder almacenar los datos en olnta, de los diferen-
40.- tes tronos de catenaria, se pueden comparar ástos oon

los de la última revisión, observando así las varia­
ciones ocurridas últimamente en la linea y poder de­
finir los posibles puntos conflictivos o de averías.

Asimismo, es interesante apuntar que la sensibilidad del 
43.- aparato Medidor-Registrador es muy superior a la de los medios 

convencionales de medida.
El aparato en ouestión consta de cuatro partes que bre­

vemente y a continuación pasamos a definir.
1.-Sistema impulsor.

50.- 2.-Medidor.
3. -Registrador.
4. -Cabeza rozadora. 

l).~SISfElá IMPULSOR.
El sistema' impulsor está formado por unos contrapesos de 

53.- plomo regulables, lo cual, nos facilita en todo momento el man­
tener la cabeza del rozador en contacto oon el hilo de contacto.

El carácter regulable de estos contrapesos se debe a la 
ouestión de poder regular a voluntad la presión del rozador 
sobre la catenaria.

60.- 2).-MEDIDOR.
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Según se aprecia on el esquema apunto, se ha útil izado 
la pendiente da una regla inclinada para traducir una varia­
ción de altura en la línea en una variación de ordenada* a 
través do un palpador que discurre a lo largo de la menciona- 

65.- da regla.
El movimiento en vertical .do la regla so ha conseguido

\ . '  fa través del ya definido sistema impulsor* teniendo oa todo 
momento una toma real de los datos en Xa linea* reducidos a 
una escala convencional* dependiendo de la inclinación de la 

70.- regla.
5). -HBSX3S?BA2)OR.

Ea la parte máo interesante del aparato por ser aquí 
donde se imprimo la cinta de papel parafinado con. las altu­
ras grabadas que posterioras tito habremos do estudiar.

75.- En el registrador deberemos considerar dos movimientos '
claramente definidos j

Uno el movimiento de las abolsas en el papel* en donde 
va figurando la distancia recorrida.

EL otro será el de ordenadas* en donde se nos irán repre­
so.- sentando las varláclanos de la altura.

A continuación se hará una detallada descripción del sis­
tema que se alude* oca referencia a los planos que se acompa­
ñan* en los que se representa a simple titulo de ejemplo» no 
limitativo» una forma preferente de realización, susceptible 

85.- de todas aquellas variaciones de detalle que no supongan una 
alteración fundamental de las características esenciales del 
mismo.

En diohoo planos se ilustras
Pigura 1. Se representa una locomotora sobre la que se 

90.- ha acoplado el nuevo aparato medidor* donde puede apreciarse
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la posición relativa entre nubes.
Figura 2. Se representa la oabtssa rasadora doude pueda 

apreciarse el da talle da la miaua» el codillo, loo ¿.¡iesas 
aislantes y los aseo» limitadores estando montado esto con­
junto aol*ro dos barras que se deslísaa sobre el cháuis.

Figura 3, Se representa m detall© lateral del sistema 
impulsor.

Figura 4. Se representa la vista del ais tocia itapulsor 
desde su parte posterior.

Figura S. Se representa el sistema medidor oonotituído 
por una regleta inelinada y el ais tema registrador constitui­
do por una serie de rodillos que arrastran una banda de papel 
parafinado arrostrado por una fuente aotrie procedente de la 
loaoootora» ate.

Seguidamente relacionaremos los diversos elementes nume­
rados en los dibujos adjuntos de la presente memoria*

(1)«-Aparato medidor.
(2} .-locomotora*
(3) .~Bodillo.
(4) .~Piesao aislantes.
(5) .-Arcos limitadores.
(6) .-Chasis.
(7) .-Polea.
(6).-Contrapesas.
(9).-Soporto.
(10) .-Guías superiores*
(11) .-Guía inferior.
(12) .-Barras superiores.
(13) .-Barra inferior.
(14) .-Begla inclinada.
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(15) —Polea.
(16) —Bje pnlpador,
(1?) .-Palpado».
(18) .-Papel paratinado -
(19) ,-Ej© elástico.
(20) .-Eje de tambor-
E1 anevo aparato medidor (1) ae acoplaré sobre una loco­

motora (2) de un tipo existente en el mareado, siempre con 
preferencia a las de mejor suspensión.

destacaremos entre los elementos que constituyen el mis­
mo un c&asia o armadura (6) unida rígidamente al chasis de la 
locomotora. Sotes si ohasia (6) del medidor, lleva un soporto 
(9) de forma rectangular unido a ál mediante los adecuados 
elementos. Estando dotado el soporte (9) de unas guías supc- 
rioress (10) y una guía inferior (11).

Sobre estas guías se deslizan unas barras superiores (12) 
y una inferior (13) unidas rígidamente entre sí, sirviendo los 
superiores (12) de soporte a la cabeza rozadora a través de 
sus piezas aislantes (4), estando en su parte superior provis­
tas estas áltimas de un rodillo (3) y unos arcos limitadores 
(5).

lia cabeza rozadora está constantemente aproximada a las 
catenarias gracias a un contrapeso graduadle (3), por media­
ción de un cable y una polea (7).

El elemento medidor está constituido por una regla incli­
nada (14) y un eje palpados (16) provisto en su extremo de una 
polea (15) que apoyada sobre la regla le hace desplegarse en 
funoión a la mayor o menor altura de la catenaria*

SI elemento registrador está formado por unos tambores 
que giran mandados por ol eje elástico (19) y el eje de tembor
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(20) * sirviendo loe tambores de soporte a una batida de papel 
parafin&dc (18).

K!. ejo palpadcr sirve de soporte el palpador (17) apro­
ximado acbre el papel parafinado para permitir cu grabación. 

155*- Eodcs los elementos descritos autoriormeate adecuadamen­
te dispuestos funcionan, fie la forma siguiente i

la c&bcsa roEnflora prevista fiel rodillo (2) ©¿orce una 
suave presión cobro la línea eléctrica de contacto gracias a 
haber graduado las contrapesas (8). Estando provista de las 

160»- pieeae aislantes (4) para impedir el pese de la tensión de Xa 
línea al reato del aparato.

las barras que sirven de soporte a la regla inclinada 
(14) so fie aplacan cen dsta en fundida a la mayor altura fie 
la línea eléctrica en contacto con la cabera rezadora.

165.- El desplazamiento de la regle impulsará al eje palpador
mediente la polea (15).

Simaltáncamentd & los movimientos fiel palpados» la banda 
de papel se pondrá en movimiento por medio del eje elástico 
transmitiendo el movimiento de Xa locomotora & la escala de- 

170.- seada»
ha forma» materiales y dimensiones, podrán ser variables 

y en general cuanto sea accesorio y secundario, siempre toe no 
altere, cambie, o modifique la osenoialidad del objeto que se 
describo. ••

175.- 1*03 términos en gue guada redactado esta memoria son cier­
tos y fiol reflejo del objeto descrito, debiéndose tomar coa 
cárdeter amplio, y nunca en forma limitativo.

ha Patente de Invención gue so solicita recaerá sobre las 
particularidades características de las siguientes reivindica- 

100.- clones.

POOR
CLUAUTY
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R B I V I R D I O Á C I O H B S

1&).-«HUEVO MEDIDOR REGISTRADOR DE ALTURAS M LIUMS 
AEREAS" caracterizado porque está constituido por una oabeza 
rozadora que se desplaza @a sentido vertical manteniéndose 

185.- aproximada a la línea de oontaoto mediante un sistema que le 
suministra la adecuada presión, grabando estos desplazamien­
tos, reducidos a la conveniente escala, sobre una banda de 
papel continuo que se mueve según un movimiento proporcional 
al del desplazamiento del voixículo que transporte el aparato, 

190.- con lo que se conseguirá la representación gráfica de las ca­
tenarias para su posterior estudio por comparación con las 
adecuadas ootas.

2&) .-«SUEVO MEDIDOR REGISTRADOR DE ALTURAS DE LIBRAS 
AEREAS" según la reivindicación anterior, caracterizado por- 

190.- que la cabeza de contacto está constituida por un rodillo 
montado sobre un soporte de un material aislante dotado en 
su parte central de una forma de campana para aumentar el 
poder dieléctrico y provisto de unos araos limitadores en 
ambos extremos.

200.- 2«).-«MUEVO HEDIDOS REGISTRADOR DE ALTURAS DE UREAS
AEREAS" según las reivindicaciones anteriores, caracterizado 
porque la cabeza de contacto está montada sobre unes barras 
que se deslizan sobre unas guias con lo que se evitará el 
giro de la cabeza, manteniéndose aproximada la cabeza a la 

205.- línea mediante unas contrapesas graduables que actúan por me­
diación de una polea y cable.

46).-"HUEVO MEDIDOR REGISTRADOR DE ALTURAS DE LIBRAS 
AEREAS" según las reivindicaciones anteriores, caracterizado 
porque está provisto de una regla inclinada unida a las barras 

210.- móviles que transmiten al eje palpador un movimiento lineal
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proporcional al 3c la cafosaa 5* contacto gracias a disponer 
de une, rueda que apoya sobre la regla inclinada.

AJ3BEAS* cogía, la» reivindicaciones anteriores, caracterizado 
215.- por disponer de unes tambores que giran eegiíc un no violento 

proporcional al dseplasar.lento del roblería, por nediaoiáa 
do un o ¿o elástica y que arrastran una banda de papal parifi­
cado» que será grabado por el palpador, tragándose las curvas 
catonariac qua percibirán si posterior estudio del estado de 

22C.~ la línea.

liadas y uceanografiaáas per una ocla cara» oreponiendo un to­
tal de dcfcoí&ritae veinticinco líneas, incidas las presentes.

AEREAS"

POOR
QUAUTY
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D.José Perez Coya y D. Jesús Lastra  Terradillos.
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Fig.A

ESCALA VARIABLE.
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