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= PATENTE DL INVENCION =

que por veinte aflosy; para Espafia, se solicita a favor de
1la firma ESCHER WYSS, Socété Anonyme, de nacionalidad sui
za, domiciliada en ZURICH (Suiza)e por: "PERFECCIONAMIEN-
TOS EN JURTAS SIN CONTACIOW.

= Memoria Descriptiva =

La invencbfn se refierc a una junta sin contacto
entre una parte rotativa y una parte fija, en la que un ==
cuerpo de obturaciln que rodea ol eje de rotacibn, y que -
presenta por lo menos dos superficies de obturaciém o de -
contacto concénbricas a este eje esti dispuesto de forma =
desplazable, estamdo formada en este cuerpo de obturacifn
entre dos superficies de contacte continuas wna clmara de
presifn abierta hacia la parte rotativa, unida a una condue
cidn de medio de blogueo y ¢l cuerpo de obturacibn se aprie

ta de tal manera que por medio de una fuerza de presifm con
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tra una superficio de contacto que se encuentra en la parte gi
ratoria que entre las superficies que colaboran quedan libres
hendiduras a través de las cuales escapa el medio de bloquco.

Una junta de esta clase es conocida por la patente -
ostadounidensc 3.606.568. En este caso se trata de 3da estanque
idadi6n de una turbina de agua, encontrfndose cen este caso las
superficies de contacto sobre un gran radio, por elfemplo 2 a §
m, y la velocidad relativa entre la parte libre o aislada y la
parte giratoria puedc alcanzar hasta 150 m/sege Como medio de
bloqueo sirve agua fultrada, que impide la salida de agua, que
contiene eventualmente arena, tde la caa de la turbinae El nee
dio de bloqueo se aporta a la clmara de presifn sin estrangula
miento, siendo cmstante la presifn del medio de bloqueo en la
cimzra de presifn. La anchura del intersticio entre las super=
ficies de contacto deberi regularse hasta cbtener una anchura
de qquilibrio o cenpensacifn, porque la fuerza que abre ol ine
tersticlo, provocada por la presién del medio de bloqueo en la
hendidurs, dismunuye sl aumentar la velodidad de paso, por con
siguiente también al cumentar la anchura del insterticios Esto
se debe a la ley de Bernouille, segdin la cual la presifn de un
medio disminuyc al cuandrado al ammentar la velodidad de la cow
rrientee Con esta junts solo pueden lograrse por consiguiente
anchuras de intersticio relativamente grandes,; lo que lleva con
sigo las correspondientes pérdidas de medio de bloqueoe

A 1la invencifn le incumbre cl cometido de mejorar de
tal manera la junta mencionada al principio que funcione en ré

gimen de equilibrio con anchuras de intersticio muy pequefias.
Cste problema se resuclve segin la invencifn haciene

do que la cimara de presifn sc subdivida por medio de ostog ==

nervios transversales en varias cimaras individuales, distrie-
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buidas en el perfmetro del cuerpo de obturaciln, y que las ci
maras individuales estén unidas a la conduccidn del medio de
bloqueo por lo menos por medio de un punto de estrangulaciin.
Gracias a esta cofiguracifn de la junta la chuara
de presifn que hasta ahora corria en direccidn perimétrica se
subdivide en una serie de pequeiias cmaras individuales, vae-
riando 1a presifn del medic de bloqueo en la clmara individue
al como consecuencia de las zonas o puntos de estrangulaeifn
previauente intercalados, al variar a su vez la anchura de in
terstielos Cuando en el caso de la mueva junta resulta mayor
1la anchura del intcérstlicio, escapa mis de medio de bloqueo, =
descendiendo as{ la presifn de este medic en la correspondien
te chmara individual a consecuencia del efecto de estrangulae=
miento. Debido a esto las fuerzas que abren el intersticic rg
snltan menores, mientras las fuerzas que estrechan el interse
ticio, por las que se provoca la fuerza de presifn que actfa
scbre el cuerpo de obturaciln, permaneccen constantes. De esta
manera tiene lugar uwna situacibn de equilibrio estable del we
cuerpo de cbturacifn con uma anchura de intersticio muy redu=
cidne Este mecanisme que determina un{vocamente la anchura ==
del intersticio funciona de la misma manera en todo el perige
tro de la junta, pues debido a los nervios existentes entre =
1as cémaras individuales se evitan las corrientes de caspensa
cifn que discurren en sentido periférico de una clmara indivi
dual a la siguiente. De este modo la obturacibn so regula de
forma regular en toda la periferia sobre la anchura del inber
ticio, y concretamente también en la superficie de contacto =
de 1la partegira{;oria no es conpletanente lisa, sinc algo o=
dulada. Esta capacidad de adaptacifa de la junta a las desie-
gualdades de las superficics de canbacto de la parte giratoriae
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presupone cierta flexibilidad del cuerpo de obturacibn, que
no bbstante existe gencralmente respecto al gran radio de -
obturacidn, aun cuando cl cuerpo de obturacibu csté fabrica
do de los habituales materiales metflicos de construccién =
de mfquinase Cano la nueva junta funciona con anchuras do -
intersticio menores que la junta conocida, las pérdidas del
modio de blogqueo son relativamente nenores, do panera que -
la junta puede utilizarse con una rentabilidad mojors

Segdn una forma de realizaciba ventajosa de la in
vencibn est§ provista en la parte fija una clmara que limi-
ta con el cuerpo de obturacibn, a la qae se conccta la conwe
duceibn del medio de bloqueo, de manera que el modio de blg
queo c¢jerce tamhién la fuerza de apriete sobre el cuerpo de
obburacifn. Gracias a esto se &implifica la estructura cong
tructiva de la junta, pucs no se precisa una couduceibn ese
pecial de medio de presifne.

Segfin otra forma de rcalizacifn de la invenciln =
el cucrpo de cbturacifn esti canpuesto de varias unidades =
parciales rectas formando un anillc en forma de poligono, -
que se gufa o conduce axialmente en una ranura anular de la
forma correspondiente en la parte fijay Si , en el caso de
esta forma de realizacifn, entre las piczas parciales rcce
tas estin dispucstas piczas intermedids de goua elésticay—-
resulta una forma de realizacifn del cuerpo de cbturacibdn -
especialmente flexible.

Algunocs ejemplo de realizacifn de la invencifn se
explican mfs detalladamente en la descripcién siguiente por
medio del dibujo: »

Lz Fige 1 presenta una seccifn vertical a través

de 1la parte inferior de una junta sin contacto segin la in-
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veneibne

La fig. 2 presenta una seccifm a través de 1la junta
de acuerdo con la linea II=II de la figura 1.

La fig. 3 presenta un diagramas.

La fige 4 presenta una seccifn vertical a través de
otra forma de realizacifn de la junta sin contacto.

Las figse 5a a 5c presentan el cuerpo de obturacifn
segin figura 4 con fuerzas w momentos que actian scbre &1,

La fige 0 presenta en reproduccifn en perspectiva =
una variedad de forma de realizacifn del cuerpo de dbturaciba
segfiin la fige 4o

La fige 7 presenta una seccibn vertical a través do
obtra forma de realizacibn de la jumta.

La fige. 8 presenta una secciln de acuerdo con la 1%
nea VIIIVIII de la £ige 7»

La fig., 9 presenta una seccilm vertical a través de
la parte inferior de otra forma de realizacifu de la junta.

La fige 10 presenta un diagrama relativo a la junta
segin la figura 0.

La fipe 11 presenta una seccidn vertical a través
de obtra forma de realizacifn de la junta conforme a la inverne
cidne

La fire 12 presenta una seccidn vertical a travis «
de obra forma de realizacifm de la junta conforme a la invenw
cifn.

La fige 13 presenta un detalle de medificadc de la
junta segln la fisura 12.

La fige 14 presenta una vista del cuerpo de obtera-
cifn segfn da fimura 12.
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Segfin la figura 1 con 101 se designa una parte gira
toria, por ejempdo el rotor de una turbina de apua, y con 103
una parte fijada por ejemplo 1a caja de la turbina de aguae =
[l eje de rotacifn de la parte firatoria 101, no representado,
se encuentra en la figura 1 por encima de las partes 101 y 103
En la parte fija 103 estd prevista una ranura anular 104, que
sc oxtiende concéntricamente al eje de rotacifn por la pleza
103« En la ranura anular 104 sc conduce en direcciém axial un
cuerpo de cbturacifn 105, que con su superficie fpontal izee
quierda dela figura 1 forma dos superficles de comntacto 114/
y 115 concéntricas al eje de rotacién que colaboran con una
superficie de contacto 102 que se encuentra en la parte gira
toria 101, Esta colaboracibén se efectda sin contactos En la
figura 1 se encuentra por consiguiocnte sobre la superficie =
de contacto 114 un espacio 1006, en el que reina una presibn
superior a la del espacio 107, que sc encuentra en la figura
& debajo de la superficie de contacto 115 y por ejemplo esté
en contacto con la atmdsfera.

En el cuerpo de chturacifn 105 estd previsto un es
pacio de distribucién 109 para un medio de bloqueo que se =
conduce a tmavés de una tuberfa configurada de una forma con
venientemente flexible. El espacio de distribucién 109 esti
cerrado en su lado dereche en la figura 1 por medio de una =
tapa 110. Del espacio de distribuicién 109 conducen unos taw
ladrod de estrangulacién 111 a cémaras de presién individua-
les 112, que estén configuradas en la superficie frontal iz
quieda del cuerpo de dbturacifn 105 de la figura 1. Cono nues
tra la figura 2, las chmaras de presibn individuales 112 es=
t4n subdivididas ontre sf por medio de nervios 113 dispuestos
entre ellas y estén diespuostas de forma que su distribucién
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es regular en la periferia del cucrpo de obturacién 105. =
Los nervios sc¢ extienden desde el plano de las superficies
de contacto 114 y 115 er direccidn axial en toda la profun
didad de la cimara de presidn 112.

En la fipura 1 a 1a derascha de la tapa 110 esti
dispuesta dentro de la ranura anular f04 una manguera elés
tica 118, que estf unida de forma no representada a uNa ==
conduccifn de medio bajo presifn. Con 116 y 117 se desige=
nan retenes labiales que estin fijados en la parte fija =
18 v que con sus labios se ajustan al cuerpo de ebturacién
105, de manera que ningﬁn‘medio puede llegar de los ospaes
cios 106 vy 107 a la ranura 104,

La junta sin contacto actia couno sigue: A causa
del medio de presibn, por ejemplo agua, conducido a la man
guera 118, se comprime el cuerpc de cbturacibén 105 en dire
cecifn hacia la superficie de contacto 102 de la parte gira
toria 101, A través de la tuberi{a 108 ea conduce al espacio
de distribucifn 109 un medio de blogueo, por e¢jemplo agua
giltrada, que llega a las clmaras de presidén individuales
112 a través de los taladros de estrangulacién 111. La pre
sifn del medio de presifn y la presifn del medio de bloguec
se regulan de una manera conocida, no representada, en fun
cifn de la presidn existente en el espacio 106+ El espacio
167 se puede comsiderar cano unido a la atmésferas Si se =
presupone la presibdn del espacio 106 cono constante, tame
biéa 1la presifn del medio de presifm de la manguera 118 es
constante debide a la regulacibn mencionada, es decir el
cuerpo de obturacidn 105 es desplagade con una fuerza cons
tante en la figura 1 hacia la izquierda, de manera que ree=

sultari mis estrecho el intersticio existente entre las su
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perficies de contactos Esta fuerza constante esti representa-
da en el diagrama de la figura 3 por la recta 20. El medio de
bloqueo condicido a través de la tuberfa 108 al espacio de ==
distribucifn 109 con una presifn constante llega a través de

los taladros de estrangulamionto 111 a las clmaras de presibn
individuales 112, de donde cl medio de bloqueo escapa a 108 =
espacios 106 o 107 a través del intersticio existente entre -
las superficies de contacto 102 y 114 o 115 respectivamento.

Gracias a esto se eviba por cousiguiente que el agua impurifi
cada cvontualmente con arena pueda llegar del espacio 106 al

espacio 107. El medio de blogueco ¢rea on las clmaras de pree

sifn individuales 112 y en los dos intersticlos de obturacie

fn una contrapresifn g por tanto también una contrafuerza, cu
vo proceso esté representado en la figura 3 por 1la curva 21 =
tal cono se desarrolla sobre la anchura del imtersticio y que
por consiguiente depende de la anchura del intersticios En ca
so de que ésta sea grande, escapa mis medio de bloqueo de las
cimaras de presifn 112 a través del intersticio de obturaciém,
de maner a que la dimminucifn de presifn en los taladros do =
estrangulacifn 111 es grande. Cono segin lo que se ha espucse
to, la presifn se mantienc en el espacio de distribucibn 109

constante gracias a 1a regulacifn, la presifn existente en ==
las cfmaras de presién 112 disminuye al hacerse mayor €l ine
tersticio y aumenta al hacerse menor éste. De esta manera con
una presi& 22 (punto de interseccifn de las curvas 20 y 21)

se establece una situacién de equilibrio estable del cuerpo =
de obturacifn 105 con una anchura de intersticio determinada.
Mediante el correspondiente dimensionamiento, de la anchura =
radial de las superficies de contacto 114 y 115, de la longie
tud de las clmaras de presién individuales 112 en direccidn =
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periférica y de los taladros de estrangulomiento 111 la an=
chura del intersticio correspondiente a la situacidn de quui
librio estable puede traerse & una medida pequeila deseadas

En la forma de rcalizacifn seglun la figura 4 el
medio de bloqueo sirve pl misuwe ticmpo de medio de presiln.
Este medio de blogqueo se conduce en esﬁe caso a través de -
un taladro 408 de la parte fija 403 a un espacic de distrie
bueifn 409, que esté formado aquf por la seccibn derccha de
la ramura anular 404 de la figura 4. E1 cuerpo de ocbturacifn
405 presenta taladros axiales 410, que estén provistos de =
un estrechamiento 411 a modo de tobera cano punto o zoua e
estrangulaniento y cada uno de los cuales desemboca en una
clmara do presifa 412s La parte fija se desipgna con 401 7
su superficie de contacto con 402, que colaboran con las =k
perficies de canbacto 414 y 415 del cucrpo de obturaciln e
405, Con 413 se designa un nervio existente entrs dos clunoe
ras de presifn 412. Adem&s de los rotenes labiales 416 y =
417 estfn provistas ademfs juntas 424,425, 426, 427 y 428,
por ejemplo guntas toroidales, cue estin empotradas en las
correspendicntes ramuras del cuerpo de obturaciln 405 y que
se ajustan a la pared de la ranura 404s La ranura 404 7 el
cucrpo de obburacidn 405 estdn provistos en este ejeaplo de
un saliente, de manera que entre ellos encima del cuerpo de

turacifn se forma un espacio 430 y debajo del cuerpo de -

boturacidn se forma obtro espacio 432« Estos dos cspacios Cs
t4n unidos entre si por medio de talallros 431e El espacio =
432 esti en contacto con la atmbdsfera a través de una tubo=
ria de fugo 433 o lo esti también con el espacio 407.

Entre las juntas 424 y 425 existo un intersticio

estrecho 429, que esti unido a través de un taladro 449 al
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taladro 419 delante de la tobera de estrangulamiento, de mae
nera que el espacio del intersticlo 429 actda también la pre
gién del medio do bloqueo del espacio de distribucibn 409.

Con la descrita disposicifn de las juntas 424 a =
428 se consigue que el cuerpo de obturacifn 405 casi flote =
en la ranura anular 405, de manora que todas las juntas 424=
a 428 carezcan de fuerza y por tanto no opongan una resisten
cia considerable al deslizamiento del cuerpo de obturacién -
405y en la ranura.Por lo demés el funcionamiento de la junta
sin contacto entre las superficies de contacto 402, 414, y =
415 es igual al de la junta segin la figura 1l y 2.

La posicibn de las juntas 424 a 428 se establece -
de manera que el cuerpo de cbturacibn 405 esté en equilibrio
cono est§ representado esto en la figura 5a a 5ce Segfin la =
fipura 5e actdan scbre las dos superficies frontales del cuer
po de dbturacifn 405 en cada caso la presifn del medio de =
bloqueo m&s la de la superficie. Sobre la superficieo del deli
mitacifn inferior del cuerpo de obturacibn 405 actdan segin =
figura 5b igualmente la presida del medio de bloqueo més las
superficies correspondientes y sobre la superficie de delimi
tacidn superior a la derecha de la junta 427 la presifn del-
medio de bloqueo m4s la superficie correspondiente y a la iz
quierda de 1la junta 428 la presifn del medio existente en el
espacio 406 més la ds la superficie correspondiente. En la =
figura 5S¢ se reproduce la condicifn de equilibrio de momentes,
alrededor del punto "0", es decir loa factores ®presifntnls-
superficie" m&s "Brazo de palancal.Como presiones sblo se =
utilizan en &ste casoc las scbrepresiones en relacifn con la=
atmbsfera.

Al efectuar la determinacién de 1la posicién de las
juntas 424 a 428,especialmente tratindose de m’aquinas rela=-



tivanente grandes, pucde ser necesaria uma correecifa, que
resulba de las difercnbias de prosifn, condicicnadas goodé
sicamente,; enbrc la parbde inferior vy la parte superior de

la junta correspoadiente. La forma de realizacila segln la

figura 4 tiene la venbaja especial de que permlite un doSews

(%31

plazamiento axial relativanente grandé do la parte giraboe
ria 461. La magitud de esto despliazanicnto estd designado
en la figura 4 con la doble flecha 431. La posicifn de 1a
Junba 424 que se encuentra la mis prloaia a la superficie
10 de contacto 402 asi caio la produndidad de los espacies -
430 y 432 deborfn elegirse de tal manera en este case que
al desplazarse el cuerpo de cbturacifn 405 ni la junta sal
ga de la ranura anular 404, ni el cucrpeo de cbturacib 405
choque con el saliente dc la parte £ija 493 que delimita «
15 los espaeios 430 y 432

En la forma de realizacid® segfun figuras 1 y 2
es bambién pesible preveer para las junbas 424 a 428 las -
correspondientes juntas de manera que el cuerpo de cbturae
cidn 105 pueda deslizarse en vaivén axialmente sin una ree

20 sistencia considerable.

En la forma de realizacifa segiun figuras 1 y 4
el cuerpe de obturacifin 165 o 405 se extiende cauo anillo
de una pleza dontro de la ranura anular 104 o 404 rospecti
vanente. Apartindeose de ssta ferma de realizacifn, segin «

25 la figura 6 ¢l cuerpo de cbturacile 605 estl conpuesto de
varias piezas parciales rectas 655 formando un cuerpo en =
feraa de un poligonce Las cfmaras de presibn individuales
612 del cuerpo de dhburacifn 605 correspaaden o bien a unra
pieza parcial 655 o pueden estar asignadas varias clmaras =

30 de presifn a una unidad o pdeza parcial 655. En los extremos
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las unidades parciales 665 estén unidas entre si por medio de =
piezas intermedias elfisticas 656 en forma de cuiiae Las piezas

en forma de cuffa pueden estar hechas por ejemplo de goma y ©g ~
tar unidas a las piczas parciales 655 mediante vulcanizacibne

Gracias a esto resultan una forma de realizaci’on del cuerpo de
cbturacidn 605 espdcialmente flexible, de manera que puede adap
tarse muy bien, observando el intersticio deseado, las divergen
cias de la superficic de contacto de la parte giratoria.

Si la longitud decta de una pieza parcial 655 resulta
demasiado grande, &sta pucde subdididirse en s’i misma una veze
ndse En ese caso estas piezas individuales se cnsamblan forman=
do una pieza parcial cada vez, al unirse por medio dc o a tra -
v8s de orificios 663 por medio de tornillos no representados in
tercalando una junta plana 665¢ Los tornillos son accesibles a=
través de escotaduras rectangulares 63l. Entre las escotadurase
631, se extienden los taladros de conditccifn 610 para el medio-
de blogueos

En la zona de la junta de separacifn estén unidos en=-
tre si{ las piezas individuales por medio de cubrejuntas 664 pre
vistos en la cfmara de presifn correspondientese

En la forma de realizacifn seglin la figura 7 y 3 =
se trabaja econ medios de bloqueo y de presifm separados, de ma
nera similar al ejemplo de realizacibn segin figuras 1 y 2.

E1 cuerpo de cbturacidn 705 estd configurado anillo relativae
mente flexible en direcciln periférica y autosustentantes

Est§ suspensido = asegurado contra torsifn en sentido perifée
ricoe de la parte fija 703 de tres apoyos pendulares 772 ¥
773, de los que en la figura 8 sflo resultan visibles 2. Paw
ra la conduccidn del mediode bloqueo estl conectada el espa-
cio de distribucifn 709 una tuberfa flexible. En la pared divi
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soria existente entre el espacio de distribucilon 709 y las -
cimarvas de presifn 712 esti prevista una zona de estranguls -
niento 711 cada veze Para el movimlento del cuerpo de obtura-
cifn 705 on direceifn hacia 1a superficie de canbackoc 702 dew
1la parte giratoria 701 estf previstz una manguera elfstica -
718, que ostd provista de una conduccién de medicz de presibn.
graduable. En el ejamplo de realizacibn scgln figura 7 y lase
superficies deconbacto 714 y 715 y los cuerpos anulares 734 o
735 que las presentan estin hechos de wn plistico que presene
ta buenas prepiedades de marcha ea seco, por ejemplo polieti-
leno de baja presiln, mientras que los nervios 713 que sepa =
ran las efmaras de presibn individuales estfn hechos del misne
material que el cuerpo de obturacidn 705. El cuerpo de cbtura
cidn 734 y 735 estén fijadcs do marera adecuada en el cucrpom
tle cbturacifn 705.

El funcionamientio de la Jurta es exactasmenbte igual
al de las figuvas 1 y 2.

Segin la figura 9 la parte giratoria estf designa-
da com 901 y su superficie de coatacto con 902+ En la parte =
£ija 903 estd dispuesto ¢l cuerpo ded obturaci®on 905, al que
se conduce el medio de bloqueo a travds de ura tuberfa floxi-
ble 008. Desde el espacio de distribuciln 909 del cuerpo de =
chiuracidn 905 conducen taladros de estrangulaniento 911 5 =
las clmaras de presifn individuales 912 distribuidas en lz =
poriferia.El cuerpo ded obturacifn ¢05 prosenta en éste caso=
tres superficies de contacto 914, 915 y 815! cacéatricas ale
eje de robacifn, estando las cimaras de presifm 912 entre las
superficies de cpntacto 914 y 915 y otras clmaras de presidn
912!y iguaimente distribuidas sobre la perifieria del cuerpo =
de obturaciln, entre las superficies de contacto 915 y 915%.
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Las cimaras de presifn 912! no estfn unidas sin embargo direc
tamente al espacio de distribucién 909 a través de puntos de
estrangulacifn. Entre las superficies de delimitacifn de la =
ranura anular 904 y el cuerpo de obturaci’on 9035 estén previs
tos dos mangueras clistikcas 046 y 947 que discurren en direce
cion poriférica, que estln rellenas de un medio de presifn. =
Estas mangueras 9406 y 947 producen un movimiento del cuerpo =
de obturacifn 905 en direccibn hacia la superficie de contace
to 902 de la parte giratoria 901.

Ademfc estas mangueras asumen la funcidn de obturse
cidn entre la ranura anular 904 y el cuerpo de obturacién 9n5.
Finalmente las mangueras 946 y 947 tienen la funcién de absor
ber asi miamo las fuerzas laterales que se ejercen scbre el =
cuerpo de obturacién por parte de la presién del espacio 906,
al elegirse la presidn de la manguera 947 mayor que la de aa
de la manguera 946« El reborde de gufa 980, que sblo se extien
de sobre la mitad inferior del perfmetro de la ranura anular
904, tiene que soportar por tanto uma fuerza muy reducida, de
manera qae las fuerzas de friccifm del cuerpo gufa 905 que se
mueve axialmente no perturban considerablemente su juege de =
movimientos Las dimensiones de las mangueras 940 y 947 y las
presiones existentes en estas mangueras se eligen de manera =
que el cuerpo de obturaci’on 905 esti en equilibrio incluso =
respecto a los mamentos que actdan sobre ‘el,

Ai movimiento del cuerpo de obturacidn 905 causado
por el medio de presifn en las mangueras 946 y 947 se oponen
en el funcionamiento de la junta las presiones del medio de
bloqueo existentes en las cfimaras de presidén 912 y 912f asi
como en los intersticios existentes entre las superficies de
contacto 902 giratoria por una parte y las superficics de con
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tactos 914, 915 y 915' por la otra. El desarrollo de la pre=
sidn en las cfmaras de presifn y en los tres intersticios es
t& reproducido en el diagrama de la figura 9 a la izquierda,
en el que ésta también registrada la presion existente en ==
las mangueras 946 y 947+ Por consiguiente el medio de bloqueo
tiene en las clmaras de presifn 912 la presién mixima, que -
desciende a la presién del espacio 906 a través de la supere
ficie de contacto 914. En el otro sentido la presidén descien
de a través de la superficie de contacto 915 a una presién =
media, que reina en las cimaras de presién 912!, desde donde
la presibén a través de la superficies de contacto 915' dese=
ciende a la presibfn existente en el espacio 907 fuera de la
nimghkdna, que corresponde en general a la presién atmbsferica.
En la figura 10 estin reproducidas las presiones del espacio
906 y de las mangueras 946 y 947 as{ cano la fuerza de apoyot
K del reborde gufa 980.

Si resulta menor el intersticio existente entre la
superficie de contacto de la parte giratoria 901 y las super
ficies de contacto del cuerpo de obturaci’on 905, aumenta la
presidn existente en la clmara de presibn 012 y 912!, 1o que
devuelve al cuerpo de obturacidn 905 nuevamente a la pesicién
de equilibrio con la anchura de intersticio previamente dew=
terminadas

En el caso de que el cuerpo de obturacidn 905 trae
te de ladearse, al resultar por ejemplo penor ql intersticio
existente entre las superficies de contacto 902 y 914 ¥y maw=
yor el intersticio existente entre las superficies de coantac
to 902 y 915!, descenderi la presifn en las clmaras de pre=
sién 912!, mientras la presidn de las cimaras de presifan 912

aumentarf. Gracias a esto se origina un manento que devielve



nuevamente al cuerpo de obyéracién 905 a la situacibn correcta
de equikibrio.

También em este ejemplo de realizacidn el cuerpo de
obturacidn puede esbar configurado como un anillo circular o =

5 también como un anillo en forma de poligono.

El ejemplo de realizacibn segin figura 11 se caracte
riza por una construccifn sencilla, pues para la aportacibn de
1a fuerza de apriete no sieve ni el medio de bloqueo ni el me=
dio de presién, sino el pretensado de los elementos de resorte

10 hechos con un material de goma eléstica. En la figura 11 la ==
parte giratoria esti designada con 1101 y su superficie de can
tacto con 1102 En una ranura anular 1104 de la parte fija ile
03 cstd dispuesto un cuerpo de obturacidn, que cousta de dos =
partes 1182 y1181 encajadas entre si, que por ejeuplo estin e

15 unidas entre sf de forma estanca mediante encolado, por ejemplo,
La parte 1181 del cuerpo de obturacibn estéa unida de forma cg
tanca a la parte fija 1103 por medio de bloques de goma 1183 ¥
1184, por ejemplo mediante vulcanizacifn. A la parte 1181 epw=
t4 conectada una tuberfa 1168 para la conduccién del medio de

20 bloqueo, a la que se conecta un canal 1119 que s¢ extiende en
la parte 1182, el cual desemboca a través de un estrangulamien
to 1111 en la clmara dec presidn 1112. Estas conducciones de me
dio de bloqueo estfin previstas asi mismo para las ulteriores -
clmaras de prosién distribuidas en el perimetro del cuerpo de

25 obturacién 1105, De manera similar a lo gue sucede en el ejem=
plo de realizacidn segin la figura 9 el cuerpo de obturacibn -
1105 presenta tres superficles de contacto cocéntricas 1114,~
1115 y 1115', estando previstas entre lad dos dltimas superfi=
cies de contacto otras cimaras de presida 1112t.

30 En el funcicnamiento de la junba &n las clmaras 1112
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1112* se crea cada vez una presidn que desplaza el cuerpo de =
obturacidn 1105 de la superficie de contacto 1102, mientras rg
sulta la fuerza de apriete que actda en seatido opuesto 2 caue
sa del pretensado de los blogues de goma 1183 y 1184, cuyo rae
mal dirigido contra el cusrpo de obturaci&a 1105, al hacerse m
menor la presidn de las eidmaras de presifa se desplazan haecia
la superfieie de comtacto 1102. Los bloques de gona 1183 y liw
84 aswzen al misno tiempo 1la funcifn de chturacibn, de manera
que ningfin medio puede llegar del espacio 1196 a la ranura anu
lar 1194.

En los ejemples de realizacibn descritos hasta hhora
las juntas sin cenbacto actdan en direceifn axiale En los ejem
plos de realizacidn segén fige 12 a 14 la junta sin contacte =
estd configurada para una junta gue actfia radialmente. Segin =
la fieure 12 la parte girateria esti designada con 1201 y sgp =
superficic de contacte con 1202, presentando estas superficies
la forma de un cilindro circulars La parte fija estf designada
con 12063 v presenta una ronura anula 1104 que acoge el cuerpo
de cbturacidn 1205 L[l cuerpoc de cbturacidn 1203 estd apoyado
en su lado exterior scbre una manguera 1218 que esti provista
de una condnceidn de medio de presién no representada. EX cuer
po de chturacidn 1205 presenta tres superficies de contacto a=
1214, 1215 y 1215, estando formadas en el cuerpo de coturacidn
entre las superficles de contacbo contiguas cada vez clmaras de
presifo individuales 1212 y 12120 diastribuidas en el perimetro=
del cuerpoe Las clmaras de presifn 1212 estin unidas a una cone
duccidn de medio de blequeo por lo menos por medio de un cadale
1219 que presentan una zana de estrangulamiento 1211. Las cina=
pras de presifn individuales 1212 y 1212', estén separadas enbre

sf por nervios que discurren axialmente. En la figura 12 2 1la =
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izquierda de la superficic de contacto 1214 se encuentra el espa
cio 1206, que presenta una presidn elevada, mientras a la derg =
ciha dc la superficie de comtacto 1215' se encuentra el espacio =
1207 de presida inferior, que eati unido normaluente a la atwbse
ferae

El cuerpo de obturacide 1205 se coupone de segmentos =
individualos formando un anillo canpletos Los segmentos indivi =
duales del cuerpo de obturacidn estin unidos entre si, por ejeme
plo coao muestra la figura 14. Los extremos de dos segmentos 12«
65" esbtin configurados en forma de rebordes y se superponen unos
a otros en dircccifa perimétricas n la zona dc los extremos que
se superponen estin previstos para la unila do los segmentos tor
nillos 1286 cuyo perno esti rodeado en uno de los dos segmentoge
de un orificio 1237 con una holgura relativamente grandee Gracias
a &sta holgura es posible que el cuerpo de cbturacidn puede vag =
riar algo su wolumen, por ejemple bajo la influencia de dilata -
ciones téimicas, sin que por ello so deformen los soguentos en -
Sote casoe Para que la junta 1283 existente entro los extremos,=
que se superponen, de los segmontos se clorre baje 1a influencia
ded la presifn del espacio 1206, la superficic lateral 1289 de =
un segunento vuelta hacia el espacio 1207 ests algo retirada rese
pecto a la superficie lateral 1289 del segmento coantiguo. La su=
perficie de la junta 128¢ liega a ajustamse por tanto herme&tica
uentes

Para que los segmentos 12058 del cuerpo de obturacifne
puedan orientarse hacia la posicifn correspondiente de la super
ficie de contacto 1202 de la parte giratoria, y adem&s indepen=
dientcmente de una eventual posicifm obifecua de la parte fija =
1203 rcspecto a la parte giratoria 12401, los segmentos en s =
superficie lateral 1289 estfn apoyados cada vez sobre cojinetes
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decuchille en forma de segmentos 1291 de la parte £ija 1203. Pa=-
ra pemuitir el movimiento basculante de los ecojinetes 1291, op -
tin provistos bolas 1202, o las partes en forma de scgmentes pre
senban easanchamientos de forma esférica que encajan en los cod
rrespeadientes ensanchanientos de la superficie continuna de 1a =«
ranura anular 1204« Los puntos de apoyy, en foma de esferas, de
cada seguento basculante 1291 3o eneuentran sobre mma rectas

Otra foma de realizaciln de los cojinetes de cuchills
aparece en la figura 13, seglin la cual 1los seguentos del cuorpos
de chturacidn estin apoyadozs en un perfil en forma de I 1293490
ra configurar el perfil en forma de U de mensra wdvil, de maunera
que las dos bridas puedan girar relativamente 1 2 vna hacia 12 =
otra, el nervig del perfil en fomma de H se configura de fermz in
terrumpidae. E1 perfil en 6 12 93 s¢ puede anclar de forama fija en
la parte inmbvil 1203« En la figura 13 no ests ropresentada 12 =
conduceifn del medio des blegueo por razones de simplificacibne

El funcionamiento de 1a junta en principio iguszl 21 de
la junta gue aparece en las figuvas 1 7 2.

Es tambibén posible, aportindose de las formas de reali
zocifo deseritas en las figuras 9, 11 y 12, en lugar de las cﬁm_z;
ras de presifm 912, 1112 o 1212 unir las clmaras contiguas a &s=
tas 0120 11127 o 1212! a la coaducciln del medic de blequeo 2 -
travds de zonas de estrangulamionto o en cada caso unir ambas se
ries de clmabas a presibn a la conduccidn del medioc de blogueo a
través de zonas de estranpulanientos Ln anbos casos cseapa alge=
mis de medic a través del imbersticio que cn las formas de reald
zacifa descritas.

$e considera asimismo came incluido cm el marco de law-
invencifm cl que la fuerza de aprielc ssa aportada por la fucrsza
de los clementos elfsteicos o de vesorte y la parte restonte por

una medio de presifn y/o un medio debloquecs

POOR
QUALITY
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REIVINDICACIONES
l2,« Porfeccionamientos en juntas sin contacto, emtre una parte
giratoria y una parte fija, en la que un cuerpo, de obturacifn-
que rodea el eje de rotacifn y que presenta por lo menos dos su
perficies de contacto concéntricas a éste eje esti dispuesto de
forma desplazable, estando formada en éste cuerpo de obturacién

entre dos superficies de contacto contiguas una clmara abierta hacia

la parte giratoria unida a una conduccién de medio ds bloqueo y=
el cuerpo de obturacifn se aprieta por medio de una fuerza de =
presibfn contra una superficie de contacto que se encuentra en =
1la parte giratoria de manera que entre las superficies de con =
tacto que colaboran quedan libres intersticios a través de los =
cuales escapa medio de bloqueo, que se caracteriza por el hecho de
que la cimara de presifn esti subdividida por medio de nervios =
que atraviesan ésta en varias cémaras individuales distribuidas
en la periferia del cuerpo de cbturacifn y por el hecho de que =
las cflmaras individuales estén unidas cada vez por lo menos a =
través de una zona de estrangulamiento a la conduccibn de medioe
de bloqueo.

28,« Perfeccionamientos segin reivindicacién 12, que se caracte=
riza por el hecho de que el cuerpo de obturaci’on esté apoyado =
en el lado opuesto a sus superficles de contacto en una manguera
elédstica, provista de una conduccién para un medio de bloqeo, =
que ejerce la fuerza de apriete sobre el cuerpo de obturacidn.
38,= Perfeccionamientos segfn reivindicacién 13, que se caracte=
riza por el hecho de que en la parte fija est§ prevista una céma
ra que limita con el cuerpo de obturacifm, a la que esté comectd
da la conduccién del medio de bloqueo, de manera que el medio de
bloqueo ejerce también fueraa de apriete scbre el cuerpo de obtu
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racibn.

43+~ Perfeccionamientos segfin reivindicaciones 1 a 3, que se ca=
racteriza por el hecho de que el cuerpo de obturacifn esti confi
gurado como anillo de una sola pieza, que esti dispuesto de forws
ma axialmente desplazable en una ranura anular conformada convee
nientemente en la parte fija.

52« Perfeccionamientos segin reivindicaciones 1 a 3, que se ca=
racteriza por el hecho de que el cuerpo de obturacién esti con =
puesto de varias piezas parciales rectas formando un anillo en =
forma de polfgono que esti dispuesto de forma que puede desplazar
se axialmente en una ranura anular conformada convenientemente -
en la parte fija.

62+« Perfeccionamientos segin reivindicacifn 58, que se caracte=
rizan por el hecho de que entre las piezas parciales rectan eg =
tin dispuestas pilezas intermedias de goma eldsticae

78+~ Perfeccionamientos segfin reivindicaciomes 1 a 6, que se ca=
ractesrizan por el hecho de que entre la ranura anular y el cuers
po de obburacifn dispuesto en ésta esfan previstas juntas de con
tacto que discurren en direccifn periférica y estén dispuestas =
de manera que el cuerpo de obturacibn casi flote.

88+~ Perfeccionamientos seglin reivindicacibn 13, caracterizadose
por el hecho de que el cuerpo de cbturacibn estf configurado co=
mo anillo autosustentante y estf suspendido en la parte fija por
medio de apoyos pendularese

908,~ Perfeccionamientos seacin reivindicacién 1, caracterizados =
por el hecho de que las superficies de contacto estén hechas dew
un plistico que presrnta buenas propiedades de marcha en vacfo.
108,~ Perfeccionamientos segin reivindicaciones 1 y 4, que se ca
racteriza por el hecho de que la ranura anular y el cuerpo ded ob
turacién estin configurados de forma que se estrechan en la sece



.

10

15

20

35

30

cucrpo de obburaci fn encre &ste y 1, Tamura anulgap esti dispqu

ta cada veyz Lla manguerg Gue presenta ung conducel & Propia y o

110, Perf‘eccimamientos segin reivindicaci én loa, caracterizae

dos por o1 hecho de que ¢l cuerpo de obturacign presenta en (jw



dos enire s{ de manera que el volumen del cuerpo de obturacién =

puede dilatarse y contraerses
183,="PERFECCTOHAMIENTOS EN JUNTAS SIN CONTACTOU,

Consta la presente memoria descriptiva de veintitrés
hojas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las que =
se le acanpafia una de planos para su menor caiprensidne.

19 AG0.1976

Hadrid, g
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ESCHER WYSS, S.A. NUEVE HOJAS (HOTA 23).-
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ESCHER WYSS, S.A. NUEVE HOJAS (HOJA 62).-
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