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-2~  REF: JB/au-)8198 Docket 15-Xi-014rS

T - El invento se refiere a un dispositivo para blo

quear unas piezas mbéviles de maquina para impedir que puedan
. fealizar un-movimiento de rotacién y de translaciln, respecti-
vamente. )

5 En algunos aparatos .es importante obtener un blo
queo  seguro con una fuerza o energia minima utilizada para ac-
cionar el dispositivo de bloqueo. Un ejemplo de un parato de
este tipo es un aparato de diagnosis por rayos X. En este apa-
rato, existen varias piezas que pueden desplazarse las unas con

10 " relacibén a las otras y que el radidlogo debe liberar y bicquear,
generalmente a ﬁano, mientras efectia el examen con rayos X. Por
ejemplo, la envoltira del tubo de rayos X esta géﬁeralmente mon-
tada en una columna o un brazo con una conexidén oscilante que
permite orientar el tubo de rayos X para dirigir su haz de la ma

15 nera mis ventajosa a través del paciente.

4

¢ . O
El dispositivo de bloqueo y liberacidn rapidos

que se describe aqui puede utilizarse en una variedad de casos
‘en los cuales se desean obtener unas fuerzas de bloqueo o de con
presidn ele;adas sostenidas o momenténeas, tales como por ejem-
20 plo en dispositivos para soportar los objetos trabajades, para
mantener objetoé en una mesa de trabajo, para tensar frenos y en
casos analogos.
El nuevo diséositivo de blogueo estd caracteriza
do por un eje en el cual estd montada una excéntrica. Un coji-
25 nete de rodillo esta sujeto en la excéntrica y el eje esth mon-
tado de manera giratoria en un soporte fijo estando descubierta
la periferia de los rodillos. Un eilemento mbévil de la maquina
con una superficie plana o en el cual estd sujeto un disco o uvna

tira metéiica constituye la pieza que ha de ser bloqueada. La

30 periferia del cojinetc de rodillos estd separada de la pieza md
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'vil en condiciones normales, y cuando se hace girar el eje y
su excéntrica el cojinete de rodillos produce una accidn de cu
fia sobre la superficie del disco o de la tira, manteniéndola
asi contra.una superficie ajustable que esta dispuesta para sos
tener el disco o la tira, detréds de la linea de accibén del co-
jinete de excéntrica. La excéntrica gira ligeramente mas alla
de esta linea de accidn contra un topo positivo. La elastici-
dad de la envoltura que soporta el dispositivo de sostenimien-
to ajustable blcquea el mecanismo en su sitip gontra un tope
Fijo. Egencialmente, existe un estado de basculamiento.

El invento podra entenderse mis claramente leyen
do la siguiente descripcidn detallada de un modo de realizacidn
del mismo, haciendo referencia a los dibujos adjuntos en los
cualeQ: )

La figura 1 es wna vista en alzado lateral del
nuevo aparato de bloqueo asociado con unos eleémentos giratorios
coaxiales; . ' |

La figura 2 es una vista en secci.bn longitudinal
de una parte del dispositivo de blogueo, tomada en una linea
que ¢orresponde a la linea 2-2 de la Ffigura 1;

La figura 3 es una vista en seccibn transversal
tomada & lo largo de la linea 3-3 de la figura 2;f

- La figura 4 es una vista en ailzado, tomada desde
la parte derecha de la figura 1, en la cual se han omitido algu
nas partes; V v

' La Ffigura 5 es una vista en seccidén tomada a lo
largo de la linea 5-5 en la Ffigura 3; ¥y
i La figura 6 es wna vista en alzado lateral con
unas partes abiertas, de una eanvoltura de tubo de rayos X, de

un colimator y dc un conjunto de brazo de soporte en los cuales
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%puede emplearse el muevo aparato de bloqueo.

La Figura 1 representa vna vtilizacidn tipica
del dispositivo de bloqueo. En esta utilizacidn existe un ele
mento tubular fijo 10 con unos cojinetes iaternos que no se re
presentan. El elemento 10 esta sﬁjeto en un bastidor 11. Un
iEje tubular 12, coaxial al elemento 10, puede girar con rela-

‘ ion al elemento 10.

l. Como se ha indicado anteriormente, el aparato
de bloqueo esta adaptado para acoplarse con un disco o una pla
ca, por ejemplo, cuando se utiliza el aparato para bloquear se

léctivamente wnas piezas impidiendo §u rotacidn o puede acoplar

" sej con una tira o una pieza plana pesada de maquina cuando se

emxlea para blequear las piezas con el objeto de impedir su mo
vi

iento de transiacién. Los discos o las placas asi como las
tiras con las cuales se acopla el diépositivo s¢ designan con
el término general de disposgitivo de placa que sé utiliza aqui.

En las figuras 1y 4, se utiliza wna placa de
bloqueo 13 de espesor reducido. La placa 13 es generalmente cir
cular pero esti recortada a lo largo de la cuerda 14 como es
el caso cvando se permite una rotacidm relativa inferior a 360°
entre lag piezas que han de ser\mantenidas de manera que no pue
dan girar. '

En este ejemplo, la placa 13 estd sujeta en el
eje giratorio 12 con un collar o cubo internamente curvo 15 con
tra el cual un elemento de fijacidn 16 provisto de un surco in
terﬂo_en forma de W esté mantenido por medio de los tornillos
17 y 18. La placa 13 estd sujeta en el cubo 15 con cuatro tor
nillos tales como el que lleva la referencia 19.

" YLos componentes del dispositivo de blogueo que

permiten agarrar el dispositivo de placa 13 para impedir su ro

s sy .-
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" tacidn incluyen una base 20 la cual, segihpuede verse en las

figuras 1 y 4, esth sujeta en el elemento de bastidor 11 con

cuatro tornillos tales como el que lleva la referencia 21. La

bage 20 tiene unos lados verticales que definen un espacio 24

destinado a recibir un cojinete de rodillos, designado de mane
ra general por el nimero de referencia 25, segin puede verse
en la figura 2. Los lados de'la base 20 estén también ranura-
dos verticalmeénte para definir upmas ranuras tales como 26 en ‘
la figura 1. La placa 13 gira a través de la ranura 26 estan-
do wna superficie 27 de la placa cerca de la periferia del co-
jinete de rodillo 25. La base 20 tiene una porcidn de pata
posterior vertical 28 adyacenta a la ranura 26. La pata 28 tie
ne un agujero-roscado 29 destin&éo a recibir un elemento de yun
que roscadd externamente 30 que sirve para reforzar la placa 13
e impedir que se encorve cuahdo el cojinete'de~;odillos 25 se
aplica conira la placa para producir la accién.de agarre o de
blogqueo. El élemento de yunque 30 estd provisto de una ranura
310 de-algﬁn‘otro dispositivo de reglaje con el cual puede
utilizars; w destornillador u otra herramienta para ajustar
el elemento de yunque de modo que se obtenga una holgura.mini~
ma entre su cara de extremidad y la placa 13 cuando el aparato
estd en su estado libre, y para ajustar el grade de fuerza de
bloqueo desecada. Il elemento de yungue 30 estd sujeto de modo
que no pueda girar accidentalmente, por medio de un tornillo
de blogueo 32 que se enrosca en la pata 28. EL reglaje de la
holgura permite ajustar la fuerza de bloqueo resultante.

En las figuras 2 y 3 se ve claramente que el co
Jinete de rodillos 25 estd montado en una regién central cilin
drica 35 de una sola piéza con un eje 36, El eje de la regidn
central 36 no es coaxial con el eje del, &rbol 36 sino que esté
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i decalado de tal manera que la regidn central sea excentrada vy

que el cojinete de rodillos 25 gire excéntricamente con rela- .

cién al eje del &rbol 36 cuando se hace girar este filtimo. E1
coalneﬁade rodillos 25 puede ser un cojinete del tipo de rodi
los de leva disponible en el comercio que. incluye un par de
‘an11loa de extremidad 37 y 38 que soportan un conjunto circus
lar de dementos de cojinete de rodillos tales como 39. Bl co
jinetes de rodillos 25 tiene un anillo interno 40 adaptado a
Ipresidn en la region excentrada 35 en este-modo de realizacidn

\ue se da a titulo ilustrativo,

El &rbol 36 estd soportado de modo que gireeaun

cojinete del tipo de agujas 41 y 42. De manera-tipica en am-
bos rodamientos, el rodamiento de agujas 41 tiene un anillo de
ridadu%a interno 43 y un conjunto circular de elementos de co
jinetes de rodillos 44. La utilizacidn de cojinetes de agujas
’o de rodillos 41 o 42, en lugar de los cojingtes‘lisos tradi-~
cionales, reduce mucho la friccibdn y reduce al minimo el par
que ha de ser aplicado al arbol 36 para efectuar el bloqueo.
Sin eﬁbargé, poﬁrian utilizarse ccjinetes lisos en aparatos de
grandes dimensiones. ,

Las piezas descritas hastaajui con referencia a
1a'figura 2 pueden ensamblarse fécilmente. En primer lugar,
los anillos de rodadura externos de los cojinetes de agujas 41
y 42 se introducen en los agujeros de los lados 22 y 23 de la
base. El cojinete de rodillos 25 del tipo de rodillo de leva
se sitfa a’ continuacién en el espacio 24 entre los lados y el
érbol 36 se introduce y su porcidn excentrada 35 se aplica en
el anillo de rodadura interna 40 del cojinete 25. A continua-
cidén, se colocan los anillos de rodadura internos 43 de los co

jinetes de rodille, guedando asi terminado el montaje bésico

re ¢ wv— s e e s =
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del aparato de bloqueo.

Eﬁ el modo de realizacidén que se da a titulo de
ilustracibén, se ha previsto el accionamiento manual del apara-
to de blogqueo y estd operacidén consiste en hacer girar el arbol
36 en una direccidn para producir el bloqueo y en la direccidn
opuesta para producir el aflojamiento. A este efecto se ha pre
visto un par de empufiaduras 48 y 49 para el control manual a
partir de cualquicr extremidad. De manera tipica, al empufiadu
ra 49 estéd sujeta en una prolongacidn 50 del arbol con un pasa
dor 51 montado a presidén. La otra empﬁﬁadura 48 estad sujeta
de mancra similar en una prolongacidn 52 del &rbol.

. Las prolongaciones de &rbol 50 yféz esti unidas
al &rbel de accionamiento 36 por medio de los acoplamientos 53
v 54, respectivamente. Bstos acoplamientos pueden estar divi-
didog o ranurados longitudinalmente como puede verse en la fi-
gura 5 en la cual un acoplamiento tipico 54 estd provisto de
una ranura 55. Pueden igualmente tener una ranura radial 56
como pueée verse en el acoplamiento 54 de la figura 2. Los a-
coplamientos ‘se sujetan en el &rbol 39 y en las prolongaciones
de &rbol 50 o 52 por medio de tornillos de fijacidn tales como
el que lleva la referencia 57 en la figwra 5. Un acoplamiento
53 tiene un pasador 58 que se extiende radialmente y que gira
cuando se acciona la empufiadura hasta que entre en contacto
con un pasador de retencibn 59 que se extiende a partir del la
do  de la base 20, seghn se ve en la figura 4. E1 pasador 58
se detiene contra el pasador 59 y limita la rotaciéﬁ del coji-

nete excéntrico cuandc Na girado hasta la posicidn situada jus =~

to mis alld del punto en el cual se obtiene la fuerza de biquBO"éﬁj

mixima. Esta accidn de leva deforma la piaca giratoria 13 y

el elemento de soporte ligeramente y actha como elemento bascy ?‘;

AT T

[T,
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lante para mantener el mecanismo en estado bloqueado. La ac-
cidn basculante es esencial, en este mecdo de.realizacidn, para

que el dispositive de bloqueo permanezca en estado activo. El

-par de pasadores cooperantes 58 y 59 constituyen solamente un

ejemplo de dispositivo de retencién., Otros tipos de disposi-
tivo de retencién podrén ser ideados facilmente.
Una placa de recubrimiento 45 que estéd sujeta

en la base 20 con los tornillos 46 puede ser empleada para ocul

‘{tar el cojinete de rodillos 25. La cubierta 45 constituye
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igualmente un emplazamiento adecvado para el mentaje de un con
mutador, 1no representado, que puede ser accionago por el apa-~
ato para controlar una lampara de sefializacién, no represen-
ada,, que facilita una indicacién a distancia del estado de blo
queé 0. de aflojamiento del aparato.

El Puncionamiento dellaparato de bloqueo es el
siguiente: supongamos que la empuﬁaﬁnra 48 esté situada hori-
zontalmente como en la figura 1 y en este caso la excentrici-
dad del cojinete de rodillos 25 estd orientada hacia arriba *
con respecto al eje del arbol de accionamiento 36. En estas
circunstanéias, las periferias de 1los rodillos 39 del cojine-
te de rodillos 25, segin se ve en la figura 1, estén esencial -

mente alejadas de la superficie de la placa de bloqueo 13 ¥ la

placa, conjuntamente con el arbol 12, puede girar sin ser obs

taculizada por el dispositivo de bloqueo, Cuando, como en la
figura 1, se imparte unmovimientoen sentido antihorario a la
empuilfadura 48, el cojinete de rodillos 25 gira de la misma ma
nera, vy en razbdn de su excentricidad, su eje bascula a lo lar~
go de un pequefio arco lo mismo que log rodillos 39 que entran
en contacto con la svperficie de la placa 13 con una reducida

accién de Friccidn rodante de modo que sujeten la placa 13 en
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tre los rodillos y el elemento de refuerzo o de yunque Bb. Es

ta accidn de sujecibn impidella rotacién de la placa y por
tanto del &rbol 12. Haciendo volver la empuiffadura a la posi-

.cidn en la cual & representa, la placa se libera répidamente.

Bl dispositivo tiene una potencia de bloqueo
sorprendentemente elevada, teniendo en cuenta la reducida fuer
za de accionamiento. Por ejémﬁlo, en un modelo en el cual el
cbjinete de rodillos de leva 25 estéba acoplado con la placa.
en un radio de aproximadamente 50,80 mm (2 pulgadas) a partir
del. cje del aPbol 12, se pudo desarrollar FAcilmente una fuer
za resistiva o de bloqueo de aproximadamente- 1.370 kgm (770'Li
bras~pulgada) aplicando solamente a mano una fuerza de 4,53 kg
(10 libras) a una empufiadura de 10,16 cm de iargo (4 pulgadas).
BEn otros términos, una fuerza de 712 kgm (40 libras-pulgadas) _
permitib obtner una fuersza de bioqueo de 174,62 kg (385 libras).

La fuerza reducida necesaria-pafa obtener el
bloqueo se debe parcialmente al acoplamiento fodante efectua-
do por los rodillos de cojinete de rodillos de leva 25 cuando
se producé el movimiento excéntrico. La friccién entre el co
Jjinete de roaillos de leva 25 y la placa durante €l bloqueo o
el aflojamiento es sustancialmente inferior al que se produce
en una leva perfilada maciza o wn cilindro excéntrico de tipb
convencional utilizado en lugar del cojinete de rodillos. Una
reduccidn suplementaria del par de accionamiento necesario se
obtiene mediante la utilizacién de cojinetes del tipo de agu-
jaé 41 y. 42 para soportar el &rbol de accionamiento 36. Los
parametros de disefio del aparato de bloqueo pusden dgterminag
se utilizando cdlculos similares a los que se utilizan para de
terminér las caracteristicas mecénicas de un tornillo cuando

se produce un.avance reducido en una direccién y un avance im
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portante en la otra.
Como se indica en el comienzo de esta Memoria,'

una utilizacidn importante del nuevo aparato de bloqueo es la

- de un aparato de rayos X en el cual se desea bloguear el tubo

de rayos X en un éngulp deseado 0 a wna altura deseada con un
procedimiento que réquiere vna atencién y una fuerza reducidas
mejorando sin embargo la calidad de la operacidn. La figura

6 ilustra esta utilizacién.' En esta figwra, una envoltura de
tubo de rayos X 60 estd montada en un Arbol tal como 1C en la
figura 1, En esta vista se observa uno de dos receptaculos 61

\destinados a recibir el cable de swministro eléctrico 62 que

Hace funcionar el tubo de rayos X. Un colimator 63 esté monta

oVeq el fondo de la envoltura para definir el haz de rayos £
omo se indica por medio de las .lineas de puntos divergentes
64. E1 &rbol 10 estéd montado en un brazo hueco 65 que puede
degplazarge verticalmente.

La envoltura 60 del tubo.de rayos X y su coli-
mator asociado 63 pueden orientarse angularmente en un plano
perpendiéﬁlar al plaho del papel alrededor de un eje paralelo
a'este. El aparato de bloqueo, tal como el que se representa
en la figura 1, estl montado en el interior del brazo 65 y pue

de verse uwna de las empufiaduras de accionamiento 48 en la par

te delantera del brazo donde estd al alcance ficil del radidlo

go. Cuando la envoltura de tubo 60 estd orientada angularmen-
te de la manera deseada, se hace girar la empufiadura 48 en el
sentido antihorario y se obtiene la accidn basculante,

Los proyectistas expertos se daran cuenta que
'eh<ﬁertas aplicaciones el dispositivo de bioqueo puede ser uti
lizado sin la placa 13 0 un clemento equivalente de bloéueo de

rotacidn o de translacibén. Por gjemplo, el cojincte de rodi~
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1los 25 puede situarse en la proximidad de un elemento plano
moévil de la méquina més macizo y menos flexible que una pla-
ca tal como 13, en cuyo casc la superficie del plano puede en

- trar en contacto directamente con los rodillos del cojinete.

Esto puede evitar la utilizacidn del yunque 30 para realizar
el reglaje. Sin embargo, la base 20 puede montarse fécilmente_
para que pueda desplazarse hacia y a partir de la superficie
plana de bloqueo con el objeto de desplazar el cojinete de ro
dillos 25 de la manera correspondiente para obtener el regla-
je necesario para conéeguir las maxima fuerza de blogueo con
el esfuerzo minimo. En tal caso, una excéntrica mds pequefia
permitird utilizar una fuerza de accionamiento inferior para
cbtener la misma Fuerza de bloqueo. e
‘ Los expertos en la materia se darén cuenta
igualmente que la placa 13 © su equivalente que ha de ser blo_
queado con el aparato puede ser unelemento animado de un movi
miento de translacidn en lugar de ser un elemento giratorio.

. 8e observard que el nuevo aparato de bloqueo
puede adaptarse Ficilmente para un funcionamiento electromech
nico y mecanico lo mismo que d funcionamiento manuval iluwstrado.
A titulo de ejemplo puede indicarse el accionamiento del &rbol
36 con un solenoide de torsién, no representado. La prolonga
cién del &rbol de la manera sugerida permite Que el dispositi
vo de accionamiento se sitle a distancia del dispositivo dé
bloqueo segfin las necesidades. Iguaimente, pueden conectarse
varios elementos de articulacidén mecénicos con el &rbol 36.Un .
solenoide lineal, no represcntado, puede también acoplarse con
un elemento de articulacidén que corresponde a wna empufiadura
en forita de palanca 48 que acciona el dispositivo.

‘Aunque el nuevo aparato de bloqueo sea particu

v
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larmente fitil. cuando se precisa una elevada fuerza de bloqueo
con una fuerz; manual minima, por ejemplo en el caso de un
aparato de diagnosis por rayos X, y aunque la construccidn y
la utilizacién de un modo de realizacidn haya sido descrita
detalladamente, se entiende que dicha descripeidn tiene sola
mente un cardcter ilustrativo y no limitativo ya que el inven
to puede llevarse a la préactica y utilizarse de varias mane-
ras, y se entiende que se limita solamente por las reivindi-
caciones que siguen.

En resumen, la presente Patente de invencidn
que se solicita deberd recaer en las diguientes:

REIVINDICACIONES

, 1.) Aparato para bloquear y aflojar selectiva-
mente unos elementos que pueden desplazarse los unos respecto
a los otros, que incluye:

-'un dispositivo de placa (13) montado en uno
de dichos elementos,
- un dispositivo de base (20) montado en el

otro de dichos elementos,

~ un-primer dispositivo de cojinetes axialmen-

- te separados (41), (42) soportados por dicho dispositivo de ba

se,

- un dispositivo de &rbol (36) soportado por di
cho primer dispositivo de cojinetes, estando el eje de rota-
cién de dicho dispositivo de arbol orientado para que se si-
tlie de manera sustancialmente paralela con relacién a dicho
dispositivo de placa, un segundo dispositivo de cojinete (25)
montado en dicho dispositivo de &rbol y que incluye una mul-
tiplicidad de rodillos (39) situados circunferencialmente de

manera concéntrica con respecto al eje de dicho dispositivo de
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arbol, y un dispositivo (40) para mantener dichos rodillos,
- dando lugar la rotacibén de dicho dispositi-
vo de &rbol al desplazamiento excéntrico de dicho segundo dis
positivo de cojinete para que acople y desacople selectiva-
mente dicho dispositivo de rodillos y dicho dispositivo de

placa.

2.) Aparato segin la reivindicacidn 1, caracte - .-

rizado porque incluye ademis un dispositivo cilindrico (35)
soportado de manera rigida por dicho dispositivo de arbol,
siendo el eje de dicho dispositivo cilindrico sistancialmente
paralelo y excéntrico respecto a dicho eje del dispositivo de
arbol.

3.) Aparato segin la reivindicacibén 1 6 2, ca-
racterizado porque dicho segundo dispositivo de cojinete (25)
puede situarse de manera que su dispositivo de rodillos (39)
se sitie en la proximidad de una superficei accesible (27) de
modo que la rotacién de dicho dispositivo de &rbol (36) en una
direccidn haga que dicho dispositivo de rodillos esté sustan
cialmente alejado de dicha superficie, y que la rotacidn de
dicho dispositivo de &rbol en una direccidn opuesta haga que
dicho dispositivo de rodillos ruede en dicha superficie y se .
acople con ella.

4.) Aparato segin las reivindicaciones 1-3, ca
racterizado porque dicho primer dispositivo de cojinetes es-
tdzconstituido por cojinetes de agujas o de rodillos.

5.) Aparato segin las reivindicaciones 1-4, ca
racterizado porque dicho primer dispositivo de cojinetes in-
cluye unos cojinetes del tipo de agujas separados axialmente

el uno del otro y estando dicho dispositivo cilindrico situa

do entre ellos.
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6.) Aparato segin las reivindicaciones 1-5,
caracterizado porque incluye un dispositivo de refuerzo
(30) sujeto de manera rigida con relacidén a dicho otro
elemento y situado en la otra extremidad de dicho dispo-
sitivo de placa en un lado del mismo opuesto al lado en el
cual estén situad&s dichos rodillos montados excéntrica-
mente, de modo que dicho dispositivo de placa pueda ser
sujeto entre dichos rodillos y dicho dispositivo de re-
fuerzo.

7.) Aparato segin la reivindicacién 6, caracte~
rizado porque dicho dispositivo de refuerzo (30) incluye
un dispositivo &e clavija que tiene una rosca externa y
porque dicho dispositivo de base tiene una rosca externa
cooperante (29) que permite ajustar dicho dispositivo de
refuerzo con relacidn a dicho dispositivo de placa.

8.) Aparato segln cualquiera de las reivimicacio-
nes 1 a 7, caracterizado porque dicho dispositivo se em-
plea para bloquear y aflojar selectivamente unos elemen-
tos del aparato de rayos X montados para rotacidn

¥ un dispositivo de fuente de rayos X montado en dicho

_ elemento, y un elemento relativamente fijo.

9.) Se reivindica por Ultimo como objetosobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidén que se soli-
ecita: " APARATO PARA BLOQUEAR Y AFLOJAﬁ SELECTIVAMENT £
UNOS ELEMENTOS QﬁE PUEDEN DESPLAZARSE LOS UNOS RESPECTO
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A LOS OTROS ".
Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria Descriptiva que consta de QUINCE

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 11 de Agosto de 1976
BERNARDO UNG
//BI
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