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La presente invencidn se refiere a los perfecciona-
mientos introducidos en dragalinas de accionamiento manual,

Entre estas dragalinas conocidas, €l accionamiento
menual de algunas se realiza por conducto mecdnico. Asi,
los tambores de excavacidén y de retorno estédn montados de
forma loca, independientemente uno del otro, alrededor de
un arbol que se encuentra constantemente arrastrado en ro-
tacidén; cada tambor es susceptible de acoplarse al &rbol
por medio de un disco de embrague calado sobre éste Gltimo,
pero libre para deslizarse y ser accionado por una palanca
pivotante; cada tambor coopera ademés con un freno de corres
accionado por un pedal.

En estas condiciones, el conductor de estas draga-

linas debe intervenir con las dos manos y los dos pies.
Debe tener entonces unas cualidades excepcionales de coordi
nacién de movimientos y de habilidad, ya gue cada fase ele-
hental de un ciclo solo puede obtenerse actuando sobre al
menos dos dérganos de maniobra (palancas y/o pedales).

Un primer inconveniente reside en el hecho de que
la conduccidén de una dragalina manual necesita una mano de
obra altamente cualificada, que tenga unos reflejos perfec~
tos y que no corra el riesgo de decaer en su actividad.

Un segundo inconveniente es que cualquier falsa ma-—
niobra de la dragalina corre el riesgo de ser el origen de
un deterioro de la maquina y de una inmovilizacidén mientras
se realiza la reparacién.

Un tercer inconveniente es que, para obtener un
caudal méximo de la dragalina, el conductor debe mantener
una atencidn excesiva y moverse sin interrupcién durante

largos periodos de tiempo, lo cual aumenta evidentemente
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. diciones de trabajo particularmente penosas.

. es particularmente dificil automatizar este tipo de draga-

. realizacién de la funcidén compleja buscada y gque correspon-—

- resultado accionando en perfecta coordinacidén de movimientos

. pero dejando la iniciativa y la sensibilizacidén de la manio-

. bra a un conductor, el cual solo tendrd entonces una sola

el riesgo citado anteriormente y hace por otro lado lasg cons
Un cuarto inconveniente reside en el hecho de que

lina, conservando una buena fiabilidad; con todo esta trans+
formacidén corresponde bastante a menudo a una necesidad del
cliente,

La presente invencidn tiene por objeto remediar
estos inconvenientes, esforzéndose por que con una sola ma-
niobra aplicada a una palanca tenga por efecto accionar los

diversos drganos de la dragalina que deben serlo para la

de a una fase bien precisa del ciclo, mientras que para una

dragalina manual el conductor solo puede obtener el mismo

sobre al menos dos de los drganos de maniobra. Se trata de

hecho de llegar a una semi-automatizacidén de la dragalina

mano ocupada; por lo tanto, las cualidades requeridas del
conductor solo son la precisidén y un sentido desarrollado
de la iniciativa en la libertad de ejecucidén que le queda,
La invencidn se refiere pues a cualquier dragalina
que comprenda una torre o pilén solidario de muros que se-~
paran unos compartimientos, provista en la parte inferior
de estos de cascos distribuidores y que soportan uno de los
extremos de una pluma aérea que se extiende por encima de
los muros en su direccidn, susceptible de desplazarse para
barrer todos los compartimientos y que sostieﬁe un cable de

retorno que va enganchado a la parte posterior de una cucha-
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ra cuya parte anterior se encuentra énganchada a un cable
de excavacion.

Conforme al invento, la dragalina puede ser equipa-

da con los dispositivos de arrastre y de frenado de .las dra:
galinas automdticas, las cuales comprenden, por cada cable|
un cabrestante y un freno susceptibles de ser accionados por
conducto eléctrico y que cooperan a este efecto con una
central de mando gue comprende unos contactores de los cua-
les algunos provocan el enrollamiento, el desenrollamiento
y el frenado del cable considerado y otros asociados a un
dispositivo de arrastre de la pluma provocan el desplaza-—
miento de este a derecha o a izquierda; igualmente se puede
equipar, para constituir en parte al menos el dispositivode
pilotaje de un manipulador como minimo que coopera selec-
tivamente, en las diversas posiciones que es susceptible de
ocupar, con una caja de pilotaje; la caja de pilotaje comt
prende un microcontacto de excavacidém hacia adelante 112, un
microcontaéto de retorno hacia atrds 113, un microcontacto
de aterrizaje posterior 116, 117, un microcontacto de desplg
zamiento a la derecha 114 y un microcontacto de desplaza=-
miento a8 la izquierda 115, estando estos microcontactos co-
nectados a los contactores de la central de mando con el fin
de obtener, por via sensitiva, al menos las distintas parteg
de un ciclo automético coordenando automdticamente sus com~-
ponentes.

Los perfeccionamientos definidos anteriormente pre-~
sentan numerosas ventajas:

- una extrema facilidad de conduccidn de la mAgquinal

- la posibilided de dirigir esta conduccidn a dis-

tancia,
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. diversos elementos de la dragalina y particularmente de la

~ la eliminacidn de los riesgos de deterioro de los

pluma,

- el aumento de la fiabilidad disminuyendo el man-
tenimiento y suprimiendo las piezas de desgaste.

- la posibilidad de automatizar ulteriormente y de
un modo completo el funcionamiento de la méquina.

Otras diversas caracteristicas y ventajas de la in-
vencién se desprenderin por otro lado de la descripcidn de-
tallada que sgigue:

Una forma de realizacidén del objeto de la invencidn
se representa, a titulo de ejemplo no limitativo, en el di-
bujo adjunto. '

En este dibujo:

- La figura 1 es una elevacién esquemdtica que muesr
tra un tipo de dragalina al cual el mando manual de acuerdo
con el invento puede aplicarse.

- La figura 2 es una perspectiva que ilugtra los
dispositivos de arrastre y de frenado de los cables de la
cuchara,

- La figura % es un esquema analitico que define
las conexiones establecidas entre la central de mando; los
dispositivos de arrastre y de freunado y la caja de pilotaje
con su manipulador,

- Las figuras 4 a 8 son unas vistas similares a la

figura 3% que destacan los circuitos que se movilizan (repre-
sentados con lineas de trazo grueso) para realizar, de aéueg
do con la posicién ocupada por el manipulador, respectivamen
te una excavacidn hacia adelante (figura 4), un retorno

hacis atrés (figura 5), un aterrizaje posterior (figura 6)
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i automltica de la cual algunos medios comunes con los de las

1y 2, la dragalina comprende una torre de distribueidn 1,

un impulso de cuchara (figura 7) y un desplazamiento de la
pluma hacia la derecha o hacia la izquierda (figura 8).

- La figura 9 es un esquema analitico de las conexip
nes funcionales establecidas para que la dragalina pueda
operar indistintamente gracias a un mando manual o gracias
a un mando automético.

Para que se comprenda mejor el invento, es 0til
hacer referenciz a un tipo de dragalina y a este efecto,
se ha escogido el que se ha expuesto en la patente francesa

del solicitante No., 2.185.729. Se trata de una dragalina

dragalinas de accionamiento manual se describen a continua-
cién y otros medios obtenidos para esta dragalina autombti-
ca para perfeccionar, de acuerdo con el invento, las men-
cionadas dragalinas manuales se encuentran igualmente des-
critos.

Tal y como se desprende claramente de las figuras

de forma piramidal, solidaria de muros radiales 2 que de-
limitan entre si unos compartimientos para el almacenado
de productos diversos (arena, gravillas, piedras, etc) des-
tinados para componer los hormigones a fabricar. Los muros
que desembocan en las aristas de la torre, a uno y oftro ladg
de las superficies de esta contra las cuales deben formarse
los montones de conglomerados que son susceptibles de fluir
por unas ventanas 3 previgstas en la base cuando se abren
unos cascos distribuidores,

En la cima de la torre 1, se encuentra montada de
forma giratoria y arrastrada en rotacidén por un grupo moto-

reductor 108, una plataforma 4 provista de una pluma 5 que
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se extiende radialmente en voladizo por encima de los com-
partimientos. L& pluma estd articulada en uno de sus extre-

mos sobre la plataforma y suspendida cerca de su otro extre-

" mo de un tirante inclinado 6, ancléndose este Gltimo en 1la

' parte superior de un méstil 7 solidario de esta plataforma.

La pluma 5 sostiene, por mediacibén de rodillos lo-

" cos 8, un cable 9 llamado de retorno enganchado a la parte

: posterior alta de una cuchara rascadora 10, preferentemente
de tipo flotante de llenado automético. En su extremo opuest
: to, el cable de retorno 9 se enrolla sobre un tambor 11 acoT
' plado a un grupo motoreductor de cabrestante 12 y a un elec

. tro-freno 24 soportados por la plataforma 4.

La parte anterior baja de la cuchara rascadora 10

est4 enganchada a un cable 13 llamado de excavacidn que,

- por su extremo opuesto, se enrolla sobre un tambor 14 aco-
E plado a un grupo motoreductor de cabrestante 15 y a un elece

| grofreno 109 soportado por la plataforma 4.

Como lo muestra la figura 3, la dragalina comprende

i igualmente una central de mando 110 que presenta:

- unos contactores C.l y C.2 que accionan la alimeny

_ tacidn del cabrestante de excavacién 15.

C.l para el enrollamicnto del cable.
C.2 para su desenrollamiento.
- unos contactores C.3 y C.4 que accionan la alimeng
tacién del cabrestante de retormo 12.
C.3 para el enrollamiento del cable.
C.4 pera su desenrollamiento.
- un contactor C.8 que acciona la excitacidén del

‘freno 109 para el desblogueo del cabrestante de excavacidn

15,
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- un contactor C.6 que acciona la excitacidn del
freno 24 para el desbloqueo del cabrestante de retorno l2.

- unos contactores C,5 y C.7 que acciona la alimen-
tacidén del grupo motoreductor 108 de traccién de la platafo]
ma 4 y asi de la pluma 5,

- C.5 para la rotacidén hacia la izquierda de esta
plume,

- C.7 para su rotacién hacia la derecha,

La patente francesa del solicitante 2.185.729 pre-
¢clsa que accionando selectivamente sobre estos contactores
C.l a C.4, C.6 y C.8, bien sea exciténdolos bajo la ten-
sidén de pilotaje u,, o bien desexcitdndolos, se alimenta
o no, bajo la tensidén de potencia U, el cabrestante 12 o 15
en un sentido o en el otro y/o el fremo 24 o 109, lo cual
permite hacer seguir a la cuchara 10 el ciclo a b c d e a;
sin embargo en la presente invencidn, debido a que el ac-
cionamiento es manual y que la movilizacidén de los contac-
tores se déja a la iniciativa del conductor, la cuchara
puede seguir numerosos otros ciclos més o menos cortos,
hacia adelante o hacia atrds. Esta patente francesa 2185.72%
precisa igualmente que accionando el comtactor C.5 o C.7,
gse puede barrer cada compartimiento y juntarse de nuevo en
gobrevuelo por cualquier compartimiento por la izquierda o
por la derecha.

La dragalina del invento comprende por ltimo un
dispositivo de pilotaje 111 (figura 3) cuya caja presenta:

- un microcontacto de excavacién hacia adelante 112

- un microcontacto de retorno hacia atris 113.

- un microcontacto de desplazamiento hacia la de- ’

recha 114,

1L

)
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. reposo mediante un muelle no representado y puede pivotar

- un microcontacto de desplazamiento hacia la iz~
quierda 115,

- dos microcontactos de aterrizaje posterior 116 ¥y
117, '

Los microcontactos 112 a 115 estdn dispuestos en la
caja de acuerdo con los vértices de un cuadrado en el centro
del cual se extiende perpendicularmente & su plano, la pa=-
lanca 118 de un manipulador 119 cuando éste se encuentra en
reposo, Esta palanca esté provista, en su extremo superior,
de una empuiiadura de maniobra 120 y solidaria, por debajo

del plano anteriormente citado, de una rdétula 121 montada

en un asiento fijo 121°. En este plano, la mencionada palans
ca presenta en saliente un collarin de mando 122.

La palanca 118 es llevada de nuevo a su posicién de

en cuatro planos perpendiculares que pasan por los vértices
del cuadraedo, para solicitar selectivamente mediante su co-
llarin 122 los espérragos de accionamiento 112a a 1152 de
estos microcontactos 112 a 115.

Los microcontactos 116 y 117 estén emparejados y
dispuegtos bajo la extremidad inferior de la palanca 118
en posicidén de descanso. Su espirrago de accionamiento comin
1178 se encuentra situado frente a un pulsador 123 solidari¢
del extremo libre inferior de un vdstago 124 conducido en
tranglacibén coaxial en la palanca 118 y provisto, en su
extremo libre superior, de un botén 125, E1 pulsador 123
se mantiene separado del espérrago 1178 por un muelle, no
representado, integrado en esta palanca 118 y, en esta po~
sicién que se representa en la figura 3, el botdén 125 sobres

sale de la empuiiadura 120,
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De un modo general, cada uno de estos microcontac-

tos 112, 117 presenta una hoja mévil designada con la misma

. referencia acompafiada de la letra b y gue permite poner a

. la tensidén de pilotaje u, bien sea un contacto llamado de

accionamiento designado por la misma referencia acompanada
de la letra ¢ y solicitado cuando el espdrrago correspon-
diente se hunde, o bien un contacto llamado de liberacidn -
designado por la misma referencia acompariada de la letra &
y solicitado cuando este espérrago se libera,

El dispositivo de pilotaje 111 (figura 3) comprende

igualmente:

- dos microcontactos de seguridad 126 y 127 de final

de desenrollamiento del cable de retorno 7 fuera del Hambor
11.

- dos microcontactos de seguridad 128 y 129 de fi-
nal de desenrollado del cable de excavacidn 13 fuera del
tambor 14,

Los microcontactos 126 y 127 estén emparejados y

- son accionados por un dispositiveo palpader comin 130 situa-

' 40 frente al cable de retorno 9 y unas (ltimas espiras de

radio variable del tambor 1ll; este tambor puede ser el que
se describe en la patente francesa del solicitante Mo,
2.185.582. De este modo, cuando el cable 9 termina su de=-
senrollado, se aproxima al eje de rotacidn del tambor y em~-
puja al dispositivo palpador 130 elevéndolo, lo cual tiene
por efecto abrir estos microcontactos 126 y 127.

Los microcontactos 128 y 129 se encuentran igualmen-
te emparejados y accionados por un rodillo 131 aplicado
eldsticamente contra las espiras del cable de excavacidn 13

enrollado sobre el tambor 14; dado gue la fltima espira se

A\
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fipuede estar situada en la plataforma 4 (figura 1) o en cualq

 quier lugar adecuado para las maniobras.

: haciendo referencia a las figuras 3% a 8 que corresponden a

. cionamiento de la dragalina se expone paralelamente para

" cada una de estas maniobras.

; tido de enrollamiento E y, a través de este contactor C.l,

: al contactor C.8 que provoca el desblogueo del freno de ex~—

| cilertas maniobras aplicadasgs al manipulador 119 y el fun-

. accionamiento 11l2c del microcontacto de excavacidén 112

' 1a alimentacidn del cabrestante de excavacién 15 en el sen-

" cavaeidn 109,

- 11~

encuentra hundida en el mencionado tambor, cuando el cable
se desenrolla de modo que solo quede esta (ltima espira, el
rodillo 131 se hunde, lo cual tiene por efecto abrir estos
microcontactos 128 y 129.

Bien entendido, este dispositivo de pllotaje se en-

cuentra situado em la cabina 132 del conductor, la cual

Las conexiones establecidas entre los diversos érga+

nos definidos en lo que antecede se describen a continuacidy

Como lo muestran las figuras 3 ¥ 4 que corresponden

a la excavacién seglin la trayectoria a L ¢, el contacto de

esté conectado:

- por un conductor 133 al coantactor C.1l cue provoca

- y por un conductor 134, bajo ¢l control del mi-
crocontacto de seguridad de retormo 127, al contacto C.6
que provoca el desblogqueo del freno de retorno 24,

Zn estas condiciones, cuando el conductor de la dra+
galina hace girar la palanca 118 del manipulador 119 en el
sentido de la flecha S, el collarin 122 de esta hunde el

esparrago de accionamiento 112a del nuicrocontacto de excavas
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cién 112; la hoja mdvil 112b pone entonces bajo la tensién
de pilotaje u el contacto 112¢ y por comsiguiente los con-
tactores C.l, C.8 y C.6. Sucede, de un lado, que el freno
de escavacidn 109 se desbloquea y que el cabrestante de ex—
cavacidén 15 puede enrollar el cable 13, de otro lado, que
el freno de retorno 24 al gquedar desbloqueado, el cabres-
tante de retorno 12 queda libre de girar, lo cual permite
al cable de retorno 9 desenrollarse bajo la traccidén ejer-
cida por la cuchara 10.

Esta cuchara describe por consiguiente la trayecto-

- ria a b del ciclo (figura 2) y una vez que llega al punto b|

la trayectoria b ¢ se produce automiticamente.

En efecto, el cable de retorno 9 cuya longitud de

; salida del tambor 1l est& definida de antemano, actla, una

vez que solo queda la espira de radio variable sobre éste
Gltimo y que se alcanza por consiguiente el punto b, sobre
el dispositivo palpador 130 para abrir principalmente el
microcontacto de seguridad 127.

Por 1o tanto, el freno de retorno 24 se bloquea y
se opone al desenrollado del cable §. Debido a2 la traccidn
ejercida por el cabrestante 15 sobre el cable de excavacidn
13, la cuchara 10 se levanta hasta el punto ¢.

El microcontacto 127 interviene como un dispositivo
de seguridad ya que impide el desenrollado intempestivo del
cable de retorno 9 y su enrollamiento en sentido contrario
sobre el tambor 1l1l; evigta pues cualquier falsa maniobra
que podrfa efectuar elconductor de la mégquina. Resulta in-
teresante apreciar que al ser tomada esta seguridad directa-s
mente sobre-el cable la misma es muy fiable.

La detencidén de la cuchara 10 en la proximidad del




10

15

20

25

30

" 1a cuchara 10 suspendida por sus dos cables gqueda fija,

contacto de seguridad 128, al contactor C.2 que provoca la
: alimentacidn del cabrestante de excavacién 15 en el sentido

 de desenrollamiento D y, @ través del contactor C.2, al comn-

tactor C.3 gue provoca la alimentacidén del cabrestante de rey
ltorno 12 en el sentido de enrollamiento 3 ¥, a través de esty

{contactor C.3, al contactor C.6 que provoca el desblogqueo del

- 15

punto ¢ se obtiene cuando el conductor libera la palanca
118 que vuelve autométicamente al punto muerto, ya que el
cabrestante'ls ya no es alimentado y porque el fremo 109

est4 bloqueado, Es importante notar, que en esta posicidn,

dado que se encuentra retenida por los frenos 109 de excavar
cién y 24 de retorno que permanecen blogqueados incluso en
ausencia de corriente.

Tal y como se desprende de las figuras 3 3 5-que
corresponden al retorno aéreo segin la trayectoria ¢ d, el
contacto de accionamiento 11l3c del microcontacto de retor-
no 113% estd conectado:

- por un conductor 135, bajo el control del micro-

tactor C.8 que provoca el desbloqueo del freno de excava-

¢ién 109,
- por un conductor 136, a través de la hoja 116b en re-

poso y el contacto de liberacidn 116 & del primer microcon-

tacto de aterrizaje 116, luego por un conductor 137, al con-

33

freno de retorno 24.
Zn estas condiciones, cuando el conductor de la draga-

lina hace pivotar la palanca 118 del menipulador 119 en el
sentido de la flecha R, el collarin 122 de esta hunde el
esparrago de accionasmiento 113a del microcontacto de retor-
no 113; la hoja mévil 113b pone entonces bajo tensidn de pi-

lotaje u el contacto de accionamiento 1l3c y por consiguien-
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! te los conbactores C.2, C.8 y C.3, C.6, Sucede, por un lado)

i continua enrollandose. Pero, una vez que el conductor apoya

- -

que los frenos 109 de excavacidén y 24 de retorno quedan des

bloqueados, de otro lado, que los cabrestanteé 15 y 12 son
alimentados de modo que la longitud de cable de excavacidn
13 desenrollzda. es,en todo momento, igual a la longitud de
cable de retorno 9 enrollada. La cuchara 10 describe enton-
ces la trayectoria aérea ¢ 4 del ciclo.

Para obtener la bajada de esta cuchara al punto a
del ciclo, el conductor presiona el botén 125, en el senti-
do de la flecha A, manteniendo la palanca 118 del manipula-
dor inclinade en el seuntido de la flecha R, Los circuitos
as{ movilizados aparecen en las figuras 3 y 6.

Ia @nica diferencia con relacidn al caso anterior
reside en el hecho de que el pulsador 123 hunde el esp&rrago
de accionamiento 1172 del primer microcontacto de aterriza-
je 116 y que la hoje 116b de este se apcya sobre el contac-
to de accionamiento 11l6¢; este contacto 116¢ esté comectado
por un conductor 138, bajo el control del microcontacto de
seguridad 126, al contactor C.4 que provoca con retardo la
alimentacidén del cabrestante de retormo 12 en el sentido de
desenrollamiento D y, a través de este contactor C.4, al
contactor C.6 que provoca el desbloqueo del freno de retor-
no 24,

Dado que la palanca 118 del manipuledor acthe siem-

pre sobre el microcontacto 113, el cable de excavacidn 13

o presiona el botén 125, el contacto de liberacidén 116d yan

(&)

se cuentra bajo tensidn; comsecuentemente, el cabrestante de
retorno 12 para de girar y su freno 24 se bloquea; la cuchart

ra 10 inicia entonces un movimiento peundular en el extrewmo
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-~ del cable de retorno 9., Paralelamente, el contacto de accioT

. ductor de la maquine suelta esta palanca y este botén que

| trario al de su tambor 14. Esto no puede producirse, ya que

: si el rodillo de deteccién 131 indica que el desenrollamien-

. de excavacidén 15 y de su freno 109,

" bajo tensibn y con retardo, el freno de retorno 24 se des-
" bloquea &l mismo tiempo que el cabrestante de retorno 12

" desenrolla cable 9.

. R y A sobre la palanca 118 y el botdén 125, cuando la cuchars

© 10 describe la trayectoria d e a del ciclo.

| to del cable de excavacidn llega a la (ltima espira, abre el

- 15—

namiento 116¢ del microcontacto de aterrizaje 116 se pone

Se producen por consiguiente acciones combinadas

La detencidén en el punto a se obtiene cuando el con-

vuelven entonces a su posicidén de reposo; en efecto, al no
estar ya alimentados, los frenos 24, 109 se bloquean y los
cabrestantes 12, 15 paran de girar.

Es importante notar gue el microcontacto 128 inter-
viene como un dispositivo de seguridad. En efecto, si el
conductor lleva la cuchara 10 a un punto d situado demasia-
do cerca de la polea 8, una extensidén demasiado grande de
cable de excavacién 13 podria ser llamada y, en esbte caso,

egte cable correria el riesgo de enrollarse en sentido con-

microcontacto 128 que corta la alimentacidén del cabrestante

Los microcontactos 126 a 129 son unos dispositivos
de seguridad extremadamente eficaces, fiables ya que la in-
formacidn se toma directamente sobre los cables y sin ries-
go de desajuste; los mismos se oponen si el conductor rea-
liza una falsa maniobra, a cualquier deterioro de los cables

de la méquina,
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: sionar el botdén 125 para iniciar esta trayectoria.

|
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. segundo microcontacto de aterrizaje 117, por otro conductor

i%trayectoria de retorno cd (figura 5), el conductor vuelve a

¢ (haciendola pivotar en el sentido opuesto al del de la flech

-16 -

Igualmente es importante notar que el conductor pue-
de gaber 1la longitud del ciclo, ya que puede situar la tra-
yectoria de aterrizaje d e a en cualquier lugar, simplemen-

te eligiendo el punto 4°, entre ¢ y 4, en el cual debe pre~

Resulta particularmente interesante, con el fin de
poder rascar m&s lejos que el extremo de la pluma, rea-
lizar ciclos llamados de lanzada de la cuchara,

Lasg figuras 1, 3 y 7 ilustran un circuito que permi-
te obtener facilmente tales lanzadas. En este circuito, el
contacto de liberacién 113 4 del microcontacto de retorno
113 estéd conectado por un conductor 139, a través de la hojg

117 b solicitada y el contacto de accionamiento 11l7¢ del

140 y bajo el control del microcontacto de seguridad de ex-—
cavacidén 129, al contactor C.8 que provoca el desbloqueo
del freno de excavacidn 109.

En estas condiciones, cuando la cuchara 10 sigue la
llevar la palanca 118 del manipulador hacia el punto muerto

R) una vez que el punto 4" escogido de esta trayectoria
(figura 1) ha sido alcanzado y al mismo tiempo, presiona el
botédn 125 en el sentido de la fleche A.

Log cabrestantes 12 y 15 paran de girar, el freno de
retorno 24 se bloquea, mientras qué el freno de excavaciédn
109 permanece liberado., Por lo tanto, el peso de la cuchara
10 lanzada segln la trayectoria cd tira sobre el cable de
excavacidén 13 y mueve el tambor 14 y el grupo motoreductoi

15 del cabrestante de excavacibén a gran velocidad. La cucha-
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- en el sentido de 1la flecha R (figura 6), lo cual permite

' trayectoria vertical de bajada e’a’(figura 2).
. ponderante, pues una vez que es solicitado, es decir cuando
. el cable de excavacidén 13 estd casi completamente desenro-

' citacién del contacto C.8 y bloqueando el freno de excava-

: cidn 109, De este modo se evita el enrollamiento del cable

: de trazo grueso continuo), el contacto de accionamiento

" egtd conectado por un conductor 141 al contactor C.7 que

! pluma 5 de la dragalina gira a la derecha.

| plazamiento a la izquierda 115 estéd conectado por un conduc-

_ 17—

ra 10 describe entonces, en el extremo del cable de retorno

’

9, una trayectoria circular d" e’ centrada sobre la polea 8
de extremo de la pluma y sobrepasa la verbtical de esta poled.
Cuando se ha logrado la distancia de lanzada, el conductor,

manteniendo el botén 125 presionado, bascula la palanca 118
desenrollar el cable de retorno 9 y de este modo obtener la

Es importante observar que el microcontacto de se-

guridad 129 juega, en este caso, igualmente, un papel pre-

llado, interrumpe la maniobra de la lanzada cortando la ex-

de excavacidn 13 en sentido contrario sobre el tambor 14,
Asi tal y como se desprende de la figura 8, en el

circuito que corresponde a la rotacibém a la derecha (linea
1l4c del microcontacto de desplazamiento a la derecha 114

provoca la alimentacidén del grupo motoreductor 108 en el
sentido de una rotacidén a la derecha D.
En cuanto que el conductor hace pivotar la palanca

118 del manipulador para accionar el microcontacto 114, la

Del mismo modo, en el circuibo correspondiente al
giro a la izquierda (linea de trazo grueso discontinuo),

el contacto de accionamiento 115¢ del microcontacto de des-
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! tanto, esta puede ser conducida por un disminuido fidco de

tor 142 al contacto C.5 que provoca la alimentacidn del
grupo motoreductor 108 en el sentido de un giro a la izquie:
da G.

Desde el instante en que el conductor hace girar la
palanca 118 para accionar el microcontacto 115, la pluma 5
de la dragalina gira a la izquierds.

Bien entendido, si los muros 13 de la dragalina, en
lugar de ser radiantes, son paralelos entre si, el grupo
motoreductor 108, en lugar de arrastrar la pluma 5 en rota-
cién, la desplaza en tramslacidn.

La realizacibn descrita en lo que antecede Tealiza
un manipulador Gnico cuya palanca es susceptible de ocupar
cuatro posiciones para seleccionar cuatro microcontactos y
coopera con un pulsador apto para intervenir sobre uno o do;
microcontactos., Esta realizacidén es particularmente ventajo-
sa ya que solo precisa el movimiento de una mano del con-

ductor para todas las maniobras de la dragalina. Por lo

piernas o de un brazo.

Resultes evidente que el dispositivo de pilotaje
puede sin mayor inconveniente, utilizar dos manipuladores;

- el primero que actue, por ejemplo, sobre los mi~
crocontactos 112 de escavacidén, 113 de retorno, 116 y 117
de aterrizaje.

- ¥y el segundo que intervenga entonces sobre los
microcontactos 114 de desplagamiento a la derecha y 115 de
desplazamiento a la izquierda,

Igualmente resulta posible que el manipulador de
palanca pivotante sea sustituido por una caja de botones—~

pulsadores.

£

-
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Ademés, puede ser ventajoso, en algunos casos, trang

formar la dragalina descrita en lo que antecede en una dra-
~galina aubomdtica congervando el accionamiento manusl o

' bien equipar a una dragalina automética, con un mando ma~

_ nual.

Esta transformacién se desprende de la figura 9

. sobre la cual se encuentra:

- la central de mando 110 anteriormente citada y

' que se representa en gran parte en la figura 5 de la paten-

' te francesa del solicitante No. 2.185,729,

- la central automdtica 142 que se representa iguals

- mente en la figura 5 de la patente francesa No. 2.185.729,

comprendiendo esta central principalmente las légicas L.l

!y L.2, el programador P y los detectores F, R, 5C, ST, A, I,
;AR, I’ DM, S' CN'

- el dispositivo de pilotaje manual 11l anteriormen-

. te citado.,

Para realizar la mencionada transformacidn, basta

i con conectar, mediante un conjunto 143 de conductores, el

dispositivo de pilotaje manual 111 sobre los contactores de
la central de mando 110, la tensidén de pilotaje u se dirige
entonces selectivamente mediante conmutador 144 bien sea
gobre un conductor 145 que alimenta el dispositivo de pilo-
taje manual 111, o bien un conductor 146 que alimenta la b
central automltica 142,

Asi, actuando sobre el conmutador 144, el conductor
de la dragalina moviliza bien sea el control manual, o bien
el control automético.,

La invencidn no se limita a la forma de realizacidn

representada y descrita en detalle, pues pueden aportarse a




.+

10 i

- cascos distribuidores y gue soporta uno de los extremos de

~una pluma aérea gue se extiende por encima de los muros en

" la misma diversas modificaciones sin apartarse de su marco.

naniento manual semi-automético de una dragalina, preferen-

- 20 -

El objeto de la invencidén es aplicable en el accio-

temente para central de hormigdn.
En resumen, la Patente de Invencidén que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACICNES

1, Dragalina de accionamiento manual perfeccionada,
que comprende una torre golidaria de unos muros gue separan

unos compartimientos, provista en la parte baja de estos de

su direccidn, susceptible de desplazarse para barrer todos |

los compartimientos y que sostiene un cable de retorno en-

15

20

' frenado de dragalinas autométicas, los cuales comprenden,

i
i

"

ganchado a la parte posterior de una cuchara cuya parte de-
lantera va enganchada a w cable de excavacidn, estando coned
tado cada cable a mndispositivo de arrastre y wn dspositivo dg
frenado, accionindose selectivamente estos cuatro dispositi
vos mediante un dispositivo de pilotaje accionado por el coy

ductor de la dragalina, caracterizindose esta dragalina:

- porque aplica unos dispositivos de traccibn y de

para cada cable, un cabrestante y un freno susceptibles de
ser accionados por via eléctrica y gue cooperan a este efecs
to con una central de mando gue comprende unos contactores
de log cuales algunos provocan el enrollamiento, el desenro-
llamiento y el frenado del cable considerado y otros, asocig
dos con un dispositivo de arrastre de la pluma provocan el
desplazamiento de esta a derecha o a izjuierda,

~ porgque aplica igunalmente, par constituir al menos
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LG

' en parte el dispositivo de pilotaje, de por lo menos un

- central de mando con el fin de obtener, por via sensitiva,

{ nando autométicamente sus componentes,

- tante es susceptible de ocupar, en cuatro planos ortogona—.

i L3 3 A -
. les, cuatro posiciones a las cuales corresponden respectiva-

- 21

manipulador que coopera selectivamente, en las diversas
posiciones que es susceptible de ocupar, con une caja de
pilotaje.

-y pbrque la caja de'pilotaje conprende un microcon—
tacto de excavacidn delantero 112, un microcontacto de re-
torno 113, un microcontacto de aterrizaje posterior 116, 117
un microcontacto de desplazamiento a la derecha 114 y un
microcontacto de desplazamiento a la izquierda 115, estando

estos microcontactos conectados a los contactores de la
al menos las distintas partes de un ciclo automético coorde-

2. Dragalina segln la reivindicacién 1, caracteriza-

da porque comprende un manipulador Unico cuya palanca pivo-

mente los microcontactos de excavacidén 112, de retorno 113,
de desplazamiento a 1ld derecha 114, y de desplazamiento a
la izquierda 115, estando provista esta palanca de un vista-
go pulsador inferior que 6oopera, cuando es solicitado, con
el microcontacto de aterrizaje posterior 116, 117.

3, Dragalina segin la reivindicacién 1, caractefiza-
da porgue comprende dos menipuladores que cooperan, el pri=-
mero, con los microcontactos de excavacidén 112, de retornc
113 y de aterrizaje 116, 117, el segundo, con los microcon-
tactos de desplazamiento & la derecha 114 y a la izquierda
115,

4, Dragalina segin una cualquiera de las reivindicad

ciones 1 a 3, caracterizada porgque el microcontacto de ex—
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- cabrestante de excavacidén 15 para el desenrollamiento de su
: cable y, por mediacidn de este contactor C.2., 2l contactor |

C.8 que acciona el desbloqueo del freno de excavacién 109,

' posterior 116,

llamiento de su cable y, por mediacidn de este contactor

(géggdiacién de este contactor C.4 al contactor C.6 que acciona

iy

- 22 -

cavacién anterior 112 estéd conectado, en su posicidn de ac-
cionamiento, por un lado, directamente al contactor C.l1 que
acciona la slimentacidén del cabrestante de excavacidn 15
para el enrollamiento de su cable y, por mediacidén de éste
contactor C.1, al contacto C.8 que acciona el desbloqueo del
freno de excavacién 109, por otro lado, al contactor C.6 qud
acciona el desbloqueo del freno de retorno 24.

5. Dragalina, segfin una cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a 3, caracterizada:

- porque el microcontacto de retorno hacia atrés
113 esté conectado, en su posicidn de accionamiento, por

una parte, al contactor C.2 que acciona la alimentacidn del

por otra parte, 2 un primer microcontacto de aterrizaje

- porque este microcontacto de aterrizaje estd co-
nectado, en su posicidén de liberacidén que corresponde al
retorno aéreo de la cuchara, al contactor C.3 que acciona

la alimentacidn del cabrestante de retorno 12 para el enro-

C.3, al contactar C.6 que acciona el desblogueo del freno de
retorno 24,

- ¥y porque el mencionado microcontacto de aterriza-
je estd conectado, en su posicidn de accionamiento que co-
rresponde a la bajada posterior de la cuchara, al conbactor
C.4 que acciona, con retardo, la alimentacidn de cabrestan-—

te de retorno 12 para el desenrollado de su cable y, por




. por efecto detener el cabrestanté de retorno 12 y bloquear

. 113 estéd conectado, en su posicién de liberacidn a un segun-

10

- al contactor C.8 que acciona el desbloqueoc del freno de ex-

18

- dad 126 a 129 susceptibles de abrirse, para dos de entre

20

;'dos, por un detector 130 de final de desenrollado del cable

- de retorno sobre su cabrestante,

25 y

* do microcontacto de aterrizaje posterior 117.

- terizada:

_ 23

el desbloqueo del freno de retorno 24, el paso de la posi-

cidén de liberacidén a la posicidn de accionamiento que tiene

su freno 24.

6. Dragalina segln una cualgquiera de las reivindica-

ciones 1 a 3, caracterizada:
- porque, para efectuar un lanzamiento de la cuchare

al final de retorno, el microcontacto de retormo posterior

- y porque este segundo microcontacto de aterrizaje

posterior estéd conectado, en su posicidn de accionamiento,

cavacién 109,

7. Dragalina segln lasreivindicaciones 4 a 6, carag
- porque comprende cuatro microcontactos de seguri-

ellos, por un detector 131 de final de desenrollado del

cable de excavacidn sobre su cabrestante, y para los otros

- porque el primer microcontacto de seguridad de
excavacién 129 se interpone enbtre el contactor C.8 y el se-
gundo microcontacto de aterrizaje posterior 117, ﬁientras :
que el segundo microcontacto de seguridad de excavacidén 128
se interpone entre el contactor C.2 y el microcontacto de
retorno posterior 113 en posicién de accionamiento.,

- y porque el primer microcontacto de seguridad de

retorno 127 se encuentra interpuesto entre el contactor C.6

3




" cuentra interpuesto entre el contactor C.4 y el primer mi-

10

¢ la izquierda 115 estd conectado directamente al contactor

15

- aplican a una dragalina automética.

20

; lectivamente la tensién de pilotaje bien sea sobre el con-
E junto del dispositivo de mando automético, o bien sobre la

i caja de pilotaje manual que se encuentra entonces conectada

25 4

30

¥ el microcontacto de excavacidn anterior 112, mientras que

" el segundo microcontacto de seguridad de retorno 126 se en-

: cionamiento.

- 24 : .

crocontacto de aterrizaje posterior 116 en posicidn de ac-

8. Dragalina segln una cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a 3, caracterizada:

- porque el microcontacto de desplazamiento hacia
la derecha 114 esté conectado directamente al contactor C.7
gue acciona el grupo motoreductor 108 para desplazar la
pluma hacia la derecha,

- ¥y porgue el microcontacto de desplazamiento hacia

C.5 que acciona el grupo motoreductor 108 para desplazar la
pluma hacia la izquierda,

9. Dragalina de accionamiento mznual segln una cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterigzada:

- porque su dispositivo y su cajes de pilotaje se

- ¥ porgue a este efecto, un conmutador dirige se-

a la central de mando de éste dispositivo cuyos contactores
se encuentran asi aislados de las ldégicas asociadas a sus
detectores y del programador.

10.- Se reivindica por Gltinmo como .objeto aue ha de
recaer la Patente de Invencidn que sc sclicita DRAGALINA LE

ACCIONAMIENTO MANUAL PERFECCIONADA.




- 25—

Todo conforme gqueda descrito y reivindicado en la pre-

sente Memoria descriptiva que consta de veinticinco paginas
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20

25

mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 11 de Agosto de 1.976
BERNARDO UNGRIA

P.P.
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