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«DISPOSITIVO DE TIbJfóiÜRTE, PESAJE Y ENSACADO DE ARTIGOLOS TA 
LES CíXTO ERUTOS Y HOFtTALIEAS DE TALCOS DIVERSOS*.

La Invención no refiere generalmente a un dispooiti 
vo dentinado al transporta, pesaje y ensacado de artículos ta 

5. les como frutos y hortalizas de tamaños diversos que están — 
destinados a sor colocados y encerrados automáticamente en — 
sacos o rodea, debiendo contener estos últimos un peso de ar 
tículoa que sea lo más próximo posible a un poso predetermi- 
nado*

10. Se conoce ya tales dispositivos, que comprenden un
transportador inclinado formado por dos cintas transportado­
ras de anchuras desiguales y que está asociado con medios do 
pesado automático que suministran una carga o un poso prede­
terminado de artículos a un dispositivo do ensacado asociado 

15. a su vez con una engrapadora que cierra loo sacos o las redes.
La presente invención tiene por objeto de un parte 

aumentar la precisión de medida de la carga o del peso deter­
minado de artículos que es suministrado por los medios de pje 
saje automático, y disminuir por tanto el error admisible so 

20. bre el. peso de artículos contenido efectivamente en cada sa­
co o red, y tiene igualmente por objeto aumentar la cadencia 
de trabado de tal dispositivo.

Para ello, lo invención propone un dispositivo de 
transporte, pesaje y ensacado de artículos talos como frutos 

25. y hortalizas de tamaños divursos, comprendiendo al menos un 
transportador inclinado formado por dos cintas transportado­
ras de anchuras desiguales sobre cuya extremidad inferior son 
vertidos a granel dichos artículos, unos medios de pesaje au­
tomático, tales oorno una balanza, dispuestos en la extremidad 

30. superior del transportador y alimentados por el mismo para su



mlnintrar un pono predeterminado do artículoa a unos medios 
do ensaoado que comprenden un canalón cilindrico que n o v a  
ana reserva de red de ensacado y asociado con una máquina eg 
grapadora que cierra dichos sacos o redes cuando son llenados 
los mismos de un peso predeterminado d© artículos» y unos me» 

5* dios do mondo que paren dicho transportador cuando la balanza 
contiene el peso predeterminado de artículos y lo vuelven a 
poner en marcha una vez suministrados loe artículos a los 
dios de ensacado» caracterizado porque dicho transportador - 
comprende medios que aseguran una disposición en una sola og 

10* PC de dlohos artículos sobre las ointas transportadoras» de 
modo que las mismas alimentan loo medios de pesaje de una ma­
nera regular permitiendo pesar y ensacar un peso predetermina 
do do artículos con una tolerancia de error mínima*

Se comprende fácilmente que el hecho de alimentar 
15* una balanza automática con artíoulos dispuestos regularmente 

en una sola oapa sobre un transportador permito garantizar — 
una pesada lo más justa posible» dado que los artículos son 
alimentados uno por uno a los medios de pesaje» parándose au 
temáticamente el transportador cuando se alcanza un peso muy 

20* próximo al peso predeterminado*
según otra oaraeterístioa de la invención» los me­

dios entes citados que aseguran la disposición en una sola oa 
pa de los artículos sobre las cintas transportadoras del trang 
portador comprenden un dispositivo de vibración de dichas oin 

25* tas transportadoras quo actúa perpendicularmento a su superfi­
cie* Es fácil oomprender que las ointas transportadoras 
indinadas» cuando son sacudidas o puestas en vibración con - 
una cierta amplitud porpendioulármente a su superficie, tie- 

30* non tendencia ha hacer que vuelvan a caer loo artículo» — —
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transportados por las sismas, lo que facilita la obtención de 
una sola capa de artículos sobre las cintas transportadoras a 
partir de una mana de artículos depositados a granel en la ex­
tremidad inferior de estas cintas.

5. Segán otra característica más de la invención, el
dispositivo comprende dos transportadores idénticos dispues­
tos lado a lado sobre el mismo chasis y asociados cada uno — 
con una balanza automática, suministrando estas dos balanzas su 
cesivamente su carga a un mismo canalón portador de la reserva 

10. de redes de ensacado.
Segán otra característica más de la invención, se 

ha dispuesto bajo dicho canalón un platilla horizontal despla- 
zablo en altura cuyo nivel con relación a la salida ael cana­
lón es regalado en función de la carga predoteisinada de ertí— 

15. Culos suministrada al canalón por una de las balanzas*
Estas características permiten acelerar más la ca­

dencia de trabado de la máquina ongrapadora, y por lo tanto — 
la endemia de producción de redes o sacos llenos de un peso 
predeterminado do artículos*

20. Se comprenderá mejor la invención y otros fines,
detallen y ventajas de la misma aparecerán más claramente con 
la lectura de la descripción explicativa que va a seguir, he­
cha con referencia.a los dibujos esquemáticos anexos dados —  

únicamente a título do ejemplo que ilustran un modo de reali— 
25* zaoión de la invención y en los que:

- la figura 1 es una vista en alzado de un dispo­
sitivo de transporte, pedaje y ensacado de productos segdn la 
invención?

— la figura 2 es una vista desde arriba del dlspo—
30, sitivo representado en la figura 1?



I la figura 3 es ana vista parcial en perspectiva 
da ana parta del dispositivo oortada oogán la linea III-IXI 
da la figura 2; y

—  la figura 4 representa esquemáticamente ios me» 
5* dios de vibración de las cinta» transportadoras segtün la in» 

venoión.
El dispositivo de transporto» pesaje y ensacado se 

gdn la invención está formado esencialmente por dos partes» 
una A  destinada al transporte» la olasifioaoión y el pesaje 

10, de lo» artículos» y la otra B destinada al ensacado» el eig 
rre de los sacos y redes» y su ovaouaolón.

La parte A ooapronde un transportador inclinado —  

montado sobre un chasis 1 que comprende en m  extremidad In­
ferior una cubeta 2 destinada a recibir una cierta cantidad 

15# do artículos» tales como patatas» vertidos a granel. La ex­
tremidad superior del chasis 1 soporta unos medios de pesa­
je automático 3» tales como balanzas de contrapeso, que es­
tán destinados a suministrar un peso predeterminado de artí­
culos a un canalón ooasín 4 en forma de embudo cuyo orificio 

20. de salida está dispuesto encima del orificio de entrada de - 
un segundo canalón 5 que forma parte de la parte B del dispg, 
altivo.

El transportador soportado por ©1 chasis t está «—  
constituido esencialmente por cuatro cintas transportadora© 

25* paralelas que parten del fondo de la cubeta 2 y llegan a la 
proximidad de la extremidad superior del chasis 1. Estas ou¿ 
tro cintas transportadoras comprenden dos cintas anchas 6  —  

asociadas cada una con una cinta estreoha 7. Los dos grupos 
de cintas transportadoras 6 y 7 estén separados uno de otro 

30. per una pared longitudinal central 8 solidaria del. chasis 1»

“•4”“
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y en oada grupo , la cinta ancha 6 está separada de la cinta 
estrecha 7 por un tabique 9* Unos medios motores» no repre­
sentados permiten arrastrar estas cintas en el sentido indi­
cado por las fleohas en las figuras 2 y 3.

la extremidad superior de las cintas transporta 
doras 6 y 7, se ha provisto sobre el chasis 1 unas cintas —  
transportadoras lisas horizontales 10 y 11* que están desti­
nadas a transportar los artículos que los son suministrados 
por las cintas 6 y 7, hasta enoima de las balanzas automáti- 

10* oas 2* se observará que cada grupo de cintas transportadoras 
6 y 7 está asociado con un grupo de cintas transportadoras — 
horizontales 10, y 11, y con una báscula automática 3*

Iras cintas inclinadas 6 de gran anchura comprenden, 
en saliente sobro su cara exterior, unos tabiques transversa 

15* les 12 que, en este ejemplo, se extienden oada uno pobre »na 
mitad de la anchura de la cinta correspondiente 6, y están 
dispuestos en tresbolillo de un lado a otro de la cinta, los 
m i m o  definen asi unos compartimentos abiertos lateralmente 
y tienen una altura sensiblemente igual a la de los artíou—  

20. los de gran tamaño susceptibles de sGr vertidos en la cubeta 
2.

las cintas inclinadas 7 de poca anchura comprenden 
igualmente, en saliente sobre su cara exterior, unos tabiques 
transversales 13 paralelos entro sí» dispuestos en alinea—  

25* miento sobre oada cinta 7* y que tienen una anchura sensible 
mente inferior a la de la cinta» Sa un punto intermedio del 
recorrido indinado de cada cinta transportadora 7, se ha —  
dispuesto dos rampas laterales ascendentes fijas 14, solida­
rias de los tabiques 8 y 9 respectivamente, que parten del - 

30* nivel de la cinta transportadora 7 para elevarse ampliamente



por enoima de la misma* la distancia entro las dos rampas 
torales 14 es soy ligeramente superior a la anchura de los - 
tabiques transversales 13» teniendo aquéllas una altura que 
corresponde sensiblemente a la dimensión de ios artículos de 

5# tamaño pequeño y estando más próximas entre si que los tabi­
ques transversales 12 de las cintas transportadoras 6*

Se ha dispuesto igualmente debajo de las cintas —  
transportadoras antes citadas, unas porciones transversales 
de tubos de seooión cuadrada 1$, que están en oontaoto oon - 

10* las cintas transportadoras y que son arrastradas en rotación 
alrededor do su eje longitudinal en el sentido de la flecha 
16 por ejemplo, por medio de un piñón motor 17 y do una trang 
misión de correa o de cadena 18, sogón se ha representado og 
qumátio«mente en la figura 4*

19* Corto puede verso en la figura 2, las cintas trans-
* portadoras 6 y 7 terminan al nivel del comienzo de las cin­
tas transportadoras horizontales 10 y 11, con ol fin de en­
tregar su carga portada por loo tabiques transversales 12 y 
13 sobre estas cintas transportadoras 'horizontales 10 y  11# 

20* bao mismas son arrastradas en traslación ventajosamente a —  

una velocidad ligeramente superior a la de las cintas 6 y 7* 
y entregan su carga a las básculas automáticas 3.

(Jomo «e ha visto más arriba, las miomas están des­
tinadas a recibir un poso predeterminado de artículos y a w  

29* ministrar su oarga a un canalón 4 en el momento en que la dj¿ 
feronoia entre el valor de esta carga y el peso predetermina 
do es inferior a un valor mínimo relativamente bajo*

ba salida del canalón 4 se encuentra enoima de la 
entrada del canalón 9 quo forma parte del dispositivo 1, y — 

30* se prolonga h a d a  abajo por un tubo cilindrico 20, abierto
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en sus dos extremidades» y sobre el que se enfila una reser­
va de saeo o red de ensacado, no representada. SI conjunto ca 
nalón 5 tubo 20 está montado de manera pivotante alrededor — 
de un eje horizontal en 21 y puede ser baooulado en Xa posi- 

5, olón 22 representada por trazos interrumpidos*
la salida del tubo 20 se encuentra encima de un —  

platillo 23 desplazable en. altara* correspondiendo la diferen 
Cia de nivel entre la salida del tubo 20 y el platillo 23 a- 
la altura de un saco o red lleno del peso predeterminado de- 

10» artículos*
El platillo 23 soporta una placa sensiblemente ver 

tic al 24» montada de manera pivotante alrededor de un eje — - 
vertical 25* y que está destinada a doblar una red llena ha­
cia los medios de cierre por engrapado 26 de un tipo en si — 

15» conocido* ün transportador 27 está dispuesto en la proximi­
dad inmediata del platillo móvil 23* y está destinado a eva­
cuar los sacos o redes llenos de artículos y cerrados por —  

los medios do engrapado 26*
El dispositivo que acaba de ser descrito funoiona 

2Ü ¿ del siguiente modo*
los artículos destinados a ser ensacados» por eje® 

pío patatas para mayor comodidad de la descripción* son ver­
tidos a granel en la cubeta 2* los dos grupos de cintas — —  
transportadoras 6 y 7 funcionan sucesivamente» como se veré 

25* en lo que sigue, la cinta 6 y la cinta 7 en desplazamiento - 
tienen pues su extremidad inferior sensiblemente recubierta 
de patatas a granel.» y estas patatas son conducidas sobre —  
las cintas transportadoras por los tabiques transversales 12 
y 13* Al comienzo de su transporte» las mismas se reparten —  

30» al azar sobre las cintas transportadoras* y forman a intervg

-7~
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los montones más o menos importantes, No obstante, emmdo es 
tos montones de patatas llegan al nivel de los tubos 15 do — 
seeoión ouadrada, que haoen vibrar a las cintas transporta^ 
ras perpendicularmente a su superficie, las patatas que no - 

5* están en oontaoto directo oon la superficie de las cintas —  

transportadoras y retenidas por los tabiques transversales, 
son desalojadas por las vibraciones aplicadas a las ointas «* 
transportadoras y oaon dentro de la oubeta 2» Se obtiene asi 
una disposición monooapa de las patatas sobre las cintas —  

10, transportadoras*
Se comprende fácilmente que la cinta 6 de gran on, 

abura está destinada a transportar las patatas do todos los 
tamaños, incluso las patatas de tamaño muy iáportonte que -  
son retenidas por los tabiques transversales 12, Por el coja 

15, trarlo, la cinta transportadora 7 está destinada a conducir 
tínicamente las patatos de tamaño pequeño y por lo tanto de 
peso relativamente reducido, lo que peralte, cuando funcio­
na solamente la cinta transportadora 7, alimentar una a una 
pequeñas patotas a la balanza automática 3 correspondiente, 

20, y poder ajustar por tonto la carga que se encuentra en esto 
balanza a un valor lo más próximo posible al peso predeter­
minado. Es sin embargo evidente que la cinta transportadora 
7 puedo reoibir, en la parte inferior de su recorrido, pat& 
tos de gran tamaño que se verían más o monos enclavadas ea- 

25* tre dos tabiques 13 consecutivos* Sin embargo, cuando tales 
patatos de gran tamaño llegan al nivel de las rompas later$ 
les ascendentes 14» son desalojadas fuera de loe comparti­
mentos o alvéolos por estos tabiques 13» y so» reobassadas «* 
baoia abajo*Asi, por encima de las rampas ascendentes 14, - 

30. so está seguro de que la cinta 7 no transporta más que pata



tas á© tamaño pequeño dispuestas en una sola oapa*
El llenado de ana "balanza automática 3 a un peso —  

predeterminad» se realiza del siguiente modos supongamos px¿ 
meramente que la balanza 3 está vacía, acabando de ser vorti 

5; da la carga que contenía la misma ai el canalón 4 y de ahí -  
en el canalón 5 y el tubo oilínürioo 2© donde ha llenado una 
red que ha sido engrapada seguidamente» El comienzo del lle­
nado de la balanza 3 se efectúa por medio de una cinta tranja 
portadora 6 y de una cinta transportadora 7, o bien de una —  

tO. sola cinta transportadora 6, si se desea* las patatas trans­
portadas por la cinta 6 y la cinta 7, o por la cinta 6 sola, 
son conducidas por las cintas transportadoras 10 y  11, o — ~  
bien por una sola cinta transportadora 10, a la balanza» — —  
Ouando la carga de esta balanza llega a un valor rolativameg, 

15, te próximo al peso predeterminado, se para la cinta trsnspojr 
tadora 6, y sólo permanece en funcionamiento o es puesta en 
funcionamimto la cinta transportadora 7 correspondiente* la 
misma alimenta por tanto un caudal reducido de patatas de tg 
maño pequeño, y por lo tanto de poco peso, a la cinta trsns- 

20, portadora horizontal 11 correspondiente, lo que permite su­
ministrar una a una las patatas de tamaño pequeño a la balen 
sa 3 y ajustar por lo tanto la carga de la misma a un valor 
muy próximo al peso predeterminado,Cuando se alcanza este ge 
so o el mismo está a punto de ser alcanzado, la cinta trans- 

25* portadora 7 es detenida a su vez, y la balanza 3 vierte sa 
carga en el canalón 4* de donde pasa al canalón 5 y  al tubo 
cilindrico 20„BX mismo soporta entonces una reserva de red,
que está constituida por un tubo cilindrico normalmente----
abierto en sus dos extremidades y enfilado sobre ol tubo ei» 

30* lindrico 20, pero este tubo de red ha sido cerrado en su esc-

-9 -



tremidad Inferior justamente por debajo del orificio de salj. 
de dol tubo oilíndrioo 20 en el careo de la operación de en­
grapado ae la red precedente* la carga de patata» que cae - 
dentro del tubo cilindrico 20 arrastra la red cerrada en su 

%  extremidad inferior hasta que esta última repose sobre el —  

platillo móvil 23* Eh esto momento» toda la carga de patatas 
se enoaentra en la red» siendo regulada la altura del plati­
llo 23 de manera que corresponda a l a  altara de un saco o —  

red lleno de patatas* la placa móvil 24 pivota entonces aire 
1G, dador de su ojo 2? y conduce la red llena y cerrada en su ex 

tromidad inferior a loo medios de engrapado 26» pivoteado el 
■tobo oilíndrioo 20 a la posición 22 representada por traeos 
interrumpidos* So coloca entonces dos grapas, una encima de 
otra en la extremidad superior de la red, y esta última es 

15, cortada entre las dos grapas* De otra parte, cuando os o o n %  
oida a los medios de engrapado 26» la red que acaba de sor - 
11 enada ha empujado a la red precedente llena y cerrada hacia 
el transportador de evacuación 27*

Al final de la operación de engrapado y de oorta - 
20, do la red entre las dos grapas» el tubo oilíndrioo 20 ha re­

cuperado su posición inicial representada por trazos conti­
nuos, y está listo para recibir una nueva carga de patatas — 
que es suministrada por la otra balanza automática 3» habitat 
do recibido la misma su carga de patatas por medio de las —  

25* otras dos cintas transportadoras 6 y 7 y de los otros dos —  
transportadores horizontales 10 y 11 cuando la o: rga de la - 
primera balanza 3 ha sido suministrada por la parte B del —  

dispositivo*
Según una variante do realización, el platillo 23 

30, y la plaoa pivotante 24 pueden aer sustituidos por un trena-

-10-
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portador que avance paso a paso en sincronigno oon el funoio 
namiento del dispositivo eegón la invenoián. la carga de pa«» 
tatas en la red cae asi del. tobo 20 sobre el transportador »  
cuyo avanoe de un paso es mandado entonces en ‘■'incroslsmo —  

5* con el movimiento del tubo 20 hacia los medios de engrapado* 
Ventajosamente* este transportador puede estar equipado coa 
un vibrador que está destinado a compactar las patatas en la 
red cuando la red llena acaba de caer sobre el transportador. 
El fuñoionsmiento de este vibrador es mandado igualmente en 

10. sincronismo con el. funcionamiento del dispositivo segóft la — 
invención* y es interrumpido en el momento en que el tubo 20 
avanza hacia los medios de engrapado* Se observaré que el o¿ 
tadó transportador puede reemplazar igualmente al transporta 
dor de evacuación 27 si se desea,

15* Se comprende pues que el dispositivo segón la in­
vención permite alimentar loe medios de ensacado asociados a 
una máquina engrapadora oon una eadenoia relativamente elevg 
da* y una precisión muy grande sobre los pesos de artículos 
suministrados y  ensacados,

20. Evidentemente, la invención no se limita en manera
alguna al modo de realización descrito y representado que no 
ha sido dado mas que a título de ejemplo. Si particular, coa 
prende todos los medios que conntituyan equivalentes técni­
cos de les medios descritos así como sus combinaciones, si - 

25* las mismas son ejecutadas segán su espirita y llevadas a la 
práctica dentro del mareo de las reivindicaciones que siguen.

H 0 f A
la Patente da Invención que se solicita por veinte 

años, para España, de acuerdo oon la vigente legislación, de 
30. berá recaer sobre «DISPOSITIVO DE TRANSPORTE, PESAJE Y EITSA-



5*

10,

15.

GADO DE AHTICUTjOS M E S  OCfíO FRUTOS Y HORTALIZAS DE TAKASOS 

smasOB»* oon Prioridad do la solioitud de Patente en Fran­
cia nfou 75 24 846 de focha 8 do Agonfo de 1.975» negán las 
Caraotoriotioas esenciales do las siguientes*.

«*12»

20,

25,

30,
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13*— dispositivo de transporto» posare y ensacado 

de artículos talos cono frutos y hortalizas de tamaños diver 
sos# comprendiendo por lo menos un transportador inclinado - 

5# formado por dos cintas transportadoras de anchura desigual - 
sobre cuya extremidad inferior son vertidos a granel dichos 
artículos# medios de pesaje automático, tales corso balanzas# 
dispuestos en la extremidad superior del transportador y ali­
mentados por ésto para suministrar un poso predeterminado de 

10# artículos a los medios de ensacado que comprenden un canalón 
cilindrico portador de una reserva de red de ensacado y aso­
ciado con una máquina engrapadora que cierra dichos raeos o 
redes cuando están nenos los mismos de un peso predetermina 
do de artículos# y medios de mondo que paran dicho transpon— 

15. tador cuando la balanza contiene el peso predeterminado de — 
artículos y vuelven a remarlo en marcha una vez suministrados 
los artículos a los medios do ensacado, caracterizado porque 
dicho transportador comprende medios que aseguran una dispo­
sición en una sola capa de dichos artícutos sobre las cintas 

20* transportadoras# do modo que las miomas alimentan los medios 
Se pesado de una manera regular# permitiendo pesar y ensacar 
un poso predeterminado de artículos con una tolerancia do —  
error mínima*

28*—  MspOfsitivo do transporte» pesaje y ensacado 
25* de artículos tales como frutos y hortalizas de tamaños diver 

sos, eogán le reivindicación 1, caracterizado porque dichas 
cintas transportadoras comprenden» en saliente sobre su cara 
exterior* unos tabiques transversales que definen comparti­
mentos abiertos lateralmonto y que tienen una altura corres* 

30* pondient© sensiblemente a la de una sola capa de dichos artí
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30#—  Dispositivo d© transporta» pesado y ensacado 
de artículos talos como frutos y hortalizas do taraaílos div^j 
sos, según la reivindicación 29, caracterizado porque las —  

5* cintos transportadoras so desplazan entro paredes laterales 
de guiado que cierran lateralmente los compartimentos antes 
citados*

4**- Dispositivo do transporto, pesado y ensacado 
do artículos tales como frutos y hortalizas do tamaños dlvej* 

1C. sos, según una do las rolvindicacionos precedentes, caracte­
rizado porque los citados medios que aseguran la disposición 
en. una cola capa de los artículos sobre las cintas transpor­
tadoras comprenden un dispositivo do vibración do dichos c %  

tas transportadoras que actúa r.orpondioul amonte a su supe»* 
15* fióle*

5«—  Dispositivo do transporte, pésalo y ensacado 
de artículo o tales como frutos y hortalizas de tamaños dlvqg 
sos, según la reivindicación 48, caracterizado porque el dlg 
positivo do vibración comprendo tubos do sección poligonal, 

20* por ejemplo cuadrada, dispuestos tr«nsvorsalm©nte sobre las 
cintas transportadoras en contacto con éstas, y arrastrados 
en rotación alrededor do su ojo longitudinal.

60—  Dispositivo de transporte* pesaje' y ensacado 
de, artículos tales como frutos y hortalizas do tamaños diveg 

25* sos, según una do las reivindicaciones precedentes, en ol —  
que una do las cintas transportadoras tiene una anchura relg 
tlvemente pequeña correspondiente a los artículos antes oltg 
dos do pequeño tamaño y destinada a alimentar dicha balanza 
con un caudal reducido de artículos, caracterizado porque ej? 

30* ta cinta está enmarcada, en un punto intermedie de su trayeg



to» por dos rompas laterales inclinadas que tienen en isa ex— 
tremí dad anterior ana altara superior a la de los tabiques — 
transversales antes citados* y formando medios de extracción 
fuera de dichos compartimentos de los artículos de gran tama 

5* fío que se encontraran, enclavados en los mismos*
7®*—  Dispositivo de transporte* pesaje y ensacado 

de artículos tales como frutos y hortalizas de tamaños diver 
eos* según una de las reivindicaciones precedentes*, ear^cte- 
risado porque comprende dos transportadores idénticos dispueg. 

10* tos lado a lado sobre el mismo chasis y acolados cada uno —  
oon mía balanza automática* descargando estas dos balanzas —  
por turno su carga en un mismo canalón portador de la reser­
va de red de ensacado*

89,—  Dispositivo de transporte, pesaje y ensacado 
15* de artículo?? tales como frutos y hortalizas do tamaños diver 

sos, según la reivindicación 7a, caracterizado porque, bajo 
dicho canalón» se encuentra un platillo horizontal desplazo- 
ble en altara «agro nivel con relación a la salida del cana­
lón es regalado en función de la carga predeterminada de ar» 

20* tí culos descargados en el canalón por «na de las balanzas* 
98*-. Dispositivo de transporte, pesaje y ensacado 

de artículos talos como frutos y hortalizas de tamaños diver 
sos» según la reivindicación 8a, caracterizado porque dicho 
platillo soporto una placa o paleta vertical montada pivotea 

25# t® por un lado alrededor de un eje vertical y destinada a erj 
pujar hacia los medios de engrapado un saco o red lleno del 
peso predeterminado de artículos para introducir la extremi­
dad superior de dicho saco en dichos medios de engrapado*

t00«- Dispositivo do transporte, pesaje y ensacado 
30* de artículos tales como frutos y hortalizas de tamaños dive£

-15-



cos, negán la reivindicación 9*» earacHtorlzado jorque ol ea- 
nalón cilindrico porta-red eatá montado igualmente decplaza- 
01o hacia loa medios do engrapado con el fin de introducir — 
en ellos la extremidad superior do una red o saco lleno*

%  11»*- Dispositivo de transporte* pesaje y ensacado
de artículos toles como frutos y  hortalizas de tamaños dlvqg 
sos* según, una de "’as reivindioccionos 7 a 9* caraotorizadc 
porque un transportador de cinta está dispuesto en la proxi­
midad inmediata de los medios de engrapado y destinado a oo£ 

10* ducir después del engrapado los sacos o reden llenos üo nu — 
carga de artículos*

12»*- Dispositivo do transporte, posare y ensacado 
de artículos tales como frutos y hortalizas de tamaños div<?£ 
sos* según una de las reivindicaciones 9 a 11* caracterizado 

15* porque di dio platillo y su placa vertical pivotante son roen 
plazados por un transportador cuyo desplszsmilcnto paso a pa­
so h a d a  los medio© de engrapado es sincronizado oon ol des­
plazamiento hacia estos «odios del canalón cilindrico porta- 
red*

20. 13#*- Dispositivo do transporte* pesaje y ensacado
de artículos talos como frutos y hortalizas de tamaños dlv©£ 
sos, según la reivindicación 12», caracterizado porque dicho 
transportador está equipado, en el lugar de caída fuora del 
canalón de una red llena, con un vibrador destinado a compro 

25* tar los artículos en la red*
14».- «DISPOSITIVO 1)15 TRANSPORTE, FES AJE Y ENSACA­

DO DE ARTICELOS M E S  COSO l’HJTOS Y HORTALIZAS DE T/»TSAí¡05 DI 
VERSOS",

Sogun queda mstoncislmonto descrito en la rresen- 
30* te Memoria que consta de diecisiete ho^as, escritas a aáqu£

-16-
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na por una sola oara y acompañada de dibujos.
Madrid, 1916
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