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MEMORIA DESCRIPTIVA
La presente invención se refiere a un dispositi­

vo de extracción y de transferencia de etiquetas o de otras 
hojas flexib les, del tipo de los que comprenden un almaoe- 
nador f i jo  de etiquetas, un soporte rotativo que lleva uno 
o varios elementos periféricos rotativos de extracción de 
etiquetas, cuyos ejes de giro sobre pivote equidistantes 
son paralelos al eje de rotación de este soporte, un rodi­
l lo  de encolado de los elementos de extracción y un c ilin ­
dro de recogida y de etiquetado, sobre el oual son transfe­
ridas las etiquetas extraídas por elementos extractores.
Un dispositivo de esta clase está destinado principalmen­
te a la  aplicación de etiquetas sobre recipientes tales 
oomo botellas.

La patente principal n- 422.867 describe ya un 
dispositivo perteneciente al tipo anteriormente citado, que 
permite obtener cadencias muy elevadas, todo y asegurando 
en las mejores condiciones posibles el encolado, la  extrac­
ción de las etiquetas y su transferencia.

En este dispositivo de extraoción y transferencia 
cada elemento de extracción por una parte, tiene una super­
f ic ie  de adherencia cuyo radio de curvatura varia y cuyo 
centro de curvatura de menor diámetro coincide con e l cen­
tro de pivoteado del citado elemento sobre e l soporte rota­
tivo y, por otra parte, está oonectado a medios adecuados 
a impulsarlo rotativamente corrigiendo su velocidad, de 
ta l modo que la  citada superficie de adherencia gira sin 
resbalar sobre la  primera etiqueta del almacenador y tam­
bién prácticamente, sin resbalamiento sobre e l rodillo enoo-



lador.

La característica esencial de este dispositivo, 
que lo distingue de todas las demás realizaciones conocidas, 
es pues e l hecho de que los elementos de extracción tienen 
un radio de curvatura variable en vez de constante. Como 
ya ha siddí.descrito en la  patente principal, e l radio de cur­
vatura crece ventajosamente, de parte y otra de la  zona de 
la  superficie de adherencia cuyo oentro de curvatura coin­
cide oon el centro de pivoteado del elemento de extracción, 
a partir de un valor mínimo correspondiente a la  distancia 
más corta entro la  primera etiqueta del almacenador y la  
trayectoria circular de los centros de pivoteado de los ele­
mentos de extracción, y hasta un valor ta l que la  longitud 
desarrollada de la  superficie de adherencia sea por lo me­
nos igual a la  de las etiquetas a extraer, contenidas en e l 
almaoenador.

balamiento del elemento de extracción sobre la  primera e t i­
queta del almacenador, la  curva dlreotriz de la  superficie 
de adherencia del citado elemento debe tener como ecuación, 
en coordenadas polares:

en la  cual: A es la  distancia más corta entre e l centro 
del soporte rotativo y la  primera etiqueta, y R es e l ra­
dio de la  trayeotoria circular de los centros de pivoteado 
de los elementos de extracción. La patente principal indi­
ca igualmente una construcción geomátrica aproximada de

Para obtener muy exactamente una rodadura sin res

R
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la  curva que tiene la  ecuación anterior.
En e l ejemplo de realización descrito más detalla­

damente en la  patente prinoipal, los elementos de extracción 
tienen una forma asimó trio a, lo que significa  que la  super- 

5. f i c ie  de adherencia se extiende de modo desigual de parte 
y otra de su zona de radio mínimo. La parte más larga, que 
tiene en su extremo ó l mayor radio de curvatura, es la  que 
se pone en contacto con e l borde corriente arriba de la  pri­
mera etiqueta del almacenador, lo que permite suprimir el 

10. riesgo de desencolado de esta etiqueta y fa c ilita  la  extrac­
ción de la  misma del almaoenador. Por razón de esta asime­
tría , e l almaoenador do etiquetas f i jo  está desplazado la ­
teralmente corriente arriba en relación con el soporte rota­
tivo que lleva los elementos de extracción? dioho de otro . 

15. modo, el eje mediano del almaoenador no se encuentra con el 
eje del soporte rotativo, sino que queda alejado del mismo 
en una cierta distancia que es función de la  forma de les 
elementos de extracción.

A pesar de la  ventaja anteriormente indioada, la  
20. forma asimó trie  a de los citados elementos no es absoluta­

mente necesaria, y por e l contrario, en ciertos casos, t ie ­
ne ligeros inconvenientes. Asi, es de realización industrial 
más d i f í c i l  que una forma perfectamente simótrica y aumenta 

. e l espacio necesario para un elemento de extracción, para 
25. una longitud de etiqueta dada, lo que puede traducirse ya 

sea en una limitación de la  longitud de las etiquetas para 
un soporte que tenga un minero determinado de elementos de 
extracción, ya sea en una limitación del número de elemen­
tos de extraoción y, por consiguiente del ritmo de la  pro-
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ducción, en e l oaso de venir impuesta la  longitud de la .e t i -  
queta.

El objeto de la  presente adición es realizar un 
dispositivo de conformidad con e l de la  patente principal,

5, pero que ya no tenga los inconvenientes anteriormente cita­
dos.

Para este fin , tiene por objeto un dispositivo do 
extracción y de transferencia do etiquetas en e l cual oada 
elemento de extracción tiene una superficie de adherencia 

10. cuyo radio de curvatura varia y ouyo oentro de curvatura de 
menor radio coincide con e l oentro de pivoteado del citado 
elemento sobre el soporte rotativo, oomo se describe en la  
patente principal, y en el cual el radio de curvatura do oa­
da elemento de extracción aumenta de parte y otra de la  zo- 

1$. na de menor radio de curvatura de modo simétrico en relación 
con e l eje que pasa por e l centro de pivoteado del elemento 
de extracción y por e l punto en e l cual e l radio de curvatu­
ra es menor, hasta un valor máximo igual en cada lado del eje 
anteriormente citado y tal que la  longitud desarrollada de 

20. la  superficie de adherencia sea por lo menos igual a la  de 
las etiquetas oontenidas en e l almacenador cuyo eje mediano 
encuentra e l del soporte rotativo que lleva los elementos de 
extracción.

La superficie de adherencia es asi perfectamente 
25. simó trica, e l almacenador no estando ya desplazado en cuan­

to a Ó1 mismo, lo que permite realizar todos los elementos 
de extracción de modo simótrioo, siendo e l eje de simetría 
la  recta que lleva el ojo de curvatura más corto. La curva 
directriz que define la  citada superficie queda & la  misma
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naturaleza que la  prevista en la  patente principal y de modo 
ventajoso es la  definida por la  ecuación en coordenadas po­
lares que se ha indicado anteriormente; se observará do modo 
conveniente que s i se sustituye e l ángulo & por (-&) en es- 

5. ta ecuación, se obtiene e l mismo radio polar *r' dado que
la  función coseno es par, de modo que la  ecuación indicada 
define bien una curva simótrica.

Este dispositivo de extracción con elementos s i­
mó tríeos conviene principalmente para las etiquetas de gran 

10. longitud, y arque permite realizar elementos que posean una
superficie de adherencia muy larga sin que ello haga que ocu­
pen muoho espacio y que sean siempre capaces de girar sin 
ningán resbalamiento sobre e l plano de la  primera etiqueta.

Especialmente, en una forma particular de realiza- 
15. ción prevista especialmente para etiquetas de gran longitud, 

los dos puntos extremos simótricos .de la  superficie de adhe­
rencia, ahí donde e l radio de curvatura es igual a su valor 
máximo, están situados e l uno próximo al otro, en una zona 
que en relación al centro de pivoteado del elemento de ex- 

20. tracción, está opuesta a la  zona donde e l radio de curvatura 
es e l menor. Se realizan asi elementos de extracción que, 
para una longitud relativamente importante de etiqueta, con­
servan una forma muy oompaota.

De todos modos, la  presente invención será oom- 
25. prendida mejor por medio de la  descripción que sigue, oon

referencia al plano esquemático adjunto que representa a t i ­
tulo de ejemplos no lim itativos, dos formas de realización 
de este dispositivo.

La figura 1 es una vista en planta desde arriba
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de una primera forma de realización del dispositivo, adap­
tada a etiquetas de longitud media;

La figura 2 es una vista similar a la  anterior, 
que representa una segunda forma de realizaoión destinada a 

5. etiquetas de gran longitud,
Como ya ha sido descrito en la  patente principal, 

el dispositivo representado comprendo esencialmente un so­
porte rotativo 2 alrededor y en e l exterior del cual están 
dispuestos un rodillo éneo lado r 2b un almaoenador 4. oonte- 

10. niendo etiquetas i  y un cilindro de reoogida y de etiqueta­
do 6 que deposita sobre recipientes 7 las etiquetas extraí­
das 5.. ,

EL soporte rotativo ¡2 está constituido por un eje 
vertical 8, sobre e l cual están dispuestos dos platos, de 

15. los cuajes silo  el inferior 2. es v isib le , y que está conecta­
do a medios adecuados para impulsarla con movimiento de ro - 
taoión de velocidad constante en e l sentido de la  flecha 12, 
alrededor de su eje b. Este soporte & lleva en los ejemplos 
representados, dos elementos de extracción ¡Lá que están oal- 

20. zados sobre ejes 14. diametralmente opuestos, montados en ro­
tación libre en los platos del soporte g. anteriormente o i-  
tado.

Cada elemento de extracción 3L1 tiene una superfi­
cie ourvada do adherencia 13. cuyo radio do curvatura varia. 

25. El centro de pivoteado a del elemento 3J, es igualmente e l 
oentro de curvatura asociado al punto o ahi donde e l radio 
de ourvatura es más pequeüo, lo que significa  que e l radio 
de curvatura mínimo es igual a la  distancia que separa los 
puntos a y o. De parte y otra del punto o, e l radio de ourva-
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tura orece hasta un valor máximo que es alcanzado en e i ex­
tremo á. por una parte y en e l extremo e por la  otra parte 
de la  superficie de adherencia 15.

Según la  presente invención, esta superficie de 
5. adherencia es perfectamente simétrica en relación con e l eje 

& que pasa por los puntos a y o  anteriormente definidos. Esto 
sign ifica  particularmente que el radio de curvatura aumenta 
de modo simétrico de una y otra parte del punto o donde es 
más corto, y que los puntos extremos ¿1 y e de la  superficie 

10. 12 son simétricos en relación con e l eje B y corresponden
por tanto a un mismo valor máximo del radio de curvatura.
Más concretamente, e l conjunto del elemento de extracción 12. 
es simétrico en relaoión con un plano mediano, lo que fa c i­
l i t a  su realización.

15. Hay que observar además, aunque esto ya haya sido
señalado en la  patente principal, que la  longitud desarrolla­
da de oada superficie de adherencia 12 debe estar adaptada 
a la  longitud de las etiquetas 2? y que la  curva directriz 
de esta superficie tiene por eouación teórioa en coordenadas 

20*. polares:

25*

y = Â  -

A. cost - V - A Í_^ ,  R2------- ¡j. R

en la  cual A, R, & y r  significan lo siguiente:
-  A es la  distancia más corta entre el centro de rotación 
b del soporte 2. y la  primera etiqueta del almacenador i !
-  R es e l radio de la  trayectoria circular de los centros 
de pivoteado a de los elementos de extracción 1¿, dicho de 
otro modo, la  distancia de los puntos a y b ;
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-  9 es e l ángulo (positivo o negativo) entre e l radio polar 
considerado,yy el radio polar de origen?
-  r es la  longitud del radio polar considerado, que no 
debe ser oonfundido con el radio de curvatura (estas dos

5. longitudes coinciden únicamente en e l punto c, ahí donde 
e l radio de curvatura es mínimo e igual a la  distancia de 
los puntos a y o ) .

La forma simétrica de los elementos de extración 
13 impone por lo demás una posición particular al. almacéna­

lo . dor.de etiquetas cuyo eje mediano encuentra e l 'eje
b del soporte rotativo g, lo que puede expresarse igualmen­
te diciendo que e l plano mediano vertical del almacencdor 
i  contiene e l eje b del soporte g.

Las dos formas de realización, representadas res- 
15. peotivomente en las figuras 1 y 2, parten exactamente del 

mismo principio, teniendo los elementos de extracción lg  
en los dos casos una superficie de adherencia 13. definida 
por la  ecuación dada anteriormente. La Única diferencia oon- 
siste en e l valor absoluto del ángulo & correspondiente a 

20. los puntos extremos d y e de la  superficie 15.. En e l caso 
de la  figura 1, este valor es inferior a 903 y 3.a superfi­
cie de adherencia puede ser calificada de "corta". El dis­
positivo está entonces adaptado a etiquetas & de longitud 
media. En cambio, en el caso de la  figura 2, los puntos g.

25. y e  corresponden a ángulos 0- de valor absoluto algo infe­
rior a 1803, lo que confiere a los elementos de extracción 
una forma particular: los dos puntos & y e están en efecto 
situados en la  proximidad uno de otro, en una zona que, en 
relación con e l oentro de pivoteado a, está opuesta a la
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zona, on la  oual o l radio de curvatura os e l más pequeño, zo­
na que oontiene particularmente el punto o. Este dispositivo 
está más particularmente destinado a etiquetas 5. de gran lon­

gitud.
5, De modo ya conocido, cada uno de los elementos de

extracción 13., sea cual sea su forma, está conectado a un 
mecanismo de impulsión no representado, situado debajo del 
plato inferior 2. del soporte rotativo g.. Este mecanismo per­
mite, Cuando e l citado soporte es conducido en rotación en 

10. e l sentido de la  flecha 12, impulsar igualmente con rotación 
los elementos de extracción 1¿, pero en direoción opuesta 
indicada por las flechas 32. y a una velocidad que varía en 
función de la  posición angular de su eje de pivoteado a. La 
variación de velocidad puede ser obtenida ya sea por medio 

15. de un mecanismo diferencial como e l desorito en la  patente 
prinoipal, ya sea por medio de otro mecanismo conocido y 
principalmente un mecanismo de corona dentada animada por un 
movimiento oscilante.

Aunque no se trata de una característica propia 
20. de la  presente adición, se observará que los elementos de 

extracción giran siempre en la  misma dirección, que es la  
direoción contraria no sólo del soporte g.sino igualmente 
de la  del rodillo encolador 3. y del cilindro de recogida 6.

Cuando un elemento de extracción 13 llega a la  
25. proximidad del rodillo de encolado 3., como está representa­

do en la  parto de la  derecha de la  figura 1, se pone prime­
ramente en contacto con el citado rodillo con su extremo d 
y después, debido a una corrección de velocidad adecuada, 
su superficie 15. rueda prácticamente sin resbalamiento sobre
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el rodillo j,. Este movimiento prosigue hasta que el extremo 
e de la  superficie 13. pierde e l contacto con e l rodillo en­
colador 3.*

El sentido de rotación del elemento 1J¡, permane- 
5. ciendo inalterado, este áltimo se pone después en contacto 

con e l borde corriente arriba de la  primera etiqueta de 
la  p ila  de etiquetas del almacenador 4., con su extremo g_.
A partir de este momento, gracias a la  forma especial de la  
superficie de adherencia 1¿  del elemento extractor y 'a  una 

15. corrección adecuada de velooidad, éste rueda sin resbala'- 
miento sobre la  primera etiqueta que extrae muy fácilmente. 
Teniendo en cuenta la  simetría del elemento 11 y de la. dis­
posición centrada del almacenador 4* debe observarse que 
cuando la  mitad de la  etiqueta 5. es extraida, los ejes dé 

15. simetría D del elemento 11 y A  del almacenador 4 están 
confundidos, el punto de contacto del elemento de extrac­
ción con e l plano de la  etiqueta siendo entonces o en e l 
cual e l radio es el mínimo. Después del paso por esta posi­
ción notable, e l movimiento prosigue hasta que e l extremo 

20. e de la  superficie haya extraido e l borde oorriente aba­
jo de la  etiqueta (ver figura 1 ).

A continuación, e l elemento extraotor 13. provisto 
de la  etiqueta 5. sale del almacenador 4 y so acerca al c i ­
lindro de recogida 6 al cual es tangente (ver la  parte alta 

25. de la  figura 2), lo que permite al cilindro 6 hacerse cargo 
de la  etiqueta encolada y transferirla hasta sobre lassu- 
perficie lateral cilindrica de un reoipiente I , sobre la  
cual se adhiere.

El elemento de extracción 1¿, libre de la  etiqueta
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2., llega entonces, girando siempre sobre s í  mismo, a la  
posición en la  cual está en la  proximidad del rodillo enco­
lador 3.*

En las dos formas de ejecución representadas, e l 
5. soporte rotativo 2 comprende dos elementos de extracción H , 

pero es obvio que puede eventualmente comprender más, por 
ejemplo tres o cuatro, y debe señalarse igualmente que una 
realización con un solo elemento de extracción puede ser 
igualmente considerada, en caso de ritmos de producción muy 

10. lentos, una ta l realización no apartándose de ningán modo
del espíritu do la  presente invención dentro de la  conside­
ración de que e l elemento único de extracción posea la  for­
ma particular que constituye precisamente e l objeto de la  
presente adición.

15. Como es obvio y como se desprende de lo que ante­
cede, la  presente invención no se limita a las únicas for­
mas de realización que han sido anteriormente descritas a 
títu lo de ejemplos; por e l contrario, abarca todas las va­
riantes de realización y de aplicaoión, Asi, este disposi- 

20. tivo puede ser igualmente utilizado para encolar, extraer 
y transferir cualquier otro elemento en forma de hoja.

REIVINDICACIONES

25.
Descrito e l objeto del presente invento, se de­

claran nuevas y de propia invención las siguientes reivin­
dicaciones, con prioridad de la  solicitud de patente fran­
cesa n3 75.25010 del 5 de Agosto de 1975.

1 .-  Mejoras en e l objeto de la  patente principal 
n- 422.867, por "Dispositivo de extracción y transferencia
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5.

10.

15.

20.

25.

de etiqueta u otras láminos flexib les" en donde oada elemento 
de extracción tiene una superficie de adherencia ouyo radio 
de curvatura varia y cuyo centro de curvatura del radio me­
nor coincide con el centro de pivoteado del citado elemento 
sobre el soporte rotativo, caracterizadas por e l hecho de 
aumentar e l radio de curvatura de cada elemento de extrac­
ción, de una y otra parte de la  zona de menor radio de cur­
vatura, áe modo simótrico en relación con e l eje que pasa 
p03r e l centro de pivoteado dol elemento de extracción y por 
e l punto donde e l radio de curvatura es menor, hasta un va­
lor  máximo, de oada lado del eje anteriormente citado, sien­
do este aumento tal que la  longitud desarrollada de la  su­
perficie de adherencia sea por lo menosnigual a la  de las 
etiquetas contenidas en el almacenador, cuyo eje mediado se 
encuentra con e l del soporte rotativo que conduce los ele­
mentos de extracción.

2. -  Mejoras según la  reivindicación 1, caracteri­
zadas por e l heoho de estar situados uno próximo al otro los 
dos puntos extremos simótricos de la  superficie de adheren­
cia, en donde e l radio de curvatura es igual a su valor má­
ximo, en una zona que en relación con el centro do pivotado 
del elemento de extracción está opuesto a la  zona en la  cual 
e l radio do curvatura os el menor.

3. -  Mejoras en el objeto de la  patente principal 
n- 422.867 por "Dispositivo de extracción y transferencia 
de etiquetas u otras láminas flex ib les".

Según se describe y reivindica en la  presente me­
moria descriptiva que consta de 14 páginas foliadas y escri­
tas a máquina por una sola de sus caras y acompañadas de los
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dibujos reglamentarios.
Madrid, a 4 ^  ,g¡,g

mpo.
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