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"RUEDA DE ALIMENTACION PARA BL SUMINISTRO POSITIVO DR HILO A
UNA MAQUINA TEXTILY.
Técnics anterior

Anteriormante ha sido propuesto el guminiatro e hile,
por sjemplo, & las diversas estasiones tricotadoras de una -
méquina tricotadora cireular de alimentacicnes miltlplasy ==
usando wn dispositivo de alimentacilu de ninta con oabogil,
que comprende por cada estacién tricotadors wia rueda 4o alf
mentaoclién accionada, alrededor de la cual se pasa 6l h!.lbea
una serie de vueltas. Es mecssario disponer msdios par&niaip;
dlr que las sucesivas vueltas del hilo monten o me supo:;iz;gha~
gan a las vusltas anterlores, lo cual causarfa el agarre .v«
rotﬁra del hilo, Para qvitar ol problema da la anpmna{.qiﬁaﬁ
del hilo aobre af mismo durante el suministro, o3 necaaa.ﬁa
en tal disposiolén avanzar el hilo axislments a 1o large Eié"
1la rueda de alimentacién mientras glra la rueda. Loa dlspoal
tivos que se hen pmpuésto para avangar 61 hilo axiglmente de
esta manera, han inclufdo eintas transportadoras extendidas
en direceifn axial por la superficte exterior do las ruedas
de olimentacibn y pasadores alternativemmte mbviles que &g
desplagen, hasis el cxterior, para acoplarse al hils enwolly
do lrededor de la rueda de alimentaoiln, axizlmente, pavs
avangar el hilo g lo largo de la rueds citada, y hacla el il
terior, para el moviniento axial de retorno. La memoria de »
la Patente estadownidense nfim 2.434.210 vesuelve el probles
pg disponiendo gnfas axisimente espaciadas a lo large de la
rveds de slimentnciln para situar sucesives vuolfas del hile:
con cspaciamientos axisles definidos. Tal solucibn es sin em
bargo insatisfesctoria, en ¢l sentido de que me precisa un == |
cuidado extremado en el montaje pera asegurarse de qus las -
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vueltas del hilo van a las correctas gufas exialmente espas«
cladng.

Se ha proguesta tanbién suministrar un hilo positivgwe
mente a las agujas ussndo un dispositivo de suministro nosie
Hve que comprende mna serie de ruedas acclonadas alrededor
de las ousles se pasa una cinta o banda acclonadore flexidle.
Enta cinta accionadora se mueve sincronizadamente oon el ‘cis
lindro de agujas de la mfquine tricotalora, de menera que. su
ritac de doap) asam:.ento et en proporeiln directa al r.i.*‘

_ de rotasifa de dficho c:.nndzo. Entrg 1a cinta mionadora, ¥

oada ruada de suninistro se forza una gona de contacto a ‘brg

" whs de la cual pe pasa el hilo, de menera que &ste sea ggsg,-

" 15,

20a

30..

tivamente suministrado e las agujas de¢ la nfquina tricofado-
ra a1 mimmo witmo que el desplacamisnto ds la cinta. Enta:k

dspopitive, 8l ¢l hilo ge enrcllase por completo aludgd;u}.‘

de la rueda de alimentacifn, de manera que pasase a través"—
de 1la goma d¢ contacto dos o mia vecesy 8¢ producirfa ol mig
mo problema de superposicifén de vaeltas consecutivas, Los mg
dios axialmente méviles para €l avence de sucesivas wneltae

de hilo a 1o largo de la rueda de slimentaciln mientras &ata
glra, moverfan tandiln le cinte de su posicidn, ds modo que

este mftodo de evitaciln de dicha superposicién no ha prospe
rado, Por consigulente, se ha propuesto en la Patente estaw~
dounidense n?  3,575.018 svitar tal superposicién mediants =
paso de las sucesivas wvueltas de-hilc sirededor de sucesivas
sspiras de un resorie helicoidal a 10 large de la rueds de «

slimentaciln y retirada del hilo axialmante del regorte, Es-

ts método ea satlsfactorio, con la salvedad de que no se pap
mite ningfin movimiento axiel del hilo gobre la rueda de ali~
mentaciln, Por consigulente, el hilo no puede desplacarse -
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por la rueda desde la zona de contacto de la cinta y de es=
ta rueda para interrumpir el suministro positive. Por congi
gulente, ¢l dispositivo es de aplicacifn inflexidbie y no =
slempre ¢s adecuade para use comerclal. Tarbién se precisan
cuidados en ol moﬁtaje para asegurarseé de que 2l hilc pase
alvededor del rescrts en la secusncia corrects pare mentener
ﬁn adocuado espaciamiento entre sucesivas vueltas del u&m
gobrs la rueda. : e
’ La Invenolifn soe
Esta invenclén proporciona une rusda de suministro ..
allmentaci6n poaitiva de un hilo a ung miguina textil, qhs
conprende una rusda rotatoria sobre su eje ¥ adaptada pa,ra |
su scelonamiento por uns cinta flexible; wm dedo de gula’ =~
vertieal 180 y de lados rectos, dispussto s lo large d;sf‘:i;a»
rueda e imclinedo respecto al eje de rotacifa do la miapeéé
ouyo dedo de gufa recibe sucesivas vueltas de hilo que pam-
gan sen alrededor de la rueda ¥ del dedo; un primer ¥ GO ==
pagundo gufa~-hilos para suministrar hilo a la rueda’y retlie
rarlo de ella, respectivamente; y medics para mever por 1o
menos el primer gufa-hilo axlalmente a 1a rueda a fin de su
ministrar selsctivaments hilo & la zona de contacto entre =
1a cinta ¥ 1a rusda o a ésta Ultima, por encima o debajo de
iz cinitae. Zn 1la préctica, ¢1 hilo se pasa desde un conod g '
través del primer gula-hilo, alrsdedor de la rusda ¥ del &g

40 en una o mis vueltas cozpletas, preferiblemente en dos o

£res vuelias completas, ¥ a través del scgundo guia~hilo, «
hasta la miquins textil. Si el hilo pasa a través de 12 zo=
na de ccatacto entre la rusda ¥y la cinta flexible, es ‘posi.-:
tivaments avanzado a dicha mfquina, mientras que si pasa &}
redadob de 1la rueda y del dedo, por encima o debaje de la =
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cinta, la rusda actGe s6lo como cabezal, O rusda suministrae
dora normsl, para el suminigtro del hilo a la miquina. Como
el primer gufa~hilo, ¥y discrecionaluente también el segundo,
son axialmente desplasables respeocto a la rueda y la cinta,
en diferentes momentos el hilo puede suministrarse a la szona
ds contagto entre la einta y la rueda 0 s éata liima, por -
dedajo o encima de 1la cinta. En consscuencia, la cinta sbors
oa prefaridblemente ablo la mitad de la anchura axial de la >
rueda aproximadamente, que puede mer la mitad superior o-ia

‘inferior, segin convenga. El montaje puede ser mis fioil ‘81

l1a cinta establece contanto con la mitad inferior de la rie-
da, de manera que, con la primera gufs en su posicién supeme

| riox respecto a la cinta, puede gnrollarse un nuevo hilo ale

20,

rededor de la nmitad superior libre de la rueda ain obataué-

-eifn, 51 desplazamiento de la primera gufa & su posicifn in-

ferior respacto a la cinta causa entonces el establecimiento
autonético de un suministro positivo.

Se ha observado sorprendentemente que al pasar el hilo
alrededor de la rueda y el dedo, la tnelingoﬁn de éste Glti-
=0 determina un avance axial regular de su&os:l.vras vueltas de
hilo, de manera que se evita la situacifén en la que una vuel
ta del hilo se superpone a la anterior, interfiriendo la lie-
bre retirada del hilo. Ademis, 8ste &ltimo encuentra en la =~
préctica su propia posiciln axial sobre el dedo, de manera «-

- que ¢1 montaje infcial es fhcil y no implica mna culdadosa ==

coloocacifn de las sucesivas wueltas de hilo.

Preferiblemente, los gufa<hilos estén axialmente desply
sados entre af, de manera que se encuentran sproximadamente -
al ras del hi:l.c: al dirigirase 4éste sobre la rueda y retirarse

30+ d¢ ella. El dedo puede estar en ¢l mismo plano que el eje de
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la rueda, pero inclinado rdéspecto al mismo, puede encontrag=
se en un plano paralelo al extendido a través del eje de la
rueda, pero mlinado respecto a tal ejey 0 bien puede eatar
inclinado respecto gl mismo eje en ambog planos citados, Es
5, Dreferible la inclinacién primeramente oltada, pues es mis -
f£4cilmente reproducible y por consiguiente mis fhell de mon-
far, El dedc 5610 necesita estar inclinade con un pequei'xg’;g-
éngulo respecto sl eje para conseguir el resultado deseaglg;.;
2n general, es suficiente una inclinacibén de 32 a 102, égq»
10. feriblemente, el &ngulo de inclinacifén ser§ variable, aqigg-
nera que pueda variarse por un operario el avange xegulgé_ &e
gucesivas vieltas del hilo. Esta variacién pusde conseguiree,
por ejemplo, montando el dgdo articuladamente y d.’n.apaéfe#&& ‘
una leva para establecer contacio oon el dedo a un ladq'"éléil
15. pivqte de articulacidn, a f£in de variar el Angulo de 1n¢1%
¢ibn. Este &ngulo de inclinacifn pusde establecerse poréhén,_-
sigulente pare adeptarlo al particular hilo usado. Por ejem~
plo, un hilo de filamentos continuos es mucho mis susceptie-
ble de agarrarse cuando las sucesivag vueltas del mismo al--»
20. redgdor de la rueda son estrechamente adyacentes entre si,-.g-
que un hilo de fibras cortas. Por consigulente, cuanio s¢ wm=
monta el conjunto de rueda de alimentaeidén de la invencibn -
con un hilo de filamentos continuos, puede aplicarse un Ma==
yor nfimero de vueltas alrededor de la rueda que ciando se ==
. monta con un hilo de fibras cortas, ajusténdose el Angulo de
inolinacién del dedo en cada caso para comsegulr un espadcia~
miento igual y suficlenfe entre laa sucesivas vuelfaa del ==
hilo. . '
El hilo que pasa desde la primera gufa a la rueds, pus-

4]

30 de pasar por encima o debajo del dedo, pero cualasquiera ==



S5e

10.

35,

20,

30,

-b =

vueltas completas de hilo que pasen alrededor de la rueda 3
2 la otra gufa hen de pasar scbre el dedo a fin de consee~
guir el avance regular de las vueltas que ovite ¢l agarre -
¥ rotura del hilo. '
Seguldamente se describe la invencidn con detalle, &~
modo de cjemplo solaménte, con referencia a log d.tbu;}oa,
los cualest : e
Ta figura 1 es uma vista latersl de un dlspositivo mee
gln 1a invencién, con las gufas en una posiciln de avance -

-del hilo hacia la gona de contacto entre la ointa ¥y la roe-
dne ' '

3 .

Ia figura 2 es una visla lateral del dispositivo con. «
las gufas en una posiclln de avanoe del hile por debaje de

‘d4cha zona. - e

La figura 3 es una vists frontal correspondiente a ln
figura 1
La figura 4 s una vista frontel correspondiente s la «
figura 2.
Ia figura 5 es una vista latersl corrnpondioﬁte ala

.de 1a figura 1, de un dispositivo variente en el que ol é4ne

@ulo de inclinacifn del dedo es ajustable; y
Ta figura 6 es uns vista frontal;correaponumu & la

figura 5.
" Bn las figuras 1 a 4 de los dibujos, me muestra el dis-

. positivo montado en un rafl 1 de una méquina tricotadore ==
"eircular por medio de un tornille 2 Una cinta 3 pasa alree

dedor de una rueda 4 y de las correspondientes ruedasg de ==

“ung perie de dispositivos similares asociados, siendo . age=

clonada dicha eclnta a uwn ritmo directamente proporcional al
.de .. rotacifn del cilindro de agujas de la mfquina tricotado-
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ra. El arco de contacto entre la cintaz 3 y cada rueda 4 sube
tiende un fngulo de 152 a 202 gproximadanmente en el aje de =
la rueda, de manera que cada rusda es accionada por la cline=
ta. . .

Ia rueda 4 estd rotatoriamente montada en un armasén &
por medio de cojines (no mostrados). HL armazbn 5 sostlens -
taxbién una placa de montaje 6 para un dedo vertical "h“.f@-
placa de montaje 6 termina en wn cubo 8 en el que ;s .retw-
nido el dedo 7 por medio de un torndllo prieionero (00 Bog<e=
trado)e El dedo 7 se extiende a 1o larzo de lg rueda 4 e;.nm
plgno que pasa & través del oje de aquélla, como se Ve ealaa
figuras 1y 2, ¥ estd inclinado respecto al eje de tal mda,
como se ve an las figuras 3 y 4. El dngulo de inolingelfdn.es
aproximadamente de 52. El dedo 7 esté construfdo de mn ma.-ta-
rial liso y duro, tal como acero endurecido o una cépsg‘;;ﬁe
ceréuica sobre un elambre metAlicoy e

Un subarmagzén 10 monta dos ojales gufe-hilec de cerimiva
11 y 12, destinados & zular el hilo hacla y desde la Tusda 4,
respectivamente. El subarmazfn 10 estf montado sobre un Araw
bol 13 que puede elevarse o descenderse por medio de un hotén
moleteado, 14, entre las dos posiciones 1imites mostradas en
las figuras 1 y 2. En la posicién superior del armaszdn dg «-
gula (figuras 1 y 3), se suministra'hilo a la sona de contace
%o formada entre la rueda 4 ¥ 1a cimta 3 ¥ en 1a posicién in

- ferior de dicho armazén (flguras 2'y 4) tal suministro se

efectfia por debajo de la cinta 3. Los dlbujos muoatren tame=
bién un hilo 15, indicindose mediante flechas su direcoién =
de desplagzamiento, Desde el primer ojal de gufa 11, el hilo
15 pasa tangencialmente a la rueda 4 por débajn del dedo. T,
como se indica en 15', pasfndogse seguidamente en dos wvueltas
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viueltas completas 15" alredodor de ls rusda y del dedo. Cada
vuelta me desplaza axialmente respecto a la vuelta o vueltas
sateriores eu virtud de la dlsposioifin angular del dedo 7, -
de manera qus 8¢ gvite ¢l agarre del hilo en la préotioca. EL

- empaciamiento axial de los ojales de gufa 11 y 12 es tal que

ol primero de ellos se halla al ras del hilo mientras 8ste -
¢s suministrado a la rusla 4, ¥ el segundo estéd aprax!.maua
mente al ras del hilo mientras se avansa &ste desde la rueds
oitada.

“Yan figuras 5 ¥y 6 muestren un diapositive smtancia‘.t»
nenta similar en el que las partes idénticas 1llevan I.os nlge
mon ulmeroz de referencia. In tales figuras, el dedo ? enté
montado sobre un cubo 20 articulable alrededor de un ele ho-
rizamtel A~Ae En dicho oubo 20 se forma una via de leva.21 ~
exeéntricamente 2l gje de articulaciln del cubo y racide ma
leva axcéntrica 22 solidariamente desplasable oom un botén e
moleteado 23. Bsto boitln estd rotatoriamente montado en mna
placa lateral 244 de manera gque le rotaclin del botln 23 ¥
de la placa da 1ava 22 cause pequefios ajustens en la configu~
reci6n angwler del deda Te ‘

o 2 2
. Ia Patente de Invencibm que se solicita por veinte afiom

para Bspafia, de acnerdo con la vigente Degislacién, deber§ ~-
rsgaer sobre: "RUEDA DE ALYUERTACION PARA EL SUMINISTRO POSL

-

. TIVO DE HILO A ONA MAQUINA TEXTILY, oon Peiosidad de 1a soli

estud de Patente en Inglaterra niim. 34161/7% de fecha 15 de¢
Agonto de 1.975, segfn las caractarlatieae esenciales de las

sigulentes: - ~
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18 ,=~ Rusda de alimaentacién para sl suministro positivo
de hilo a una miquina textil, que comprende una rueda rofatg
ria sobre su eje y adaptada pars su sscionamiento par ung =«
cinta flexible; un dedo de gufa vertical, lisc y sustancisle~
mente de ladog rectos dispuesic a lo largo de la rueds @ ine
olinado respecto al aje de rotacifn de la misma, resiblyndo
dicho dedo de guls sucesivas vueltas de hile qus pass a@g;:!g
dor de la rucda y del dedo; un primer y un segundo gu!.a;}g:
los para avenzar hilo hacia y desde la rueds, respestivamene
te3 y medlos para mover por lo mencs el primer gu!’a-hilé';-;;
extalments a la rueda a £in de suninistrar selectivamente ws
210 & la gons de contacto entre la olata y la ¥ueda o & S&e
te fliima por encimz o debaje de la cinta. =

28,~ Rueda de zlimsniacibn para ¢l suministro pos‘:f:t;fm-

. de hile a wa mfquina textil, segfn lz relvindicacién 1, ea

20,

25

30,

la qus el primer y segundo gufa-hilos estin sobre un subare
mazén que desplazable respecto & ls ruecda entre dos posic.tg
nes de suminigtro de bilo positivamente colocadorass

38,« Bucda de alimentacifn pera el suministro positi«
vo de”h!.le e una miquing textil, segfin las relvindicaciones
16 2y en la que los gufe<hilos estén axislmente desplazae-
dos entre sf, d¢ manera que se encventren aproximadamente «
al ras del hilo mientras ésﬁe es suzinistrado a la rueda y
retiraio de ella. R

48.= Ruedz de alimentaciln para el suminisiro positie

ve de hilo a una méguina textil, segln cualgquicra de log ==

anteriores reivindicaciones, en la que ol dedo estd en 8l ~

mismo plano que ¢l eje de la misma, perc inclinado respecto
a 8l. '

R S SR
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58,« Rueda de alimentacibn para el suministro positivo
de hilo » una miiquina textil, segin cuslquiera de las refi~-
vindicaciones 1 a 3, en la que el dedo esti en un plano pa~
ralelo a otro extendido a través del aje de la zueda, pexro
;l.nellnadﬁ reagecto 8 este aje. '

68,» Rugda de slimentaolén para el suministro positivo

" da hilo a una miquina textil, segin cualqulers de las rul--

10.

15,

‘vindicaciones 1 & 3, en la que el dedo eatd inolinado res—-

pevto sl eje de la misma en ambos planos mutuamante perpene

diealares extendidos a través de dlcho eje. -
T8es Rueda de alimentacila para el suministro yoaiﬂ.vo

de hilo a una mfquina textil, sezfin cualquiers de las antee

‘riores reivindicaciones, en la que el dedo estd i.ncunado -

respecto al eje de la rusda con un Sngulo de 3¢ a 108, ,
88.~ Rueda de alinentacisn para el suninistzo positivo
de hilo a una siquica textil, segfin cualquiera de las ante-

" riores reivindicaclones, en la que el &ngulo de inclinaeifn
"4l dedo respecto al oje ds la rueda om wvarimble.

200

98,- Ruoda de alimentacidn pars el punintstro positivo
de hilo a una méquina textll, segfin la relvindicscifn 88, -
en ia que el dedo eatd artlouledamente montado y una lava -
establece oontasto con el miamo a un lado del pivote de ar-
ticulacibn para variar el &ngule de inclinacifn.

1(3«- "RUEDA DE ALIMENTACION PARA. BL SUMINISTRO POSITL

2‘5' ¥0 DE HILO A UNA MAQUINA TEXPYLe,

Sogan queda sustancialmente deaerito on la presmte --

'."1"/“."1...0. *y
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