
4'¡i'
tr

@  TÍTULO o :  LA [NVtNCION . "  " ,

^DEDA DE ALUmCACICN PARA EL SOHMISTRO POSITIVO DE HILO A.p¡A ̂  ̂̂ ̂

EAQOINA TBXTILc^

(??) aOUCtTAMTK !<)La CoapaHía bzltániaat TRIBUIRTE LIMITED
OOM!C!UO OEL HOMC!TANTK

CHoaeaatM? Mcesceat: - Sambh WAgaton - L8I0NSTER (Inglatar̂ )
( r ^  tMVtMTOH <Wt

Kcáaath Albayt bzltánico

(?5) TtTULAH <M )

(7̂ HtPACStNTANTt
D.; Ffanoiaoo GARCIA CABRERIZO

UMK A - 4 MOO. 9!OC UTILICESE COMO PR!MERA PAGÍNA DE LA MEMOR!A

P O O R
Q U A U I Y



- 1 - n/Ref. 0.G, 31,670/mo,

"RUEDA DE AUMENEAOIOn PARA EL SUMINISTRO POSITIVO DE HILO A 
UNA MAQUINA TEXTIL",

Técnica anterior
Anteriormente ha sido propuesto el suministro do hila* 

c _ por ejesplo, a las diversas estaciones tricotadoras de una ̂  
máquina tricotadora circular de alimentaciones múltiples* at­
usando un dispositivo de alimentación de cinta con oaho¿ál̂  
que comprende por cada estación tricotadora una ruada da 
mentación accionada# alrededor de la cual se pasa d  hilô  en 
una serie de vueltas. Es necesario dispone? medios para Rapa

s - ,  *

dir que las sucesivas vueltas del hilo monten o se superpon­
gan a las vueltas anteriores# lo cual causaría el agarrey- 
rotura del hilo, Para evitar el problema de la superposición

i <* 4 *del hilo sobre ai mismo durante el suministro* es necassrio
19, en tal disposición avanzar el hilo axialmente a lo largo dé 

la rueda de alimentación mientras gira la rueda. Los Rispad, 
tivos que se han propuesto para avanzar el hilo axialmente dé 
esta manara# han incluido cintas transportadoras extendidas 
en dirección axial por la superficie exterior do las ruedas

20, da aíimentaolón y pasadores alternativamente móviles que áe 
desplazan* hacia el exterior* para acoplarse al hilo ensdl% 
do alrededor do la rueda de alimentación, axialmente* para <* 
avanzar el hilo a lo largo de la rueda citada# y hacia el 
terior* para el movimiento axial de retomo* La memoria de <*

2$+ la Patente estadounidense ndm, 2*434,210 resuelve el proble­
ma disponiendo gafas axialmente espaciadas a lo largo de la 
rueda de alimentación para situar sucesivas vueltas del hilo 
con espaeiamientos axiales definidos. Tal solución es sin iga 
bargo insatisfactoria# en el sentido de que se precisa un 

30, cuidado extremado en el montaje para asegurarse de que las <*



vueltas del hilo van a las correctas guias exialmente espa­
ciadaŝ

Se ha propuesto también suministrar un hilo positiva­
mente a las agujas usando un dispositivo de suministro posir 

g, ttvo que coarrendé una serie de ruedas accionadas alrededor 
da las cuales se pasa una cinta o banda acci anadora flexible# 
Esta cinta accionadora so mueve sincronisadamente con el ̂  
lindro de agujas de la máquina tricotadara, de manera que su 
ritmo de desplazamiento esté en proporción directa al ritmo 

30, de rotación de dicho cilindro. Entre la cinta accionadorg y 
cada rueda de suministro se forma una zona de contacto a tap 
vés de la cual se pasa el hilo, de manera que éste aea posi­
tivamente suministrado a las agujas de la máquina trico%ado- 
ra al mismo ritmo que el deoplasamiento de la cinta. En,tal 

3g, dispositivo, si el hilo se enrollase por completo alrededor 
de la rueda do alimentación, de manera que pasase a través - 
de la zona de contacto dos o más veces# se produciría el Bdg 
me problema de superposición de vueltas consecutivas. Loa mg 
diez axialmente móviles para el avance de sucesivas vueltas 

20. de hile a le largo de la rueda de alimentación adentras ésta 
gira, moverían también la cinta de su posición, de modo que 
este método de evitación de dicha superposición no ha prospe 
rado. Por consiguiente, se ha propuesto sn la Patente esta­
dounidense na 3,575.018 evitar tal superposición mediante - 

ggj paso de las sucesivas vueltas de hile alrededor de sucesivas 
espiras de un resorte helicoidal a lo largo de la rueda de - 
alimentación y retirada del hilo axialmente del resorte. Es­
te método es satisfactorio, con la salvedad de que no se pag 
mita ningdn movimiento axial del hilo sabré la rueda de ali- 

30* mentación* Por consiguientê  el hilo no puede desplazarse —
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por la rueda desde la soma de contacto de la cinta y de es­
ta rueda para interrumpir el suministro positivo* por conga, 
guíente* el dispositivo es de aplicación inflexible y no —  
siempre es adecuado para uso comercial* Tacbián se precisan 

5* cuidados ai el montaje para asegurarse de que al hilo pase 
alrededor del resorte en la secuencia correcta para mantener 
un adecuado espadaniento entre sucesivas vueltas del m&sob 
sobre la rueda* *

LaInvención
2-0* gata invención proporciona una rueda de suministrô * - 

alimentación positiva de un hilo a una máquina textil* q%a 
comprende una rueda rotatoria sobre su eje y adaptada p&m' 
su accionamiento por una cinta flexible; un dedo de guía^ 
vertical Uso y de lados rectos* dispuesto a lo largo dé la 

15+ rueda e inclinado respecto al eje de rotación de la adama#** 
cuyo dedo de guía recibe sucesivas vueltas de hilo que pa*¿ 
san san alrededor de la ruada y del dedo; un primer y un —  
segundo guía-hilos para suministrar hilo a la rueda y reti­
rarlo de ella* respectivamente; y medios para mover por ló 

20* menas el primer guía-hilo axialmente a la rueda a ün de su 
ministrar selectivamente hilo a la sena de contacto entre - 
la cinta y la rueda o a ésta última* por encima o debajo de 
la cinta* 3a la práctica, él hilo se pasa desde un cono a - 
través del primer guia-hilo* alrededor de la rueda y del dé 

23* ¿o en una o más vueltas completas* preferiblemente en dos o 
tres vueltas completas, y a través dd segundo guía-hilo* - 
hasta la máquina textil. Si el hilo pasa a través de lá zo«¡- 
na de contacto entre la rueda y la cinta flexible* es posi­
tivamente avanzado a dicha máquina* mientras que ai pasa aĵ 

30* rededor de la rueda y del dedo, por encima o debajo de la -
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cinta, la rueda actúa sólo como cabezal# o rueda suministra­
dora normal# para el suministro del hilo a la máquina. Como 
el primer guia-hilo, y discrecionalmente también el segundo, 
son axialmente deaplazahles respecto a la rueda y la cinta, 

S* en diferentes momentos el hilo puede suministrarse a la zona 
da contesto entre la cinta y la rueda o a ésta última, por - 
debajo o encima de la cinta. Bu conaecuenoia, la cinta ajara­
ca preferiblemente sólo la mitad de la anchura axial de la.
rueda apxas&madamenta, que puede ser la mitad superior o ía 

lo.' inferior, según convenga. El montaje puede aer más fácil ai 
la cinta establece oontaoto con la mitad inferior de la rue­
da, de manera que# con la primera guía en eu posición supe-̂  
rior respecto a la cinta, puede enrollarse un nuevo hilo al­
rededor de la mitad superior libre de la rueda sin obatruo—  

15. oi6n. El desplazamiento de la primera guía a su posición in­
ferior reapecto a la cinta cauaa entonces el establecimiento 
automático de un suministro positivo.

Se ha observado sorprendentemente que al pasar el hilo
alrededor de la rueda y el dedo, la inclinación de éste últi-1;

20. mo determina un avance axial regular de sucesivas vueltas de 
hilo, de manera quo se avita la situación en la que una vuel­
ta del hile ee superpone a la anterior, interfiriendo la li­
bre retirada del hüo. Además, Óate último encuentra en la —  
práctica su propia posición axial sobre el dedo, de manera —  

25. que el montaje inicial ea fácil y no implica una cuidadosa —  
colocación de las sucesivas vueltas de hilo.

Preferiblemente, los guía-hilos están axialmente daapl& 
zades entre ai, de manera que ae encuentran aproximadamenta - 
al rae del hilo al dirigirse éste sobre la rueda y retirarse 

30, da ella. El dedo puede estar en el mismo plano que el eje de
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la rueda, pero inclinado respecto al mismo, puede encontrar­
se en un plano paralelo al extendido a través del eje de la 
rueda, pero inclinado respecto a tal eje, o bien puede estar 
inclinado respecte al mismo eje en ambos planos citados. Es

5. preferible la inclinación primeramente citada, pues es más - 
fácilmente reproducible y por consiguiente más fácil de mon­
tar, EL dedo sólo necesita estar inclinado con un pequeíp ¡y* 
ángulo respecto al eje para conseguir el resultado deseado. 
En general, es suficiente una inclinación de 39 a 109. pjgq—

10. feriblemente, el ángulo de inclinación será variable, dejaa- 
nera que pueda variarse por un operario el avance regular de 
sucesivas vueltas del hilo. Esta variación puede conseguirse, 
por ejemplo, montando el dedo articuladamente y disponiendo 
una leva para establecer contacto con el dedo a un lado deg.

15, pivote de articulación, a fin do variar el ángulo de inclina 
ción. Eate ángulo de inclinación puede establecerse por con­
siguiente para adaptarlo al particular hilo usado. Por ejem­
plo, un hilo de filamentos continuos es mucho máa suscepti­
ble de agarrarse cuando las sucesivas vueltas del mismo al­
rededor de la rueda son estrechamente adyacentes entre sí# ?

20#

que un hilo de fibras cortas. Por consiguiente, cuando se —  
monta el conjunto de rueda de alimentación de la invención r 
con un hilo de filamentos continuos, puede aplicarse un ma­
yor número de vueltas alrededor de la rueda que cuando se —  
monta con un hilo de fibras cortas, ajustándose el ángulo de2!)#
inclinación del dedo en cada caso para conseguir un espacia- 
miente igual y suficiente entre las sucesivas vueltas del —  
hile.

EL hilo que pasa desde la primera guía a la rueda# pue- 
de pasar por encima o debajo del dedo# pero cualesquiera —
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vueltas completas de hilo que pasen alrededor de la rueda y 
a la otra guía han de pasar sobre el dedo a fin de conse­
guir el avance regular de las vueltas que evite el agarre * 
y rotura del hilo.

5* seguidamente se desoribe la invención con detalle# a - 
modo de ejecplo solamente, con referencia a loa dlbujoe, en 
los oualeet \

La figura 1 es una vista lateral de un dispositivo. sa+- 
gdn la invancióin, con las guías en una posición de avance*- 
del hilo hacia la zona de contacto entre la cinta y la rue­
da* i '

La ügura 2 es una vista lateral del dispositivo coa ­
las guías en una posición de avance del hilo por debajo da
dicha nona* * * -*

La figura 3 es una vista frontal correspondiente a la 
ügu&a 1.

La figura 4 ce una vista frontal correspondiente a la - 
figura 2*

La figura $ es una vista lateral correspondiente a la 
20* de la figura 1# de un dispositivo variante en el que el án­

gulo de inclinación del dedo ee ajustable; y
La figura 6 es una vista frontal correspondiente a la 

figura 5*
En las figuras 1 a 4 de loe dibujos# se maestra d  dia- 

23*. positivo montado en un raíl 1 de una máquina tricotadora —  
circular por medio de un tornillo 2* Una cinta 3 pasa alre­
dedor de una rueda 4 y de las correspondientes ruedas de —  
una serie de dispositivos similares asociados# siendo ac­
cionada dicha cinta a un ritmo directamente proporcional al 

30* rotación del cilindro de agujas de la máquina triootado-
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ra* EL arco do contacto entro la cinta 3 y cada rueda 4 sub­
tiende un ángulo de 159 a 209 aproximadamente en el eje de - 
la rueda* de manera que cada rueda es accionada por la cin­
ta#

5# la rueda 4 está rotatoriamente montada en un armazón 5
por medio de cojines (no mostrados)# El armazón 5 sostiene - 
también ana placa de montaje 6 para un dedo vertical 7*jTĝ - 
placa de montaje 6 termina en un cubo 8 en el que ¡íes rete­
nido el dedo 7 por medio de un tornillo prisionero (no moa-- 

10* trado)* El dedo 7 se extiende a lo largo de la rueda 4
pleno qpa pasa a través del eje de aquélla# como se ve en las 
figuras 1 y 2* y está inclinado respecto al eje de tai rueda# 
como se ve en las figuras 3 y 4* El ángulo de inclinación es 
aproximadamente de 59* El dedo 7 está construido de un mata- 

15*; riel liso y duro# tal como acero endurecido o una cápsula de 
cerámica sobre un alambre metálicô

Un aUbarmazón 10 m<mta dos ojales gaía-Mlo de cerámica 
11 y 12# destinados a guiar el hilo hacia y desde la rueda 4+ 
respectivamente* El subarmazón 10 está rurntado sobre un ár—  

20. óol 13 que puede elevarse o descenderse per medio de un botón 
maleteado* 14* Mitre las dos posiciones limites mostradas en 
las figuras 1 y 2* En la posición superior del armazón de —  
guia (figuras t y 3)* se suministra hilo a la sena de contac­
to formada entre la rueda 4 y la cinta 1 y en la posición in 

25. ferior de diche armazón (figuras 2 y 4)* tal suministro se - 
efectúa por debajo de la cinta 3*¿ Los dibujos muestran tam-- 
bién un hilo 15* indicándose mediante flechas su dirección - 
de desplazamiento* Desde el primer ojal de guia 11* el hilo 
15 pasa tangencialmente a la rueda 4 par debajo del dedô  7* 

30* como se indica en 15'* pasándose seguidamente en dos vueltas
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vueltas conpletas 15" alrededor de la rueda y del dedo. Cada 
vuelta se desplaza axialmente respecto a la vuelta o vueltas 
anteriores en virtud da la disposición angular del dedo 7# - 
de manera que se evite el agarre del Mío en la práctica. El 

3* espaciamieato axial de lea ojales de guia 11 y 12 es tal que 
el primero de ellos se halla al ras del Mío mientras date - 
es suministrado a la rueda 4* y el segando está aproximsáa-- 
mente al ras del Mío mientras se avanza date desde la rueda 
citada*. -' -

10. las figuras 5 y 6 muestran un dispositivo sustancié!—  
mente similar en el que las partes idénticas llevan los mis­
mos números de referencia* En tales figuras, el dedo 7 está 
montado sobre un cubo 20 articuladle alrededor de un eje ho­
rizontal A-A* En dicho cubo 20 se forma una vía de leva 21 - 

15*- excéntricamente al eje de articulación del cubo y recibe una 
leva excéntrica 22 solidariamente desplazadle can un botón - 
soleteado 23* Este botón está rotatoriamente montado en una 
placa lateral 24* de manera que la rotación del botón 23 y 
de la placa de leva 22 cause pequeños ajustes en la canfign- 

20* ración angular dd dedo 7*
E..A — $__ A

La Patente de Invención que se solicita por veinte años 
para España, de acuerdo con la vigente legislación, deberá —  
recaer sobre: "RUEDA DE AUMENTACION PARA EL SUMINISTRO P0S& 

25* TIVO DE HILO A CHA MAQUINA TEXTIL", con Prioridad de la eóli 
citad da Patente en Inglaterra nóm* 34161/75 de fecha 15 de 
Agosto de 1*975, según las características esenciales de las
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1*.- Rueda de alimentación pana el suministro positivo 
de hilo a una máquina textil# que conprende una rueda rotalg 
ria sobre su eje y adaptada para su accionamiento por una -** 

5* cinta üextble; un dedo de guia vertical# liso y sustancial** 
mente de lados rectos dispuesto a lo largo de la rueda e in­
clinado raspecto al eje de rotación de la misma# recibiendo 
dicho dedo de guia sucesivas vueltas de hile que pasa a^re^ 
dcr de la rueda y del dedo; un primer y un segundo guIa-M 

I§* los para avanzar hilo hacia y desde la rueda# respectivamen­
te; y medios para mover por le menos él primer guia-hilo-- 
axialmente a la rueda a fin de suministrar selectivamente -* 
hilo a la zoma de contacto entre la cinta y la rueda o a da­
ta óltima pac encima o debajo de la cinta*

15* 2*.- Rueda de alimentación para él suministro positivo
de hilo a una máquina textil* según la reivindicación t#¡ sm 
la que el primer y segundo guia-hilos están sobre un sébaf- 
masón que iesplazable respecto a la rueda entre dos posiclg 
nes de suministro de hilo positivamente eolocadcras*

20* 3*.- Rueda de alimentación para el suministro positi­
vo de hile a una máquina textil# según las reivindicaciones 
1 ó 2# en la que les guia-hilos están axialmente desplaza­
dos entre si* de manera que se encuentran aproximadamente - 
al ras del hilo mientras éste es suministrado a la rueda y 

2̂ * retirado de ella*
4*+- Rueda de alimentación para el suministro positi­

vo de hilo a una máquina textil* según cualquiera do las —  
anteriores reivindicaciones, en la que él dedo está en él - 
adamo plano que él eje de la misma* pero indinado respecto

30* a 61*
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5*.- Rueda de alimentación para él suminiatro poní tito 

de Mié a una máquina textil, según cualquiera de laa rei­
vindicaciones i a 3, en la que el dedo está en un plañe pa- 
rMélo a otro extendido a través dél eje de la rueda, pero 
inelinado respecto a este eje#

6*.* Rueda da alimentación para el suministro positivo 
dé Mío a una máquina textil, según cualquiera de laa rol—  
vindicaciones i & 3, en la que el dedo está indinado res­
pecto al eje de la misma en ambos planos mutuamente parpan- 
dicolares extendidos a través de dicho eje#

7é#- Rueda de alimentación para el suministro positivo 
de Mío a una máquina textil, según cualquiera de las ante­
riores reivindicaciones, en la que el dedo cató inclinado - 
respecto al eje de la rueda con un ángulo de 3" a 10a.

8**- Rueda de alimentación para el suministre positivo 
de Mío a una máquina textil, según cualquiera de les ante­
riores reivindicaciones, en la que él ángulo de inclinación 
del dedo respecto al eje de la rueda es variable#

9**- Rueda de alimentación para el suminietro positivo 
26. de Mío a una máquina textil, según la reivindicación 8*, - 

en la que el dedo está articuladamente montado y una leva - 
establece contacto con el mismo a un lado dél pivoté de ar­
ticulación para variar el ángulo de inclinación#

toe#- "RUEDA DE ALIMENTACION PARA EL SUMINISTRO P0SIT& 
2g* TO BERILO A UNA MAQUINA TEXTIL".

Según queda sustancialmente descrito en la presante —
##v##*/+#*#...#...

t
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