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MEHMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invencién se refiere a un "sIg
TEMA ELEVADOR EMPUJADOR APLICARLE A LAS CAMARAS DR FERMEN
TACION DEL PAN", con este sistema precanizado se conszigue
un automatismo total en la alimentacién de lam cémaras de
fermentacifn, a la vez de poder conseguir con la aplica~
cibn del sisiema precanizado, que la masa del pan exdisten
te en ol interior de la chmara de fermentacifn recorra =
lag distintas bandas de que estd compuesta con lo que se
conseguird eliminar el grave inconveniente existonte en
la actualidad, debldo a las distintas temperaturas que =
exlsten entre la parte inferior y superior de la cémara
con lo cual el grado de fermentacin no es homogenco en =
todas las maces, inconveniente que resulta totalmente sub
sanado con el presente procedimiento.

Otros detalles y caracteristicas de la actual Patente
de Invencifn se irfn poniendo de manifiestoc on el irange
curso de la descripeifn que a continuacién so di, en que
s¢ haco referencla a los dibujos que a eata Memoria ge =
acompaiia en la que, se reprsentan los detallose proeferidos
de la Patente de Invencidn., Estos detalles se dfn a tftu-
lo de ejJemplo, haciendo referencia a un caso posible de -
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realizacifn préctica, pero la Patente de Invenecidn no que
da limitada exactamente a los detalles que allf se exponen,
por tanto esta desoripeibn dobe ser considerada desde un
punto de vista lustrativo y sin limitaciones de ninguna
¢lase,

La figura 1 o una vista en planta del conjunto de 1a
maquina en la cual se puede observar el grupo elevador, =
sleondo la figura 2 una vista parclal en alzado en la cual
8¢ ha representado el grupo elevador, mientras que la fie
gura 3 os una vigsta en alwzado del grupo empujador.

Con el fin de conseguir una mayor clarddad en el trans
curso de la desoripeidn de la presente Patonte seo descris
birén por separado el funcionamiento del elovador y del -
empujador para pasar seguidamente a explicar el movimienw
to, conjunto de ambos mocanismmos.

El grupo elevador est§ compuesto por dos grupos de =
tros ojes situados a ambos lados de la mfquina, los cuales
tal y como se puede obaervar en las figuras 1 y 2 estén -
sustentadoe por un armazén metalico 1. El eje motriz 2 ep
td acclonado & través do un pifin cénico 3 por un convens
cional motoreductor, situado sobre el mismo planc vertical
que ¢l eje motriz 2, se encuentra el oje conductor G, -
mientras que, en un plano paralelo al vertical que pasa
por los ejes 2 y 6 se encuentra ¢l eje tensor 7,

Los tres ejes 2, 6, y 7 son de idénticas caractoristy
cas estando squipados cada uno de ellos con dos pifiones L
¥ 2 dispuestos sobre dos planos transversales respocto a
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la longitud de los eojes, encontréndose en estos planos =
sendas cadenas de arrastre § (ver figura 2) con lo que al
acclonar el eje conductor 2 con el auxilic del motoreduce
tor girarén al unisimo los tres ejes. A cada una de las.
cadenas de arrastre 8 se les ha solidarizado un &ngulo 9
los cuales se encuentran perfectamente alineados entre sf
¥y por tanto ambos efectuarén al mismo tiempo el recortido
glratorio de la cadena,

En ol otro extremo do la miquina se encuentran 105 -
miemos elementos descritos, presentando una alineacifn =
perfecta ontre sf, estando estos acclonados a través del
eje 20 cuyo exmtremo estd equipado con un pifién clnico, =
conpigniéndese de eata forma que ol movimiento producido
por el motoreductor sea simultanec en los dos grupos de
eje de la nfquina,

Graclas a le dlsposicidn de los &ngulos 9 podrSn so-
rortar la tabla 10 portadora de las masas del pan y al =
ser gccionado el motoreductor al transmitir slmultancs-
mento ol movimiento a través de los ejes 2 y 50 los Anguw
los 9 se devardn hasta la altura preestablecida para que
una vez parado el elevador, entre en funcionamiento ol
grupo empujador y desplace a la tabla 10 al interior de =
la chmara de formentacifn, una vez desdojada la tabla del
elevador Sgte se pondrd nucvamente en movimiento y por e
tanto los &ngulos 9 seguirfn el recorrido giratorio de

las cadenss 4 y 5 hasta llegar a la posicién 51 de recogi
da de la tabla 10,
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Dodas las especiales caracterdisticas de este grupo =
elevador puede compronderse que puoden acoplarse tantos
grupos elevadores como soan precisos, constituyéndose ung
dades completamente independientes ya que su funclonamieyn
to de arranque y pard vendrd controlado por un convencio-
nal dispogitive eléctronico,

El grupo empujador ver figura 3 estd dotado de un oje
notriz 20 asi como dol conducido 21 convenlentemente ali
neados los cunles estén unidos a través de dos cadenas 22
que engranan con sendas jrupos de dos engranajes eolidard
26d08 a los ejes 20 y 21 ostando ambos ejos situados 80m=
bre un miomo plano horizontal.

En la figura 2 se puede observar como la cadena 22 se
encuentra solidarizada a una U 23 la cual en su parte més
anterdior y en una posicidn perpendicular se le ha solida-
rizado el angulo 24 elemento que serd ol encargado de =
decplezar longlitudinalmente a la tabla 10 portadora de
la masa del pan ya que la U 23 se oncuentra convenionte-
monte guiada a través de unos convencionales elementos de
rodadura alojados en las plezas 25 pormitiendo do esta =
forma, quo al girar el eje motriz 20 por la accidn de un
convencional motoraductor el conjunto del anguwlo 24 y la
U 23 se desplezasen lomgitudinalmente, hasts alcanzar la
posicifn 26 sefirlada a trazos en la figura 3 y consecuentg
mento ol angulo 24 habrd arrastrado a la tabla 10 hasta =
depositarla en una de las bandas de la clmara do faerments
¢idn. Una vez depositada la tabla 10 se invertiré el movi
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miento de giro del eje motriz 20 con lo cual el angulo 24
volverd a su posicién iniclal,

Como se habrd podido deducir de la descripcibn de los
grupos elevadores y cmpujadores se habrd podido observar
que con la adopcibn del aistems precanizads se conseguird
un alto rendimiento, evitdndose la utilizacidn de mano do
obra.

4 continuacién se pasa a describir un ciclo del siste
m2  eglevador empujador,

veando la tabla 10 sc encuentra en la posicién 51 los
oJes motrices 2 se ponen en movimiento y por tanto gracias
a que ol &ngulo 9 que se encuentra solidarizado a las cadg
nas 8 elevard a la tabla 10 hasta una altura preestableci
da entrando entonces en funcionsmiento ol grupo onmpujador
mediante el acclonami¢nto del ejo moitriz 20 el cual trace
witird su movimiento al angulo 24 que se encuentira solidg
rizado a la U 23 guiada a través de unos sistemas conven-
clonales de rodamiento alojados en el interdor de las U
25, una vez 1a tabla 10 haya sido introducida en la chua=
ra de formentacién so invertirf el movimdiento de rodadura
del eje motriz 20 quedando el angulo 24 en su posicifn =
inicial, Simultaneamente al movimiento de retroceso del
angulo de empuje 24 los angulos del elevador volverdn a
ponerse en wovimliente sigulendo el recorrido de lag cadew
nas &

Se comprenderf, despus de observados los dibujos y la
explicacién que hemos efectuado de ellos, que la Patento
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de Invencidn quo motiva la presente Memoriam preporciona
una construceién sencilla y efectiva que puede sor lloe
vada a la préctica con gran facilidad, constituyondo, =
sin duda slguna, un resultado industrial,

So hace constar, a los efectos oportunos, que en el
objoto que constituye la nremento Patente de Invencién
podrén introduciree todas aquellas varlacionos y modifie
caciones de detalle que lac circunstancias y la pbfctica
pudieran aconsejar, siempre y cuando con las variantes
que so Introduzcan, no se alterc o modifiquo la ecencla
de lo Patents de Invencidn que queda resunida en la sie
guiente Hota Relvindicatorla,
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NOTA REIVINWNDICATORIA

18 « SISTEMA ELEVADOR FHPUJADOR APLICAZLE A TAS CAMA
RAS DE FERMENTACLOW DEIL PANY, caracterizado porque cuando
la tabla portadora de las masas del pan se encuentra asen
tada sobre unos angulos dispuestos para tal fin, se pone
en funclonamiento el grupo elevador el cual ascender& a
la tabla antes mencionada, hasta una determinada altura,
mouento en el que actuard ol grupo empujador deslizandg
la tabla portadora del pan al interior de la cfmsra de
fermentacidn,

28 - USISTEMA ELEVADOR EMPUJADOR APLICABLE A LAY CAMA
RAS DE FERMERTACION DEL PANY, caracterizado porque una vez
introducida la tabla portadora de la maca del pan al inte
rior de la cémara de fermentacidn el angule arrastrador
del grupo empujador vuelve a su posieidn inicial, a la =
vez de que los angules que sustentaban a la tabla de pow
nen en movimiento, efectuandom un movimiento de ziro hase
ta alcanzar su posicién inicial en espema de cleovar una -
nweva tabla,

38 « “SISTEMA ELEVADOR IMPUJADOR APLICABLE A LAS CAMA
RAS DE FERHMENTACION DEL PANM, caracterizado porque el gru
po elovador estd constituido a bass de dos grupos simde
tricos de tres ejes, ~motriz conducido ¥ tensor- situados
a ombog extremos de la wdquina, sustentados TOT UNDS CON=

vencionales armazones 1, estando estos ejes accionados a
través de un convencional gyotoreductor el cual ostf equi-
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pado con un oje motriz 50 asitusdo on ung posicidn porpen-
dicular respocto a los grupos de trea ejes y a digual alty
ra que los dog eles motrices situados a embos extremos de
la mAquina tranemitibndose ei movimtents simultancamente
por la accién de dos pifiones cdnicos,

L8 - "SISTEMA FLEVADOR EMPUJADOR AFLICABLE A ILAS CAMA
RAS DE FERMENTACION DEL PANY, segfin la 38 reivindicacidn
caracterizado porque sobreo los misuos planos vorticales
do los ojes motrices se encuentran logs ejoa conductores w-
wlentran que los tensores ac encuentran en sondos planog
vertlicalss paralelos a loo que pasan por el molriz v con-
ducido, esctando todes ¢llos equipados con dos pifionos dig
puaston sohre planos transversales, ostando cada uno do
los troc ejes unidos por dos cadenas de transmisidn,

58 « USISTEMA ELEVADOR EMPUJADOR APLICABLE A 14AS CAMA
RAS DE FURMENTACION DEL PANY, sogfin la 38 y 42 relvindie
cacidn caracterizado porque en cada una de las cuatro ca=
donas de tranamisidn so les ha adaptado sondoo angulos «
los cuales roalizarén el mismo recorrido giratorio de la
cadena, estando oituados todos ellos sobro un miomo pla-
no horizontal,

68 « USISTEMA ELEVADOR ENPUJADOR APLICABLE A LAS CAMA
RAS DE FERVENTACION DEL PANM, gogfn ls 18 y 29 reivindica
cldn caractorizado porque ol grupo empujador ectd constie
tuldo a base de¢ un aje motriz acclonado por un convencioe
nal motoreductor y un oje conducldo, embos dotados do dos
ruodns dentadas porfectsmente alineadas enire sf, unidad
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por dos cadenas de engrane, cadenas que se encuentran sol}
darizadas & sendos empujadores formados por una U en cuya
parte mis infordor y en una posicifn perpendicular presep -
ta un angulo, elemento que demplezard a la tabla, estando
5 la U gulada a través de unos convencionsies sistonas de -
rodadura, permitiendo que 2l accionar ol eje motriz se des
place longitudinalmente ol empujador hasta la intrednceién
de 1a tabla al interior de la cépara de fermentacidn, mo-
umento en el cual se invertird el movimiento del eje motriz
10 hasta volver a su posicidn inicial,
78 ~ USISTEMA BLEVADOR EMPUJADOR APLICABLE A TAS CAMA
BAS DE FERMENTACION DEL PANw,
Todo tal y conforme se describe en la presente Memoria,
la cuel consta de diez hojas oscritas a mfiquina por una -

15 - sola de sum caras y dos planos que la ilustran,
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