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HMOaiA DESCRIPTIVA

la invención ce refiere a les dispositivos pera 
tensar las cadenas que sirvan para transmitir pares de un 
primer piada dentado (motor) a un segundo pi&ón dentado (con 

5. decido) de eje generalmente paralelo al del primero, estando
dicha cadena engranada con estos das pi&ones. - - - - - - -

La invención se refiere más particularmente a 
aquéllos de estos dispositivos tensores de cadena que com­
prenden: un elemento tensor dispuesta de manera que se apo- 

10. ya centra la rama de cadena a tensar, elemento prefersntentMt 
te constituido por una rulina dentada engranada con dicha 
rama? y unos medios para soportar y guiar esto elemento con 
respecto al chasis que soporta loe árboles de los dos piBo-



a*w y para solicitarlo cous tantéente contra la rama a ten­
sar, comprendiendo dichos medios dea estructuras y dea re­
sortes, a asbMr una priaunra aatructura directamente soportg 
da y guiada par un elemento solidaria dal chasis y directa­
mente solicitada por un primar resorte, y una segunda es­
tructura que soporta y guia d  elemento tensor, soportada y 
guiada por la primera estructura y solicitada con respecto 
a dista por un segundo resorte, en el mismo sentido que 
aquál en el cual el primer reeorte solicita la primera es­
tructura. estando la amplitud de los desplazamientos posi­
bles da la segunda estructura, con respecto a la primera, 
limitada por unos topes mecánicos, y estando previstos unos 
medios entra el ehasia y la primera estructura para impedir 
lem deeplazsmientoe relativoe de esta última con respecto 
si chasis en el sentido inverso el correspondiente a la apli 
eaeión del elemento tensor contra la rama de cadena a tensar.

la invencián tiene por objeto, sotare todo, hacer 
los dispositivos tensores do cadena del tipo en cuestión tg 
lea que sean mée robustos, ss decir que admitan teneiones 
de cadena más elevadas que hasta el presente y presenten una 
mayor longevidad, más económicos, y que eo presten mejor que 
hasta el presente a lem inversiones de sentido da rotación 
del piHÓn motor, las cuales inversiones hacen pasar sucesi­
vamente la MMa considerada de cadena a tensar de n estado 
"laso* a un estado "duro" e inversamente. ***,--<--.*-.*

A este efecto, los dispositivos tensores de cadena 
del tipo so cuestión están caracterizados porque sus dos eg



tructuras catán montadae pivotantes alrededor da va mi(mo 
aja fijo vaide al chasis. - - -- ----------------------

Una csnatruccidn da aata tipo, que pueda ser cali, 
fioada globalneHate de "rotativa" o de "angular", presenta 

5. sobre lM¡ construcciones anteriora, del tipo "rectilíneo",
la ventaja importante da permitir constituir por una simple 
rueda Ubre loe medios previstos entra al chasis y la prima 
ra estructura con al fin de impedir las desplazamientos re­
lativos da asta primera estructura, esa respecto al timáis, 

13. en el sentido inverso al correspondiente a la aplicación
del elemento tensor contra la rama da cadena a tensar. - - -

Bn unos modos da raálizacidn preferidos, se recu­
rra además a la una y/o a la otra da las disposiciones si­
guientes# —

F
- la primera estructura (¡emprende un caequillo montado piyo 
tanta en un cojinete del chasis, la segunda estructura com­
prende un árbol cilindrico montado pivotanto en el caequi­
llo, los desplazamientos angulares relativos del árbol, con 
respecto al caequillo, se hacen posibles y limitados por 

SO. cooperación de una chaveta, solidaria de uno de estos ele­
mentos, con una ranura practicada en el otro elemento, ranu 
ra cuya anchura angular es superior a la de la chaveta, y 
los medios para hacer irreversibles los pivotemientes del 
casquiHo con respecto al chasis están constituidos por una 

25. rueda libre,

- en un dispositivo tensor de cadena segdh el párrafo prec&
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díate, la chaveta forma resalto sobre el árbol cilindrico, 
ea el cual está empotrada, y el segando resorte os na reaor 
te helicoidal de compresiva que se apoya sobre esta chaveta.

la invención comprende, a parto da estas dispoai- 
5. dones principales, otras ciertas disposiciones que ae uti^

Usan preferentemente al mismo tiempo y de las que ae habl& 
rá más explícitamente a continuación.

Bu lo que sigue se describirá la invencidn más en 
details con referencia a los planos anexos de una manara

10. desde luego no limitativa.

La figura 1, do satos planos, muestra muy esquemá 
ticamente un tensor da cadena conocido de tipo "rectilíneo'*, 
coa el fin da simplificar las suplicaciones del funciona­
miento.

15. Las figuras % y 3 muestran, respectivamente en
vista lateral y en aeceión axial* un tensor de cadena da %  
po "angular" aegdn la invención, estando la rama interesada 
por la tensión representada en su estado "laso" en la figu­
ra 2 y estando la cadena quitada en la figura 3- - ------

20. La figura 4 muestra, aegdn une sección análoga a
la de la figura 2, la posición ocupada per ciertos elementos 
del tensor de cadena considerados cuando la rama interesada 
por la tensión está en su estado tenso. - -  - — . - - - -

Se trata de tensar una cadena sin fía 1 destinada



& transmitir si par motor do un primor piñón ¿altado 2 a un 
eegMado piñón dentado 1. catando dicha cadena engranada con 
estos doa piSones. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Sata tensión deba eer a la vea flexible y firme y 
debe permitir compensar automáticamente tanto una ligera mo 
dificación eventual de la distancia entre loa ajes de los 
dos pisonea, con respecto al valor inicialmente previato pa 
ra esta instancia, como los desgastes da los álen tea de los 
piñones y de las mallas de la cadena en el curso del fUncio 
namiento de la tranaaiaión. — - —  - — -

Además la tensión en cuestión debe estar asegura­
da sobre una misma, rama cualquiera que sea el sentido de 3K> 
tación ¿el piñ^ motor 2.

Se sabe que. si la rama considerada 4 es la que 
se deaplaza del piñón motor 5 al otro (rasa superior en la 
figura 1 si el piñón 2 gira en el sentido de la flecha con 
tinca P), esta rasa eetá relativamente "lasa" mientras que. 
si se desplaza en el sentido contrario (correspondiente a 
una rotación del piñón 2 en el sentido de la flecha en tra 
sos discontinuos f'). esta rama está tensa- - - - - - - -

A nivel del tensor de cadena, esta diferencia en 
tro las dos tenciones de la rama 4 ee traduce per un ¿espía 
semiento d del elemento tensor, y es evidentemente muy difí 
cil aplicar automáticamente este elemento contra la rama 4 
con flexibilidad y firmeza para estas doe posiciones aspara
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da# por $1 deeplazemiento ̂  en cuestión. - - - - - - - - -

De une manera cemocida, a# haca comprender al dig 
positivo tensor ooaAidarsdot - - - - - - - - - - - - - - -

** un elemente teneor 3 apropiado pare apoyare# contra la rg 
5* aa 4# — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

un reeorte 6# ene eoliclta constantemente el elemento 5 
contra la rama 4* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

** y una montura para eoportar y guiar el demento 3 a partir 
del ehaaia 7 que eeporta lee Arbolee 8 y 9 de loe pinonee 2 y 

10. 3. —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —  —

Beta montura eatA deeoempueeta en doa eetructurae.

la primera estructura 10, reportada y guiada per 
un elemento apropiado 11 del chaeia 7, eatá directamente so 
licitada por el reeorte 6 en d  eentido que tiende a aplicar 

15. d  demento 5 conloa le rama 4. - - - - - - - - - - - - -

la segunda estructura 12, qus soporta el elemento 
5, eatA a su rea soportada y guiada por una porción apropia 
da 11 de la primara estructura 10 y está, a su ves, aolici- 
tada en d  mentido que tiende a aplicar d  demento 5 contra 

20. la rema 4 por un maguado reeorte 14 interpueeto entre estes 
doa eetructurae y que ejerce un esfuerzo más potente que el 
reeorte 6 (induce ai la diferencia entre loe esfuerzo# ajes 
cidoe por estos do# reeorte# ee pagueHa). - - - - - - - - -
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Además, un mecanismo 1$ interpuesto entre el cha­
sis 7 y la primera estructura 10 impone la irreversibilidmd
de ¿Boa desplazamientos de esta Última y no los permite más 
que en el sentido, indicado anteriormente, que tiende a 

5. aplicar el eleaento 5 contra la rema 4. - - - - - - - - - -

Sn el esquema de la figura i# que corresponde a 
urna construcción conocida de un tipo general "rectilíneo",

- la primera estructura 10 está constituida por un pistón 
apropiado para deslizar en un cilindro fijo 11 solidario del

10. chasis 7# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- y la segunda eetructura 12 está constituida por otro pis­
tón apropiado para deslizar en un mandrilado cilindrico 13 
practicado en el pistón 10. - - - - - - - - - - - - - - -

los desplazamientos relativos del pistón 12 en su 
15. mandrilado 13 están limitados a una carrera ̂  por unos to­

pes de final de carrera. - - - - - - - - - -  - - - - -

Este juego ̂  permite el elemento 5 "retroceder* 
la carrera d comprimiendo el resorte 14, cuando la rama 4 pa 
sa de su estado laso a mi estado tenso. - — —

20. El funcionamiento del tensor anterior as el alguien
te. --------------- ^ ------ -

Cuando la cadena está inmóvil o gira en el sentido
para el cual la rama 4 está lasa (flecha P), el elemento 5 
está aplicado contra esta rama 4 por la expansión del resorte
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rdativsasnte suave 6: ainado él esfuerzo ejercido por #1 
resorte 14 mós potente que $1 ejercido por él recorte 6, #1 
conjunto do Ice élementos 10 y 12 puede# en esta face, eer 
considerada ceno femando un celo bloque rígido# estando el 

5* recorte 14 expansionado al máximo y hallándose él elemento
12 en au pocicidn relativa más "avanzada". - - - - - - - -

SI mecanismo 15 mantiene a continuación el elemen­
to 5 en esta pocicidn definida por la expansión del recorte 
6, pocicidn que asegura una tensióa oorreota de la cadena 

10. tentó ai está inmóvil o oí gira en el sentido indicado, im­
pidiendo aeí, a la vez, que esta cadena ee dea engrane de 
loe pisonea 2 y 3 y que la transmisión esté demasiado tenca.

Si, a partir de la pocicidn caí regulada, el sen­
tido de rotación del piñón motor 2 es invertido y resulta 

15. el de la ilecha ?*. la rama 4 resulta la rama tonca y la
cadena se rompería o se enclavaría ai no estuviera nada pnr& 
visto pera hacer posible el ligero acortamiento de esta rama.

Be esta la funcióh dal resorte 14* cu compresión 
permite el retroceso dél elemento 5 hasta final de cerrera 

20. del elemento 12 que define el limita de este retroceso. - -*

Za ateas, en loe dos casos, el tanaor coloca el e3g 
manto 5 en una peaición de retroceso limite. - - - - - -

ha posición de retroceso límite que corresponde 
al estado "leso" de la rama 4 está determinada automática- 

25. mente por la aplicación elástica debida a la expansión dél
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recorte 6: ceta aplicación corrige automáticamente las modi­
ficaciones geométricas de la trensmisiói ^  lo que concier­
ne particularmente a la distancia entre ejes de los piñonea, 
el mecanizado particular de los dientes de estos piñones, el 

5. desgaste de estos di timos y el de las mallas de la cadena. -

Sn cuanto a la posición de retroceso limito que co 
rreepooda al estado teses de la rama 4# está determinada su 
temáticamente a partir de la precedente por un retroceso del 
elemento 5 que corresponde al juego el cual está determi­

no, nado de antemano con precisión. - - - - - - - - - - - - -

Esta juego ̂  y la potencia del resorte 14 se eli­
gen de tal manera que la posición de trabajo normal del ele 
meato 5 para el estado tenso de la rama 4 corresponde a una 
compresión máxima del resorte 14, ee decir pera la cual el 

15. elemento 12 se halla en su posición de retroceso lícita, lo
que no permite móa que un muy ligero latigeo de la rama de 
cadena no tensada opuesta a la rama 4. - - - - - - - - - - -

la construcción conocida de tensor de tipo "recti 
lineo" que ha sido descrita con referencia a la figura 1 no 

20. ha dado lugar a realizaciones prácticas, puesto que le falta
reunir las características de robustez, do longevidad y de 
economía necesarias, sobre todo para loa Valores elevados de 
la tensión de la cadena y de su velocidad de desplazamiento, 
en razón particularmente de las dificultades de realización 

25. del mecanismo irreversible 15. - - - - - - - - - - - - - -

La construcción "rotativa? o "angular" según la ig.



vencida permite evitar airosamente estos diversos inconve­
nientes. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Pn une construcción de este tipo, Que be sido ilus 
trada en las figuras 2 a 4, el elemento tensor 5 está cons­
tituido por una rulina dentada montada, con interposición 
de rodamiento de agujas Id, sobra un eje 17 y los dos eatruc 
turas que soportan y guian esta rulina 5 están ambas monta­
das pivotantee alrededor de un eje X-X ligado al chasis 7.-

La primera estructura está constituida por un cas 
quillo 10 montado pivotea te en un cojinete 11 solidario del 
chasis 7. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Este cosquillo está rodeado ajustadamente por una 
rueda libre 15 con levas. - - - - - - - - - - - - - - - -

Esta posibilidad de constituir el mecanismo de 
irreversible por una simple rueda libre del comercio, parti 
cularmente robusta, durable y poco costosa, constituye una 
ventaja importante de la invención. - - - - - - - - - - - -

La jaula externa 15^ de esta rueda libre 19 está 
solidarisada coa el chasis 7, particularmente por roscado 
de tomillos 18 apropiados para apretar dicha jaula externa 
entre este chasis y un anillo 19 atravesado ajustadamente, 
como el cojinete 11, por el caequillo 10. - - - - - - - - -

La cara cilindrica interna de este caequillo está 
vaciada por una ranura 20 de anchura angular 1. - ----



- 1 1 -

Cn gato 21 de expansión, que contiene un resorte 
helicoidal de compresión 6, tiene uno de sus extramos 22 ar 
ticulado en un punto del chasis 7 mientras que su otro ex­
tremo, en forma de oreja 23, coopera con un dedo 24 que atra 

5. viesa una entalla 25 del caequillo 10. - - - - - - - - - -

La posición de este dedo 24, con raspéete al eje 
X-P, y la fuerza del resorte 6 están determinados de manera 
que el par ejercido elásticamente por el gato 21 sobre el 
caequillo 10 sea relativamente pequeño. - - - - - - - - - -

10. La segunda estructura está constituida por un ár­
bol cilindrico 12 montado alvo tanta en un mandrilado 13 va­
ciado axialmente en el caequillo 10. - - - - - - - - - - -

El eje 17 está montado excéntrico sobre este árbol 
12 por medio de un brazo 38 soldado en un extremo de dicho 

15- árbol. --------------- - - - - - - - - - - - - - - - - -

En este árbol está empotrada ana chaveta 26 coya 
anchura angular es inferior a la anchura 1, anterior, con 
un juego angular lo que hace posible unos desplazamientos 
angulares libres, de amplitud limitada, del árbol 12 en el 

20. caequillo 10.  ---- - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Un resorte helicoidal de compresión 14 está alojg 
do en un orificio fileteado 27 dal caequillo 10 y está in­
terpuesto entre un pivote 23, que se apoya contra la chave­
ta 26, y un capuchón 29 roscado en el borde del orificio fi 

25. loteado.  ----



La fuerza de eeta recorto 14 -la cual es regulable 
por interposición de arandelas de oslado 30 entro el capu­
chón 29 y el borde del orificio 27- y la distancia entre el 
ojo do dicho resorte y el eje X-Y ae eligen de manera tal 
que el par ejercido por dicho resorte sobre el Arbol 12 sea 
superior al ejercido por el gato $1 sobre el caequillo 10 
y del mismo sentido que este di timo. - - - - - - - - - - -

El funcionamiento del tensor de cadena da tipo "sa 
guiar" que ha sido descrito difiere del funcionamiento del 
tensor descrito anteriormente, con referencia a la figura 1 
esquemática, en que loa desplazamientos do los diferentes 
órganos móviles no son rectilíneos sino rotativos. - - - -

Las figuras 2 y 4 conciernen respectivamente a la 
tensión de una rama de cadena "lasa" (resorte 14 expansiona 
do) y la tensión de una rama de cadena "tenaada" (chaveta 
26 "retrasada" en su ranura 20 an un juego angular que pue­
de alcanzar come máximo el valor j¡. - - - - - - - - - - -

Se ve también en las figuras 2 a  4: - - - - - -

-un tomillo 31 apropiado para coactuar c:u una entalla 32 
practicada en el pivote 28 con el fin de impedir las rotacio 
nea de pivote, el cual está conformado de manera que se apo 
ye contra la chaveta 20 en el interior de una brecha 33 prag 
tioaaa en el Arbol 12, ----------------- - - - - - - - -

- una junta de estonqueidad 34 que permite retener un lubri­
ficante previste para la rueda libre 1$, - - - - - - - - -



- y un extremo poligonal 35 aolidarizado con uno de loe ex 
tremoa del árbol 12 pare permitir eventualmente lea maniobraa 
maanalea de cate árbol, extremo cubierto por un capuchón 36 
que impide maniobran inopinadas da cate extremo. - - - - -

A continuación de lo cual, y cualquiera que cea 
él modo de realización adoptado, aa diapone de un tensor de 
cadena cuya constitución, funcionamiento y ventajas resul­
tan suficientemente de lo que precede, un tensor de ente ti 
po puede eer aplicado para la tención de todas lea cadenea 
deseables destinadas, por ejemplo, a transmitir paree de 
grupos motores para grdas, móquinaa-harramienta o incluso 
vehículos.

SU una aplicación particularmente interesante, pe 
ro citada a título puramente ilustrativo, un tensor de cade 
na de este tipo puede eer adoptado para tensar cada una de 
las dos cadenas utilizadas en el dispositivo de mando de los 
desplazamientos angulares de las palas de una hélice de bu­
que que ha sido descrito en la patente francesa no 2.169*456 
presentada el 25 enero 1972*

Desde luego, y como resulta además de lo que pre­
ceda, la invención no se limita en modo alguno a aquéllos 
de sus modos de aplicación y de realización que han sido más 
especialmente previstos sino que abarca, por el contrario, 
todas las variantes.

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espada,
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sus territorios y pluma da sobaran!** l*a siguientes! - - --

R E I V I N D I C A C I 0 N B 8

1.- Parfacoi-onemientos an loa tensores da oadanas* 
an particular para tensar una cadena utilisada para trenas^ 

$. tir paras da un priaar piK^ dentado a un segundo piKdn den
tado* estando dicha oadan* engranada con astea dos piRonas, 
dal tipo que comprenda! un alomante tensor diapuaato da ma- 
nara- que sa apoya contra la rsata da cadana * tanaar* alaman 
to prafarentamanta constitaido por una rulina dantada angrgt, 

10. nada son dicha rama; y unoa madioa para aoportar y guiar qgt
ta elemento con raapacto al chasis que soporta los árboles 
ds los dos piñonas y para solicitarlo constantemente contra 
la raata a tensar* comprendiendo dicho* sodios dos estructu­
ras y dos resortes, a saber un* primara estructura direeta- 
santa soportada y guiada por un elemento aolidavio dal cha­
sis y directamente solicitada por un primar reaorta* y une 
segunde estructura que soporta y guia el elemento tanmor* 
soportada y guiada por la primara estructura y solicitada 
con respecto * ésta por un segando resorte* en el sieso sen 

%0. tido que nquál en el cual si primer resorte solicita la pr^
maro estructura* asteado la amplitud da los desplazamientos 
posibles da la segunda estructura# ;con respecto a la prime­
ra* limitada por unos topas mecánicos y sotando previstos 
unos madioa entra ai ohasis y la primera estructura para im 

25. pedir los deaplazar&antoe relativos da asta Utiaa oca res­
pecto al chasis an el mentido inverso al correspondiente a 
1* aplicación del elemento tensor contra la rama da cadena 
a tensar* caractsrissdo porque les dos estructuras (10 y 11)
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están montadas pivotentes alrededor de un mismo ajo fijo 
(K-X) unido al chasis ( 7 ) .---- ------- * -------------

2*- Perfaccionamientos aegdn la reivindicación 
caracterizados porque la primera estructura comprende na 

5* caequillo (10) montado pivoteóte en un cojinete (11) del ch^
sis, porque la segunda estructura comprende un Arbol cilin­
drico (12} montado pivotaate en el caequillo, porque loe de& 
plszamimatoe angulares relativos del árbol, con respecto al 
caequillo, se hacen posibles y limitados por cooperación de 

10. una chaveta (26), solidaria de uno de estos elementos, con
una ranura (20) practicada en el otro elemento, ranura cuya 
anchura angular es superior a la de la chaveta (en un juego 
angular ̂ ), y porque loe medios (15) pera hacer irreversi­
bles los ptvotamientoa del caequillo con respecto el ehaaia 

1$. están constituidos por una rueda libre* - - - - - - - - -

3, - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados perqué la chareta (26) forma resalto sobre
el árbol (12) en el cusí está apotrada, y porque el segundo 
resorte (14) es un rasotta helicoidal de compresión que se 

25. apoya sobre seta chaveta* - - - - - - - - - - - - - - - -

4. - TSRPECCI3KAEISKT0S EH IOS TENSORES DE CADE­
NAS". - -  - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Todo ello conforme se describa y reivindica en la 
presente memoria que consta de dieciseis hojas foliadas y
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Mecanografiadas por una sola de eua caras y de cuatro figu­
ras que la ilustran.
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