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El presente invento se refiere a un registrador de ban­
da magnética o de otro tipo, que permite registrar señales aleatorias, 
transitorias u otras, que se producen durante intervalos de tiempo de 
los que no se conoce, a priori, el instante de comienzo, en particu­
lar en perturbDgrafía. La banda es analizada a continuación electróni 
cemente para conocer las características del fenómeno.

Las fuentes de estos fenómenos pueden ser de origen y - 
de forma cualesquiera; su naturaleza puede ser física, mecánica, quí­
mica, eléctrica o electrónica, etc. Muy a menudo, constituyen anoma­
lías durantB el desarrolla de otros fenómenos en curso de observación 
o de explotación.

La vigilancia, la identidificación y el estudio espacia:, 
y/o temporal de Bstas anomalías, permiten conocer mejor su evolución, 
determinar su origen y, cama consecuencia, asegurar una mejor fiabili 
dad de los sistemas utilizados para funciones determinadas. Frecuente 
mente, es en dispositivas de seguridad donde es útil detectar las ano 
malíes o fenómenos perturbadores. ’

Los procedimientos de registro actuales emplean tres —  

elementos fundamentales: un soporte provisional de información, un so 
porte definitiva de información, un dispositivo de disparo de la trans 
ferencia de la información del soporte provisional al soporte definitj 
vo. El disparo funciona según orden establecida, bien a partir de la 
información puesta en forma en el soporte provisional o bien a partir 
de una información auxiliar.

Las técnicas perturbográficas derivan de la adaptación - 
de los instrumentos siguientes:

1. Los osciloscopios.
2. Los registradores de memoria numérica.
3. Los registradores de banda magnética.
Estos aparatos presentan los' siguientes inconvenientes,30
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1. Osciloscopios: No tienen salida electrónica para la transferencia, 
la estrechez de la pantalla limita la duración del fenómeno, el valor 
del retardo es predeterminado, el umbral de marcación es impreciso,le 
precisión de lectura es pequeña} la vigilancia se detiene durante la 
puesta en memoria de la información interesante.
2. Registradores numéricos! Limitación bastante importante del numere 
de informaciones memorizables, b1 contenido de las memorias o regis­
tros no es transportable, por el hacho de que el aparato debe permane 
cer alimentado con tensión. La banda pasante es inversamente propor­
cional al retardo y es intBrdependiente del número de vías; la vigi­
lancia se detiene durante la pUBsta en memoria dB la información inte 

resante.
3. Registradores magnéticos!' Para evitar el consumo de banda, funcio­
nan gn buclb. La frecuencia de los pasos provoca un desgaste rápido - 
del bucle y de las cabezas magnéticas. ComO para los dos tipos de apa 
ratos precedentes, la vigilancia se detiene a menuda durante la lectu 
ra del bucle para su puesta en memoria durante la aparición de una se 
nal interesante.
Estos aparatos son generalmente costosos.

El presente Invento tiene por objeto pallar estos incon
venientes y: ■
- obtener un registro de vigilancia de las perturbaciones o anomalías 
u otras informaciones interesantes, de manera continua y sin deten­
ción de la vigilancia;
- permitir agruparles mejor sobre un soporte magnético u otro, consti 
tuyendo una memoria reduciendo las longitudes de banda inútiles y a - 
veces redhibitorias;
- asegurar la explotación del dispositivo de vigilancia en una forma 
más o menos automática por la introducción de funciones lógicas.

El presente invento describe un medio tecnológico para



H oJh nfim* 4 170BS

conseguir esto, en particular exponiendo un dispositivo que permita, 
por un proceso cinemático y electránico, registrar un fenómeno en no 
importa qué instante y almacenarle asimismo en memoria.

La vigilancia y la puesta en memoria se efectúan sobre 
una banda única. Particularmente, b1 presente invento se refiere a un 
dispositivo capaz de no registrar más que durante intervalos de tiem­
po definidos de la manera siguiente: Al comienzo de un suceso, progra 
mado o no, teniendo el registro de señales características diversas - 
de forma y de amplitud u otras, si se presenta el caso, con órganos - 
comparadores; al final del suceso, asegurar su puesta en memoria en - 
función de un programa de ensayo o por la acción directa de un opera­
dor»

Asi, camode ha dicho, el dispositivo permite salvar —  
las cjificultades inherentes a los registradores perturbográficos clá­
sicos efectuando la puesta en memoria agrupada de las funciones dB ad 
quisición de datos sin que se interrumpa la función de vigilancia en 
un instante cualquiera,

Finalmente el aparato está constituida por dos partes - 
fundamentales: una parte cinemática y de registro-lectura-borrado, y 
una parte electrónica dB mando y de control.

Una característica- principal del dispositivo es mandar 
la banda en movimiento de vaivén permanente en espera de una señal a 
registrar, con la aparición de ésta, el movimiento de vaivén cesa y - 
la banda desfila en el sentido de permitir el bobinado en la bobina - 
receptora. Asimismo, al final de la señal interesante, la parte regis 
trada es extraída completamente del bucle de vigilancia y bobinada *■ 
en la bobina receptora mientras la segunda bobina, llamada "suministra 
dora" suministra una longitud de "bucle virgen" de longitud predeter­
minada.

El bucle recupera su movimiento de vaivén en moda de —
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"vigilancia". Si sobreviene un segundo suceso al final de éste que —  

acaba de ser registrado, como la vigilancia no se ha detenido, una u 
otra de las cabezas de registro, según la posición de formación del - 
bucle, registra dicha señal haciendo cesar el "modo de vigilancia" en 
beneficio del "modo de registro" o puesta en memoria.

El bucle es formado por medio 'de un dispositivo de rodi 
líos múltiples, de los que una parte son fijos y otros móviles, provo 
cando la parte móvil al desplazarse la extensión del bucle o su roduc 
ción según el sentido de desplazamiento.

Otras características y ventajas del presente invento - 
resaltarán mejor de la lectura de la descripción siguiente, hecha con 
referencia á los dibujos adjuntos dados a título de ejemplos no limi­
tativos y en Iob que j ,, .

La fig, 1 representa esquemáticamente un ejemplo de rea 
lización según el invento,

La fig. 2 y 3 muestran un ejemplo de mando del disposit:, 
vo de formación de bucle,

La fig. 4 muestra otro ejemplo de realización del dispo
sitivo.

20

nes.
La fig. 5 es un diagrama quB defino las diversas funcio

23

Tal y como se ha representado en la fig. 1, el disposi­
tivo comprende una platina 1 equipada con un conjunto conocido, de en 
rollamiento y desenrollamiento de una banda soporte 2, montada sobre 
las bobinas 3 y 4 pudiendo Bstas bobinas ser incorporadas también en 
una "casete" o en un cargador cualquiera de tipo conocido. Entre las 
bobinas, la banda es parcialmente desenrollada para formar un bucle 6 
cuya longitud puede ser variable. Unos bloques de registro y de borra 
do 7 y 8, que pueden incluir igualmente una cabeza de lectura, están 
dispuestos a una y otra parte del bucle. En 9 y 10 figuran los "ejes30
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motores" y su rodillo de presión 11 y 12. Los motores de arrastra y - 
los medios de unión mecánica de tipo conocido, no han sido representa 
dos. El bloque de registro 7 y el rodilla de presión 11 están montados 
sobre un soporte móvil de liberación 13 mandado por un medio adjunto, 
electroimán u otro. Lo mismo sucede con el bloqueo 8 y con el rodillo 
de presión 12,. montados sobre un soporta móvil preferiblemente idénti 
co 14. Para permitir el retorno dB la banda hacia el dispositiva de - 
registro así coma del dispositivo de formación del o de los bucles, - 
están previstos dos rodillos 15 y 16 montados, cada uno, sobre una ar 
ticulación 17 y 18. El bucle de longitud variable puede ser realizado 
de diversas maneras, en particular:
1. Por medio de una polea 19 montada sobre un soporte que se desplaza 
en una corredera (no representada] da manera que haga variar su longi 
tudj pudiendo obtenerse este desplazamiento por diversos medios cono­
cidos, resorte antagonista o subordinación mecánica.
2. El bucle puede ser introducido más simplemente de moda libre por - 
gravedad en una caja comúnmente denominada-"pozo".
3. Por medio de los dos trenes de rodillos dispuestas simétricamente 
con relación al bucle, siendo dichos rodillos 20 de posición fija y - 
de dos trenes de rodillos móviles 21. Al comienzo, los trenes de rodi 
líos 21 están próximos al interior del Bucle delimitado por el diáme­
tro de la polea loca 19 que, en este caso, estará montada fija.

La longitud del bucle, en estB dispositivo, depende de 
la facultad de separar los trenes de rodillos 21 para formar varias - 
idas y venidas por el cambio de los rodillos fijos 20. La longitud —  

máxima dol bucle se obtiene cuando los trenes de rodillos móviles 21 
ocupan las posiciones extremas 23. Los soportes móviles 22, que sopor 
tan los rodillos móviles 21, están dispuestos simétricamente en corre 
deras de guiado 24.

30 Las figs. 2 y 3 muestran un ejemplo de mando de separa-
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ción de los soportas móviles 22 de los rodillos 21. Las dos poleas de 
garganta 25 subtienden un cable 26 que se enrolla en una vuelta al me 
nos sobre b1 árbol de arrastre 27, el cual esté enchavetado sobre un 
motor 28. Este motor es mandado electrónicamente Bn los dos sentidos 
de rotación por la extensión o la reducción del bucle. Las poleas 25 
y el árbol 27 han sido representados en la figura girados 90® para fa 
cilitar la comprensión del funcionamiento.

El dispositivo representado en la fig. 4 comprenda un - 
chasis sobra el que están montadas una bobina suministradora 30 y una 
bobina receptora 31 con su motor de arrastre no representado; en la - 
zona de cada bobina están dispuestas las palancas 32a, 32b equipadas 
cada una con rodillos 33a, 33b, 34a, 34b sobre los que se enrolla la 
banda magnética. Estas palancas piyotan sobre los ejeB 35a, 35b y ten 
san la banda por medio de una atracción elástica no representada, que 
puedB ser realizada por medio de resortes de torsión o de tracción, - 
por ejemplo; la palanca se encuentra bajo la platina y el cubo do los 
rodillos 33a, 33b sb desplaza en laa Ranuras Semicirculares 3Sa, 36b. 
La platina está dividida en dos partes simétricamente según el eje —  

XXf. La banda magnética quB proviene de las bobinas, se aproxima simé 
tricamanta a una.y otra parte del eje XX'según un ángulo C( enrollóndo 
se sobre los rodillos 37a, 37b para ir á continuación sobre los bu­
cles auxiliares y sobre el generador de bucles múltiples. Entre los - 
rodillas 33a y 33b y el eje de simetría XX' están dispuestos los ejes 
motores 38a, 38b provistos de un volante y arrastrados por un motor - 
39 sobre cuyo eje está enchavetada una polea 40 de arrastre de la co­
rrea 41 que asegura la rotación de los ejes motores 38a, 38b, loo cua 
les cooperan con los rodillos 42a, 42b para arrastrar la banda magné­
tica en el sentido conveniente. Los rodillos 42a, 42b están montados 
sobre las palancas 43a, 43b que pivotan sobre el eje soporte de los - 
rodillas 37a, 37b y son maniobrados por los electroimanes 44a, 44b po'



Hoja nfun. Q 17036

medio de bieletas articuladas sobre las extremidades 45a, 45b. El eje 
de los rodillos 37a, 37b sirve igualmente de pivote a las palancas 46 
46b que soportan, cada una, un rodillo 47a, 47b cooperante con el eje 
motor 48 arrastrado a rotación por un motor eléctrico no representado 
para arrastrar la banda magnética en movimiento rápida para generar o 
atraer los bucles múltiples, o en movimiento lento durante las cccuen 
cias de registro. Entre los rodillos 33a, 33b del primer bucle auxi­
liar y el eje motor 38a, están dispuestas las cabezas de registro-lee 
tura-borrado 49, 50, de tal manera que cuando el rodillo de presión -
42a aplica la banda contra el eje motor, este último se encuentra ---
igualmente en contacta con los bloques 49, 50, La mismo sucede para - 
las cabezas SI, 62 que están dispuestas entra el rodillo 37a y el ro­
dillo 42b en la partB derecha de la platina. La maniobra de las palan 
cas prensoras 46a, 46b que llevan los rodillos 47a, 47b es efectuada 
por medio de los electroimanes S3a, 53b, En la proximidad de Ifls rodi 
líos 47a, 47b están dispuestos rodillas de posición fija 34a, 34b a ui 
y otra porte del eje de simetría XX', y a  partir tJe los cuales son go 
nerados dos bucles auxiliares por medio de los rodillos 55a, 55b lle­
vados por las palancas 56a, 56b articuladas en 57a, 57b en la proximi 
dad de los rodillos 34a, 34b, Las palancas 55a, 56b son solicitadas 
elásticamente, por ejemplo, por resortes de tracción 5Ba, 5Bb dispues 
tos bajo la platina. El cubo de las rodillos 55a, 55b se desplaza en 
las ranuras 59a, 59b semicirculares. La banda magnética se enrolla a 
continuación sucesivamente a una y otra parte del eje XX', sobre les 
rodillos 50a, 60b y 61a, 61b sobre las hileras sucesivas de rodillas 
móviles S2a, 62b y sobre las cuatro hileras horizontales de rodillos 
fijos 63a, 63b.

i.

Los rodillos móviles se desplazan entre las posiciones 
extremas a la izquierda 64a, 64b y a la derecha 65a, 65b en las ranu­
ras 66a, 6Sb. Cuando el bucle está vacío (completamente atraído), la -
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banda sb encuentra en la posición 67 representada con trazos mixtos, 
ocupando todas los rodillos móviles las posiciones extremas 64b, 65a. 
La posición de los rodillos 55a, 55b es controlada por captadores de 
tipo conocido, detectores da proximidad, barrera fotoeléctrica u otros.

El modo de vigilancia se desarrolla por ciclas C según 
el diagrama de la fig. 5 que representa los 'orígenes y duraciones de 
las diversas funciones. El ciclo de vigilancia es de una duración - 
igual a la del registra secuencial de uno de los bloques de registro 
49, 50 ó 51, 52 además con la duración de extensión o de atracción de 
los bucles múltiples entre su posición mínima y máxima.
- En el tiempo T , el dispositivo es puesto bajo tensión y las diver- 
sa3 funciones .son telamandadas electrónicamente según el diagramas

- linea 1 y 2, ;los bloques de registro-lectura-barrado 
49, 5Q y 51, 52 son conectados a su amplificador respectivo,

- linea 3, los bucles múltiples BM están en su longitud 
mínima, el motor 39 de los ejes motores 38a, 36b es alimentado con —  

tensión,
- linea 4, el motor dB la bobina suministradora MI es - 

alimentado a tensión reducida para tensar ligeramente la banda duran­
te el registro por el bloque 49, 50.

- linea 5, el motor M2 de la bobina receptora 31 es ali

25

mentado a la tensión normal,
- linea 6, el rodillo de presión izquierdo PG 42a es —  

aplicado por si electroimán 44a sobre el eje motor 3Ba,
- linea 7, el rodillo dB presión P0 42b es aplicado por 

el electroimán 44b sobre el'eje motor derecho 38bj se está entonces - 
en la primera fase de vigilancia.
- En el tiempo TI, siemprB Bn modo vigilancia:

- linea 2, el bloque 51, 52 no es ya alimentado,
- linea 5, el motor M2 de la bobina receptora 31 no es -30
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ya alimentado,
- linea 7, el rodillo de presión P0 42b es separado,
- linea 9, el rodillo de presión 47b PAD es puesto en 

contacto sobre el eje motar 48 por medio del electroimán 53b,
- el motor del eje motor auxiliar MA 48 es puesta en re 

tación en el sentido de las agujas del relo’j a velocidad rápida, linca 
10;

- linea 12, el medio de maniobra del separador do bu­
cles múltiples (MEBM) es alimentado con tensión, de manera que forme 
el bucle múltiple en su longitud máxima linea 3 atrayendo la banda - 
enrollada sobre la bobina receptora;
- En el tiempo T ,

- linea 2, el bloque de rBgistro-lectura-borrado 51, 52 
es alimentado de nueva,

- linea 5, el motor M2 es alimentada,
- el rodillo de presión PAD 47b aplica la banda sobre 

el eje motor 48;
- linea 11, el motor del eje motor 48 es puesto en rota 

ción a pequeña velocidad en el sentido contrario a las agujas del re­
loj;

- linea 12 el MEBM es parado;
- linea 14, el freno de la bobina 31 es excitado duran­

te un corta instante;
- En el tiempo T^;

- linea 4,-el motor MI es alimentado a plana tensión, a 
velocidad rápida;

- linea 6, el rodilla de presión PG 42a es separado;
- linea 8, el rodilla de presión 47a aplica la banda so 

bre el eje motor 48;
- linea 10, el motor MA 48 es puesto en rotación a gran
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velocidad en el sentido de las agujas del reloj;
- linea 12, el MEBM es alimentada con tensión, de mane­

ra que lleve los bucles múltiples a su longitud mínima, linea 3.
- En el tiBmpo T^;

Se encuentra de nuevo en las condiciones de To, el pri­
mer ciclo ha terminado, pero además'el freno de la bobina 30 linea lí 
es excitado durante un corto instante. El proceso continúa así hasta 
la detección, por la cabeza de lectura,- de una señal considerada co­
ma interesante a registrar para.almacenarle en memoria. Durante los 
tiempos y T^, la velocidad del MEBM es regulada en función de la - 
posición de la palanca 56b del bucle auxiliar derecho,

• Durante los tiempos T^, Tg,la velocidad del motor del - 
eje motor auxiliar 48 es regulada '-par el control de la posición de le 
palanca auxiliar de tensión de banda análoga a la palanca 32a (no re­
presentada) situada entre el rodillo de presión 47b y el rodillo fijo' 
37b.

Durante los tiempos T3,- la veloeidad del motor del 
eje motar 48 es regulada por la detección de posición de la palanca - 
de tensión de banda 56a,

En el caso de aparición de una señal en el tiempo TB^, 
reconocida como interesante por'la electrónica asociada a la cabeza - 
de lectura, todas las funciones normales de vigilancia son mantenidas 
y se interrumpe la alimentación de la cabeza de registro que corres­
ponde a la longitud mínima de registro previa a la aparición de la se 
nal, aquí la cabeza 49, ‘50. .

El registro prosigue hasta el final de la señal; en es­
te momento, se comienza de nuevo el modo da vigilancia en Tq suminis­
trando una longitud de bucle virgen. Cuando una señal interesante apa 
rece en TŜ t es la cabeza 51, 52 la que deja de ser alimentada y la - 
cabeza 49, 50 la que continua registrando, permaneciendo almacenada -
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la parte de banda registrada en la bobina 31.
La décimoquinta línea muestra los períodos durante los 

cuales las bloques _7, 8 o 49, 50 a 51, 52 pueden asegurar la puesta - 
en memoria en función del instante de disparo de la señal con relaciói 
a las secuencias de vigilancia precedentes.

En el diagrama se ve que el bloque que asegura el regis 
tro durante la puesta en memoria es el que estaba en modo de vigilan 
cia desde el tiempo más largo.

Es evidente que pueden hacerse otras elecciones. Es pre 
ferible asegurar la función de puesta en memoria a partir del bloque 
8, o 51, 52 salvo cuando este bloque no se encuentra, en el instante 
del mando dB puesta Bn memoria, en estado de Registrar desde una dura 
ción predeterminada, función dBl tipa de señal a registrar.

El diagrama de la fig. 5, 1» y 2í línea, está dibujado 
de manera simétrica, lo que significa que ninguna de las dos cabezas 
es privilegiada con relación a la otra; esta Solución presenta el in­
conveniente de poner en memoria aguas arriba de señales interesantes, 
señales no interesantes. Se puede aún, en este caso, borrar la parte 
de señales sin interés, pero esta parte de banda es perdida en la cor 
tinuación.

Para paliar este inconveniente, es preferible elegir el 
bloque de registro más próxima a la bobina receptora. Esta disposiciór 
permite tener una posición de registro permanente, cualquiera que sea 
la posición del bucle, lo que ofrece la ventaja, cuando se dispara la 
puesta en memoria, de haher registrado, en todos los casos, una longi­
tud de banda suficiente para dar cuenta de los sucesos que preceden a 
la señal propiamente dicha.

Las velocidades rápidas de rebobinado y de desbobi'nado 
deben ser lo más grandes posibles para aumentar al máximo los períodos 
durantB los cuales el registro es simultáneo en los dos bloques 7 y 8
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o 49, 50 o 51, 52.
En modo de puesta en memoria, el bloque que no registra 

esté separado de la bando o no es alimentado. El modo de puesta en me 
moria continúa hasta que las condiciones dB fin de puesta en memoria 
son satisfechas. En este momento, el tramo de banda que acaba de ser 
puesto en memoria es sustituido por un tramb virgen tomado en la bobi 
na suministradora y el aparato se pone de nuevo en modo de vigilancia 
bajo la acción de la electrónica de mando, que determina la entrada - 
en acción de los motores correspondientes, de ejBs motoras y/o de bo­
binas y de maniobra del bucle.

Se tiene interés en trabajar con un modo de registro so 
bre banda que permite el borrado simultáneo (ejemplo: modo FM). En el 
caso contrario, es preciso prever la inserción en la cadena de circuí 
toe de barrado en los lugares mée adecuados, por ejemplo, un circuito 
de borrado inmediatamente aguas arriba de cada uno de los dos juegos, 
de bloques de registro.

La función de lectura de banda puede ser asegurada en - 
el mismo aparato, bien por una lectura diferida, bien por una lectura 
simultánea. En el primer caso, basta up solo bloque da lectura: en el 
segundo caao, es preferible poner uno detrás de cada bloque do regis­
tro, El almacenaje inicial o final dB ló banda puede ser efectuado en 
todos los soportes conocidos, casetes, bobinas, etc.

Otra ventaja del dispositivo es permitir un cambio auto 
mático de bucle para evitar un desgaste demasiado importante del bu­
cle, que implicaría un deterioro de la calidad del registra. Este sb 
obtiene por media del cómputo del número de cambios de sentido de la 
polea 19, o por ejemplo del número de desplazamientos del sistema de 
formación del bucle.

La electrónica de mando y de control comprende:
- una electrónica de control del movimiento en modo de vigilancia, —
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unida a un programador que manda en particular las velocidades y el - 
sentida de desfile de la banda alimentando los diferentes motores de 
bobinas, de los ejes motores y de subordinación del bucle, y los elec 
troimanes de mando de los rodillos de presión.

5 - una electrónica de mando de puesta en memoria y de puesta en modo -
de vigilancia, con un programador (marcación del ensayo, comparadores, 
temporizadores.. . . ) . '
- los diferentes captadores para el resumen de estados (cuenta-vuel 
tas, células electrónicas, etc....}.V

» t10 El aparato puede ser hecho teledirigido. Puede estar —
provisto da bobinas de gran autonomía.

-15

-20

25

- REIVINDICACIONES -

Loa puntos de invención propia y nueva que se presentan 
para que sean objeto de esta solicitud de Patente de Invención en Es­
paña, por VEINTE años, son los que se recogen en las reivindicaciones 
siguientes:

18.- Dispositivo electrónico y cinemático de registra - 
selectivo de señales sobre un soparte en banda que proviene de una bo 
bina suministradora y que va hacia una bobina receptara para la vigi­
lancia continua de perturbaciones.anomalías u otras informaciones in­
teresantes y que permite igualmente registrar una parte de los suce­
sos que preceden a la señal propiamente dicha, caracterizado porque - 
comprende: una banda magnética única bobinada sobre una bobina suminij; 
tradora que suministra en un bucle de vigilancia y en una bobina recep 
tora que recibe las secuencias de banda selectivamente almacenadas en 
memoria, estando o na las bobinas en casete, cuyo dispositivo compren­
de además: dos bloques de registro-lectura-barrado dispuestos una agüe s30
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arriba del buclB, al otro aguas abajo, registrando si primer bloque - 
secuancial y simultáneamente al segundo bloque, en la banda magnética 
que entra en el bucle, registrando al segundo bloque las mismas infor 
maciones en la parte de la banda que sale del bucle; aguas arriba de 
cada conjunto de registro, un bucle auxiliar de regulación de la vola 
cidad de paso de la banda magnética, de longitud variable en función 
de la tensión de la banda, dos ejes motores aguas abajo de los bloques 
de registro, dispuestos a una y otra parte de un eja de simetría XX' 
longitudinal y arrastrados a la velocidad apropiada por un motor o po- 
correas, dos rodillos de presión montados sobre palancas articuladas 
mandadas por los electroimanes, que actúan para prensar la banda mag­
nética sobre los ejes motores, un eje motor auxiliar con su motor de 
mando que arrastra este último a velocidad rápida o a velocidad de re 
gistro en el sentido apropiada, dos rodillos de presión montados so­
bre las palancas y mandados pr los electroiihanes, dos palancas de re­
gulación dispuestas a una y otra parte del eje de simetría, que tie­
nen cada una un rodillo sobre el que se Bnrolla la banda magnética, - 
siendo dichas palancas solicitadas elásticamente para formar, cada une, 
un bucle auxiliar de regulación en función de la tensión de la banda; 
un medio de control de la posición de las palancas que regula la velo­
cidad del medio de extensión o de recuperación del bucle principal o - 
de bucles múltiples; un medio de control de la posición do las palan­
cas de soporte del rodillo del bucle de regulación de la velocidad del 
eje motor auxiliar; medios que seleccionan, en caso de información a 
almacenar en memoria, aquél de los dos bloques de registro que ha re­
gistrado previamente el mayor número de informaciones aguas arriba de 
la serial a almacenar can dicha señal¡medios que mandan la parada dol - 
"modo de vigilancia" y que mandan la puesta en "modo de registro" para 
asegurar el almacenamiento en memoria así como el borrado automático 
de informaciones interesantes contenidas en la parte de banda en vaivén 
en el bucle y la separación o el cese de la alimentación del segundo -
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bloque de registro; medias de subordinación del generador de bucle en 
tre dos estados, uno de una longitud mínima y el otro de una longitud 
máxima en sincronismo con la velocidad de desfile lenta o rápida delai 
te de los bloques de registro en servicio; un medio programador aso­
ciado a la electrónica de control que alimenta secuBncialmente, en el 
sentido y a la velocidad apropiada, los motores de las bobinas de los 
ejes motores, el posicionamiento de los diversos rodillas de presión 
y el medio de subordinación y de control de los bucles múltiples y —  

auxiliares; una electrónica da mando y de control que comprende: una 
electrónica de control del movimiento en modo de vigilancia que manda 
el programador,‘una electrónica de lectura y dé comparación de las in 
formaciones íegistradas que definen las secuencias a almacenar en me­
moria, qu8 puede ser reemplazada por un operador, una electrónica de 
mando de puesta en mamaria y de puesta en vigilancia al final del "mo 
do de registro", y medios captadores de vigilancia del Bstado del bu­
cle,

2B,- Dispositivo según la reivindicación la, caracteri­
zado porque el funcionamiento en modo de vigilancia se desarrolla por 
ciclos de una duración igual a la de registro secuencial de un bloque 
con la duración de extensión o de reducción además de los bucles múl 
tiples, el ciclo se Bfectúa desda el tiempo To hasta el tiempo T4, en 
el tiempo To, las funciones realizadas son las siguientes: los bloques 
están conectados a sus amplificadores respectivos, los bucles múlti­
ples están en su longitud mínima, se suministra tensión al motor de - 
los Bjes motores, el motor de la bobina suministradora es alimentado 
con tensión reducida para tensar ligeramente la banda durante el re­
gistra por el bloque, el motor es alimentado a la tensión normal, el 
rodillo de presión (42a) es aplicado sobre el eje motor de presión —  

(42b) y el rodillo es aplicado sobre el eje motor derecho. |
30
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3*,- Diapositiva según las reivindicaciones 1B y 2ai ca 
racterizado porgue en el tiempo TI, las funciones empleadas son las — 
siguientes; el bloque no es ya alimentado, el motor de la bobina re­
ceptora no está ya alimentado,' el rodillo de presión derecho está se­
parado, el rodillo de presión derecho del eje motor auxiliar os pues­
ta en contacto sobre el eje motor, el motor'del eje motor es puesto - 
en rotación a velocidad rápida en el sentido del reloj, el medio de — 
maniobra de los bucles múltiples es alimentado con tensión de manera 
que forme el bucle múltiple en su longitud máxima atrayendo la banda 
enrollada sobre la bobina receptara.

fl«,- Dispositivo según una de las reivindicaciones 1®, 
2*i 3*, caracterizada porque en el tiempo T2, el bloque es alimentado 
da nuevo, al motor es acimentada, el rodilla de presión aplica la ban 
da sabré el eje motor auxiliar, cuyo motor es puesto en rotación a pe 
quBfia velocidad o a Velocidad de registro en el sentido del reloj, el 
medio de maniobra de los bucles múltiples ea detenido, y el frena de 
la bobina es excitado durante un corto Instante.

5».- Dispositivo según una cualquiera de las reivindica 
ciones precedentes, caracterizado parque en el tiempo T3, las funcio­
nes realizadas son las siguientes; al motor es alimentado a plena ten 
sión a velocidad rápida, el rodillo de presión (42a] es separado, el 
rodillo de presión (47a) aplica la banda sobre el eje motor auxiliar 
cuyo motor es puesto en rotación a gran velocidad en el sentida del - 
reloj, y el medio de maniobra de los bloques múltiples as alimentado 
con tensión de manera que lleve los bucles múltiples a su longitud mí 
nima.

6*,- Dispositivo según una cualquiera de las reivindica 
ciones precedentes, caracterizado porque en el tiempo T4, el ciclo es 
tá terminado y vuelve a comenzar de manera idéntica en el tiempo To - 
pero, además, el freno motor de la bobina izquierda es excitado duran30
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te un corto instante.
7-m- Dispositivo según una cualquiera de las reivindica 

ciones precedentes,, caracterizado parque entre el tiempo TI y T2, la 
velocidad del medio de maniobra de los bucles múltiples está regulada 
en función dB la detección de posición de la palanca derecha de bucle 
auxiliar, entre los tiempos T2 y T3, la velocidad del motor del eje - 
motor auxiliar es regulada por el control de la posición de le palan­
ca auxiliar de tensión de banda dispuesta entre el rodillo de presión 
derecho y el rodillo fijo, entre los tiempos T3 y T4, y la velocidad 
del motor del eje motor auxiliar es regulada por la detección de posi 
ción de la palanca izquierda de tensión de banda que genera el bucle 
auxiliar.

B9.- DispqsitiVo SBgún una cualquiera de las reivindica 
ciones precedentes caracterizado porque en el curso de registro simul 
táneo de loa bloques los medios electrónicos de mando actúan para des 
plSzar en el tiempo el final del registro uno con relación al otro de 
tal manara que, cuando es detectada una información a almacenar en me 
moria, el bloque seleccionado para continuar registrando ha registrado 
ya, aguas arriba de la señal, una longitud de banda suficiente para - 
poder conocer el suceso anterior - al retenida para ser tomado en memo 
ria, al final del registro de esta secuencia, las medias de manda elec 
trónicas están previstos para mandar la extensión o la reducción a vo 
locidad rápida del bucle según su estado.

99.- Dispositivo según una cualquiera de las reivindica 
ciones precedentescaracterizado porque el modo de "registro" para el 
almacenamiento en memoria es disparado manual o automáticamente por me 
dios electrónicos de lectura y de control que seleccionan el bloque - 
de registro más próximo a la bobina receptora, salvo si esta última - 
no registrara desde un tiempo suficientemente largo las informaciones

30 aguas arriba de la señal retenida, y que manda la liberación simul-
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tánea del segundo bloque de registro. y

10®,- Dispositivo según una cualquiera de las reivindi­

caciones precedentes, caracterizado porque el final del ''modo de re­

gistro" y la vuelta del "modo de vigilancia" son telemandados a par­

tir de los medios de lectura programada y de comparación, o por un —  

operador que capta el final de la secuencia’interesante, actuando si­

multáneamente sobre el motor de mando de la bobina suministradora pa­

ra entregar una nueva longitud de buclB virgen y para volver a poner 

en modo de vigilancia igualmente el segundo bloque de registro que ha 

bía sido previamente separado o al que'se había dejado de alimentar.
lia.- Dispositivo según una cualquiera de las reivindi­

caciones precedentes, caracterizado porque el generador da buole está 

constituido por un'primer falso,bucle, fijo que envia de nuevo la ban­

da por medio de la polea, palancas articulada^ equipadas con rodillas 

en Si interior de este bucle llamado mínimo están dispuestos dos tre­
nos de rodillos móviles dispuestos, oatia lino, en oposición sobre un su 
parte que desliza en sentido opuesto »n al bastidor y colocados al ~  

tresbolillo con relación a otros das trenes de rodillos fijos, dispueu 

tos paralelamente de tal manera que la banda tomada entre los rodillo: 

fijas y los rodillos móviles sea puesta en bucles múltiples por ol de: 

plazamienta de los rodillos móviles que se SBparan, por ejemplo, del 

eje de simetría del sistema, y la variación del bucle entre una posi­

ción longitud mínima y una posición o estado extendido as función del 
desplazamiento de los rodillos móviles con relación a este eje de si­

metría.

12®.- Dispositivo según uná cualquiera de las reivindi­

caciones precedentes, caracterizado porque el desplazamiento de los ro 

dillos móviles es obtenido por medio de al menos un cable subtendido - 

3or dos poleas y por medio de un bucle constituido por al menos una - 

vuelta del cable enrollado sobre un árbol motar, los dos soportes de -
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rodillos móviles son hechos solidarios del cable, de tal manera que - 
el movimiento de éste arrastra los soportes de rodillos móviles uno - 
con relación al otro, bien en movimiento de separación, o bien en mo­
vimiento de aproximación según el sentida de rotación del árbol motor.

13fi.- Dispositivo según una cualquiera de las reivindica 
ciones precedentes, caracterizado porque el desgaste de la banda es - 
controlado por medio de un bloque electrónico que cuenta el número de 
movimientos del bucle a fin de provocar, cuando se ha alcanzada un nú 
mero de pasos predeterminados, la sustitución automática de la longi­
tud de banda usada por una longitud igual de banda tomada sobre la bo 
bina suministradora.

14#.- “DISPOSITIVO ELECTRONICO Y CINEMATICO DE REGISTRO 
SELECTIVO DE SEÑALES SOBRE UN SOPORTE EN BANDA».

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecedo, 
representado en los dibujos que se acompañan y con los fines que se - 
han especificado.

Esta Memoria consta da veinte hojas escritas a máquina 
por una sola cara.

¿0 Madrid, t  \r¡:

P.A.

Oscar de EJz’fjrfrr 
Por/fotíer.
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