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La provento invención* segdn se expresa en el enancó 
do de esta aeaoria dosoriptiva* se refiere a as goteas ¡paca 
medir la potencia consumida por un motor en dada instante.

Este sistema* objeto de la invención* cuya finalidad 
es la de proporcionar ana medida indicativa de la potencia con 
sumida por an motor en cada instante* comprende unos bloques 
electrónicos* de modo quela potencia consumida os referida a 
un origen de escala preselecoionable mediante al circuito ce* 
rrespondicnte a nao de los bloques, obteniéndose moa sedal* 
que puede ser nuevamente indicativa o permitir la regulación 
de los factores que motivan el consumo de dicho motor* median 
te la comparación en otro circuito electrónico* de la seHál 
antedicha con otra segal prefijáble mediante un circuito, pro­
selector de segal que -dará la regulación deseada*

SI sistema en cuestión* puede ser aplicado por. ejeâ  ̂ 
pío a una amasadora do hormigón* en la que* mediante un circuí 
to de rectificación y filtra je ̂  otro selector de origen de cg 
cala* se obtiene la medida de la potencia que emplea el motor 
en mover, la masa* desoontando la potenoia empleada en mover 
las paletas*. De esta forma y mediante otros circuitos debida­
mente concebidos* que se se describirán más adelante* se pue­
de regular la cantidad de agua a aRadir a la mezcla* padióndg 
se realizar de forma autoA&tlca o bien de forma manad*

El sistema conjunto* comprende un primor bloque co­
rrespondiente a la toma de aeBal de la potencia consumida por 
el motor. Una variable indicativa de esta potencia consumida 
es la corriente que el motor absorbo de la línea* por lo que 
diclita toma de seSal se realiza por ejemplo* mediante un trena-



formador da intensidad a la entrada del motor, a Moa mediante 
un shunt en la línea y un transfonaador de tensión,

A continuación del bloque de toma de sedal, va dis­
puesto un segundo bloque constitutivo de un circuito de rec% 

5* flotación y filtrado de la dudide-seHal la oual es-transforatg. 
da an continua (caso de que el motor fuese de alterna)..

Un tercer bloque, componiendo parte del propio ais* . 
tema, está constituido por un circuito restedor que peraite 
prefijer el cero de la escala* Bh este circuito se reatan dos 

10, seHalect la indî tiva de la potencia consumida por el motor 
en cada instante (variable), provinente del bloque de rectiil- 
oeciÓn y filtrado, y otra fija provinente de un cuarto bloque 
constituido por un olroaito encargado de proporcionar una se­
dal fija que puede ser seleccionada! siendo esta sedal fija 

15* la que determina el origen de la asocia de medidas, padiando 
estar compuesto este circuito por un potenciómetro unido a 
una batería*

Asimismo, existe un quinto Moque* sayo circuito es 
an&logo al del bloque selector de origen da escalas, propon*

20, oionando una saHal de rafaronoia fija que es utilizada pura 
restarla de la sedal parooedante del mencionado circuito ras-' 
tador* do modo que en función do asta diferencia na establece 
la regulación del sistema,

Por último, dicho Materna comprende un bloque cona% 
2$* tuídO por un nuevo circuito restxdor análogo al anteriormente 

aludido, el- cual da una sedal de salida que es utilizada para 
. la regulación automática ce algún factor que inf aya en la an 
treda primitiva del sistema (potencia del motor),

Pera complementar' la descripción que seguidamente se 
30* va a realisar y con objeto de ayudar a una mejor comprensión
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de las caractoristicas delinvento y se acompasa a la presente 
memoria descriptiva da ana haga dnica de píanos en la W  se 
ha representado el diagrama de Meques que componen el siste­
me objeto de la invención̂

5.# Da acuerdo con dicho di&grama, se han reverenciado
námerieanente cada ano de los bloques que 10 constituyen* 
rrespondiendo. tales referencias de la foma siguiente*

1*- Toma de segal
2#- Bloque de reotifioaelín y filtrado 
3*- Circuito o bloque restador 
4*— colector do origen de escala 
5*— PresOlector de sosal 
6.-.. Cironito reatadov final;#.
A la vista del diagrama#, puede ebsertaree O?, bloque 

(1) encalcado de tomar la seSal de la potencia consumida por 
el motor* do tal modo que una variable indioativa de dicha pg. 
tenoia consumida es la corriente que el motor absorbo do lá — 
líneâ  por 1c que tai toma de -segal puede realisarse por un 
traanfomador de intensidad a la entrada del motor# o* incluso 

B0* por un shunt en le linca y un transformador de tensión.
La segal tomada por el. Moque (l) es llevada a un 

circuito de rectificación y filtrado (2)para convertir la co
* .  y . . .  .

miente alterna en contiéna, si el mótor es do Corriente altor
na* ,

^  Dicha segal rectificó'-y* filtrad pasa -al primor**
circuito restador (3j* ai que a su vea liega otra segal fija 
procedan̂  del selector (4) de origen d& escala* Dicho clrcug.
to yestndor (3)' permite prefijar 01 coro do la encola* y en el
mlsmo se realiza la función de restar dos seHalee} la indíca­

lo tiva de la potencia consumida por al motar On ceda instante



siendo pos consiguiente vurieble) procedente del circuito reo*, 
tifioador y filtrado (2)* y lo señal fija anteriormente aencig* 
nade procedente del circuito selector (4) de origen de aséala* 

Por consiguiente, la señal de sabida de dicho eiroui 
to restador (3̂  es país señal 2*. sedal 4* siendo dicha señal 
enviada a na segundo y último circuito reatador (6), al que 
aaláiBHM) le llega la sedal da otro circuito (5) análogo al *-* 
mencionado circuito (4)*

. El primer circuito' restador o bloque (3) puede- estar 
YO. constituido por un amplificador operaoional, mientras que el 

circuito selector (4), puede muy bien estar constituido por 
un potenciómetro unido a una batería, de modo que este din** 
cuito (4) proporciona una sedal fija, .que so puede seleccionar, 
siendo esta sedal fija la que nos determina el erigen de la es 

1$. cala de medidas*
El circuito (5), preselactor de sedal, os análogo al * 

circuito (4} y proporciona una "OKal de referencia fija, que 
es utilizada patra ser restada de la sedal procedente d&circai- 
to restador (3), de modo que en función da esta diferencia de 

20. establece la regulación del sistema en cuestión*
El circuito (6), ya citado, es un circuito restador 

que proporciona una sedal de salida aeBaR 3̂  señal 4, salida 
está que ee utilizada para la regulación automática deiaig&k- 
faotor que influyera la entrada primitiva del sistema (potencia) 

2$:. del motor}.$r A la salida del bloque 3 Ó del bibque ó se puedan 
intercalar los correspondientes dispositivos indicadores, ta—

. -.les como un voltímetro con el fin do visualizar la medida ra- 
! feotaada*
- ^ ^

30* El solicitante se reserva el derecho de entender **-

4 -**



esta gafada a ice países extranjeros y reivindicado la misaa 
prioridad e 3a presente solicitad al ambaro de? Convenio In­
ternacional para la protección de la Propiedad Iadnotrial*, 

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de 
5# .introducir en la presente invención enantes perfeccionamientos 

sobre la misma puedan derivarse? mediante la solicitad de loe 
correspondientes Certificados de Adición en le forma aeílalada

<- 5 -

por 3a &egr+
N O 3 A

13* la patente de Invención, qpo se solicita por vein­
te aBos# para Separa, de acuerdo con la vigente legialacids? 
deberá recaer sobre; "̂ ISTÊ A PARA MEDIR 1& FOTESCIA CONSUMI­
DA POR UN MOTOR BM 3&B& INSTARTE", segRa las oaracteristicas 
esencinl-oe de las siguientes#

1 5 *  . . .  "  *. . . .

20*

25*



R E i v i n p i c A e i o y a 3 
1.- sintama para medir la potencia concomida por un 

motor en cada inatento# esencialmente caracterizado porque —  
comprende un circuito dé toma de aeSdl* un circuito de recti% 
- caoión y filtrado! un circuito restador; un circuito sole<̂  
tor de erigen de escala; un circuito presdector de saHd y 
un segundo y último circuito restador; habiéndose previsto 
quela asnal indicativa de la potanoia consumida por el motor 
después de ser tomada por el primer circuito o bloque# pasa 

10* al correspondiente circuito de rectificado y filtrado# cuya 
seHal de salida es enviada el primer circuito restador enoagr 
gado de prefijar el oero de la eeoala y donde se reatan la 
sedal procedente del circuito rectificador y otra sosal fija 
procedente del circuito selector de origen de escala; con la 

1&? particularidad de que la sedal doble de salida de éste clr* 
cuito restador es enviada al aegdndc y último circuito res­
tador que llega a su vez lo sedal procedente del circuito 
preselector de aeHal# de modo que la aopal doble de salida — 
asi formada en el circuito restador segundo y último es uti- 

20* limada para lo regulaoién automática de cualquier factor <*- 
que influya a la entrada primitiva del. sistema; y .porque a 
la salida del pirmero y/o segundo circuito restador se pueden 

' interoair unos dispositivos indio dores pera visualizarla me­
dida efectuada#

23* 2.-- Sistema para medir la potencia consumida por un
motor en cada Instante* según reivindicación la# caracterizado 
porque la toma de sedal puede realizarse mediante un transfqg 
mador de intensidad a la entrada del motor# o mediante un shunt 
en la linea y un transformador áe tensión#

30* 3#- Sistema pera medir la potencia consumida por un



motor en cada instante, segda reivindicación IB, caracterizado 
porque el primer circuito restaáor puede estar constituido por 
na amplificador oper̂ cional, restándose en di^o eironito doa 
sedales* la indicativa de la potencia consabida por el motor 

$. en cada instante (variable) procedente del circuito rectifica­
dor* y otra fíga procedente del circuito selector de origen —  
de escala, el cueúL puede estar coastítnido por un potenciómetro 
unido a ana batería*

10+ motor en cada instante# se#n reivindicación le* caracterizado 
porque el circuito preselector de sedal proporciona ana sedal 
de referencia fija* que se usa para restarla a la sedal proce­
dente del primer circuito raatador* estableciéndose una regala, 
eión del sistema en fnacida de la diferencia da las mencionadas 

15. sedales restadas.
50.- "SISTEMA R&RA MEHC3 LA CENCIA Ĉ SUBUBA POR US 

MOR m  e&Ba insTMTS^
Segdn queda sustancialmentc descrito en la presente 

Memoria que consta de siete bogas* escritas a máquina por ana 
20. sola cara y acompasada de gitagos*

43*- Sistema para medir la potencia conaumida por un

Madrid* 7 JUL, )97g
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