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PATEETE DB BWEKCKHr

que por veinte años, para España y sus Posesiones, se solicita a fa- 
vor de AKTISBOLAGET BOEORŜ  domiciliada en S-690 20 B0F0RS (Suecia), 
de nacionalidad sueca, por* "PEREECCIENAUlKüTOs EM MAquî AS EXCAVADO
PAR"

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a perfeccionamientos en axaavadg. 
ras, por ejemplo una exaoavadora para efectuar excavación profunda, 
una excavadora de cuchara de arrastre o una exacavadora de dragado*
Estas excavadoras por lo general aa desplazan sobre ruedas o sobre orugas 
y tienen un chasis con la cabina del operador y nMMû TwtWn para su ftĝ 
cionandentc* Del chasis se extiende un sistema de brazos, y en el exta& 
mo libre del sistema da brazos se encuentra una unidad de excavadora 
para efectuar la evacuación profunda, una unidad escaladora para dragĝ  
dos p una unidad excavadora de cuchara do arrastre. Por lo general, el 
sistema de brazos, asi como estas unidades, son accionadas por "igón 
tipo de sistema hidráulico con excepción, sin embargo, de la unidad ex 
cavadora de cuchara de arrastre, que es accionada por las cucharas de 
arrastre. Todas las unidades de excavación son de un tipo en el que en 
un borde una abertura de la misma se encuentra una parte cortadora en 
forma de diente o borda da corte. Se ha demostrado ahora que cuando 
tan funcionando estas unidades de excavación, se necesita una potencia 
bastante fuerte en la excavadora, en condiciones desfavorables de te­
rreno.
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Un objeto de la presenta invención as proporcionar ana excavadora con 
30 una unidad de excavación en el que el oonaumo da potencia puede reduciros

a peaar de encontrarse condiciones desfavorables en el terreno, si se ne­
cesita en ana situación de crisis anargática.

Segdn la invención, se proporciona en o para una excavadora, por ejem­
plo una excavadora para efectuar excavaciones profundas, una excavadora de 

2$ cuchara de arrastre o una excavadora de dragado, una unidad de excavación
del tipo que tiene en un borde de una abertura de la misma una parte cor­
tante en forma de diente o borde 00ríante, en el quo la parte cortante va 
sujeta a la unidad por medios de sujecoión que incluyen unos miembros flg. 
xibles separadores y lleva un dispositivo de vibración firmemente fijados 

30 al mismo, con lo que puede obtenerse movimientos alternativos en la direa
ción del corta, o en la dirección del corte y en una dirección en ángulo 
recto a la dirección del corte, o en una dirección en ángulo recto a la 
dirección del corte, áticamente, segdn el desplazamiento de loa miembros 
separadores,

35 B1 vibrador,o vibradores utilizados pueden accionarse elóotricamente o
bien por medio de presión. So obstante, es preferible utilizar el medio de 
presión que ae utiliza para el funcionamiento de los brazos de la excava­
dora y la unidad de excavación.

A continuación ae describirá la invención a título de ejemplo, con rsfg¡, 
40 rancia a los dibujos adjuntos, en los que*

La Figura í ilustra una excavadora convencional con la unidad de socava­
ción.

La Figura 2 es una sección transversal de una unidad de excavación se­
gdn la invención,

45 La Figura 3 es una vista en perspectiva de un dispositivo incorporado



a la anidad do la figura 2# y que comprando una parte cortante con un vi­
brador y una parte de sujeción para la parte cortante#

La Figura 4 muestra el dispositivo según la figura 3, montado en la und 
dad da excavaoión#

La Figura 5 es una sección transversal a travÓs de un diente de corta 
y su sujeción#

La Figura 6 es una vista en perspectiva de la sujeción del diente repig. 
sentado en la figura 5*

La Figura ? es una vista en perspectiva da la sujeción da un diente mó­
vil en la dirección del corta, y

La Figura 8 as una vista en perspectiva de la sujeción de un diente que 
se mueve en ángulo recto respecto a la dirección del corte#

Haciendo referencia a los dibujos, una excavadora t, figura 3, para reg. 
lizar unn evacuación profunda consta de un chasis, 2, que contiene la ma­
quinaria y la cabina del operador# El chasis se desliza sobre orugas en cotg, 
tinuo 3, y lleva un primer brazo 4 y un segundo brazo 5# En el extremo li­
bre del brazo 5 se encuentra una unidad de excavación representada como un 
cangilón 6 con dientes de corte 7# El brazo 4 puede moverse arriba y abajo 
gracias a un cilindro hidráulico 8 y el brazo $ puede moverse arriba y abg, 
jo gracias a un cilindre hidráulico 9* El cangilón 6 es accionado alrede­
dor de su eje de gire por un cilindro hidráulico 10#

El cangilón 6 tiene cinco dientes 7, y oada diente está situado en su 
lugar en una pared 11 del cangilón, Fig# 2, gracias a un receptáoslo de 
diente 12, formado por dos paredes laterales 13 y 14, Fig 3, una parte su­
perior 1$, y una parte superior 16#

La parte superior 16, lleva un orificio 17 para cada diente, y junto a 
dicho orificio, cada diente lleva un rebajo# Una cuña 18 con núcleo fleẑ .



ble I? y un revestimiento duro 20 ss encuentran situados en el orificio 17 
y el rebajo. Coco pueda verse olaraaente en lea figuras 5 y 6, laa ouEas y 
las peredas laterales de las partes superiores 15 y 16% sujetan firmemente 
cada diente al cangilón. Unos miembros flexibles de separación 21 se enoue& 
trsn dispuestos entre la pared del cangilón y loe cinco dientas diferentes 
7% y un miembro flexible 22 se encuentra dispuesto entre cada diente 7 y la 
parte superior 15. Puede verse en lae figuras 5y 6 que, debido a loa miem­
bros de separación, ee posible que onda diente 7 se mueva en la dirección 
del oorte y en una dirección en ángulo recto a la dirección del corte. No 
obstante, ea evidentes que puede variarse la flexibilidad de loa miembros 
de separación dentro da unce implica limitas, y que temblón puede variarse 
de este modo la extensión de los movimlantoa en las dos direcciones cita­
da*. Cada diente 7 va fijado firmamento a una chapa de sujeción 23 oon ag& 
da de dos pernos 24 y 26, y dos tuercas 25 y 27. En la pared 11 del cangilón 
se encuentran los orificios 28 y 29 para las cabezas de los pernos. La fi%  
ra 3 ilustra la forma en la que los cinco dientes 7 van sujetos con la chapa 
de sujeción 23 e igualmente con los dispositivos de sujeción da los oinoo 
dientes. La unidad representada va sujeta a un cangilón 6 de la forma que se 
representa en la figura 4. Lae paredes laterales 13 y 15 da cada diente ven 
sujetas a la paced transversal del cangilón.

Che c míe vibradores 30, figuras 1 y 2, van fijados firmemente a la che­
pa de sujeción 23. Este vibrador o vibradores pueda ser accionado hidráuli­
camente y son del tipo conocido como **?ibroflux ED 51"* El vibrador o vibrqgpr 
res puede ser accionado tambióh elóotrioamente. La frecuencia del vibrador o 
vibradores puede variarse dentro de ómplios limites, y pueden conseguirse 
fuerzas centrifugas dentro de limites tambión muy amplios. Una frecuencia 
apropiada es 40 o+p.a., y una fuerza centrifuga apropiada es de 950 &g*. El 
vibrador o vibradores 30 lleva ¿os conexiones 31 y 32, ilg. 2, oonsotadas 
al sistema hidráulico de la excavadora. Las conexiones 31, 32 van protegí-



das por un revestimiento protector 34 y el vibrador va protegido por medio 
de-un-alojamiento protector 35* -— —

La fig* ? ¡nuestra un diente 7 sujeto de la misma forma representada en 
la figura 6, pero con la diferencia de que se han retirado la parte principal 
dal miembro separador 21 y la parte del miembro separador 22+ Las partea res 
tantea han recibido los números do referencia 21* y 22*+ La cuña 18 conserva 
todavía su núcleo flexible 19+ De esta forma es posible que el diente según 
la figura 7 se mueva en vaivén solamente en la dirección del corte.

La figura 8 muestra un diente 7 sujeto de la misma forma representada en 
la figura 6+ pero con la diferencia de que la cuña 18 va sujeta de forma no 
flexible y la parta frontal 21* del miembro separador 21 ha sido retirada.
Lo mismo puede decirse de la parto frontal 22' del miembro separador 22. A 
las partes restantes de los miembros separadores se les ha dado los números 
de referencia 21 "y 22*'. El diente según la figura 8 puede moverse única­
mente en direoción perpendicular a la dirección del corte.

La unidad de excavación profunda según las figuras anteriormente citadas* 
funciona de la forma siguiente. El operador de la excavadora 1 acciona el 
cangilón 6 de la forma habitual* y cuando el diente 7 se pone en contacto 
con la tierra* el vibrador 30 haoa que los dientes 7 vibren en relación con 
la parad 11 del cangilón* debido al hecho de que los dientes y el vibrador 
forman juntos ana unidad fija y debido a la presencia de los miembros ¿apa­
radoras flexibles* lo que determina en quÓ dirección o direcciones se muevan 
los dientes. Las vibraciones da los dientes facilitan la excavación cuando 
se encuentran oondieiones desfavorables del terreno y sato* a su vez* pro­
duce un ahorro da potencia.

REIVINDICACIONES

1*.** PERFECCIONAMIENTO S EN MAQUINAS EXCAVADORAS* por ejemplo una excavadora
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para efectuar uoa cxcovaedón profunda, una oxea vadera da cuchara do 
HO arrastre o una excavadora do dragado, caractcrizadoo por incorporar

ana unidad do excavación del tipo on oí que cu un bordo do una abar 
tura do la sima no encuentra una ¡parto do corta trn farsa do dina—  
toa o bordo de corto, estando la parto do corto sujeta a la unidad 
por medies de aujecl&i que incluyen medios y diseños de cierro t&%a 

335 tioe ílcxiblos de separación, HovaMo un dispositivo de vibración
firmemente fijado a la ¡sisme, con lo que pueden obtenerse movimien̂  
tos alternativos en la áiroccióh dol corto o on la diracoióh del oĉ  
te y on la dirección. pcrpoadioular a la diroooidn del corto, o adío 
en diroooián porp̂ idicular a la dirección del corto, según di cm^a- 

140 aaaioato de los miombrm de separación.

2*- ParfoacioaamiontoB en máquinas excavadoras, aegdn la reivindica­
ción te, caraoterizadoa porque el dispositivo do vibración oc sncuqn 
tza situado en el exterior de la unidad.

3*-* PorfeooicuMBiontos en máquinas excavadoras, según la roiviBdi<g, 
ción tt, caracterizados porque el dispositivo do vibraci&í llora un 
dispositivo protector quo tiene propiedades talca qua no cambian la 
funoida sustandalm̂ rnta excavadora de la unidad.

4. - Pcrfocoionamiwitos en máquinas axcavaácrae, asgdn oualquiem do 
las reivindicaciones 1 a 3* caractoriaedoa porgue ol diapeoitivo do

/ vibración es accionado hidráulicamonto y puede conectarse al sistema 
hidráulico de una excavadora.

5. - Perfeccionamientos en máquinas excavadoras, según cualquiera de 
las reivindicaciones t a 4, caracterizados porque la dirección dd m¡2 

viaicnto alternativo dol bordo de corte depende dd grado do flextbi-*
155 lidad do los miembros aoieradoroa.

6^- "PgRFmMOR&HIKÍTOS fíAíSHdAS ¿K-UVADORAS". -
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Consta la presento señoría AesoBiptíva da siete folios nmeyadoo y 
meeaiíogyaíiaáoa a una sola oaca, a los coalas se unen ouatBO hojas de 
planos de áiaajos, paaa sa sojor oeRprensián.

sad aid, - 7  JUL.1976
AKTlSb:̂ YG.jff B^ss,
P.p.
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