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La presente Memoria descriptiva tiene como
finalidad la declaracién del objeto sobre el cual se
solicita el Privilegio de explotacién industrial y co
mercial exclusivas.en el territorio nacional, de una
Patente‘de Invencién, de acuerdo con las normas que -
sobre el particular contieme el vigente Estatuto so- -
bre Propiedad Industrial. Esta Patente de Invencidn
bajo titulo "MEJORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR MOVI
MIENTO DE UNA PIEZA" viene a perfeccionar las técnie-
cas conocidas, plasmindose en soluciones que aventa -
jan a las convencionales, tal y como enumeraremos a -~
lo largo de esta Memoria,

El presente invento se reflere a mejoris -
en el instrumento para la produccidn de movimiento de
una pieza y en particular, aunque no exclusivamente,
a tal instrumento para proporcionar el ajuste deiié;-
pejo retrovisor de un automévil, ST

. Han habido muchos disefios propusos para{él
control a distancia de los espejos retrovisores de _zu
tombviles montados en el exterior. La mayorfa de»eé@
tos disefios han surgido de complejidad de construq;::

"cién y deficiencia del funcionamiento, fuerzas gran~-

des requeridas para el funcilonamiento, dificultades -
para el posicionado exacto del espejo y otras muchas,
Un ejemplo dé tal técnica previa es el es-
pejo y accionador que se muesﬁran en la Patente de los
Estados Unidos N2 2,931.245 de Jacobson. Esta patente
muiestra un espejo retrovisor para automéviles que es
accionado a distancia por cables desde una unidad de
accionamiento, Este instrumento en particular se ha
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comprobado en la prictica que es defectuoso debido a

problgmas asociados con lg'flexi6n de los cables de

. accipnamieﬁté y con la suavidad del funcionamiento.

" Ademés, el espejo Jacobson ha demostrado

'quéAestﬁ a falﬁa de suavidad en el funcionamiento y
falta de finura en la colocaci&n definida ddl espejo

‘en una posicién requerida,

El espejo Jacobson ha sufrido también por
los grandes movimientos debidos a las vibraciones nor

' males asociadas por un automévil en movimiento,

~ Por lo tanto, el objeto principal del pre
senté'§nﬁento es proporcionar un instrumento para = -
prodncir'el movimiento de una pieza con control mis
positivo del posicionado y fngulo de la pieza en lus
planos v?rtical y horizontal,

" Otro objeto es proporcionar una construc-
cidn estable aunque de montaje y.desmontaje mis féci
1es; ' .

Con estos y otros objetivos en mente, el
presente invenﬁd proporciona un instrumento de accilo
namiento para ;a'producci6n del movimiento de una ~-
pieza qpé comprende dos tqmbores dispuestos con sus
ejes de rotacién relativamente descentrados, siendo
los dos tambores giratorios individualmente por me-
dio de un solo controlador ya que el controlador va
acoplado x cada tambor de tal manera que estf descen
trado en solamente una de las direcciones vertical y
horizontal, controlando cada tambor bien sea el movi
miento vertical u horizontal de la pieza.

7 El invento proporciona también un cabezal
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de espejo adaptado para el control a dlstanc1a qne
comprende un espeao adaptado para ser montado en ~
una’ placa de apoyo con un par de pasadores - pzvo—'
te verticales diametralmenbe opuestos dispuestos
gobre su eje transversal vertxcal v equidistantes :
del centro de la placa de apoyo, un fiador de rete’
nida montado coaxialmente en dicha placa de apoyo,
un disco antirrotacién anular montado coaxialmenteV
con respecto a dicho fiador ds retenida, un bloque
de extremo del cable con un par de pasadores pivote
horizontales diametralmente opuestos dispuestos 80
bre su eje transversal horizontal y equmdistantes "“
del centro del bloque del extremo del cab;e, ajus-
tando los pasadofes pivote hgriéontales ¥y los pasy
dores pivote verticalés en réglajeg correspondien-
tes en el disco antirrotacién; esfando'diSpuesbo ;i;
el fiador de retenida para recibir los extremos ~-: ’
del medio del cable de accionamieubo.

Tal cabezal de espejo es una mejora y -f'

una modificacién del cabezal de espejo mostrado ex -

1a Patente de los Estados Unidos 3.576.359 de Cosh -

(el inventor del presente invento).

La patente esti colmada de otros numero
sos intentos para superar los problemas anteriore.-
mente descritos para ilustrar esto, la siguiente «
tabla proporciona la lista de muchas Patentes de -
los Estados Unidos relacionadaé con tales espejos,
muchos de los cuales jamis podrfan funcionar apro-

piadamente,
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Niumero Fecha . Nombre
Re 27172 20 Septiembre 1971 _ Van Nord,
- 3712149 23 Enero 1973 Van Nord
3653276 4 Abril . 1972 * McIntyre
3625085 7 Diciembre 1971 . Shrode
3618420 0 Noviembre 1971 : Horwitt
3561283 9 Febrero 1971 Smith
3552229 5 Buero 1971 Cummins
3552228 5§ Enero 1971 ~ Shrode
3550468 29 Diciembre 1970 Pringle-
3550456 29 Diciembre 1970 . Pringle
3474686 28 Octubre 1969 ‘Liedel
13472095 14 Octubre 1969 Kostin
3468186 23 Septiembre 1969 - McIntyre
3456524 22 Julio 1969 Draplia
3444755 20 Mayo 1969 Smith

Para que el invento pueda ser clarameﬁbé
comprendidonuesto con facilidad en efecto en la -
préctica, pasaremos a describir ahora las incorpora
ciones preferidas que incluyen las caracteristicaé .

- 'del presente invento, siendo la descripcién como =

ejemplo no limitativo solamente y con referemla a ~
los dibujos ilustrabtivos adjuntos., En los dibujos:
La fig. 1%, es una vista en perspectiva

de una unidad de accionamiento y un espejo del pre-
sente invento.

_La fig. 28, es una seccién tranﬁyersal -
vertical a lo largo de las lfneas y en direccién de
las flechas A -~ A de la fig. 1f.
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La fig. 38, es una seccién transversal ho

rizontal completa a 1o largo de 1as 1£ncas y en 1a -
‘direccién de las flochas B - B de la fig, 22,

La fige 42, es una vista en perspectiva -
de la placa de apoyo de las Figs, 22 y 34,
La fig. 52, es una vista en perspectiva -

del flador de retenida. de las Figs. 22 y 34,

La fig. 68, es una vista en perspectiva -
del disco antirrotacién de las figs. 22 .y 38,
-La fige. 72, es una vista en perspectiva

del bloque del extremo del cable de las Figs. 28 y 34,

La fig. 82, es una seccién transversal --
vertical de una segunda incorpopacidn de un espejo.
La fig. 98, es una vista en perspectivy -~

‘de una ‘dlternativa para el montaje del espejo. .

La fig. 108, es una visbp parcial de “9?,
variacién de la fig, 92, , -
La fig, 112, es una vista en perspectiva
de una unidad de accionamiento del-ﬁresente inwentég

2

La fig. 128, es una seccidn transversal.

horizontal a lo largo de las lineas y en direcciém -~

-de las flechas C ~C de 1la fig. 112,

La fig. 133, es una seccién transversal -
vertical completa a lo largo de las lfneas y en 1ail"
direccifn de las flechas D - D de la fig. 128,

. La fige 148, es una seccién transversal -
vertical completa a lo largo de las lfneas y en la -
direccién de las flechas E - E de la Fig. 128,

' La fig. 158, muestra una modificacién de
la fig. 148,
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La fig. 168, es una alzada de costqdo de

una modificacidn de los tambores de la unidad de ac
cionamiento, '

Las figs. 17§ a 208, son vistas esquemi-
ticas que ilustran el funcionamiento de 1a unidad ~

de accionamiento de las figs. 118 a 158,

La fig. 213, es una vista en perspectiva

~eaquemﬁt1ca de una segunda fonma de unidad de accio
namiento.

i , Las figs. 22ﬁ a 305, son vistas de costyg
do de los tres bambores de la fig. 219 JJugtrando
el funcionamlento de la segunda forma de la unidad
de accionamiento. _ .

Con reférencia a lé fig. 12 se muestra -
una unidad de accionamienbo (6) para el control del
movimiento de un espejo (1). El espejo (1) va mon-
tado dentro de un alojamiento (2) que a su vez va -
montado sobre una base (3). La unidad de acciona—-
mienbo (6) controla el funcionamiento del espejo -
(1) por medio de los cables (4) a través de un com-
penéédor de tensién (5). ‘o

Con referencia ahora a las figs., 22 a 108
en las que se muestra con detalle 1a porcién del es
pejo, e1 espejo (1) va monbado en una placa de monta
je (7)s La placa de montaje (7) puede ser de cmal-
quier n;turaleza adecuada como, por ejemplo, alumi.
nio con el espejo (1) sujeto en posicién por medio
de un adhesivo o una pestafia vuelta, o puede ser de

_material de pléstico con el espejo (1) sujeto en po

sicién por un adhesivo o una pestafia enrollada, o
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puede ser de un material pl&st:".qo con el espejo (1)
sujeto en posicién por un adhesivo o dejando la pla
ca (7) moldeada a éu alrededor. .

_ Sujeto fimemexrbe a 1a cara posterior de
1la placa de montaje (7 ) va un bloque de extremo de
cable (8) ct.wa forma es aproximadamente de “sombrero“
por esto se entiende que tiene una porcién amxlar
(14) con una porcién cilfndrica coaxial (15) que -
tiene una pared de extremo (16) (véah la Fig. 73-).

La pared de extremo (16) tiene una abertura central
(17) de tamafio predeterminado y cuatro ranuras per-
pendiculares entre sf (18) que tienen porc:lones"reb.;g
jadas (13) en su extremo m4s exterior radialmente.
Extendiéndose hacia atrés ¢ introducidos a presiﬁn'
desde la porcién anular (14) van dos msadores pivo-
te diametralmente opuestos (19), cuya funcién seri..
descrita a continuacidn.
Coaxial con el bloque del extremo del ca
ble (8) va un fiador de retenida {(9). Bl fiador de
retenida {9) es de forma alargada y tiene rebajes -
(20) en cada extremo de la porcién del cuerpo (21}.{_'5
del mismo, Centralmente y extendiéndose hacia fue.- .
ra del cuerpo (21) hay una porcién de cabezal (22)
con una porcidn con cuello (22'), La porcién de ca
bezal (22) esti adaptada para encajar a través de -
la abertura (17) de la pared de extremo (16) con la
pared (16) encajsndo en la porcién del cuello (22!').
Una abertura de doble conicidad (23) pasa ‘coaxialmeg

te a través de las porciones del cuerpo y el cabezal

(21) y (22) (Vean la Fig. 32) y hay dispuestos dos
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agujeros diametralmente opuestos (24) a través de la

porcién del cuerpo (21). La distancia Yradial? de «
los zgujeros (24) demde el eje central del f£iador de
vetenida (9) es substancialmente igual a la distan-e
cia rédfal de los rebajes (13) desde el eje central
de 1a pared {16), | )

_ Montada entre el blogue de extremo de ca-
ble (8) y ol fiador de retenida (9) ve una arandela

‘anbirrobscién (10). La arandels (10) es de un didme

tre exterior similar a la altura del fiador de retew-
nida (5) y tiene una extensidn radial similar a la -
altura de los rebajes (20). La arandela (10) esgtd -
provista de dos indentaciones (25) que se extienden
hacia atris diametralmente opuestas y, en uma roky -
cién de 90°, dos indentaciones (26) que se extionden
hacia delante diametralmente opuésbas. Las indente-
ciones (25) descansan en los rebajes {20) cuande §l~
instrumento esti montado. . o
Bl instrumento se monta en el alojamieﬁ§6
(2) por medio de una placa de apoyo (11)s La placa
{11) tieme una parte superior (27) algo en forma'dg.

pomboy con dos mantsjes en forma de L (28) extendis..

dos hacia atrés y hacia fuera con sgujeros (29) en, .
los mismosy La parte superior (27) tiene cuatro ra
nuras (30) en la misma péra recibir los cables, -
niendo la superficie infarior de la parte superior

o tapa (27) cubos para el extremo del cable ranura -
dos (31)¢« Montados en la parte superior y extendién
dose hacla delante de la misma van dos ﬁaaadnres pi-
vote t32) con uno de ellos equidistantes de un paga -
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dor central cénico (33)s - La placa (11) va acoplada
al alojamiento {2) por‘medie ~d§-\1ox;s véstagos (34) ¥

- pernos-(35), o por cualguier obro medio adecuados -

El ingtrumento se monta colocando los ex:

. tremos de los cuatro cables {4) en cada, ime de los

cubos de extremo de los cables (31), con el extremo
de los czbles :I.nfer:lopes (64) que. pasan a través de
las-diregciones verticales del movimiento del extre

- mo pasan.a través de los agujeros (24) en el fiador
;' do retenida (9) mientras los otros. dos que contro « |
- lan los movimientos horizontales ’giel_ espejo -(1) pa-
. san a.través de la aberburapenﬁr_al de la afax@&l&

antirrotacién (10). o
Los cuatro. exbremos de los cables (&ﬂ e

. pasan seguldamente a través. de 1la aberimra {17¥. y,-’

¢ mueven a lo largo de las ranuras (18), estandcw-

- situado el extremo del cable correcto (64) en 1a ra .

aura correcta (18). BE1 fi_ador'; de revenida £9), con

1a srandelz antirrotacién (10)=zmorfbada en el mi'sm&

,,,,,,

{17) para retener los oablqs en las ramuras (;1,8);.‘“: :

" 8o impide ol movimiento adicional de lqs' cablga e »:_
- bido a las retenidas (12} en su extremo exteriony . .-

siendo las retenidas (12) de mayor difmetro que el -
ancho de las ramuras (18), - '
Cuando el fiador de retenida (9) es encg
jado en posicifén en la abertura {17), los dos pasa
dores pivote (19) son loealizados en lss indenta~
ciones (25) de la arandela anbirpotacién (10)e
: Los componentes montados son monbados ~-
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seguidamente con la placa de apoyo (11) colocando el
fiador de retenida (9) sobre el exitremo del pasador
ebnico (33)s Los cables (4) y (64) son tensados en -
tonces para mantener el conjuﬁto completo en el esta
do montado. Cuando se produce el montaje final, los
pasadores pivote (32) son alojados en las indentacio
nes (26) de la arandela anbirrotacién (10),

Por lo tanto, el espejo (1) puede moverse
alrededor del eje vertical ge une los dos pasadores
(19) y puede moverse independientemente alrededor del
eje horizontal que une los dos pasadores (32), Cual
quier combinacién de estos dos movimientos es permisi
ble debido a la naturaleza cénica de la abertura (23).

De esta manera,‘proporcionando una tensién
dirigida hacia atrds a cualquiera de los cables (64),
o cualquier combinacién de dos cables (64) adyacaautes,
puede hacerse que se mueva el espejo (1).

El pasador (33) y el fiador de retenids (9)
estin provistos bésicamente para impedir el movimiento
de los diversos componentes entre sf en la direccién
radial., Esto puede superarse también por la incoipo-
racién mostrada en la fig. 82, En este caso estén-.
previstos dos clips (36) que se extienden hacia de~
lante acoplados a la placa de base (11). Los clips
(36) encajan en la arandela antirrotacién (10) adya-
cente a las indentaciones (25)« De esta manera, se
impide que el instrumento montado tenga movimiento ra
dial relativo y, por lo tanto, podrfian suﬁrimirse el
pasador (33) y el fiador de retenida (9).

Bn la fig. 92 se muestra otra variacién en
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la que el bloque del extremo del cable (8) forma par
te integral de la piaca de montaje (7), En esta ~-

"construccién no habria una porcién amular (14) y por

lo tanbo los pasadores (19') sobresaldrian de la pla_
ca (7). Si se deseara podrian disponerse pestafias de
refuerzo (37).

La fig. 108 muestra una variacién en la -
que el espejo puede ser adaptado al funcionamiento
con tres cables, En este caso habria solamente tres

ranuras (18) con 120° de separacién en lugar de 90°

‘de separacién, Tampoco se necesitarfan los agujeros

(24) en el fiador de retenida (é} (si se utilizara)
y habria solamente tres ranuras (30)”y cubos de ex~

tremo de cable (31), El uso de los cuatro pasadores

‘pivote y cuatro indentaciones en la arandela anéir}o
- tacidn se conservaria para permibir el movimientou¢-

apropiado del espejo (1) T - f,
Con referencia ahora a las Figs, 112 a 142
se muestra en las mismas una combinacién de unida& de
accionamiento (6) y compensacién (5).  Los detaliéé
del compensador no se muestran ni describen ya que,no
corresponden al presente invento, 'ié cémbinacién‘vai
contenida dentro de un alojamiento substancialmente -
cilindrico (40) que comprende una primera pieza (41)‘
¥y ‘una 'segunda pieza (42). La piéza:(il) tiene una
pared interior (49) conm un agujero taladrado ciego
interior (47) en la misma y la pieza (42) tiene una
pafed interior con un agujefo taladrado ciego exte~
rior (45) en la misma, Cuando las piezaé (41) v
(42) se montan para formar el alojamiento (40), las




10

15

paredes (48) y (49) se combinan formando una pared
interior completa (50), con los agujeros (45) y -~
(47) coaxiales. E1 agujerc (47) va preferiblemen-
te roscado de manera que pueda ubilizarse un perno
{46} para retener las plezas (41) y (42) en rela--
cifn montada., la pieza (42) del alojamiento estd
provista de una proyeccién cilfndrica hueca (43) -
que tiene una rosca exterior (44) para permitir el
montaje de la unidad en posicién en el salpicadero
o puerta de un autombvil o similar,

La unidad de acclonamiento (6) compren-
de bisicamente dos tambores montados para la rota-
cién individual con un controlador., Esto se hace
proporcionando un primer tambor (51) montado pars .
1a rotacifn en un saliente de eje (52) en la pieza
(42) y un segundo tambor (53) montado para la rot_g.
cibn de un saliente de eje (54) en 1la pieza (41) n

" estando los salientes de eje (52), (54) descentra~

dos vertical y horizontalmente, preferiblemente de
tal manera que la distancia entre los cjes de los -
salientes de eje (52), (54) no sea superior al ré- .
dio de los tambores (51), (53)s EI primer tambor. .
(51) est& provisto de un agujero (56) que lo atra=-
viesa descentrado verticalmente del eje (52) y el
segundo tambor (53) est4 provisto de un rebaje (55)
en el mismo descentrado horizontalmente de su eje
(54) .

) ~ Una palanca de maniobra (57) pasa a tra-
vés de un agujero cénico (58) én la pleza (42), a
través del agujero (56) en el primer tambor (51) y

Mod, 8
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al interior del rebaje (55) en el segundo tambor (53),
Cuando 18 palanca (57) atraviesa el primer tambor. (51)
esté pt‘ovisba de una bola aprox:unadamente esférica

( 59) habiendo dispuesba una bola similar (60) en el
exbremo :lnberior (61) de 1a palanca (57} en el rebaje
(55)- El ‘agujero (56) en el primer tambor tiene coni
cidad radialmente hacia dentro hacia el interior del
tambor (51) con el punto mﬁs ‘esbrecho (62) del aguje~
ro’ (56) situado aproximadmnen:be a dos terc:.os del re-
coriido a 10 largo del agujero (56) mﬁs préximo a la pie
za (42) del alo;jam:.ento (40). El prop&s:.uo del estre

‘chamiento del difmetro del agujero (56) es retener la

palanca (57) en posicién, Con el fin de que sirva de
ayuda para esto y para impedif éhirri.dos,— esti ﬁ:_!evig_
to px;ei;eriblemente un peciueﬁo muelle de compresiﬁg'; -
(63) en el rebaje (55) en el segundo ~t:.'zamﬁmr (53).que

actda sobre la bola del extremo (60). Esto fnez'zé a

la bola del medio (59) contra 1a porci6n (62) dei agg
jero (56). _ v

Por lo tanto, el movimiento dsl extremo’ ex-
terior de la palanca (57) en 1a direccifn vertical h4_
rd que el extremo interior (61)~ se mueva en la direg-.
cibn vertical opuesta con la palanca pivoteando alre—
dedor del bobén central (59). Este movimiento del ex
tremo interior (61) hace que el segﬁ.ndo tambor (53)
gire debido a que la palanca (57) es{;é montada en el
mismo descentrada horizontalmente, EL primer tambor
(51) no giraré ya que el botén del ‘centrp‘ (59) esté
dispuesto en el eje transversal vertical de dicho
tambor,
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A la inversa, cuando el extremo, exterior
de la palanca (57) es movido en la direccién. hori--
zontal, el extremo interior (61) no se movers por -
estar Ma@ descentrado horizontal ﬁero no verti-
calmente en el segundo tambor (53), pero como la pa
ianca (57) estd montada en el primer tambor (51) o
descentrada vertical pero no horiz'ontalmente ’ Vla Pa
lanca (57} pi'grotearé alrededor de 1la bola del exbrg_

mo {60) y hari que gire el primer tambor (51).

A Naturalmente, el movimiento del extremo
exterior de la palanca (57) en una direccibn que =
tiene componentes verticales y horizontales harfa ..
qﬁe los dos tambores (51), (53) giraran correspon—
dientemente.

Los dos tambores tienen asegurados cn -—
los mismos los cables interiores (64) de los cables
de accionamiato (4) con los dos cables que contro-—-
lan el movimiento alrededor del mismo eje montados
alrededor del mismo tambor. Los extremos de tales .
cables interiorcs (64) van unidos formande un bucle
continuo,

Con el fin de impedir el deslizamiento de
los cables (64) con relacibén a los tambores, estin
previstos los tornillos (65). También , los tambores
pueden ser de forma no cilindrica {como en las Figs.
132 a 158) y/o los cables (64) pueden ser pasados al
rededor de los tambores media vuelta (FPig. 132), ca-
si una vuelta entera (Figse 148 y 158), o cierto nd-
mero de vueltas. Con el fin de permitir a los cables

. (64) .elnacceso a los tambores (51) y (53) estén

Mod. 8



10

15

25

-10-

dispuestos los agujeros (66) en la pared (50). Estos
agujeros (66) pueden ser relativamente‘rgcbos (rig.
132) . curvados (Fig. 142) o cdénicos (Fig, 153), sien
do'determinada~la,néturaleza.de los agujeros (66) . -

'porjlas;formas de los tambores (51), (53) y el méto-
do de .sujecién de los cables (64) a los tambores (51)

(53)e-" . S
v La fig, 162 muestra un medio diferente pa
ra. asegurar los cables (64) a los pambqrgs. En este
caso, los extremos de los cables (64) estin formados
en pequefios bucles (83) que encajaanetrés de las ra
nuras (82) en los tambores, '

P

Las figs. 172 a 202 mestran el funciona-

miento de la unidad de accionamiento (6). s

" En las figs. 172 y 192 la palanca de con -
trol (57) no se ha movido y, por io tanto, el espojo.
(1)_est5 en posicién "neutral, Loé cables (4) aéqg‘
plados al tambor (53) estin dispuestos verticalmmte
en el espejo (1) y por lo tanté controlan el movi:yjf
miento del espejo (1) alrededor del eje horizontéig;;
mientras que los cables acoplados al tamboy (51) es '~
tén dispuestos horimtalmente en el espejo (1) y por
lo tanto conmtrolan el movimiento del espejo (1) alre
dedor del eje vertical. .

Al ser movido el eitremo exterior de la
palanca (57) horizontalmente hacia la izquierda (Fig.
182), el tambor no girard ya que la palanca. (57) estd
acoplada al mismo en su eje horizontal. Sin embargo,
como la palanca (57) estf acoplada al tambor (51) en
su eje vertical, el tambor (51) girari en direccidn
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contraria a las agujas del reloj. Esto hari que el
superior de los dos cables (4) acoplados al tambor
(51) se acorte y el inferior de los dos se alargue. .
?Qf lo tanto, él gépejo (1) se moveri alrededor de
su eje ierticél para moverse hacia delante a su iz -
quierda.. . ‘ .

Al moverse verticalmente hacia abajo el

extremo exterior de la palanca (57) (Fig. 208), el

tambor (51) no girari ya que la palanca (57) estd -

acoplada al mismo sobre su eje vertical, Sin embar

‘ g9, como la palanca (57) est§ acoplada al tambor

(53) girard en direccién de las agujas del reloje. -
Esto hari que el superior de los dos cables (4) Féé
plados al tambor (53) se alargue y el inferior sei'f
acorte, Por 16‘tanto,_el espejo se moverf alrede -

. dor de su eje horizontal para moverse hacia abajo, .

En la fig., 212 se muestra una segunda in .

corporacién de la unidad de accionamiento del inven

. to. En este caso, el tambor (53) es como antes pero -

el tambor (51') estd cambiado con relacién al tambor
previamente descrito (51) y se ha afiadido un tercer

“tambor (84)s los tres tambores (53), (84) y (51')

estin dispuestos concéntricamente,

La disposicién es tal que el tambor (53)
esti montado para la rotacién sobre el eje (54') y
1o mismo el tambor (84). Los tambores (53) y (84)
tienen sustancialmente el mismo diimetro y ambos gi
ran alfedédor de su eje central, E1 tambor (53)
géciona los cables para gl‘movimienxo horizontal del

esyejo y el tambor (84) acciona los cables para el
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movimiento vertical del espejo. FE1l tambor (51') no
acciona los cables directamente. El tambor {53) es

- accionado y funciona de la manera anteriormente des

crita?

El tambor (51') va monbado para 1la rota--
cidn sobre un saliente de eje (52') vy funciona de -
la forma anteriormente indicadas. Sin embargo el = -
tambor (511) tiene extendiéndose hacia fuera del -
mismo un pasador (86) montado radialmente hacia den
tro del saliente de eje (52'), El pasador (86) se
extiende hasta una ramura (87) en el tambor (84) dai

rigida radialmente con la cual encaja, siendo e]*aﬁ

cho de la ranura (87) el mismo que el difmetro dPl
pasador (86). La ranura (87) estd situada debajo’ y
entre el eje (54') y un agujero (88) a través del -

_ tambor (84) para permitir el paso libre a su travis -
- de la palancac maniobra (57). . , 2

La palanca de maniobra (57!') va conecta=- ’
da operativamente a los tambores (53) ¥ {51%) de 1a >~
manersa anter;ormen&e descrita. N

Las figs. 2§ a 305 mestran el funciona’
miento de la incorporacién de la fig. 212 con las
figs. 228, 252 y 288 mostrando el tambor (53), las

figs, 238, 263 y 29§ mostrando el tambor (84) v las

figs. 242, 278 y 302 mostrando el tambor (51%).
Cuando la palamca (57!') esti en la posi-

cibn "neutra® los tres tambores estin segfn se mues

tra en las figs. 223, 238 y.24§. ' |
Cuando el extremo exterior de la palanca

(57') se mueve verticalmente hacia arriba como en -
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las Figs. 252, 262 y 272, el tambor (51') no girari
debido al alineamiento vertical‘de 1la palanca (57')
y el eje (52t), El tambor (84) no giraré ya que la
palanca (57') no est§ conectada operativamente con
el mism;. El tambor (53) giraré en direccién con -
traria a lae agujas del reloj debido a que la palan
ca (57!) est4 conectada operativamente con el mismo
en relacifn descentrada horizontalmente respecto al
ede (54)s -
Cuando el extremo éxterior de la palanca

(577) se mueva hordzontalmente hacia la izquierda -
como en las figs. 283, 202 y 302, el tambor (53) no
girard debido al alineamiento horizontal de la ﬁaigg
ca (57') y el eje (54'). Sin embargo, el tambor
(517) girarg alrededor del eje (521) haciendo que el
pasador (86) se mueva de manera arquexla, El pasador
(86) actuari, .por lo tanto contra los costados de. la
ranura (87) en el tambor (84) haciendo que el tambor
gire alrededor del eje (54;) ¥ por lo tanto accionaun
do el espejo). c

| Las unidades de accionamiento anteriormgg»

" te deseritas pueden ser variadas para la maniobra -«

con tres cables cambiando uno de los cableg por un ~
pequefio muelle tensor. También pueden ser adaptadas
para la maniobra con dog cables sustituyendo los ca-
bles inferiores o superiores por muelles de tensién
pequeiios.

_ En lo anterior, debe tenerse en cuenta ~
que pueden utilizarse cables de cﬁalquier naturale-

za adecuada pero los cables son preferiblemente del
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tipo Bowden que pueden actuar como cables de empuje
y/o traccién,

Aungue en la anterior descripcién se han
descrito las incorporaciones preferidas del presen-—
te inveﬁto, se dari por entendido para los especia-
1lizados en la técnica que pueden realizarse muchas
variaciones en los detalles del disefio o construc -~
cién sin apartarse del invento, cuyo fmbito debe -
ser determinado por las reivindicaciones siguientes.

Conviene resaltar, una vez descritas la
naturaleza y ventajas de este invento, el carfcter

no limitativo del mismo, por cuanto los cambios.en:

- ?

1la forma, materia o dimensiones de sus partes céksg
titutivas no alterarin en modo alguno su esenciali-

dad, en tanto no supongan una sustancial variacién

en el conjunto, -

e

Igualmente el solicitante se reserva el .

-

derecho de introducir en la presente invencién cuanm .
tos perfeccionamientos se deriven del mismo median- ..

te la solicitud de los correspondientes Certifica~ "

dos de Adicién, en la foma sefialada por la Ley.
NOTA
Los puntos de invencidén propia y nueva
que se presentan para que sean objeto de Patente de
Invencién en Espafia, deberén recaer sobre "MEJORAS
EN UN APARATO PARA PRODUCIR MOVIMIENTO DE UNA PIEZA®,

de acuverdo con las giguientes:

.
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REIVINDICACIONES

18, SMEJORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZAW, caracterizado porque com-
prende dos tambores dispuestos con sus ejes de rota-
cién relétivamente_descentradoa, siendo los dos tams
hores rotativos individualmente por medio de un solo

controlador ya que el controlador estf acoplado a ca

da tambor de forma tal que estd descentrado solamen~
te en una de las direcciones vertical y horizontal,
controlando cada tambor el movimiento vertical u ho-
rizontal de lapieza,

28,~ UMEJORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZA", segn la reivindicacidm-iA,
caracterizado porque el controlador tiene un segﬁhdo
botén en su extremo interior que estf situado en un
rebaje en un segundo de los ‘dos tambores y un primex
botén intermedio en su longitud que est§ situado en:
un eétrechamiento en un agujero en el primero de los
dos tambores, siendo desviado el primer botén al es--
trechamiento por un mielle de compresidn en el reba-
je que actia sobre el segundo botén, siendo los dos
botones los medios de acoplamiento del controlador
a los dos tambores. .

. 38,~ ®"MEJORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZA®, segdn las reivindicaciones
18 & 28, caracterizado porque los dos tambores estén
dispuestos con sus ejes de rotacién descentrados iqg
tical y horizontalmente. .

48,~ YMEJORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZA", segdn la reivindicacién 12
6 28, caracterizado porque hay un tercer tambor inter
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medio con los dos tamhores, siendo el tercer tambor
coaxial con el segundo tambaor o no, estando conecta
do operativemente al controlador; teniendo el segug '
do y tercero tambores sus ejes de robacidn en su =
eje longitudinal, teniondo- el primer tambor su eje .
do rotacifn descentrado de su eje longitudinal.

52; ~8MEJORAS EN'UN APARATQ PARA PRODUCIR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZA®, segén la reivindicacidn 48,
caracterizado porque el tercer tambor és;accionado
por medio de un pasador situado sn el primer tambog -
¥ que sctda en una ramwra del tercer tambor; estando
el pasador radialmente hacia dentro del eje de note~

. ¢ién del primer tawbor, ¥ estando descentrada Iafba} '

nura del eje de robaci&n del tercer tambor. - Y h
. 68— "HEJORAS EN UN AP%RATO PARA PROﬁUﬂfR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZAS, zegin cualquiers de 1as, 5
relvindicaciones 12 232, cavdcterizado porque 1os wa
tambores controlan el movimiento de 1as-niezag por o -
medio de cables asegurados z los tambores. - S
78.- UMESORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR .
MOVIMIENTO DE UNA PIEZA“. caracterizado por la exisf
tencia de un cabezal de espejo adaptado para el :maﬁ;ié-"‘
8 distancia que comprende una placa danapporbé con un
par de pasadores pivoi;aq‘bes verticéles,diamebralmerxbe
opuestos, dispuestos en su eje transversal vertical y
equidistantes desde el cenbro de la placa del soporte,
un disco antirrotacidn anular montado edaxialﬁente‘cang

respecto a la placa del soportey un cable'y»bloque con

‘un par de pasadores pivotantes horizontales diametral-

mente opuestos disyuestos sobre su eje transversal
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Vhor:tzoxrbal y equidistmbes del centro del blogue del

extremo de:l. cable, encajando los pasadorea pivotan~ -

. tem hor:l.zonea]ss ¥ los paaadom pivotaube- vertica= -

les en mescas correspondienbes en el diaco aneirro-

'baciﬁm .

85«-' ‘MBJORAS BN UN A!’ARA!‘O !’ARA PRODUCIR
MOVIMIBMO bE UNA PIEZA', ugﬁn 1a re:!.v:l.ndicaciGn 72
caracmrizado porque ol cabezal de eape:)o eut& pro-
visl:o de un pasador cﬁnico‘ que sobrenale desde el -~
ce;nt:fo de la placa de soporbe y que énqa:ja on un agu

“dero cénico en un cierre de manguito monbado para re

tener el disco. atirrotacién en relacién con el bio~"
9%,- WMEJORAS EN UN APARATO PARK PRODUCTR
MOVIMIENTO DE UNA PIEZAY, segdn la reivindicacién 88
caracterizado porque el cierre de mangulto tiene uﬁg
sabeza bulbosa que se puede recibir como encaje r&pé.
do en una abertura en una pared del extremo del bls-
que del extremo del cable con el £in de, en el uso ~
retener los extremos del cable en una diversidad de.
ranuras en la pared del exbremoj y rebajes en su ex~
bremo exterdor con el fin de retener en los mismos

el disgco antirrvotacidn.
wﬂo-— UMEJORAS EN UN APARATC PARA PRODUCIR

'MOVIMIENYO DE UNA PIEZAY, segin lz reivindicacidn 98,

caracterizedo porque las ramuras son equidistentes al
rededor y se extienden radialmente hacla fuera de la

aberturas -
118, MEJORAS EN UN APARATO PARA PRODUCIR

MOVIMIENTO DE UNA PIBZA®, cavacterizado, segfin la 78
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reivindicacibn, por la existencia de un par ds clips
que. 5¢’ extienden hacia fuera dosde la placa de SOPO.E.‘
te para engranar en el disco. ant:i.rrotac,ién-y ﬁ:iarlo
radialmente, R

128, "MEJORAS EN UN APARATO PARA PROWGIR.

. MOVIMIEMO DE _UNA. PIEZAW, " ,. segun cualquiera de las
. reivindicaciones 78 a 115. caraetérizadas porque el

bloque del extremo del cable- forma parte integral de
ura placa de mo:rbase para el espejo.. L
138~ MMEJORAS EN UN APARATO PARA ?RODUGIRf g
MOVIMIENTO DE UNA PIEZAN, . IR
Todo tal y como’ queda descrito en la pre- )
sente Memoria, que consi.a de- venticuatro hojas mec;a-
nografiadas por unamla caras acompaﬁada de los dibu 1
jos correspondientes, : L cr
Madrid, e O

soMmRWL - -
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