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' El invento se refiere a los conectudores,
para tarjetas o ploeas de circuitos impresos, que com-
prenden: una eaja que incluye una ranhura, en la cual pug
de ser introducida por uno de sus bordes, una tarjeta
con circuitos impresos; varios S6rganos de contacto elds
ticamente deformables, orientados transversalmente con
relacidn a la longitud de la ranura y provisto, céda uno,
de un extremo mdévil y un extremo fijo que estd mantenido
seg(n una posicidn y una forma pricticamente inveriables
por el fondo de la caja; y un drgeno de mando montado a
rotocidn sobre la caja para provocor alternativamente la
aperturé y el cierre de los Organos de contacto que estin
situados en el mismo lado del plano medio de la ronura de
la caja, cuyos érganos, en el curso de su cicrre, vienen

a tocor, cada uno, por una zona activo situnda entre los
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extremos mévil y fijo, con une fuerza eldstica apropiae=

‘da, pistas conductoras de conexidn llevadas por lo tor-

Jjeta a conectar y que termina transversalmente cn el law
do de la torjeta préxima a la ranura, cuando la tarjeta
ha sido introducida en el conectador y los drganos de

contacto de &ste han sido cerrados.

-

Se busca desde hace tiempo resolver el
problema consistente en "abrir" los Organos de contace
to, precisamente antes y durante la introduccidn de cual
quier tarjeta en un dispositivo de conexidn que compren-
de generalmente vacios de tales conectadores, y precisa-
mente antes y durante la extraccidn de dicha tarjeta fue
ra del dispositivo, es'decir, consistiendo el problema
en separar el volumen barrido entones por esta tarjeta,
las zonas activas de los Orgonos ée contacto, con objeto
de hacer pfécticamente nula la fuerza necesaria para la
introduccidn o ﬁara la extraccidén de la tarjeta y de sus
traer asi a todo desgaste por frotamiento los revesti-
mientos de proteccidn, tanto de los drganos de contacto
de o de los conectadores, como de las pistas conductoras
de conexidn de las tarjetas. Naturalmente, es indispenw
sable, una vez que la tarjeta ha llegado & su posicidn
de trabajo, que los Organos de contacto se "cierren",
es decir, vengan a apoyarse elisticamente por sus zonas

. s 2 " .
activas sobre las pistas de conexiom correspondientes



de la tarjeta, cuyas pistas estdn previstas goneralmen-
te en ios dos lados de ésta.,
En su patente.(solicitud de patente nfi-
mero 45,943 del 12 de marzo de 1970) el solicitante ha
5 descrito ya un mecanismo que emplea, no ya la rotacidn,
sino la traslacidén de un drgeno de mando, y que actia
sobre los Organos de contacto elasticos del o de los co
nectadores, alternativamente en el sentido de la apertu
ra y en el seﬁtido del cierre, Gracias a este mecanismo
10 ' de mando alternativo, el operador esid asi segur;, tan-
to de la apertura de todos los drgonos de contacto, pre
cisamente antes y durante 15 introduccidén o extraccidn
de la tarjeta, como de su cierre con una fuerza el’stica
conveniente, una vez llegado la tarjeta a su posicidén de
15 trabajo. En el certificado de adicidn francés nfmero
724723/1.174,063, el solicitante ha descrito tombién un
mecanismo que emplea la rotacidn de un 6rgqno de mando, pe
ro que estd dispuesto de manera que suprime todo frota=-
micento de deslizamiento; el movimiento de rotacidn de este
20 organo de mando es provecado directamente por el moviwnmien-
to de introduccidén y de extraccibn de la tarjeta,
Il invento tiene por objeto erear un nue-
vo conectador que no solo desempeﬁe los mismas funciones

que el descrito en dicha potente amterior, sino aue in-

o

v

cluso haga mis eficaz la auto-limpieza, es decir, un bo-
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rrido automédtico mutuo de las pistas conductoros de co=-
nexién y de las zonas activas de los orgonos de contac-
to, en el curso del cierre de estos Gltimos. Por "borri-
do", se entiende aqui un deslizamiento relativo que e¢s

5 suficiente para eliminar el polvo susceptible de entor-
pecer la transmisidén de seiiales de poca tensidén entre
dichas zonas activas y pistas conductoras, pero insufi-
ciente para provocar el desgaste por frotamiento de los
revestimientos de proteccidén considerados. El invento tig

10 ne igualmente por objeto disminuir la distancia, y, por
consiguiente, la duracidén de transferencio de las sefiaw
les eléctricas, entre la zona activa de cada Orgono de
contacto y su extremo fijo. De preferencia también, el
invento ftiene por objeto hacer los conectadores tales

15 que se puedan desmontar y Volver'a montar o sustituir
individualmente sus érganos de contocto.

Para alcanzar el primero, por lo menos, de
estos objetos, el conectador conforme al invento estd ca
racterizado esencialmente por el hecho de que cada érgano

-

20 de contacto estd unido por su extremo mdvil al Srgono de
mando rotativo alrededor del cual describe aproximadamen
te una semi~espira, y por el hecho de que estd dispuesto
para poseer, en la parte deformable limitada por susex-
tremos, una flexibilidad menor em su primera roma com=

25 prendida entre el extremo mdvil y la zona activa, que en

14.6.76 - I* -
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su segunda rama comprendida entre la zona active y el ex
tremo fijo, lo éue agegura una autolimpieza eflicagz de
las pistas conductoras de las tarjetas y de las zonas og
tivas de los Organos de contacto. .

De esta manera,‘cuando partiendo de'la re
sicidn de apertura, se hace girar el drgano rotativo en
el sentido que tiende a disminuir el 4ngulo devenrolla-
miento de cada drgano de contacto alrededor de este br=-
ganos rotativo, se comienéa por hacer aumentor la dis-
tancia radial {con .relacidn a este Gltimo drgonc) de la
zona activa, hasta que éste venga a tocar la pisto con-
ductora de conexidn que le estd asocioda. Luego, debido
a las diferencias de flexibilidad, la primera rama conti
nha desplazéndose en el mismo sentido, hociendo que se
deslice la zona activa a lo largo de la pista conducto~
ra de conexidén, lo que se debe al hecho de que lo defor-
macidn que sufre el drgeno de contacto se produce, en su
mayor .parte, en su segunda rama,

Para que las dos ramas de cada Orgeno de
contacto tengan flexibilldades diferentes, pueden ser
adoptadas wvarias soluciones en el marco del inventoj en
particular, la seccidn transversal de la primera rama
tiene una superficie mayor que la de la sesunda rama, o
bien la priméra rama iiene un desarrollo longitudinal

continuo y la segunda rama un desarrollo longitudinal



Ui

10

15

20

L5e)
vt

14‘6076

hecho discontinuo por un bucle, un levantamiento o cual
quier otro comienzo de deformacidén local, o bien la pri
mera roma tiene un perfil transversal de mayor resisten
cia mechnica que el de la segunda rama, Naturalmente,
estas tres soluciones pueden ser combinadas entre si de
una manera cualquiera.

Segin una construccidn ventajosa, el or
geno de mando estd constituido por un véstago macizo de
materia aislante que estd provisto de una hendidura ro-
dial al mnivel de cada uno de los Orgenos de contacto,
cuyo extremo mévil estd inserto en esta hendidura,

En este Gltimo caso, para permitir el
desmontaje de'los drganos de contacto, el extremo mbvil
de cada brgano de contuocto estd introducido libremente
en la hendidura radial del 6rgano'rotativo; el extreno
fijo esté introducido libremente en una ranurs que
atroviesa el fondo de la caja contra la cual estd mante
nido por medios desmontables; el extremo fijo y, en po~
sicibén de apertura, el extremo mévil, ostin orientodos
perpendicularmente al fondo de la caja; y la caja estéa
abierta, por el lado opuesto a su fondo, al nivel de ca
da 8rgano de contacto. De esta manera, después de hober
colocado el Srgano de wando en posicidon de opertura ¥y 1i
berado el extremo fijo del drgano de contacio a desmon-

tar, se puede extraer éste tirando del mismo perpendicu-

-6 -



10

20

S
Ut

1%.6.76

larmente al fondo de la caja, en el sentido que lo ale-
ja de este fondo. El nuevo montaje del orgono de contag
to considerado o de un drgano de contacto nuevo, se efec
tda repitiendo las mismas operaciones.en sentido inverso.

. E1l invento seré.explicado ahora con mis
detalle, con ayuda de los dibujos anejos, que ilustran
diversos modos de realizacidn del mismo.

La figura 1 de.estos dibujos muestra, on
perspectiva esquemética, un conectodor, para tarjetas con
circuitos impresos, conforme a un primer modo de rcalizma
cibén del invento, ilustrando la parte superior de la fi-
gura la posicidn de apertura de un brgano de contacto y
la parte inferior la posicidén de cierre de otro Srgano
de contacto.

Las figufas 2, 3 y & ilustran, por me=~
dio de cortes transversé@es, la posicidn de apeitura,
una posicidn intermedia y la posicidn de cierre del &r-
gano de contacto del conectador de la figura l.

La figura 5 ilustra la operacidn de desg
montaje del drgano de contacto de las figuras 2 a 4,

La figura 6 muestra, en perspectiva, un
drgano de contacto conforme a un secundo modo de reali-
zacidn del invento, y su drgano de mando rotativo.

Las figuras 7 a 9 ilustran, de una mnanc-

ra andloga a las figuras 2 a 4, tres posiciones del brga

-7 -
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no de contacto de la figura 6.

La figura 10 muestra, en perspcctiva, un
organo de contacto confornme @ um tercer wodo de reali-
zacidn del invento, y su organo de mando rotativo.

_La figuras 11 a 13 ilustran, de una mane-
ra anfloga o las figuros 2 a &, tres posiciones del 6r-
gano de contacto de la figura 10, ‘

Las figuras 1% a 16 muestran en perspec-
tiva, a mayor escala, tres realizaciones posibles para
el O6rgano de contacto de las figuras 10 a 13.

La figura 17, finalmente, muest}a una va-
rionte del modo de realizacidén de las figuras 1 a 5.

Bl conectador representado esquemiticamen
te en la figura 1, comprende una coja 1 que estd hecho
de una materia aislonte y que comprende un fondo la y
dos alas 1lb. Esta caja tiene asi un perfil en U que deja
libre una ranura central 2 (véanse figuras 2 a 5), En el
interior de esta ranura 2, puede ser introducids, nor
uno de sus bordes, una tarjeta con circuitos impresos 3.
El conectador comprende adembs, & uno y otro lado del
plano medio P de la ranura 2, varios Organos de contac-
to 4, plésticomente deformaﬁles, orientados lransversal
mente con relacidén a la longitud de la ronura 2 y provis

tos, cada uno, de un extremo mdévil ha y de un extremo £i

jo 4b. Ll extremo fijo &b estd mantenido seyin una posi-

-8 -
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cidén de una forma pricticamente invarisble por el fondo
la de la-caja l. EL conectador comprende, ademis, dos
drganos de mando 5, dispuestos de monera casi simétri-
ca con relacidn al plono medio P de la ranura 2 (es de-
cir, con relacidn al plano medio de la torjeta 3 coloca
da en el 6onectador). Estos O6rganos 5 estén dispuestos
para provocar alternativamente la apertura (véase la
parte superior de la figura 1l y de la figura 2) y el
cierre (vlase la paorte inferior de la figure 1 y de la
figura &) de los Srganos de contacto 4 que estén situa-
dos en el mismo lado del plano P, De esta manera, los
drganos de contacto 4 vienen a tocar cada uno, por una
zona activa 4e (véanse figuras 2 a-Q) situada entre los
extremos %a y 4b, pistas conductoras de conexidén 6 lle-
vadas por la tarjeta 3 y que terminan en el lado de la
tarjeta préximo a la ronura 2, cuando la tarjeta 3 ha
sido introducida en el conectador y los Srganos de con-
tacto & han sido cerrados.

Conforme al invento, cada drgeno de cone
tacto & esté unido, por su extremo mdvil %4a, al &rgano
de mando rotative 5 alrededor del cual describe aproxi=-
madamente una semi-espira (o semi-vuelta de hélice) y
estd dispuesto para poseer, en su parte deformable com-

y
prendida entre sus extremos 4a y 4b, una flexibilidad

menor en su primera rama 7 comprendida entre el oxtremo
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mbévil &a y la zoma activa bc, que en su sesunda rama 8,
comprendido entre la zona activa 4ec y el extromo fijo
kb (vdase figura 2).

Segtin el modo de realizocidn de las fi-
guras 1 a 5, cada brgano de contacto 4 estd formado por
una cinta metdlica curva con objeto de que las generos
trices de su superficie curva sesn paralelas al eje del
érgano de mando 5. La rama 7 tiene un desarrollo longi-
tudinal continuo, en forma de espiral, mientras quc la
rama 8 tiene un desarrollo longitudinol hecho disconti=~
nuo por una deformacidn 9 en 5 que se une tangencinl-
mente al extremo fijo Itb vy a 12 zona activa &c.

El 6rgono de mando 5 estd constituido
por un vlstago macizo de materia aislante que estd pro-
visto de una hendidura o ranura radial 10 (véase figura
5) al nivel de cada uno de los drgonos de contacto & cu-
yo extremo movil ka estd inserto en esta hendidura. Las
hendiduras 10 estén formadas, de preferencia, en partes
cilindricas 5a de mayor dilmetro que las partes cilindri
cas 5b que forman gorrones en el interior de las alas
Ib de lo caja. Para que a pesar de la presencia de las
partes cilindricas 5a, el vistago puecda ser introducido
en estas alas 1lb, éstas pueden ser divididas por super-
ficies de separacidém 1l que pasan por el eje de los br-

gonos de mando 5. Lstos {iltimos estén provistos de palan

—-10—
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cas de maniobra (no mostradas) que cmergen en el extre-
mo de la caja 1,

Al nivel de cada drgono &, las alas 1b
Poseen una muesca 12 que estd orientada paralelamente a
ésta ala y que estd abierta hacia el plano P. La anchu-
ra de las muescas 12 no es mids que lizeramente superior
al pgrosor de los drganos de contacto &. nga resca 12
estf limitada por las caras laterales de los dos dientes
15 de perfil rectangular, Entre los dientes 15 de las
alas opuestas 1lb, subsisten intervalo suficiente para re
¢cibir el borde de la tarjeta 3,

Bl extremo mdévil ka de cada bdrgano de con-
tacto 4 estd introducido libremente en la ronura radial
10 del 6rgano de mando 5 que le estd atribuida, Igual-
mente, el extremo fijo 4b es introducido libremente en
una hendidura o ranura 14 (figura 5) que atraviesa el
fondo la de la caja 1 contrs el cual estd montenida por
medios desmontables. Sexin el modo de rcalizacidn de las
figuras 1 a 5, la ranura 14 tiene uno anchura inferior a
la anchura corriente del orgono de contacto 4, cuyo ex~
tremo fijo 4b esté estrechado, formondo un resolte 15,
pera poder pemetror en la ranura 1k, Esto limita la in-
troduccidn de este extremo 4b, que se puede mantener en
su sitio, retorciendo, como se muestra en 4d, el apéndi-

ce del 6rgano de contacto, es decir, lo parte de su ex-

- 11 -



tremo fijo &b que rebasa el fondo la de la caja 1. Como
muestran la figura 1 (en la parte sujerior) 2 y 5, el
extremo fijo 4b y, en posicidn de apertura, el extremo
mdévil %a, estdn orientados perpendicularmente al fondo
5 la, Pinalmenta, lo cojn 1 estd sbierta, por ¢l lado
opuesto al fondo la (es decir, hacia la izquicerdo de
las figuras 1 a 5), al nivel de cada drgono de contac-
to 4,
Se obtiene asi un concctador cuyo monta~
10 je y modo de funcionamiento son los sijuientes: se co-
mienza por colocar 1los 6rganos rotativos 5, desnuds de
lo cual se ocopla cada ala 1b o lo largo de su plano de
separacidn 1ll. Luego, estando los brganos de mando 5 en
su posici&n de apertura, se introduce cada organo de con
15 tacto 4 aproximdndolo al fondo la paralelamente al plano
Py, en el sentido opuesto al de la fleheca de la figura 5.
£sto hace entrar el extremo mbévil %4a en la renura 10
del érgano de mande correspondiente 5 y el extremo fijo
4b en la ranura 14 del fondo la. Cuando aeste extremo 4b
20 es retenido por contacto del resalto 15 con el borde in-
terior del fondo la, se retuerce su parte en saliente,
como se muestra en 4d en la figura l. 21 érgano de con-
tacto & se encuentra entonces en la posicidn representa-
da en la figura 2. Una vez colocados ¢n su sitio todos

25 los brganos 4, y establecidas las necesarias conexiones

l&n(’.?(’ - 12 -



con sus apéndices, el conectador estd en estado de fun-
cionar. La zona activa k¢ se encuentra en posicidén re-
trajida con relacidn al emplazamiento de la terjeta 3.
Se puede introducir, pues, una tarjeta, sin que los or-
. 5 ganos de contocto & raspen o rocen las pistas conducto-
ras 6 de la tarjeta 3, como resalta de la Tigura 2,
Hﬁgase girar ahora el &rgono de mando su=~
perior 5 en el sentido dé la flecha de las firuras 2 a
L, es decir, en el sentido gque tiende a disminuir el an~-
10 gulo de enrollamiento de cada Organo de contacto & alre-
dedor del Srgeno de mando 5. Se comicnza asi por hocer
sumenter la distancia radial de la zona octiva hec hosta
que &ésta viene a tocar la pista conductora 6 que le es-
td asocinda, en primer lugar en un punto Q¢ (o, mis pre-
15 cisomente, segin una generatriz perpendicular al plano
de las figuras 2 a & y que pasa por este punto )., Esta
es la posicidn representada en la figura 3, en que se eg
tablece un contacto sin fuerza entre los drgonos de cone
tocto 4 y las pistas 6. Continllese haciendo girar el dre
20 cano de mando 5 en el mismo sentido, Debido o las dife~
rencias de flexibilidad entre las ramas 7 y 8, la prine-
ra rama 7 continla desplazindose, haciendo que se desli-
ce la zona activa &c a lo largo de la pista conductora
6, mientras que lo parte 9 en S sufre una deformacidn mis

25 acentuada. Esto resulta a la vez un deslizamiento del pun

14.6.76 -13 -



to Q sobre la pista 6 (como se aprecis por comparacidn
entre las figuras 3 y &), es decir, una osuto-limpieza
de la superficie del contocto, y un aplanamicento de la

zona activa 4c contra la pista 0, lo que mejora las con

v

diciones .de pasd de la corriente. Otra particularidad
que mejoré estos condiciones de paso reside en la peque-
fia longitud entre la zona activa 4¢ y el apéndice del
drgono de contacto &. Se estd asi seguro de que todos
los 6rganos & vienen a tocar, con una fuerza elistica
10 apropiada, las pistas 6, después de lo eliminacidn dol
polve susceptible de entorpecer el paso de la corriento
Yy sobre ug &rea notoble, debido al aplananiento de la #g
na asctiva,.
Para abrir el conectador, es decir,
15 para poner los Orgonos de contacto 4 en posicién re-
traida respecto a las pistas 6 de la torjeta con ciroui
tos impresos 3, basta hacer girer el drgano de mando 5
en sentido inversoy lo que hace pasar sucesivemente ca=

,
da oOrgano de contacto por las posiciones de las figuras

51 se quicre comprobar o sustituir un
brgono 4, basta desconectar su apéndice, desretorcer la
parte retorcida 4d (véase figura 1) y tirar del brgeno

[

de contacto en el sentido de Jla flecha de la Limura 5.

El modo de realimacidn de las fijuras

te

Vi
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1 a 5 se distingue por la deformacidn permanente 9 en
5, que termina tangencialmente en el extremo fijo &b y
en la zonez activa 4c y gue favorece, en la roma de ma-
yor flexibilidad 8, uns deformacidn paralela al plano
P de la ronura 2, Bl modo dc realizacién de las figurss
© @ 9 no difiere del precedente més que por la sustitu~
cidn de la.deformacidn permenente 9 en I, y por una de=
formacidn pérmaﬁente4l6 en forma de protuberancia mis o
menos simétrica con relacidn a una perpendiculor al rla
no P, Enreste caso, cuando se¢ ciérra el conectador (pa=-
so sucesivo por las posicilones de log figura 7, 8 y 9),
se vuelven a apretar los flancos de la protuberancia on
mentando la altura de &ésta con el mismo efecto de desli
zoamiento del punto Q y de aplestamiento de la zona acti-
va Lc., Otra diferencia con relacidn al modo de realiza-
cibébn precedente, consiste en que la hendidura 14 en que
estd introducido el extremo fijo 4b del brgono de con-
tacto 4 estd més cerca del plano P pora faocilitar el pa
so de la deformacidn 16 bajo el drgeno de mancdo 5 en el
curso del desmontaje (véase figure 5) & del nuevo monta=-
je del brgano de contacto 4,

Segin el modo de realizacibdn de las fi-
guras 10 a 13, ilustrado a mayor escala en la fisura 15,
la diferencia de flexibilidad entre las ramas 7 v § se

debe al hecho de que la seceidn transversal de la prime=

-15 -
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ra roma 7 tiene una superficie mayor que la de le segun
da roma 8. 5i se toma, por ejemplo, uno cint# rietilica
cuya seccidén es de 0,80 x 0,40 nua, bastord cortarla a
uno y otro lado para transformarla, al nivel de la rama
8, en un hilo de seccidn cuadrada 0,40 x Q,40 mm o de
seccidn rectangular 0,30 x 0,40 mm. Se han designado

por 17 en las figuras 10 y 15, las muccas lateroles que
son hechas asi por corte, para ddsminuir localiiente la
seccidn del organo de contacto 4, Lste modo de realizo=-
cibén presenta, con relacidn a los precedentes, la venta
ja de un acortamiento de la parte del brgano 4 que cuté
comprendida entre la zona activa Lc y el apéndice por el
cﬁal se establece la conexibén exterior. Su funcionamien-
to es el mismo que el de los modos de realimacidon prece-
dentes y la deformacidén del drgano de conticto % resal-
ta de la comparacidn entre los figuras 11 (abicrta), 12
(entroda enbcontacto por el punto Q) y 13 (cierre),

Una tercera solucidén se ilustra en la fi
gura 14, Ségﬁn esta solucidn, la rama 7 de menor flexi-
bilidad tiene un perfil transversal de mayor resisten-
cia mechnica que el de la rama 8. En este cason, sc nue-
de partir, por ejemplo, de un hilo eldstico que tiene
une seccidn circular de 0,50 mm de didmetro. Para lo ra

me 8, se aplasta el hilo en una cierta longitud, como

se representa en 18, con el fin de obtener un hilo pla=-

- 16 =



no de seccidn 0,25 x 0,75 mm, por ejemplo, estando orien
tada la mayor dimensibn transversal de este hilo plono
paralelamente al plano P, en el conectador., Lo deforma=~
cibébn del drgano de contacto & asi constituido, es ané-
5 logzo a la del modo de realizacidn de las figuras 10 a
15.
Seglin la solucidén ilusirada en la figura
16, la diferencia de flexibilidad entre la rama 7 y J
se obtiene gracias al hecho de que la rama 7 tiene un
10 perfil transversal de mayor resistencia meclnica que el
de ls roma 8, habida cuenta de los esfuerzos a los cua-
les la rotacidén del Srgono de mando 5 somete al drgano
de contacto 4, Si se utiliza como materia prima un hi-
lo plano, basta, én,la rama 7, colocar su dimensidn na-
15 yor en un plano perpendicular al eje del brgano 5 vy, gra
cias a una torsidn de 902, como se indics en 18 en la 3
gura 16, colocar en la rama 8 la mayor dimensidn parale~
lamente al eje del brgano 5.
Para hacer comprgnder mejor todas las posi-
20 bilidades que se ofrecen dentro del marco del dinvento,
se ha representado, ademés,.eﬂ la figura 17, una varian
te del modo de realizacibn de las figuras 1 a 5, que se
distingue por la presencie de un elemento rigidizador
19 que estd, por e&emplo, soldado al organo de mondo 5,

asi como a la parte del drgano de contacto b wis préxi-

.

B2
v
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ma a dicho érgano 5, para hacer esta parte nricticamen-
te indeformable. Otra solucidén para hacer 1aArnma 7 me=
nos flexible que la rama 8, podria conzistir en enfilar
sobre le rama 7, que tiene, por ejemplo, una seccidn re
5 donda, bien un hilo metdlico helicoidal con espiras con

tiguas, bien un'tubo'elﬁsticamente deformable.

10

15

20

25
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RBIVINDICACIGNES

5 la,.~ Dispositivo conectador para tarje-
tas con circuitos impresos, que comprende: una caja
que incluye una ranura, en la cual puede ser introduci-
da por uno de sus bordes, una tarjeta con circuitos im
presos; varios druzanos de contacto elfisticamente defor-
16 nables, orientados tronsversalmente con relacidn a la
longitud de la ranura y provistos, cada uno, de un ex-

tremo mdvil y de un extremo fijo que estd mantenido sc-

-
’

sin una posicidn y una forma précticamente invariable
por el fondo de la caja; y un drgeno de mendo, montado

15 a rotacidn sobre la caja, para provocar alternativomen
te la apertura y el cierre de los brgonos de contacto
que estén situados en el mismo lado del plano medio de
la ranura de la eaja, cuyos 6rgaﬁos; en el curso de su
cierre, vienen asi a tocar, cada uno, por una zona acti

20 va situada entre los extfemosEm6vii Yy fijo, con una fuer
zo eléstica apropiads, pistas conductoras de conexién
llevadas por la tarjeta a conectar y aque terminan transe

versolmente en el lado de la tarjeta préximo a la ranu-

ra, cusndo la tarjeta ha sido introducida en el conectaoe

ne
v

dor y los 6rgenos de contacto de &ste han sido cerrados,

14.6.76 : - 19 -
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caracterizado por el hecho de que coda drgano de contag
to estd unido, por su extremo mdvil, al drgano de mando
rotativo alrededor del cual describe aproximadamente
una seui-espira, y por el hecho de que estd dispuesto
para poseer, en la parte deformable linitada por sus
extremos, una flexibilidad menor em su primera rama com
prendida entre cl extremo mdvil y la zona activa, que
en su Ssegunda rama, conprendida entre lo Zona activa y
el extremo fijo, lo que asegura una auto=~liupiezns efi~-
can de las pistas conductoras de las torjetas y de los
zonas actives de los brganos de contacto.

20,- Dispositivo concctador seysdn la
reivindicacibn 1d, caracterizado por el heecho de que la
seceldn transversal de la primera rama tiene una superfi
cia mayor cque lo de la segunda rama,

34,~ Dispositivo conectador segin una de
las reivindicaciones 14 y 23, caracterizado por cl hecho
de que la primera roma tiene un desarrollo longitudinal
céutinuo y la segunda rama un desarrollo longitudinal he
cho discontinuo por un bucle, un levantamiento o cual-
quicr otro comienzo de deformacidn local.

4a,~ Dispositivo conectador segln una
cualquioera de las reivindicaciones 12 a 3, caracteriza-
do por el hecho de que la primera rama tiene un perfil

transversal de mayor resistencia mecdnica que el de lo se

- 20 -



gunda rama,

S58e- Disﬁositivo éonectador sexin una
cualquiera de las reivindicaciones 12 a 43, caracteri-
zado por el hecho de que el brgano de mando estid cons-

5 tituido por un véstago macizo de materia aislante que
estd provisto de una hendidura radial a nivel de cada
. uno de los drganos de contacto cuyo extremo mdvil estd
inserto en esta hendidura.,
64,~ Dispositiveo conectador segin la
10 reivindicscidn 52, caracterizado por el nhecho de que cl
extremo mdvil de cada 8rgano de contacto estd introduci
do libremente en la hendidura radial del drgano rotati-
vo, el extremo fijo estd introducido libremente en una
ranura que straviesa el fondo de ;a c&ja contra el cualv
15 estd montonido por medios desmbntabies; el ;xtremo fijo
y, on posicidn de apertura, el extremo mdvil, estén
orientados pergendicularmente al fondo de la caja, y 1la
caja estd abierta por el lado opuesto a su fondo, al nie-

vel de cada drgano de contacto.

..
o

A%}
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T8 ,- DispOSi%ivoféénectador para ﬁarjefas con
circuitos impresos, . -;{

Tal y como se he Qescfito en la Memoria que ante-
cede, representado en-los dibujos que se acompafian y para
los fines que se han especi‘:ﬁ‘icado.

Esta Memoria consta de veintidos hojas escritas

)

& mdquina por una sola cara.

Magria, 02NL1976

P.A.

Alberto de Elzvwwi
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