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El invento se refiere a los conectadores, 
para tarjetas o placas de circuitos impresos, que com­
prenden: una caja que incluye una ranura, en la cual pue 
de ser introducida por uno de sus bordes, una tarjeta 

15 con circuitos impresos; varios órganos de contacto eláŝ
ticamente deformables, orientados transversalmente con 
relación a la longitud de la ranura y provisto, cada uno, 
de un extremo móvil y un extremo fijo que está mantenido 
según una posición y una forma prácticamente invariables 

20 por el fondo de la caja; y un órgano de mando montado a
rotación sobre la caja para provocar alternativamente la 
apertura y el cierre de los órganos de contacto que están 
situados en el mismo lado del plano medio de la ranura de 
la caja, cuyos órganos, en el curso de su cierre, vienen 
a tocar, cada uno, por una zona activa situada entro los
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extremos móvil y fijo, con una fuerza elástica apropia­

da, pistas conductoras de conexión llevadas por la tar­

jeta a conectar y que termina transversalmente en el la­

do de la tarjeta próxima a la ranura, cuando la tarjeta 
ha sido introducida en el conectador y los órganos de 

contacto de éste han sido cerrados.
Se busca desde hace tiempo resolver el 

problema consistente en "abrir" los órganos de contac­

to, precisamente antes y durante la introducción de cual 
quier tarjeta en un dispositivo de conexión que compren­
de generalmente vacíos de tales conectadores, y precisa­
mente antes y durante la extracción de dicha tarjeta fue 

ra del dispositivo, es decir, consistiendo el problema 
en separar el volumen barrido entones por esta tarjeta, 
las zonas activas de los órganos de contacto, con objeto 
de hacer prácticamente nula la fuerza necesaria para la 
introducción o para la extracción de la tarjeta y de sus 

traer así a todo desgaste por frotamiento los revesti­
mientos de protección, tanto de los órganos de contacto 
de o de los conectadores, como de las pistas conductoras 
de conexión de las tarjetas. Naturalmente, es indispen­
sable, una vez que la tarjeta ha llegado a su posición 
de trabajo, que los órganos de contacto se "cierren", 
es decir, vengan a apoyarse elásticamente por sus zonas 
activas sobre las pistas de conexión correspondientes
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de la tarjeta, cuyas pistas están previstas generalmen­
te en los dos lados de ésta.

En su patente (solicitud de patente nú­
mero 443.943 del 12 de marzo de 1976) el solicitante ha 
descrito ya un mecanismo que emplea, no ya la rotación, 
sino la traslación de un órgano de mando, y que actúa 
sobre los órganos de contacto elásticoá del o de los co 

nectadores, alternativamente en el sentido de la apertu 
ra y en el sentido del cierre, Gracias a este mecanismo 

de mando alternativo, el operador está asi seguro, tan­

to de la apertura de todos los órganos de contacto, pre 
cisamente antes y durante la introducción o extracción 
de la tarjeta, como de su cierre con una fuerza elástica 
conveniente, una vez llegado la tarjeta a su posición do 
trabajo. En el certificado de adición francés número 
72.7^3/1.174.063, el solicitante ha descrito también un 

mecanismo que emplea la rotación de un órgano de mando, pjc 
ro que está dispuesto de manera que suprime todo frota­
miento de deslizamiento; el movimiento de rotación de este 

organo de mando es provocado directamente por el movimien­

to de introducción y de extracción de la tarjeta.

El invento tiene por objeto crear un nue­
vo conectador que no solo desempeñe las mismas funciones 
que el descrito en dicha patente anterior, sino que in­
cluso haga más eficaz la auto-limpieza, es decir, un ba-



rrido automático mutuo de las pistas conductoras de co­

nexión y de las zonas activas de los órganos do contac­

to, en el curso del cierro de estos últimos. Por "barri­
do", se entiende aquí un deslizamiento relativo que es 

suficiente para eliminar el polvo susceptible de entor­
pecer la transmisión de señales de poca tensión entre 

dichas zonas activas y pistas conductoras, pero insufi­
ciente para provocar el desgaste por frotamiento de los 
revestimientos de protección considerados. El invento tiĉ  
ne igualmente por objeto disminuir la distancia, y, por 
consiguiente, la duración de transferencia de las seña­
les eléctricas, entre la zona activa de cada órgano de 

contacto y su extremo fijo. Üe preferencia también, el 

invento tiene por objeto hacer los conectadores tales 
que se puedan desmontar y volver a montar o sustituir 
individualmente sus órganos de contacto.

Para alcanzar el primero, por lo menos, de 
estos objetos, el conectador conforme al invento está M  
raeterizado esencialmente por el hecho de que cada órgano 
de contacto está unido por su extremo móvil al órgano de 
mando rotativo alrededor del cual describe aproximadamen 

te una semi-espira, y por el hecho de que está dispuesto 

para poseer, en la parte deformable limitada por sus ex­
tremos, una flexibilidad menor en su primero rama com­

prendida entre el extremo móvil y la zona activa, que en



su segunda rama comprendida entre la zona activa y el ex 
tremo fijo, lo que asegura una autolimpieza eficaz de 

las pistas conductoras de las tarjetas y de las zonas o¿ 
tivas de los órganos de contacto.

3 De esta manera, cuando partiendo de la po
sición de apertura, se hace girar el órgano rotativo en 

el sentido que tiende a disminuir el ángulo de enrolla­

miento de cada órgano de contacto alrededor de este ór­
ganos rotativo, se comienza por hacer aumentar la dis- 

10 tancia radial (con.relación a este último órgano) de la
zona activa, hasta que éste venga a tocar la pista con­

ductora de conexión que le está asociada. Luego, debido 

a las diferencias de flexibilidad, la primera rama cont¿ 
núa desplazándose en el mismo sentido, haciendo que se 

15 deslice la zona activa a lo largo de la pista conducto­
ra de conexión, lo que se debe al hecho de que la defor­
mación que sufre el órgano de contacto se produce, en su 
mayor,parte, en su segunda rama.

Para que las dos ramas de cada órgano de 

20 contacto tengan flexibilidades diferentes, pueden ser
adoptadas varias soluciones en el marco del invento; en 
particular, la sección transversal de la primera rama 

tiene una superficie mayor que la de la segunda rama, o 

bien la primera rama tiene un desarrollo longitudinal 

25 continuo y la segunda rama un desarrollo longitudinal

14.6.76 5 -



hecho discontinuo por un bucle, un levantamiento o cua^ 

quier otro comienzo de deformación local, o bien la pri, 

mera rama tiene un perfil transversal de mayor resisten 

cia mecánica que el dé la segunda rama. Naturalmente, 
estas tres soluciones pueden ser combinadas entre sí de 
una manera cualquiera.

Según una construcción ventajoso, el ór 
gano de mando está constituido por un vástago macizo de 
materia aislante que está provisto de una hendidura ra­

dial al nivel de cada uno de los órganos de contacto, 
cuyo extremo móvil está inserto en esta hendidura.

En este último caso, para permitir el 

desmontaje de los órganos de contacto, el extremo móvil 

de cada órgano de contacto está introducido libremente 
en la hendidura radial del órgano rotativo; el extremo 

fijo está introducido libremente en una ranura que 
atraviesa el fondo de la caja contra la cual está mant<: 
nida por medios desmontables; el extremo fijo y, en po­

sición de apertura, el extremo móvil, están orientados 
perpendicularmente al fondo de la caja; y la caja está 
abierta, por el lado opuesto a.su fondo, al nivel de ca_ 
da órgano de contacto. De esta manera, después de haber 

colocado el órgano de mando en posición de apertura y li 
berado el extremo fijo del órgano de contacto a desmon­

tar, se puede extraer éste tirando del mismo pcrpcndicu-
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larmente al fondo de la caja, en el sentido que lo ale­
ja de este fondo. El nuevo montaje del órgano de contac 

to considerado o de un órgano de contacto nuevo, se efeĉ  
túa repitiendo las mismas operaciones en sentido inverso.

El invento será explicado ahora con más 

detalle, con ayuda de los dibujos anejos, que ilustran 
diversos modos de realización del mismo.

La figura 1 de estos dibujos muestra, en 
perspectiva esquemático, un conectador) para tarjetas con 

circuitos impresos, conforme a un primer modo de realiza^ 
ción del invento, ilustrando la parte superior de la fi­
gura la posición de apertura de un órgano de contacto y 
la parte inferior la posición de cierre de otro órgano 
de contacto.

Las figuras 2, 3 y 4 ilustran, por me­
dio de cortes transversales, la posición de apertura, 

una posición intermedia y la posición de cierre del ór­
gano de contacto del conectador de la figura 1 .

La figura 3 ilustra la operación de des 

montaje del órgano de contacto de las figuras 2 a 4.
La figura 6 muestra, en perspectiva, un 

órgano de contacto conforme a un segundo modo de reali­
zación del invento, y su órgano de mando rotativo.

Las figuras 7 a 9 ilustran, de una mane­
ra análoga a las figuras 2 a 4, tres posiciones del órgj3
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no de contacto de la figura 6.

La figura 10 muestra, en perspectiva, un 

órgano de contacto conforme a un tercer modo de reali­
zación del invento, y su órgano de mando rotativo.

La figuras 11 a 13 ilustran, de una atañe­

ra análoga a las figuras 2 a 4, tres posiciones del ór­
gano de contacto de la figura 10.

Las figuras l4 a 16 muestran en perspec­
tiva, a mayor escala, tres realizaciones posibles para 
el órgano de contacto de las figuras 10 a 13.

La figura 171 finalmente, muestra una va­
riante del modo de realización de las figuras 1 a 5 .

El conectador representado esqucnáticamen 
te en la figura 1 , comprende una caja 1 que está hecha 
de una materia aislante y que comprende un fondo la y 

dos alas Ib. Esta caja tiene así un perfil en U que deja 
libre una ranura central 2 (véanse figuras 2 a 3). En el 

interior de esta ranura 2, puede ser introducida, por 
uno de sus bordes, una tarjeta con circuitos impresos 3. 
El conectador comprende además, a uno y otro lado del 
plano medio P de la ranura 2, varios órganos de contac­
to 4, plásticamente deformables, orientados transversal 
mente con relación a la longitud de la ranura s y provis 
tos, cada uno, de un extremo móvil 4a y de un extremo fi 
jo 4b. El extremo fijo 4b esta mantenido según una posi-



ción de una forma prácticamente invariable por el fondo 
la de la caja 1. El conectador comprende, además, dos 
órganos de mando 5, dispuestos de manera casi simétri­
ca con relación al plano medio P de la ranura 2 (es de- 

5 cir, con relación al plano medio de la tarjeta 3 coloca
da en el conectador)* Estos órganos 3 están dispuestos 
para provocar alternativamente la apertura (véase la 
parte superior de la figura 1 y de la figura 2) y el 

cierre (véase la parte inferior de la figura 1 y de la 

10 figura 4) de los órganos de contacto 4 que están situa­
dos en el mismo lado del plano P. De esta manera, los 
órganos de contacto 4 vienen a tocar cada uno, por una 

zona activa 4c (véanse figuras 2 a 4) situada entre los 
extremos 4a y 4b, pistas conductoras de conexión 6 lle- 

15 vadas por la tarjeta 3 y que terminan en el lado de la
tarjeta próximo a la ranura 2, cuando la tarjeta 3 ha 

sido introducida en el conectador y los órganos de con­
tacto 4 han sido cerrados.

Conforme al invento, cada órgano de con- 
20 tacto 4 está unido, por su extremo móvil 4a, al órgano

de mando rotativo 3 alrededor del cual describe aproxi­
madamente una semi-espira (o semi-vuelta de hélice) y 
está dispuesto para poseer, en su porte doformoble com­
prendida entre sus extremos 4a y 4b, una flexibilidad 

25 menor en su primera rama 7 comprendida entre el oxtremo
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móvil 4a y- la zona activa 4c, que en su segunda roma 0, 

comprendido entre la zona activa 4c y el extremo fijo 
4b (véase figura 2).

Según el modo de realización de las fi­
guras 1 a 5) coda órgano de contacto 4 esté formado por 
una cinta metálica curva con objeto de que las genera­
trices de su superficie curva sean paralelas al eje del 

órgano de mando 5* La rama 7 tiene un desarrollo longi­
tudinal continuo, en forma de espiral, mientras que la 
rama 8 tiene un desarrollo longitudinal hecho disconti­
nuo por una deformación 9 en S que se une tangencial­
mente al extremo fijo 4b y a la zona activa 4c.

El órgano de mando 9 está constituido 
por un vástago macizo de materia aislante que está pro­
visto de una hendidura o ranura radial 10 (véase figura 
5) al nivel de cada uno de los órganos de contacto 4 cu­

yo extremo móvil 4a está inserto en esta hendidura. Las 
hendiduras 10 están formadas, de preferencia, en partes 

cilindricas 5& de mayor diámetro que las partes cilíndri 
cas 5b que forman gorrones en el interior de las alas 

Ib de la caja. Para que a pesar de la presencia de las 
partes cilindricas 5a, el vástago pueda ser introducido 
en estas alas Ib, éstas pueden ser divididas por super­

ficies de separación 11 que pasan por el eje de los ór­
ganos de mando 5* Estos últimos están provistos de palan
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cas de maniobra (no mostradas) que emergen en el extre­
mo de la caja 1 .

Al nivel de coda órgano 4, los alas Ib 
poseen una muesca 12 que está orientada paralelamente a 
ésta ala y que está abierta hacia el plano P. La anchu­

ra de las muescas 12 no es más que ligeramente superior 

ol grosor de los órganos de contacto 4. Cada muesca 12 

está limitada por las caras laterales de los dos dientes 
13 de perfil rectangular. Entre los dientes 13 de las 

alas opuestas Ib, subsisten intervalo suficiente para re, 
cibir el borde de la tarjeta 3.

H1 extremo móvil 4a de coda órgano de con­
tacto 4 está introducido libremente en la ranura radial 
10 del órgano de mando 5 que le está atribuida. Igual­

mente, el extremo fijo 4b es introducido libremente en 
una hendidura o ranura l4 (figura 5) que atraviesa el 
fondo la de la caja 1 contra el cual está mantenida por 

medios desmontables. Según el modo de realización de las 
figuras l a  5, lo ranura 14 tiene una anchura inferior a 
la anchura corriente del órgano de contacto 4, cuyo ex­
tremo fijo 4b está estrechado, formando un resalto 1 3, 

para poder penetrar en la ranura 14. Esto limita la in­

troducción de este extremo 4b, que se puede mantener en 
su sitio, retorciendo, como se muestra en 4d, el apéndi­
ce del órgano de contacto, es decir, la parte de su ex­

14.6.76 11 -
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tremo fijo 4b que rebasa el fondo la de la caja i. Como 
muestran la fisura 1 (en la parte superior) 2 y 5, el 

extremo fijo 4b y, en posición de apertura, el extremo 

móvil 4a, están orientados perpendicularmente al fondo 
la. Finalmente, la cojo 1 está abierto, por el lodo 

opuesto al fondo la (es decir, hacia la izpuicrdo de 
las figuras l a  5), al nivel de cada órgano de contac­
to 4.

Se obtiene así un conectador cuyo monta­
je y modo de funcionamiento son los siguientes: se co­
mienza por colocar los órganos rotativos 5, desnuós de 

lo cual se acopla cada ala Ib a lo largo de su plano de 
separación 11. Luego, estando los órganos de mando 5 en 
su posición de apertura, se introduce cada órgano de con 
tacto 4 aproximándolo al fondo la-paralelamente al plano 

P, en el sentido opuesto al de la flehca de la figura 5. 
Esto hace entrar el extremo móvil 4a en la ranura 10 

del órgano de mando correspondiente 5 y el extremo fijo 

4b en la ranura l4 del fondo la. Cuando este extremo 4b 
es retenido por contacto del resalto .15 con el borde in­
terior del fondo la, se retuerce su parte en saliente, 
como se muestra en 4d en la figura 1 . i¿l órgano de con­
tacto 4 se encuentra entonces en 1a posición representa­
da en la figura 2. Una vez colocados en su sitio todos 

los órganos 4, y establecidas las necesarias conexiones

14.6.76 12 -
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con sus apéndices, el conectador está en estado de fun­
cionar. La zona activa 4c se encuentra en posición re­

traída con relación al emplazamiento de la tarjeta 3.

Se puede introducir, pues, una tarjeta, sin que los ór­

ganos de contacto 4 raspen o rocen las pistas conducto­
ras 6 de la tarjeta 3, como resalta de lo figura 2.

Rogase girar ahora el órgano de mando su­
perior 5 en el sentido de la flecha de las fi-uros 2 a 
4, es decir, en el sentido que tiende a disminuir el án­
gulo de enrollamiento de cada órgano de contacto 4 alre­
dedor del órgano de mando 3* Se comienza así por hacer 
aumentar lo distancia radial de la zona activa 4c hasta 
que ésta viene a tocar la pista conductora ó que le es­
tá asociada, en primer lugar en un punto Q (o, más pre­
cisamente, según una generatriz perpendicular al plano 
de las figuras 2 a 4 y que pasa por este punto f¿). Esta 
es la posición representada en la figura 3 1 en <iue se es, 

tablece un contacto sin fuerza entre los órganos de con­
tacto 4 y las pistas 6. Continúese haciendo girar el ór­
gano de mando 5 en el mismo sentido. Debido a las dife­
rencias de flexibilidad entre las ramas 7 y 8, la prime­
ra rama 7 continúa desplazándose, haciendo que se desli­
ce la zona activa 4c a lo largo de la pista conductora 
6, mientras que la parte 9 en S sufre una deformación más 
acentuada. Esto resulta a la vez un deslizamiento del pun

14.6.76 - 13 -



to Q sobre la pista 6 (como se aprecia por comparación 
entre las figuras 3 y 4), es decir, una auto-limpieza 

de la superficie del contacto, y un aplanamiento tic la 

zona activa 4c contra la pisto 6, lo que mejora las con 

diclones de paso de la corriente. Otro particularidad 
que mejora estas condiciones de poso reside en la peque­

ña longitud entre la zona activa 4c y el apéndice del 
órgano de contacto 4. Se está así seguro de que todos 

los órganos 4 vienen a tocar, con una fuerza elástico 
apropiada, las pistas 6, después de la eliminación dol 
polvo susceptible de entorpecer el paso de la corriente 
y sobre un área notable, debido al aplanamiento de la zo 
na activa.

Para abrir el conectador, es decir, 
para poner los órganos de contacto 4 en posición re­

traída respecto a las pistos 6 de la tarjeta con circuí 
tos impresos 3, basta hacer girar el órgano de mando 5 
en sentido inverso, lo que hace posar sucesivamente ca­

da órgano de contacto por las posiciones de las figuras 
3 y 2*

Si se quiere comprobar o sustituir un 
organo 4, basta desconectar su apéndice, desretorcer la 
parte retorcida 4d (véase figura 1 ) y tirar del órgano 

de contacto en el sentido de la flecha de la figura 3.

El modo de realización de las figuras
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1 a 5 se distingue por la deformación permanente 9 en 
S, que termina tangencialmente en el extremo fijo 4b y 
en la zona activa 4c y que favorece, en la rama de ma­
yor flexibilidad 8, una deformación paralela al plano 

P de la ranura 2. El modo do realización de las figuras 

ó a $ no difiere del precedente más que por la sustitu­
ción de la.deformación permanente 9 en S, y por una de­

formación permanente 16 en forma de protuberancia más o 
menos simétrica con relación a una perpendicular al pía 
no P. En este caso, cuando se cierra el conectador (pa­
so sucesivo por las posiciones de las figura 7 , 8 y 9), 
se vuelven a apretar los flancos de la protuberancia au 

mentando la altura de ésta con el mismo efecto de dcsli 
zamiento del punto Q y de aplastamiento de la zona acti­
va 4c. Otra diferencia con relación al modo de realiza­
ción precedente, consiste en que la hendidura 14 en que 
está introducido el extremo fijo 4b del órgano de con­

tacto 4 está más cerca del plano P para facilitar el pa 
so de la deformación 16 bajo el órgano de mando 5 en el 
curso del desmontaje (véase figura 5) ó del nuevo monta­
je del órgano de contacto 4.

Según el modo de realización de las fi­
guras 10 a 13 § ilustrado a mayor escala en la figura 1 3 , 
la diferencia de flexibilidad entre las romas 7 y 8 se 

debe al hecho de que la sección transversal de la prime-

14.6.76 15 -
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ra rama 7 tiene una superficie mayor que la de lo según 
da rama 8. Si se toma, por ejemplo, uno cinto metálica 
cuya sección es de 0,80 x 0,40 mm, bastará cortarla a 
uno y otro lado paro transformarla, al nivel de la rama 

8, en un hilo de sección cuadrada 0,4ü x 0,40 mn: o de 

sección rectangular 0,30 x 0,40 mm. Se han designado 

por 17 en las figuras 10 y 1 5 , Ion muecas laterales que 
son hechas así por corte, para disminuir locolmontc la 

sección del órgano de contacto 4. Este modo do realiza­
ción presenta, con relación a los precedentes, la venta 
ja de un acortamiento de lo porte del órgano 4 que está 
comprendida entre la zona activa 4c y el apéndice por el 
cual se establece la conexión exterior. Su funcionamien­
to es el mismo que el de los modos de realización prece­
dentes y la deformación del órgano de contacto 4 resol­
ta de la comparación entre las figuras 11 (abierta), 12 

(entrada en contacto por el punto Q) y 13 (cierre).

Una tercera solución se ilustra en la f¿ 

gura l4. Según esta solución, la rama 7 de menor flexi­
bilidad tiene un perfil transversal de mayor resisten­
cia mecánica que el de la rama 8. En este caso, se pue­
de partir, por ejemplo, de un hilo elástico que tiene 
una sección circular de 0,50 mm de diámetro. Para la ru 
ma 8, se aplasta el hilo en una cierta longitud, como 

se representa en 18, con el fin de obtener un hilo pla-
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no de sección 0,23 x 0,75 mm, por ejemplo, estando orien 

tada la mayor dimensión transversal de este hilo plano 
paralelamente al plano P, en el conectador. Lo deforma­
ción del órgano de contacto 4 así constituido, es aná­

logo a la del modo de realización de las figuras 10 a 

13.
Según la solución ilustrada en la figura 

16, la diferencia de flexibilidad entro la rama 7 y 0 

se obtiene gracias al hecho de que lo rama 7 tiene un 

perfil transversal de mayor resistencia mecánica que el 
de la roma 8, habida cuenta de los esfuerzos a los cua­
les la rotación del órgano de mando 3 somete al órgano 
de contacto 4. Si se utiliza como materia prima un hi­
lo plano, basta, en ,1a rama 7f colocar su dimensión ma­
yor en un plano perpendicular al eje del órgano 5 y< gra, 
cías a una torsión de 90s, como se indico en 18 en la fĵ  
gura 1 6, colocar en la rama 8 la mayor dimensión parale­
lamente al eje del órgano 5.

Para hacer comprender mejor todas los posi­
bilidades que se ofrecen dentro del marco del invento, 
se ha representado, además, en la figura 17, una varían 
te del modo de realización de las figuras 1 o 3, que se 
distingue por la presencia de un elemento rigidizadar 
19 que está, por ejemplo, soldado al órgano de mando 3, 

así como a la parte del órgano de contacto 4 más próxi-
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ma a dicho órgano 5, para hacer esta parte prácticamen­
te indeformable. Otra solución para hacer la rama 7 me­

nos flexible que la rama 8, podría consistir en enfilar 

sobre la rama 7$ que tiene, por ejemplo, una sección re 

5 donda, bien un hilo metálico helicoidal con espiras con
tiguas, bien un tubo elásticamente deformablc.

35
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REIVINDICACIONES

5 1 A.- Dispositivo conectador para tarje­

tas con circuitos impresos, que comprende: una caja 

que incluye una ranura, en la cual puede ser introduci­
da por uno de sus bordes, una tarjeta con circuitos im 
presos; varios órganos de contacto elásticamente defor- 

30 mobles, orientados transversalmente con relación a la

longitud de la ranura y provistos, cada uno, de un ex­
tremo móvil y de un extremo fijo que está mantenido se­

gún una posición y una forma prácticamente invariable 
por el fondo de la caja; y un Órgano de mando, montado 

3-5 o rotación sobre la caja, para provocar alternativamen
te la apertura y el cierre de los órganos de contacto 
que están situados en el mismo lado del plano medio do 
la ranura de la caja, cuyos órganos, en el curso de su 
cierre, vienen asi a tocar, cada uno, por una zona ¿tcti 
va situada entre los extremos móvil y fijo, con una fuer 
za elástica apropiada, pistas conductoras de conexión 
llevadas por la tarjeta a conectar y que terminan trans­
versamente en el lado de la tarjeta próximo a la ranu­
ra, cuando la tarjeta ha sido introducida en el conecta- 

^5 dor y los órganos de contacto de éste han sido cerrados,
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caracterizado por el hecho de que cada órgano de contac, 

to está unido, por su extremo móvil, al órgano de mando 
rotativo alrededor del cual describe aproximadamente 
una semi-espira, y por el hecho de que está dispuesto 

3 para poseer, en la parte deformable limitada por sus
extremos, una flexibilidad menor en su primoro rama com 

prendida entre el extremo móvil y la zona activa, que 

en su segunda rama, comprendida entre la zona activa y 
el extremo fijo, lo que asegura una auto-limpieza efi- 

lf caz de las pistas conductoras de las tarjetas y de las
zonas activos de los órganos de contacto.

2a.- Dispositivo conectador según la 
reivindicación la, caracterizado por el bocho do que la 
sección transversal de la primera rama tiene una superf¿ 

15 ció mayor que la de la segunda rama.
3^.- Dispositivo conectador según una de 

las reivindicaciones Id y 3a, caracterizado por el hecho 
de que la primera rama tiene un desarrollo longitudinal 

continuo y la segunda rama un desarrollo longitudinal he 

cho discontinuo por un bucle, un levantamiento o cual­
quier otro comienzo de deformación local.

4a.- Dispositivo conectador según una 
cualquiera de las reivindicaciones la a 3a, caracteriza­

do por el hecho de que la prituera rama tiene un perfil 
33 transversal de mayor resistencia mecánica que el de la se
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gunda rama

5

10

13

H0

14.6.76

5a.- Dispositivo conectador según una 
cualquiera de las reivindicaciones 1 & a 4a, caracteri­

zado por el hecho de que el órgano de mando está cons­
tituido por un vastago macizo de materia aislante que 

está provisto de una hendidura radial a nivel de cada 
uno de los órganos de contacto cuyo extremo móvil está 
inserto en esta hendidura.

6a.- Dispositivo conectador según la 
reivindicación , caracterizado por el hecho de que el 

extremo móvil de cada órgano de contacto está introducá, 
do libremente en la hendidura radial del órgano rotati­

vo, el extremo fijo está introducido libremente en una 
ranura que atraviesa el fondo de la caja contra el cual 
está mautonido por medios desmontables; el extremo fijo 
y, en posición de apertura, el extremo móvil, ostán 
orientados perpondicularmente al fondo de la caja, y la 
caja está abierta por el lado opuesto a su fondo, al ni-

&



ya.- Dispositivo conectador para tarjetas con 

circuitos impresos. , -¡

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante­

cede, representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidós hojas escritas 
a máquina por una sola cara.

Madrid, 0 2 J U L 1 9 7 6

P.A.

Aiberto de
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