
, MINISTERIO DE INDUSTRIA
'• REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

ESPAÑA

©  ES©
©
©

NUMERO

FECH A D E PRESENTACION

I

i;'.-
C

PATENTE DE INVENCION

“ Q  SOLICITANTE (SI

ua.imi» jgosm̂ omoiKE msmzionx mxmx a» r o m  
m z m ¿ A  & c* s*n.e,

OOMICIUO D E L SOLICITANTE

V ia  2s iU a  fe  2009 s m  OSSAHXO SOT, l ABABO ( í? o « ja -I2AkX A)

( 7 ^  INVENTOR (ESI

Diño Be^ii

^ @  TITULAR (ESI

9 »''W m XSK)  OAííOXA CASBElíIZO

*- «ifeiAi'Osiwo jip»- .o.*



s/Bef.s- 11576/OT . 
W&s&*9 31.613/2.7*

BI3P0522IV0 BASA El VACIADO Dg CAJAS BB MG2A»
la presente invención tiene por objeto «a disposi­

tivo para el vaciado de cajas de fruto, o sea, m  dispositi­
vo para obtener automáticamente la salida de la fruta de las 

5. cajas o cajones que la ton contenido en su recolección y 
transporto al lugar da elaboración*

M  estado de la técnica anterior a la preaeate is» 
vención se caracteriza por dispositivos adecuados para vaciar 
las cajas de fruta mediante inserción manual, o por data, 

10* de usa o dos cajas coso sáadao cada ves en asi soporte volca­
ble dotado de plataforma y Se tapa, para obtener el volea-— * 
miento de las sismas de manera que* abriendo al final de di­
cho volesasimto de nodo gradual la citada tapa* la fruta fin, 
ya tocia las sucesivas elaboraciones*

%$m Sal «atado anterior de la técnica presenta ciertas
deficiencias & inconvenientes derivados del hecho de que los 
citados dispositivos, adecuados para su alimentación, o maso, 
aparte de referir una costosa mano de obra, difícil 4e m — - 
centrar para la carga, «anual do la® cajeo# no peralten ofete— 

SC* ner u m  psoáuocióa horaria suficientemente elevad como la - 
requerida en las instalaciones industriales, a meses que- so 
recurra a ana detearainada cantidad 3o- maquinas con sus ce—  
rrespondiaates eborarios, todo e H o  con m  prohibitivo cusen 
to de costes* De tales deficiencias o ineonvcóicstes deriva 

25* la necesidad de la resolución del nuevo problema técnico Se 
M U s r  un dispositivo que peralta reducá» fuertmeáte la ma­
no do obra y al misino tiempo aumentar fuertemente la preiae**' 
eión horaria*

Sa presente invención resuelvo por completo $r So • 
30* modo principal el nuevo problema técnico citado, mediante la
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adopción Se un bastidor volcable que sostiene una cinta team 
portadora que tace do tapa do las «ajas* dotado de un par de 
mandíbulas, o mejor do una serie de ellas* adecuadas para 
apretar* elevar y volear* aproximadamente en 180* y  aáe «&*- 

5* toda una capa e estrato de caías cada ves* constituido por 
ejemplo por seis de ¿atas* como ol que «o presenta en las jd 
las de estratos do caías cargadas sobre una plataforma trasgo 
portable por una carretilla elevadora* previéndose que* una 
vea efectuado el Volcamlento* aflojada la retención de di—  

10. chas mandíbulas y puesta en marcha la cinta transportadors* 
todo el estrato de caías transportado por dicha cinta suba 
gradualmente sobre tina serie de cintas paralelas y dístanoiji 
das- que peraltan 'la calda de la fruta.«. teavé» de ellas so— ' 
bre un a « M  de descarga, quo la transfiere' a una cinta teang. 

15* portadora de evacuación o a una cubeta o recipiente* él tleig 
pe que «e procede al alojamiento de la» caías vacías* previén 
dose igualmente que* para, automatizar la ooleoacién de los 
sucesivos estratos de cajas de 'frute baje la» referidas m *  
díbulas* dicte dispositivo sea dotado por delante de m  p&*- 

20. no de elevación por pasos iguale» ai espesor de cada estrato 
de caías*

X título ilusamente indicativo se ilustra «ras real! 
«acida de la invención en les cuate» láairno ad juntes de di- 
buíoo esquáoáticos* en los cuales*

25. la figura 1 es una vista lateral del dispositivo
en la fase de voleaaiento ya efectuad» de m  estrato de ca­
jas*

te figura. 2 m  una viste tenada desde la isquierda 
de la figura 1 en la fase do retirada do un estrato de te jas* 

30. en. la <jae a© advierte ana ccric de oandíbulas en posición, de
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retención y otra, ilustrada a afectos demostrativos, en posi

-  3 *

la figura 3 es tasa -vista tomada desde la derecha, 
en posición vertical, de la cintaa -transportadora*

la figura 4 es un detalle del dispositivo de doten 
cien de la rotación de la cinta?, transportadoraj y

la figura 5 es una vista lateral limitada al dispe 
sitivo de elevación de la pila do estratos de cajas*

Gon referencia a tales figuras, se indican por 1 
el armazón del dispositivo, por 2 el bastidor volcable de la 
data transportadora 3» fijado sobre el frijol 4 giratoriasmon 
te sostenido .en 1 y accionado para realisar una rotación al- 
rededor de 180S 4 más, para volear el estrato de cajas 5* me 
diante el reductor 6 que recibe el movimiento a través de la 
cinta 7 desde el motor 8? per %  m  notevariador que, a tra-
tfe de la cadena 10». aceiom la traslación de la cinta 3;„ >

por 11, unos cilindros aetivadoros neumáticos de doble efecto* 
%m  accionan las palancas 12 articulada® a 2 en. 13í por 14* 
las mandíbulas articuladas para apretar loa lados de las ca­
jas de fruta?, piar 15, Tin demento vertical ajustable para el 
apoye de la cinta?, transportadora en posición horizontal o, 
mejor aón» en posición ligeramente inclinada hacia adelante 
para, facilitar el transporte de las cajas sobre las cintas 
paralelas 16 accionadas por el rodillo 17 del árbol motor 18 
y  redlrigidas por las poleas 19, estando distanciadas tales 
cintas- pora el paseo de la fruta? por 20, un rodillo de arras 
tro de las cajas 5, dotado de gargantas pera el alojarntento 
de las cintas 16 j. por 21, una cinta transportadora transver­
sal instalada sobre el armazón 22 que son tiene al conjunto 
de las cintas 16,; destinada a recibir la fruta que cale de
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las cajno 5j por 23» m. oanal do descarga para llevar la fra 
1» que sale de dichas cajas 5 a la data 21 para su efecua—  
cíón; por 24» una serla do rodillos que se soatieaon en los 
montantee 25 apenas señalados» para la evacuación fie las e»~ 

5# jas 5 vaciadas} por 26, un par do montantes fijados en 1 e  in 
torloraente dotados do guíao, por ejemplo en forma de 0» pa~ 
ra dirigir 01 movimiento vertical del par de carretillas 2? 
dotadas de ruedas 28} por 29» un bastidor conectado en vola* 
dlzo a las dos carretillas 27 y dotado de una serie de redi- 

10# líos longitudinales 30 que sostienen la plataforma 31 traas* 
portable por medio de una carretilla elevadora} por 32# una 
serie de traviesas sostenidas en un par de elementos longi% 
diñóles tubulares 33 para conducir las tuberías de aire com­
primido» a  su vea sostenidas en otra serie de traviesa» 34 
apoyadas en 2# conectándose cada cilindro 11 a las traviesa» 
32 nediante una bisagra 35} por 36» lasbiela» de los élXin— * 
¿ros 11 articuladas en 37 al extremo superior de 12} por 38# 
las bisagras entre 12 y 14} por 39» un revestimiento de goma 
de 14} por 40» tan par de cadenas transportadora» para alimen 

20# tar «a plano de los rodillos 30 con piles de estratos de c*s- 
Ja» 5} por 41 un transportador de rodillos para Xa evacuación 
de las plataformas 31} por 42» el tambor motor de la cinta 3» 
accionado por la endona 10, por 43» el tambor de la redtreo» 
ciÓa de la cinta 3} por 44» un saliente de 2 para accionar 

25# loe aicrointerrupiores 45 y 46# respectivamente de fin. de 
rotación de volcamionto y de fin de rotación en poeioiób de 
retención} por 47» un aotorreductor para la maniobra vertical 
de subida y bajada# a trsvós de la endona 48# de la carreti-* 
lia 27 fijada a los ramales anteriores de las cadenas 59#

30# rrolladas por abajo sobre ruedas ¿«altadas del árbol 50 y par

- 4 -  •
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arriba sobre ruedas dentadas del árbol de redireccidn 51j por 
52* usa serle dé aicrointerruptores para obtener las sucesi­
vas paradas de 27-29 en su. subida con paso igual al grosos de 
un estrato de cajas 5»

M  fuseioBBaienío tiene lugar del siguiente modo* 
S^nfeáadose al comienzo de la elaboración el bastidor 2 en 
posición. prácticamente- vertical, puesto su «archa el motor 8, 
dicha bastidor gira alrededor del eje de 4# colcoándose en pó 
sicidn horizontal*. coa© se indica m  la figura 1 con trasvi» 
discontinuo, y dcteniáadcae en tal posición, el cicrointerru^ 
tor 46* accionado por 44» además do detener a 8, acciona tina 
válvula eXectrcneuaática que* al activar los cilindros 11, 
adieta las aandr&ilao 14 sobre los lados del estrato sapo*—  
rior do cajas de la pila que se apoya sobre 31, procsdidndo 
luego .la sisma válvula a. poner en marcha el motor 8 en sentí, 
de contrario hasta que 2 asumo la posición de completo volea 
ftiento «pe sesnestra en la figura 1; ©1 microinterruptor 45 
detiene al sotar %  ponaite a dicha válvula abrir las maadfbu 
las 14 y pone en funcionamiento al motovariador %  que proeje 
de a trasladar la cinta 3, transfiriendo el estrato de cajas 
5 sobro las cintas Id, de manera que la finta caiga a través 
del canal de descarga 23 sobre la cinta de evacuación 21*. 
mientras el citado estrato de cajas alcansa el plano de redi 
ll©&- 24 par*. la recuperación do tais® cajas vacía©/ una vos 
que la fitina serie de cajas 5 ha abaldonado la cinta 3, un 
par de caulas feioelócírleas instaladas trartaveraalncnte a 
la sñngfc'do paso áe 3 a Id, detiene al aotovsrisdtór 9 y aeei© 
na al mctor$ para llevar a 2 a una posición superpuesta a la 
pila da estratos de cajas 5» previ ¿adoso que mientra» tanto 
el microintcrraptor 45 permita al motorreductor 47 subir un.

z .«
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paso a la  plataforma 31* de manera que pueda in iciarse de 

nuevo e l ciclo* previéndoos asimismo que* retirado de 3 1 « 1  

¿Itimo estrato do eajha %  m  microinterruptor peralta s i 

descenso de 3 1 basta la  posición iaáo baja* cuya plataforma 

5» ' mofe 3 1 es dosplasada por otra. cargada* irapuXsdda por 40* 

que la  sustituyo sobre los rod illos 30*

Sa la  icástica* los áotallaa do roalisacián, ios 

dimensiones, los materiales y la  forma do la  invención podrán 

variar «a todo caso sin apartes» de su dominio jurídico} m  

1 0 * efecto* la  invención así concebida es susceptible de modifi-* 

oacioncs y variantes* todas ellas enmarcadas «a e l ¿¡afeito 

del concepto inventivo*

A<j£* por ejemplo* aü apretado de las. mandíbulas 34 

podría obtenerse por medica Mdráulicoo* socácicoe o olectrg, 

1 5 * aagnéticoe y asimismo la  subida do la  c a rre tilla  podría ob% 

nerse por medios neumáticos o hidráulicos*. Pálm ente,: todos 

los diomentos sea» suotituita.es por otros tilicam ente «<pi%  

lentes*

■&JUUI
20* la .sotente de invoneléb que m  solicita por veinte -

aSoe* para BepaSa* de acuerdo con la TOgmt» I4gislaoiés* %  
berá recaer sobre TOSPOSBHfO sosa S& VACIADO m  m m  M  

con Prioridad de la solicitud de Patento- «a Italia 
rafe* 40071 k/B de focha 1 de dulio de 1*975* «agí las caree 

25* terístiea» esenciales do las siguientes*

30*



■ 3.t Mapoeltivo pasa si vaciada de caía# da fruta» 
ttoaeterltodc porcias está constituido por «a bastidor articu 
Jado en un extremo a la parte smisrior ¿tai armada dai dlo¿Jg 
altivo, accionado para su voXoamimte desda ara posición &©- 
r&toataX anterior da. retirada de. as estrato de »wra $

tocto vm  posición posterior da ( M e  de álq&e estrato» 
ongularmato distanciada de la primera posieióa hasta 1002 
■ápretitodsmnte» y más* disponiéndoos aOrode&or del citado toe 

1#f ti-Sea? sm ciato-totmeportadera sootototopor elmisso y  pro» 
toándose que per lo áeaoe oa par áe saadíbtílas, sostenida» * 
$m  dioto bastidor» griete los lados del sancionado estrato 
p®ra retirarlo do la pila de estratos de caías y transferir» 
lo ai lagar do vaciado*.

2* Síspoaitlvo para el vaciado de .-Caías do fruta» 
sesSa la reivindicación 1 » caraoterisado porgue el eíe de di 
Vto bastidor que constituye «usa bisagra, para el voloamlente 
y Ostá' siratoriaaeata sostenido m  el amañéa, es puesto «a 
retofcidn por ua motorreductor a través de una transmisión por 

■8®*- cinta» prcviéftdom que el. árbol qus aeclom la traslación de 
la. ei&to transporto-tora» que ticas el- alomo eí© de rotación 
que dicto bastidor» sea movido per un aotovEirisóor a través 
da tasa traaaai&tto per cadena*

3# Üiepositivo para el vaciado do caías da- fíats»
25 *; -sssds la rciviadi.cacito 1 , caracterizado porque las citadas 

mandíbulas catán constituidas por uno o varios pares de cha» 
2®* contrapuestos .y cada una de ellas articulada al extremo 
Citerior de ana palanca, a su vez articulada al lado del has 
tidor volcable» pfavitocloae que el extremo inferior de cada 

30* palanca ce conecte articuladamente a la biela de un cilindro

*  7
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accionador de eje horisontal que se articula a tira traviesa 
que fama pumita «obro el ramal de la ©lata opuesto al que ha 
o# da tapa da las cajas» siendo sostenida dicha traviesa par 
«lesentos longitudinales tubulares para la caralieacián del 

5* fluido sotor a dichos cilindros, a su ves rastonidos su los 
lados del referido bastidor por otras traviesas*

4* üspoeitlvo parael melado do cajas do fruta»
i • '

segdn la  reivindicación 1 , caracterizado porque a la  salida da 

dicha ointa transportadora e l estrato de oajas au&e sobra usa 

10 * banda transportadora constituida por cintas distanciadas entre 

e l para e l paso entre e llas  da la  fruta# agries u hortalizas* 

ooníeaidoe en las  cajas» que se desliase sobra usa cin ta  

transportadora de evacuación o se introducen en tm raclp lsn* 

te» aientras la s  cajas m olas son transportadas desde dichas 

15 » cintas a un transportador de ro d illo s  de evacuación y recup£ 

ración* previáados* que dichas cintas* acoderadas y « d ir ig í 

das por paleas giratoriamente sostenidas en un armazón post&. 
rlo r independiente» presentan la  primera parte del resal sa» 

pastor aooopdeateaanta Inclinada y  la  parte siguiente desce^ .. 

20* ¿entórnente inclinada» para fa c ilita r  e l vaciado de las  cajas 

y su paso a dicho transportador de rodillos# respectivamente* 

5* Siapositivo para el: vaciado de cajas da fruta# 

segóa la  reivindicación 1 # caracterizado porque a la  parte -  

anterior del armazón del alea© se conecta un per de mentantes 

25* perfilados en foros de %  de manera que sus caras internas «* 
oontrapusstse conctitoyan. una gofa para e l deellssasiento rag, 

tic a l de una c a rre tilla  dotada por abajo da una ménsula que 

constituya e l plano de carga para la  plataforma que sostiene 

la  p ila  de estratos de rajas llenas de frutes» agrios» hortm ; 

30* lita s  y sim ilares*



Ü* Dispositivo para al vaciado fia caías da fruta* 
segfia las reivindicaciones 1 y 5* earaoterlásdo porque la. 
Sitáis Carretilla está fijada por detrás a loe ramales aog& 
asieres fie as. par de cadenas verticales* «no fie cayos árfco- 
l e% giratoriamente sostenidos eaeel armaon, m  pácete m. 
rotacián* m  los fies sentidos* por un metcisc'efiáctor»

t&  »m m )S£m Q  pa sa  h l v a c ia d o  d s  c a ja s  db p e s ia d

Sentía queda sustancialmente fiosortto ea la presen 
te Memoria que «casta fio nueve JJcías* escritas a máquina 
por una sola cara y  aeoapaíSfla fie fiibuíos*

Madrid ; |i m i m
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