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La presente invención se refiare a unos per­

feccionamientos en dispositivos destinados a asequrar una unión 
estanca entre elementos de cond"Ctos aptos para transportar un 
producto petrolífero, un efluyante u otro, y se aplica más en 

particular a la conexión de tales elementos previstos para ase­
gurar una comunicación entre un depósito de almacenamiento de 
hidrocarburos submarino y una instalación del tipo da una plata­

forma superficial, adaptada por ejemplo para alimentar un buque 
transportador.

Se conocen ya estructuras macizas sumergidas, 
previstas para reunir la superficie del mar y un depósito de 
almacenamiento que descansa sobre un fondo marino, que compren­
den un conjunto articulado formado de elementos de columna rígi­
dos sucesivos, unidos entre sí dos por dos mediante una arti­
culación del tipo junta cardan,,que tolera ligeros decalajes 
mutuos entre los elementos de columna adyacentes cuando la es- 
-tructura presenta una longitud..total importante y en razón 
de los afectos del oleaje submarino y de la influencia de las 
corrientes submarinas. En particular, ya se ha descrito y rei­
vindicado en la solicitud de patente española na 447.681 a nom­
bre de la entidad solicitante, una estructura de este tipo, as:' 
como un procedimiento particular, que permite realizar la in-

)* *mersion de esta estructura, elemento por elemento, desde la [
estructura hasta el fondo. En una realización de este tipo, ¡ 
cada elemento dB columna rígido comprende interiormente un conj-
ducto axial para la transferencia del hidrocarburo, desda el }
derosito hasta la instalación superficial. =

Ahora bien, se concibe inmediatamente que j
una vez la estructura maciza así sumergida, la estanquidad de i
los conductos axiales que se extienden a través de toda la al-;

¡



-2
tura da la estructura, deba realizarse, no pudiendo obtenerse 
esta estanquidad más que una vez ha sido efectuada la inmersión 

de ios elementos de columna. En efecto, el procedimiento de pua}3 
ta en posición de la estructura necesita un basculamianto suce­
sivo de cada elemento de columna, llevado de una posición sensi 
blemente horizontal en superficie hasta una posición vertical 
en inmersión y no es posible acoplar las porciones sucesivas 
del conducto petrolífero, da un elemento de columna a otro, 
previo a la inmersión, no permitiendo las juntas clásicas, en 
las dimensiones da las piezas consideradas, la flexión de 903 

al menos, exigida por la forma de inmersión así adoptada.
La presente invención se refiera a un disposi 

tivo de conexión entra porciones sucesivas de conductos petroli 

feros, en particular para conductos submarinos, que permite, 
una vez sumergida la estructura portante, da estas porciones 
da conductos,realizar la estanquidad entre sf de un elemento 
de la estructura al siguiente, realizándose la puesta en posi­
ción del dispositivo, a partir de la parte inferior del conducho 
remontando hacia la superficie, en cada nivel da separación en­
tre dos elementos sucesivos por medios teloaccionados da concep­

ción simple, eficaces y particularmente seguros.
A este efecto, el dispositivo considerado 

comprende una Junta tubular flexible, dispuesta entre dos por­

ciones de conductos a acoplar, aventualmente imperfectamente
!'

alineados, solidarizándose asta junta en sus porciones extremas 
de dos empalmes cilindricos que deslizan respectivamente en al
interior de las dos porciones de conductos, medios taieaccíona-*

{
dos para anclar los empalmes respectivamente en cada porción ¡ 
de conductos cerca de sus anillos da acaro de extremo díspues-!, i
tos sensiblemente enfrentados, y medios igualmente telesc^iona-



dos para realizar la estanquidad entre la superficie exterior 
de los empalmas y la superficie interior de las porciones de 
conductos, y se caracteriza porque cada empalme deslizante con 

prende un camarín interno para un pistón cilindrico, coaxial a! 
empalme, que presenta un asiento cónico que coopera con apéndi­
ces de anclaje dasplazables en cavidades transversales regular­
mente repartidas a travpes del empalme alrededor de su eje, 
permitiendo el desplazamiento del pistón la puesta en saliente 
de estos apéndices fuera del contorno aparenta exterior del 

empalme para su ajuste en una garganta en hueco prevista en 
la superficie interna del anillo de acero perteneciente a la 
porción de conducto correspondiente, comprendiendo este pistón 

una cara de extremo que delimita con el fondo del carnario una 
cavidad de volómen variable, sometida a la presión da un fluidt 
que actúa sobre el pistón, un topa transversal previsto en ei. 
cuerpo del pistón, un estribo paralelo al tope agenciado en un 
manguito central coaxial al empalme y cuya prolongación obtura 
la cavidad, siendo empujado esta manguito por un muelle en apo4 
yo contra este estribo y el tope, y al menos una junta infladlo 
alojada en una garganta abierta agenciada en la superficie 
externa del empalme para aplicarse contra la superficie interno 
del aillo de acero.

Ventajosamente, la junta tubular flexible 
está .onstituida por un tubo cilindrico que penetra en la por­
ción extrema da los empalmes que desliza en los anillos de acal 
ro de las porciones de conductos, y provisto en extremo de 
estribas da unión con loa empalmes, comprendiendo este tubo 
en su superficie externa un revestimiento de protección franti 
al medio ambiente.

Preferentemente, la junta infiable es reunida
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-4-por una canalización agenciada en el empalme en la cavidad de 
volumen variable, a través de un paso previsto en el pistón y qie 
descubre esta canalización una vez que los apéndices da anclaje 

se han ajustado en la garganta en hueco del anillo de acero.
Según una característica partió)lar de la 

invención, el dispositivo de conexión coopera con un útil de 
puesta en posición, que presenta una forma general cilindrica 
para ajustarse axiaimente en los empalmes a través de la junta 
tubular fie ibie, comprendiendo este útil o herramienta medios 

para solidarizarla simultáneamente a los dos empalmes provocan­
do en cada uno de estos un desplazamiento axial del manguito 
central y la comunicación de la cavidad da volúmen variable 

con un orificio de salida de una tubería dispuesta en el útil 
y que lleva el fluido a presión a esta cavidad. El desplazamien­
to del pistón en el camarín da cada empalme bajo el efecto de 

la presión de este fluido, provoca al anclaje de estos empalmes 
por la salida de los apéndices y después el inflado de las jun­
tas. La retirada del útil puede asegurarse a continuación li­

berando el manguito central que viene a obturar por su prolonga­
ción de extremo la cavidad de volúmen variable, dejando a la 
vez subsistir en esta una presión residual que mantiene el 
pi3tón en posición y que bloquea los apéndices en saliente, 
para solidarizar de forma permanente los empalmes y los anillos} 
da acero de las porciones de conductos.

Preferentemente, lo s medios para so lid a r iza r  !
la herramienta de los empalmes están constituidos por órganos '

!
a bayoneta o similares, que cooperan con una ranura abierta pre­
vista enfrente en cada empalma. ^iñegun otra característica más especialmente i 

adaptada al caso usual en que las porciones de conductos petro-
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lifsros a conectar por el dispositivo según la invención se pre 
senten con su eje sensiblemente vertical, al empalme situado 
en la parte inferior del dispositivo comprende una ojiva da re­

volución alrededor de su eje y el empalma situado en la parta 
superior un embudo de guiado da la herramienta.

Ventajosamente, el útil de puesta en posición 

comprende en sus dos porciones extremas, a una y otra parta de 

los empalmas, órganos de centrado en las porciones de conductos 
petrolíferos, constituidos por ballestas flexibles, escamotea- 

bles en el cuerpo de la herramienta durante la retirada de ásta 
tras la puesta en posición de los empalmes.

Según el caso, la herramienta se suspenda a. 

un cabla portante, que contiene una tubería de admisión del 
fluido a presión, como variante, la herramienta está equipada 
en su extremo superior de una central hidráulica, que proporcioha

a la tubería conectada a la cavidad de volúmen variable de cada 
empalma el fluido a presión, siendo teleaccionada esta central 
por ai menos un cable elóctrico.

Según otra característica, la herramienta com 

prende en su porción extrema inferior una cabeza de detección 
del nivel frente a porciones de conductos petrolíferos. Prefe­

rentemente por último, comprende en su superficie externa junta 

de estanquidad, qua cooperan con la superficie interna da los ! 
empalmes, una vez ajustada la herramienta axiaimente a travós 

dal dispositivo.
Otras características da un dispositivo da 

conexión según la invención se pondrán de manifiesto a continua­

ción con ei transcurso de la descripción que sigue de un ejempl^ 
-da realización, dado a título de ejemplo no limitativo y con 
referencia a los dibujos anexos, en los que:

-5-
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La figura 1 es una vista esquemática en alza­

do de una estructura sumergida, formada de elementos de oolumna 

macizos, aptos para asegurar la unión entre un depósito de al­

macenamiento submarino y la superficie dei mar.
La figura 2 es una vista a mayor e scala de la

, § * §unión realizada entre dos elementos de columna en la estructura
según la figura 1, que ilustra en particular las porciones de
conductos petrolíferos montados en estos elementos de columna,

a reunir por el dispositivo de la invención.
La figura 3 es una vista en sección longitu­

dinal a mayor escala dpi dispositivo considerado.
La figura 4 es una vista de detalle a mayor 

escala todavía, que ilustra la realización de uno de los empal­
mes y de los medios de anclaje y de estanquidad de éste con 

respecto a un anillo de acero de extremo de uno de los conduc­

tos.
La figura 5 ilustra una variante de un detalle

da realización del empalme según la figura 4.
En la figura 1, la referencia 1 designa un 

depósito de almacenamiento de un tipo de por sí conocido, sumar 

gido sobre un fondo submarin^ 2 y destinado en particular a 
contener un volumen 3 de hidrocarburo. Este depósito 1 se canecí- 
ta a una plataforma flotante ̂ superior 4 que emerge por encima !

del nivel 5 del mnr, estando prevista y agenciada esta plata-j
!

forma para permitir por ejemplo la carga de un buque transporta^- 
- dor 6 con el hidrocarburo trasegado del depósito 1. La unióni 
entre este depósito 1 y la plataforma 4 se realiza por una es- ¡ 

tructura articulada, formada de elementos de columna 7, reuní- i 

dos d' s a dos entre sí por un empalme de cardán 3, estando es­
quematizada en 9 la unión entre esta estructura y el depósito,}
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y la unión entre esta misma estructura y la plataforma 4 por 
otro empalme 10. Preferentemente, la estructura particular da 
los elementos de columna 7 y el procedimiento que permita rea­
lizar su inmersión y su unión con el depósito submarino 1, son 
conformes a losdescritos y representados en la solicitud da pa­
tente española 447.681. ¡j

Sin embargo se concibe fácilmente que para 

asegurar la unión estanca a través de ios elementos de columna 
7 de esta estructura, en particular entre el depósito 1 y la 

plataforma de distribución superior 4, conviene agenciar a 
través de estos elementos, un conducto continuo. Ahora bien, 
el procedimiento de inmersión de los elementos de columna, que 

exige en particular su basculamiento 903 a medida de su acopla­
miento y de su inmersión, no permite utilizar juntas de tubería 
clásicas.

Con referencia más especialmente a la figura 2, 
se ve a mayor escala, la realización particular de dos elemento! 
de columna sucesivos en la estructura anterior, designados por 
ejemplo con las referencias 7a y 7b, estando reunidos entre sf
estos elementos por una unión articulada 8. Ventajosamente,

§
el elemento 7a, de eje sensiblemente vertical, comprende en 
su extremo inferior una brida 11, que lleva un gorrón para un 
primer eje transversal 12. Sobre éste se monta basculante un 
manguito 13 de diámetro suficiente, llevando a su vez este últif- 
mo en su superficie externa y según una dirección perpendicular 
a la del eje 12, un segundo eje 14. sobre éste se articula a 

su vez una segunda brida 15 que prolonga la parte superior deij 

elemento 7b. El dispositivo de articulación a cardán así rea­
lizado, permite a los elementos 7a y 7b desplazarse ligera­

mente uno con respectu a el otru bajo ai efecto de las solicitaj-



clones a las que puede ser sometida la estructura una vez sumer­
gida, en virtud en particular del oleaje y de las corrientes 

submarinas, en especial en el casu en que la distancia que se­
pare el depósito de almacenamiento submarino 1 y la plataforma 
superior 4 sea importante, dei orden por ejemplo de varias cen-

3tenas de metros. 9

Cada elemento de columna 7a o 7b de la estruc­
tura articulada, comprende interiormente una carpintería metá­

lica de apirantamiento 16 con patillas transversales 17, que per­

mite ai mantenimiento según al eje da los elementos de estruc­
tura, de porciones de conductos petrolíferos, respectivamente 

18 y 19, a reunir dos a dos de modo estanco mediante al dispo­
sitivo según la invención. Estos conductos que se presentan con 
sus ejes sensiblemente verticales y en prolongación uno del

otro, salvo en lo que se refiere a los desplazamientos do la 

articulación 8 entre los elementos 7a y 7b, comprenden en 
sus porciones extremas enfrentadas anillos de acero 20 y 21, 

entre los que conviene, conforme a la invención, realizar una 

junta estanca, para asegurar la continuidad del conducto petro­
lífero. Esta unión se obtiene por el dispositivo de conexiones 

esquematizado en la figura 2 con la referencia 22.
Como se ve con más detalle en la figura 3,

!
esta dispositivo de conexión 22 comprende principalmente una ! 

junta tubular flexible intermedia 23, cuyo detalle será dado j 
mas tarde, acoplada en sus dos porciones extremas a empalmes, j 
respectivamente 24 y 25, aptos para deslizar en loa anillos j 

de acero 20 y 21, durante su puesta en posición en las porcio­

nes de conductos sucesivos en la estructura articulada. Cada 
empalma 24 o 25, comprende interiormente un sistema de anclajej 

26 sobre la superficie interna del anillo de acero correspondienj-



-9-

5.

10.

15.

20.

25.

30.

ta, así como una junta inflabia 27 que permita, una vaz puestos 
en posición los dos empalmes y asegurada.la unión mecánica en­
tre los dos anillos de acero, realizar la estanquidad requerida 

a través del conjunto del conducto petrolífero. Los empalmes 
son llevados en sus anillos de acero hasta un nivel conveniente 
en el que conviene realizar su bloqueo y después su estanquidad 

por medio de una herramienta portante 28 de forma general cilín 
drica, ajustada axialmente a través de los empalmes 24 y 25 
y la junta tubular flexible 23 que les reúne. Esta herramienta 
2P comprende un cuerpo alargado 29, que finaliza en su porción 
extrema inferior 30 (figura 2) en una parte afilada y provisto 
a una altura conveniente de asientos respectivamente 58 y 59 

(figura 4) cuya misión será explicada más tarde, ventajosamente 
la herramienta que lleva el dispositivo de conexión es guiada 
a través de la sucesión de las porciones del conducto petrolí­
fero hasta un nivel adecuado refarenciado por una cabeza de 
detección (no representada) montada en particular en la porción 
extrema 30, desde el depósito de almacenamiento inferior 1 re­
montando, elemento de columna por elemento de columna, segón
la longitud de la estructura articulada. Este guiado es asegu­
rado por ballestas flesibles 31 y 32, respectivamente llevadas 
por el cuerpo cilindrico 29, a una y otra parte de los empalmes 
24 y 25. Estas ballestas son en particular fijadas contra el 
cuerpo 29 por remaches de unión 33 o similares y comprenden 

en su porción extrema opuesta patinas deslizantes 34, que las 
permiten escamotearse en ranuras laterales 35 agenciadas en 
el cuerpo 29 paralelamente a su aje, a fin de permitir la re­

tirada o la puesta en posición de la herramienta 28 una vez 
que el dispositivo de conexión ha unido las dos porciones de
conductos.
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La herramienta 28 comprende igualmente medios 

da enganche temporal 36 sobra los empalmes 24 y 25, en particu­
lar del tipo de bayoneta; como variante, se podría utilizar par 
unir la herramienta a los empalmes, cualquier otra disposición 
da por sí clásica, que utiliza, en particular, un manfo hidráu­
lico o eléctrico, juntas dâ  estanquidad 37 están previstas en
la superficie de la cavidad interna de los empalmes, a fin de

!
asegurar la estanquidad del' cuerpo 29 de la herramienta 28 una 
vez ajustada ésta; por Jltimó ésta comprende axialmente una 
canalización 28 para un fluido comprimido a presión, cuya fun­

ción será definida más tarde, reuniéndose esta canalización 
38 por una tuberia (no representada) hasta la plataforma supe­
rior 4, o bien conectándose a una central hidráulica 39, esque­

máticamente ilustrada en la figura 3, montada qobra la propia 
herramienta en la porción extrema del empalme superior 24 del 
dispositivo de conexión. Un cable 40 que incorpora evantualmentje 
la tuberia de llegada del fluido a presión y/o las conexiones 
eléctricas da control de la central, permite asegurar la mani­
pulación de la herramienta 28 y en particular su descenso en 
las porciones de conductos de la estructura y después su retira 
da una vez puesto en posición el dispositivo de conexión. Por 
ultimo, se ve en la fiqura 3, que los empalmes 24 y 25 compran 
den respectivamente, para el empalme 24 y en su porción extrema 
superior, un perfil en forma de embudo 24a y para ei empalma 
25 y en su porción extrema inferior, una ojiva 2Sa, que permit^, 
para el primero la penetración conveniente de la herramienta 
28 en estos empalmes y para el segundo el deslizamiento del 
conjunto formado por la herramienta, los empalmes y la junta 

tubular flexible que les reúne, durante su descenso en la es­
tructura hasta la altura de las porciones de conductos a reuniij,
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La figura 4 ilustra más especialmente la rea­

lización práctica del empalma 24 del dispositivo de conexión 22 
y de la junta tubular 23 que le está asociada, en particular en 
lo que concierne a los medios de anclaje 26 de este empalme so­
bre el anillo metálico de extremo 20 enfrentado, y el gobierno 
de la junta infiable 27. E^ esta figura, aparece.únicamente el 

empalme superior 24, quedando bien entendido que el empalme 
inferior 25 comprende exactamente los mismos órganos,.siendo 
accionados por lo demás estos últimos en sincronismo con los 
del primer empalme para realizar simultáneamente el enganche da i 
dispositivo sóbrelas dos porciones da conductos a reunir, su 
estanquidad, y por último la retirada de la herramienta.

En su superficie externa, el empalme 24 com­
prende en primer lugar una serie de juntas tóricas 41, que 
permitan una vez realizada su puesta en posición en el anillo 
da acero 20, asegurar una primera estanquidad. Por lo demás, 
comprende interiormente un camarín cilindrico 42, abierto hacia 
la cavidad dei empalme y en el que se monta un pistón anular 43, 
coaxial al empalma, delimitando este pistón con el fondo supe­
rior del camarín 42 una cavidad 44 da volúmen variable según 
la posición de este pistón. Segmentos 45 se montan en la super­
ficie externa dal pistón deslizante 43 de modo a asegurar la 
estanquidad hacia el exterior durante los movimientos da este 
pistón. En su porción extrema superior, el pistón 43 comprende 

un conducto acodado 46, apto para coincidir con la porción ex­
trema da una canalización 47 agenciada a travás del cuerpo del 
empalme 2'<, cuando el pistón llega a su posición más baja, en 

tope contra el fondo del camarín, siendo entonces el volúmen de 
la cavidad 44 máximo. Esta canalización 47 comunica a través 
del cuerpo del empalma 24 con la junta inflable de estanquidad

!
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27, montándose esta última an una garganta 49, abierta, prevish 
ta en la superficie externa del empalme. Esta junta 27 comprenda 
una cavidad interna 48 puesta en comunicación con la canaliza­

ción 47 de tal forma que el fluido comprimido,que procede de 
la cavidad 44 por el conducto 46 da la forma indicada, hinche 
la junta 77 y asegure la estanquidad final del empalme 24 frenta 

al anillo de acero 20.
En su superficie exterior el pistón 43 presen­

ta un asiento cónico SO, destinado a cooperar con apéndices 51 

que cosntituyen el sistema de anclaje 26 del empalme. Estos 
apéndices 51 son aptos para deslizar transversalmente en orifi­
cios radiales 52, regularmente dispuestos alrededor del eje del 

empalma y agenciados otra vez del cuerpo de este empalme para 
poner en comunicación su superficie externa con el camarín 42 < 
a la altura del pistón 43. Eh¡estas condiciones, cuando éste 

pistón esta en posición alta, los apéndices 51 se escapan en 
el cuerpo del empalme, pudiendo este empalma llevado por la he­
rramienta 28 ser libremente llevado a través de las porciones 

de conducto hasta la altura da puesta en posición del dispositivo 
de conexión. Por el contrario, cuando el pistón 43, bajo el 
efecto de una presión de fluido admitida en la cavidad 44 se 

desplaza hacia la posición baja, el apiento cónico 50 empuja 
progresivamente a ios apéndices 51 haciéndolos salir fuera del 
empalme y obligándolos a ajustarse en una garganta 51a, prevista 

enfrente en la superficie interna del anillo de acero 20, inmo­
vilizando así el empalme con respecto a éste último.

El pistón 43 comprende igualmente en su su- 

- perficie dirigida hacia el interior dei empalma y en s., por­
ción extrema inferior, una cavidad longitudinal 53 en la que

t

se monta un muelle coaxial 54. Este último se apoya por una i

-12-

30



13-

5.

10.

15.

20.

25

3u.

parte contra un tope 43a previsto en la base del pistón 43 y 
por otra contra un estribo 55 que pertenece a la superficie ex - 
terna de un manguito deslizante 56 cuya prolongación superior 
57 es agenciada para cerrar lateralmente la cavidad 44 en el 
camerin 42 cuando la herramienta 28 es retirada del empalme.
A este efecto, esta prolongación superior 57 dai manguito 56 
coopera con al reborde 58 agenciado en el cuerpo da la herra­
mienta 29 de tai forma que, durante la puesta en posición de 
esta última en el interior del dispositivo de conexión para 
llevar a éste a la altura da los elementos de conductos petro­
líferos a acoplar, este manguito 56 sea rechazado, poniéndose 
entonces en comunicación la cavidad 44 con la canalización 38 
que lleva ei fluido a presión. Al llenar éste la cavidad 44, re­
chaza el pistón 43 hacia abajo en contra del muelle 54, provo­
cando un esfuerzo lateral sobre los apéndices 51 para hacerlos 

ajustarse en la garganta 51a del anillo de acero 20. Al final 
de carrera, ei fluido comprimido es enviado por el conducto 46 
y la canalización 47 hacia la junta 27, asegurando inmediata­
mente después del anclaje del empalme, la estanquidad sobre el 
anillo de acero, queda bien entendido que las operaciones simi­
lares son realizadas simultáneamente sobre el empalme 25, sien­
do ai mismo tiempo bloqueado los dos empalmes 24 y 25 sobre 
los anillos de acero 20 y 21, con estanquidad continua del con­
ducto petrolífero a través de las porciones 7a y 7b (figura 2) 
así conectadas, como variante, se podrá también diferenciar an 
el tiempo el anclaje de los dos empalmes para permitir, en caso 
de ligera variación de longitud, realizar al bloqueo del primer 

empalme y después el anclaje del segundo después de haber ejer­
cido sobre el tubo flexible un esfuerzo axial, habida cuenta 
de esta variación da longitud. El cuerpo de la herramienta 29 }

!
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putide a continuación retirarse, permitiendo el movimiento de t 
retirada del cuerpo 29 tras el desbloqueo de los medios de an­

claje temporal 36, al manguito 5S remontar ligeramente hacia 
la parte superior en ei empalme 24, de tai forma que su prolon­
gación superior 57 venga a medida de esta retirada a cerrar 
lateralmente la cavidad 44, para mantener en esta óltíma una 
presión residual suficiente. El pistón 43 permanece desde en­
tonces en su posición donde bloquea los apéndices 51, mantenier- 

do la presión residual en la junta 27 la estanquidad. La herra­
mienta 28 por un segundo estribo 59 actúa sobra un manguito si­
milar montado en el manguito inferior 25.

La figura 4 ilustra por óltimo con más deta­
llas, la realización práctica da la junta tubular flexible 23, 
realizando la unión estanca entre los dos empalmes 24 y 25. En 
su porción extrema inferior, el empalma 24 por ejemplo domprem a 
una superficie de extremo 60 sobra la que se aplica, con bloqueo 
por una tuerca 61, un estribo 62; ésta se prolonga por un tubo 

flexible 63, de neoprano y otro material del mismo tipo, y 
comprende una contera entrante de centrado y de estanquidad 
64 que penetra ligeramente en la cavidad del anpaime. El tubo 

63 está revestido por óltimo ventajosamente en su superficie 
externa, de una capa 65 de un material de protección frente 
al medio ambiente exterior, que trata de limitar las posibi­

lidades de aplastamiento del tubo central bajo la presión del 
medio externo y que acepta los esfuerzos de tracción durante 
la explotación de la instalación. Se realiza así un dispositivo 
de conexión cuyos medios de bloqueo y de estanquidad pueden 
ser fácilmente teleaccionados a través de toda la altura de 
la estructura articulada una vez implantada ésta en su lugar.
La flexibilidad suficiente del elemento tubular flexible del

;



5.

10.

15.

20.

25.

30.

dispositivo permite además tolerar las holguras siempre limita­

das de los elementos de la estructura bajo el esfuerzo de las 
solicitaciones a las oue están cometido.?, permitiendo a la vez 
en todos los casos la continuidad del conducto petrolífero. Por 

lo demás, el desmontaje eventual de esta estructura en caso de 

incidente, puede ser fácilmente llevado a cabo, sin ayuda de 
buzos.
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Quede bien entendido, que la invención no se 
limita al único ejemplo de realización descrito y representado; 
por el contrario cubre todas las variantes. En particular, se 

podría prever dar a la herramienta portante del dispositivo. 
una forma de ejecución diferente y en particular constituirla 
con un cuerpo en dos partes con una articulación a rótula para 

conferirla una cierta flexibilidad e igualmente utilizar ani­
llos de apirantamiento para ajustar su longitud y asegurar una 
coincidencia conveniente entra sus medios de enganche con los 

empalmes y las gargantas de estos previstas enfrente. Asimismo, 

la realización de los medios que permiten al anclaje del empal­
me sobre el conducto correspondiente y la puesta en práctica 

de los órganos de estanquidad, una vez realizado este anclaje, 
pueden modificarse, en particular como se representa en la figu­
ra 5, En esta figura, se encuentra en particular el empalme 24, 

el manguito 56, al pistón 43 y el camerín 42 quB comunica con 
el conducto 3B que permite alimentar este camarín con un medio 
fluido de gobierno o control del desplazamiento del pistón 43 

para actuar sobre los apéndices de anclaje y permitir su ajusta 
-en las gargantas 51a, Sin embargo, en este caso, el volumen 
útil del camerín 42 ha sido notablemente limitado por la puesta 
en posición en éste de cilindros auxiliares 70, regularmente 

repartidos en este camerín alrededor del eje del empalme 24 y
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que comprendan cada uno un pistón 71 prolongado por un vastago 
72 que sale del cilindro 70 para aplicarse sobra la superficie 

olana superior 73 del pistón principal 43. Los cilindros 70 

comunican por conductts 74 con la canalización de alimentación 
38 de modo a permitir éñ sincronismo el desplazamiento de los 

vastagos 72 y ejercer un esfuerzo, perfectamente repartido, so?* 
bre el pistón 43. Esta solución presenta la ventaja de limitar 
el volumen de fluido a control necesario, asegurando a la vez 

una seguridad de funcionamiento similar a la de la solución 
según la figura 4. En asta variante, una segunda canalización 
75 está prevista para comunicar con el conducto 46 a travós 
dal pistón principal 43 al final de carrera de úste, para el 
inflado de las juntas 27.

Descrita suficientemente la naturaleza del 
invento, así como la manera de realizarlo en la práctica, debe 
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas 
son susceptibles de modificaciones de detalla, en cuanto no al­

teren su principio fundamental.
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REIUINTIC3CI0NES

1. - Perfeccionamientos en dispositivos di co­
nexión para porciones sucesivas de conductos, en particular parí 
conductos petrolíferos sumergidos, caracterizados porque compre 1- 

den una junta tubular flexible, dispuesta entre dos porciones d: 

conductos a acoplar, eventualmente imperfectamente alineados 
siendo solidarizada esta junta en sus porciones extremas de

dos empalmes cilindricos que deslizan respectivamente en el in­

terior de las dos porciones de conductos, medios teleaccionados 
para anclar los empalmes respectivamente en cada porción de con­

ductos cerca de sus anillos de acero de extremo dispuestos sen­

siblemente enfrente, y medios igualmente teleaccionados para 
realizar la estanquidad entre la superficie exterior de los em­

palmes y la superficie interior de las porciones de conductos.

2. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 1, caracterizados porque la junta tubular flexible está 
constituida por un tubo cilindrico que penetra en la porción 
extrema de los empalmes que desliza en los anillos de acero de 
las porciones de conductos, y provisto en el extremo de estribo: 
de unión con los empalmes, comprendiendo este tubo en su super- 
-fície externa un revestimiento de protección frente al medio 
ambiente.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
1, caracterizados porque cada empalme deslizante comprende un 
camerín interno para un pistón cilindrico, coaxial ai empalme, 
que presenta un asiento cónico que coopera con apéndices de an­
clado desplazables en cavidades transversales regularmente 
repartidas a través -del empalme alrededor de su eje, permitien­
do el desplazamiento del pistón la salida de estos apéndices 
fuera dol contorno aparente exterior del empalme para su ajusta



an una garganta an hueco p rev ista  en la  su p e r fic ie  in tern a d e l 
a n illo  de acaro p erteneciente a la  porción do conducto correspon­
d ien te , comprendiendo as^e p istó"  una c=ra de extremo que d e l i ­
mita con a l fondo d e l camerfn una cavidad de volómen v ar ia b le , 

g. sometida a la presión de un flu ida que actúa sobre e l  p istó n ,
un topa tran sversa l previsto  en a l  cuerpo d el p is tó n , un astrinjo 
paralelo  a i  tope agenciado en un manguito cen tra l co a x ia l a l  
empalme y cuya prolongación obtura la cavidad, siendo rechaza­
do e s te  manguito por un muelle apoyado contra asta  e str ib o  y 
e l  tope, y a l  menos, una junta in fla b ia  alojada en una garganta 
ab ierta  d ispuesta  en la  su p e rfic ie  externa d e l empalma para 
ap licarse  contra la  su p erfic ie  in terna d e l a n il lo  de acaro.

4 .  -  Perfeccionam ientos apgón la  r e iv in d ica ­
ción  3, caracterizados porque la  junta in f la b ia  ae reúne por

lg ,  una canalización  agenciada en e l  empalma con la  cavidad da
volómen varia b le , a través de un paso p rev isto  en a l  p istón  y 
que descubra e sta  canalización  una vez aa han ajustado loa apón}- 
dicas de anclaje an la  garganta en hueco d el a n il lo  de acero.

5 .  -  perfeccionam ientos aagán una da lea  r a i -  
20. v ind icaciones 1 a 4 , caracterizados porque coopera a l  d isp o s it iv o

con una herramienta da puesta en p o sic ió n , que presenta una for^s 
general c il in d r ic a  para ajustarse axiaimenta en loa empalmas 
a través de la  junta tubular f le x ib le ,  comprendiendo a sta  he­
rramienta medios para so lid a r iz a r la  simultáneamente de lo s  dos 

25. empalmes provocando en cada uno de e sto s  un desplazamiento ax ia l 
d el manguito a x ia l y la  comunicación de la  cavidad de volumen 
variable con un o r i f ic io  de sa lid a  de una tubería d ispuesta  
en la herramienta y que llev a  e l  flu id o  a presión a e s ta  ca­
vidad.

30* 6 . -  Perfeccionam ientos segón la  reivindicaciójn

* * 18* *

? ii ?
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S, caracterizados porque ios medios para solidarizar la herra­
mienta de los empalmes están constituidos por árganos a bayo­

neta o similares, que cooperan con una ranura abierta prevista 

enfrente en cada empalme.
¡. 7.- Perfeccionamientos según la reivindicaciói

5, caracterizados porque cuando las porciones de conductos pe­

trolíferos se presentan con su eje sensiblemente vertical, el 
empalme situado en la parte inferior del dispositivo comprende 

una ojiva de revolucián alrededor de su eje y al empalme situad: 

en la parte superior un embudo de guiado de la herramienta.
8. - Perfeccionamientos según la raivindicaciói 

5, caracterizados porque la herramienta de puesta en posición 
comprende en sus dos porciones extremas, a una y otra parte
de ios empalmes^ órganos da centrado en las porciones de con­
ductos petrolíferos, constituidos por ballestas flexibles, e.s- 
camoteables en el cuerpo de la herramienta durante la retirada 
de pesta, trás la puesta en posición de los empalmes.

9. - Perfeccionamientos según la raivindicació: 
5, caracterizados porque la herramienta se suspénda a un cabla 
portante, que contiene una tubería de admisión del fluido a 

presión.

10. - Perfeccionamientos según la reivindica­
ción 5, caracterizados porque la herramienta está equipada en 
su porción extrema superior de una central hidráulica, que pro­
porciona en la tubería conectada a la cavidad de volúmen varia­
ble cb cada empalme, el fluido a presión.

11. - Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 5, caracterizados porque la herramienta comprende en su 
porción extrema inferior una cabeza de detección de nivel enfre:

te de las porciones de conductos petrolíferos.
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12 . -  Perfeccionam ientos aagán la  r e iv in d ic a ­
ción S, caracterizados porque la  herramienta comprende en au 
su p erffr ie  externa juntas de astsneuidad, cue cooperan con la  
su p erfic ie  in terna da los empalmas una vez ajustada axialmente 
a través d el d isp o s it iv o .

13 . -  Perfeccionam ientos en d is p o s it iv o s  de 
conexión para porciones su cesivas de conductos, t a l  y como que­
da sustancialm ente d escr ito  en la  presente Memoria e ilu strad o  
en los adjuntos d ibujos.

Esta Memoria consta de ve in te  hojas e sc r ita s  
a máquina por una so la  cara.

nadrid, 3 0JUH.S76

-20-
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