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F1l presente invento se refiere en general a la elaboxrg
¢ida de hilo, y en particular, & un procedimiento y & un aparato
para detectar arrollamiento del hilo indeseables en rodillos gi-
ratorios y cortar por consiguiente el abastecimiento de hilo pa-
ra evitar que se formen otros arrollamientos.

La deteccidén de arrollamiento de hilo indeseables so-
bre rodiilos giratorios, por ejemplo en mdquinas devanadoras de
hilo, ¥ la accién consiguiente, han sido un asunto que solamente
ha podido tratar el operario de la mdquina., Dicho operario detqg
ta & simple vista los arrollamientos del hilo y entonces tiene
que cortar a meno el hilo arrollado en algin punto por delante -
de los rodillos y elimina los arrollamientos de los rodillos gi-
ratorios antes de "volver a enebrar" le méquina., Hasta ahora es-
te procedimiento ha resultado tot?lmente gatisfactorio, debido -
principalmente a las velocidades ae devanado del hilo relative-
mente bajas que se han empleado, gero el aumentar las velocida-
des del devanado se desperdicie uﬁa considerable cantidad de hi-
lo antes de que el operario puedaFtomar accién para remediarlo y
en este casgo tiene que realizar lé'tarea. en cierto modo peligro
sa, de eliminer un gran nimero de arrollamiento de los rodillos
gque giran a gran velocidad., '

E1l presente invento trata de resolver estas dificulta—;
des ofreciendo un procedimliento para detectar la presencia de qg;
rollamiento de hilo en la superficie periférica de un rodillo g;§
ratorio y cortar por consiguiente, el hilo arrollado en un bunto!
por delante del rodillo, gque comprende: dirigir luz desde una -§
fuente luminosa hacia la superficie del rodillo, detectar por unf
dispositivo fotosenzible cualquier cambio en la intensidad de lag
luz que retorna del rodillo en ausencia de un arrollamiento, y -

cuyo cambio se produce pér la presencia de un arrollamiento, ¥ -
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- |da desde la superficie periférica del rodillo en ausencia de ar-

convertir dicho cambio en una sefial eléctrica para activar un dii
positivo cortador de hilo para cortar el hilo. ”

El presente invento proporciona también un aparato
poner en prdctica el procedimiento citado, que comprende una fuep
te luminosa y medios para dirigir luz desde la fuente hacia la -
'superficie del rodillo, medios detectores fotosensibles diépuég—
to8 para detectar cambios en la intensidad de la luz que retorna
desde el rodillo en asusencia de un arrollemiento, cuyecs cambios
surgen de la presencia de dicho arrollamiento, y medios vara con
vertir cualquier cambio en una sefial eldctrica para activar um -|
dispositivo cortador de hilo para corter el hilo arrollado.

En una modalidad del presente invento, la luz refleja-

rollamiento de hilo, puede ser recibida continuamente por el dig
positivo detector a una intensidad virtualmente constante hasta

que aparscen arrollamientos de hilo en aquella parte de la peri-
feria del rodillo desde la cual se refleja la luz. En t8l caso,

1a presencie de arrollamiento del hilo hace que la luz incidente
s8e difunda 6 sea absorbida -de une forma aleatoris por lo que el

dispositivo detector recibe entonces una cantidad de luz conside
rablemente reducide, dando por resultado dicho cambio (reduccién}
de intensidad de luz reflejada recibida en la magnitud necesaria
para que se pueda generar suficiente sefial eléctrica para activa$
el dispositivo portedor de hilo. ;

Zn una segunda modalidad, la luz reflejade desde ia su,
perficle periférica del rodillo en ausencia de arrollamiexnio delg
hilo lleva la direccién necesaria, con respecto al dispesitivo -
detector, para que prdcticamente este no reciba luz. Por el con-!
trario, la luz es recibida solamente por el dispositivo detector:

cuando aparecen arrollamientos del hilo sobre aguells varte de -?

13
¥
.
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Ila periferia del rodillo desda la cual la luz es reflejada y la
luz ge difunde de una forma aleatoria, Como en la modalidad des-
crita anteriormente. el resultado es un cambio de intensidad (ng
duccidén) de la luz reflejada recibida de tal magnitud que se pus|
de generar una sefial eléctrica suficiente para activar el dispo-
sitivo cortador de hilo. -

Después que se han detectado los arrollamientos de hilp
¥y se ha cortado el hilo, v.g., por un filo de cuchilla, guillotij
na 6 tijeras, para evitar que se arrolle mds ﬁaterial, el extre-
mo cortado del hilo de abastecimiento puede quedar retenido, por
e jemplo por una pistola de aspiracién 6 bandeja de retencidén pa~
ra. evitar que obstrulla piezas de la méquina, El extremo corta-
dor del hilo arrollado, por otro lado suele quedar lo suficiente
mente cerca del rodillo giratorio para que no haya necesidad de
adoptar medios por separado para evitar que el extremo queds coji
do por otras piezas en movimiento.

Para aumentar el méximo el camblo en la intensidad de
luz reflejada del rodillo cuando hay presente arrollamiento, la
superficie periférica del rodillo, ¢ por lo menos aquella parte
de la superficie desde la cual se ha de reflejar luz incidente,
deberd estar preferiblemente muy pulida 6 cromada y el hilo su-
ficiente deslusirado para difundir en luger de reflejar la luz -

incidente, |
Ejemplos de dos modalidades descrites anteriormente es
tdn ilustrados por los dispositivos detectores representados en ;

les figuras 1 y 2 de los dibnjos adjuntos en los ques ;

La figuras 1, es un dispositivo en el cusl la luz reflé
jada desde la superficie periférica del rodillo en ausencia de -
arrollamiento del hilo es recibida continuamente por el disposi-

tivo detector; ¥y
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La figurs 2 es un Aispositivo similar pero del tipo -
jue se carccteriga porque le luz reflejade desde la superficie -
del rodillo en ausencia de arrollamiento del hilo no es récibida
por el dispositivo detector.

Refiriéndonos a la figurs 1, la luz procedente de una
fuente de foco pravid de la misma 1 se dirige hscia la superfi-
cie periférice de un rodillo cilindrico giratorio 2 y, en ausen-
¢la de arrollamiento de hilo sobre la superficie del rodillo, es
reflejads desde la misma hasta un dispositivo fotosensible 3. Al
formarse arrollamiento del hilo 4 sobre la superficie del rodi-
llo, la luz incidente deja de ser reflejada geométricamente des-
de la superficie del rodillo, pero por el contrario, se difunde
6 dispersa de una forma aleatoria, segin se indica. Por lo tanto
al dejar de reflejar el rodillo le misms intensidad de luz queda
reflejada en ausencia de arrollamiento del hilo se puede utiliza
eéte hecho pars generar una sefial eldetrica que, a su vez, se u-
tilize para activar un dispositivo cortador de hilo situado por
delante de los arrollamientos,

En la figura 2, ge ilustra un dispositivo similar ex-
cepto que, en este caso, la luz incidente procedente de una fuen
te de foco previo de la misms 1, se refleja desde el dispositive

detector fotosensible 3 en ausencia de arrollamiento del hilo, -
nientras que la luz difundida por la presencia de arrollamiento i
4 ge detecéta y emplea pars generar le sefial eléctrica necesaria
para activar el dispositivo cortador de hilo.

En ambas modalidades descritas anteriormente se puede
emplenr un método fotoeléctrico paras detectar los srrollacientos
y hacer funcionar un relé el cual, a su vez, activa ei dispositi
vo cortador de hilo, Ademés,‘por eate método se pueds acltivar - -

tambidén una luz de aviso 6 alarma,
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'baje. Cuando la ldmpara falla 6 incide luz sobre el resistor LDR

En las modelidedes ilustradas en las figuras 1y 2, el
dispositzvo ilustrado y descrito en la figura 2, es preferible,
y la figure 3, representa un éireuito eléetrico apropiado para -
el funcionsmiento de dichs modalidsd. E1 eircuito comprende tan-
bién medios para activar une slarma principal, un disposit;vo -
cortador de hilo y una luz de aviso que se ilumina también si ge
averia la fuente luminosa, S

Refiridndonos 2 la figura 3, se utiliza ﬁnﬁ cédena de
potencibdmetros R3, vnl, R4 para proporcionar un voltaje umbial‘-.
variable que se aliments =z la entreda Inversors de un amplifica-
dor operacional IC,. Un segundo divisor de potenciel se forma -
por un resistor dependimte de la luz LDR y Rz. El voltaje en lg
unidn del resistor RIR y R, variard légicamente con la cantidad |
de luz que incida sobre el resistor. Un tercer divisor de poten—
cial se formz por Rl ¥y la lémpara LEl, ¥ el voltaje en la uni6n
serd normalmente el voltaje de funcionamiento de la ldmpara. En |
caso de fallo de la ldmpara, este voltaje de la unidén se elevard|
y el voltaje se transmitird por el dfodo D, a la unién del resisf
tor IDR y R2
La accidén del circuito es de tal naturaleza que el am-

plificador se utiliza como comparador y su salids es normgalmente

ls entrada no inversora, en el supuesto que el nivel umbral estg
blecido por VRl sea correcto, pasa a estado positivo con respec-
t0 a2 nivel umbral. la salida del amplificador pasa también en 83,

la cadena de potencidémetros RB’ R7, y entonces se activa el relsé
RL quej a su vez, conecta el dispositivo cortador de hilo y la '
ldmpara de aviso (dfodo luminoso Dz) por RD/I vy la alerma princi

pal por RL/Z. Para aisler al dispositivo cortador se utiliza un !
|

£
H

!

tado positivb lo curl pone en conduceidn el transistor TRl por ;
!
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'sobre cualquier parte de la superficie periférica del rodillo. -

-G

interruptor Sl' El ajuste del nivel umbral se consigue por el po
tengldtntio VRl ¥y se establece de forme, que en estado iluminade
la salida del amplificador mea elevada, El circufto comprende un
capacitor Cl gue, conjuntamente con el resistor RS' prdporciona
un retardo en el relé BL de accionamlento del dispositivo corta-
dor y de alarma, Esto reduce la posibilidad de funcionamiento -
errénev del dispositivo cortador debido al paso de una mosca a -
travéds del trayecto 6ptic§.

Si fuera necesario 6 conveniente separar la circuiteris
electrénica de las proximidedes inmedistas del apargto de elabo-
racién del hilo, se podria utilizar una sonde 6ptica de fibra —
flexible, En este oczso, se podria utiliszar el mismo haz 6ptico -
de fibras pare trenspitir luz inclidente y luz reflejada.

‘ Asi mismo, el invento no queda limitaedo al empleo de -
luz visible puesto que, por ejemplo, se puede utilizar un emisor
de rayos infrarrojos en lugar de la ldmpara de foco previo, Depen
diendo de la longitud del rodillo giratorio sobre el cual ae pue
de introducir arrollamientos y de si dichos arrollamientos se —
pueden extender répidamente a lo largo de la longitud del rodi-
1lo puede que sea necesario emplear 2 6 mds dispositivos detecto
res que detecten entonces arrollamientos relativamente estrechos

Como variante, se puede hacer que un solo dispositivo recorrsa - |
longitudinalmente el rodillo, :

El presente invento es particularmente valioso en pro-
cesos de devenado del hilo donde las velocidades de devansdo sus!
peran 2000 m, por minuto y poéiblemente 4000 m/minuto. En dichos?
procesos, cuando el hilo se devana sobre una bobina movida supqg5
ficislmente por rodillos de transmisién contiguos. la necesidad -

de detectar la presencie de arrollamiento del hilo scbre los ro-!



dillos, antes de que tengen tiempo pars acumularse, es paf?icg-

larmexte importante si los arrollamientos se tienen que qﬁif&? -
después a mano de los rodillos giratorios. sin que ello suponga

un peligro en potencia para el operario.

En la prdetica del invento se ha podido camprobar una ‘
mejora respecto a la sensibilidad de la presencia de arrollamien.
to de hilo de por lo menos 10-1D0X si se compara con los aparatog
y métodos de deteccidén existentes, L _.

Descrita suficientemente la naturalega del inwento, -
asi como la maners de realizarlo en la prdctica, debe hacerse - »
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep
tibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin
cipio fundamental,
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REIVINDICACIONES ,
1.~ Procedimiento y aparato para detectar la presencis

de arrollamientos de hilo indeseable sobre la superficie de un -
rodillo giratorio y cortar el hilo arrollado en un punto por de-
lante del rodillo. procedimiento caracterizado porque comprende:
dirigir luz desde una fuente hacis la superficie del rodillo; de
tectar por un dispositivo fotosensible cualquier cambio en la in
tensidad de la luz que retorna desde el rodillo en ausencia de :j
un arrollamiento, cuyo caﬁbio surge de la presencia del arrolla-
miento, y convertir el cambio en una sefial eléctrica para acti-
var un dispositivo cortador de hilo para cortar éste,

2,=- Procedimiento segin la reivindicacién 1, caracteri
zado porque la luz reflejada desde la superficie periférida del
rodillo en ausencia de un arrollamiento del hilo es recibida con
tinuamente por el dispositivo detector.

3.~ Procedimiento segin la reivindicacidn 1, carscteri
zado porque la luz reflejads desde la superficie periférica del
rodillo en ausencia de un asrrollamiento de hilo 1lleva la direc-
cidn necesaria para que prdcticmmente el dispositivo detector no
reciba la luz.

4.~ Procedimiento segiin las reivindicaciones 1, 2 6 3,
caracterizados porque se emples luz visible.

5.~ Aparato pare llevar a cabo el procedimiento segin
la reivindicacién 1, caracterizado porque comprende una fuente -
luminose y medios pare dirigir luz desde la misma hacia la super;
ficie del rodille; y un dispositivo detector folosensible dispuq#
to para detectar camblos dn la intensidad de la luz que retorna ;
desde el rodillo en ausencia de un arrollamiento, cuyos cambios :
surgen por la presencia del arrollamiento, y medios para converuf

]
tir el cambio en una sefial eléctrica para asctivar un dispositive!
i
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cortador de hilo y cortar el hilo que se arrolla.
6.~ Aparato segin la reivindicacién 5, oaracteriza@o
porque la superficie del rodillo estd cromada. ' .
T.~ Aparato segin las reivindicaciones 56 6, caracte-
rizados porque el hilo se corta mediante un filo de cuehllla.
8.- Aparato segin las reivindicaclones 5, 6617, carac
terizado porque se emplea uns sonda éptica de fibras flexlbles
rara transmitir la luz, , : :
9.- Aparato segin cualquiera de las reivindioacionéé 5
a 8, caracterigado porque se hace que el dispositivo detector re
corra longitudinalmente el rodilloe. ot

10.~ Procedimiento y eparato para detectar la presgncig
de arrollamientos de hilo indeseable sobre la superficie de m -t
rodillo giratorio, y cortar el hile arrollado en un punto por de}
lante del rodillo; tal y como queda sustancialmente descritohen“’

RS
la presente Memoria, e ilustrado en los dibujos adjuntos. .

Esta Memoria, conste de 9 hojas, escritas a méqui ';:f

POr une gola ceara,

38 JuN 978

CHEMICAL INDUSTRIE;

'
L
t
t
.



IMPERIAL CHEMICAL INDUSTRIES LIMITED, 2 Hojae ne 1,

/—‘/g. /.

T

/1

o
o

<m

=

A3
7
}
2

M\\.

/-‘{9. 2.

.

g t5 . 1976
5 o




IMPERTAYL CHEMICAL INDUSTRIES LIMITED,

2 Hojas ne 2.

-

E By
¥ £ I i ! f-"“’%
v i " ’ P
F@.3. ¢ i
R
=~ R '%“1 B
R N % LOR : R ' 7]
: - .
~ R 0y
Rs 7 |
R
1'}\'10 o 1y 6 M
1 VR > 1 \7 _____ o____
LP1 6) §R2 C]-'- §R7

GOMEZ ACED

» p Flrms ;J.! Suln:)D
/ o NN

Ears




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



