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UEMORIA CESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un control elsctrénico de velotidad
para motorss asincronos monofésicos. Bisn en sabldo que, en los moto-

res esfncronos, hay dos métodos distintos de reguler la velocided

a,- Variando la frecuencias

b.~ Variando la tensidn,

El objeto de la presente invencién splica el método b de variacidn de
tensidn; en &1 las curvas caracteristicas del motor (C. N) varian co-

mo so muestra en la Figura l.

En la referida Figura 1 se ha reprassntado un diagrama (C. N} para dis-
tintas tensiones de entreda UN, 0'8 UN y 0'7 UN. Se puede cbservar gue

para un par resistente Cr a las distintas tensiones de entrada UN, 0'@ UN,
0'7 UN +.ee corresponden velocidades difarentes V1, V2, V3, ...« respecti-

vamente, es decir, gue la velocidad del motor es funcién de la tensién
de entrada Um » F ( Ue ).

Para obtener esta tensiédn variable se emplea, en la prasente invencidn,
un elemento 5 C A bidireccional ( TRIAC ), el cual es capaz de contro-
lar sobre la tensidn aplicada al motor, el éngulo de iniclo de la co'n-
duccidn de la onda alterna, tal y como se muestra en la Figura 2, En
ella se ha repressntado la tensidn aplicada al motor ( zona reyada ),
para tres éngulos ,, 20 3» Ue conduccidn del trisc,

Se puede observer gue, las zonas reyadas (tensidn eficaz epliceda sl
motor) pueden verier desde la tensidn nominal UN (para = 0), hasta
tensién O (pers  =180%). En dofinitiva para un éngulo de con-
duccidn tensmos que la tensidn espliceda el motor es




~R||:’x'¢aaat'tt;m'mt: gréficemente esta ecuacién obtenemos la Figura 3,

Vemos por tanto que la tensidn apliceda al motor pusde aer representa-

da en funcién del &ngulo de conduccidn X , quedando la Figura 1 trans-
formada en la Figura 3, con lo que comprobamos que las velocidades V1,
V2, V3, dsl wmotor, son funcidn del éngulo de conduccidn de la onda al-

terna ds entrada Uy, -¥(M )e

La obtencidn de un &ngulo K adecuado sg consigue disparando la puerta
del triac, en el momento reguerido para la velocidad buscada, Ests dis-
paro de la puerta del triac lo resliza un circuito electrénico, que es-
té compuesto, bAsicamente, por un oscilador de relajecidn sincronizedo
con la tensidn de entrada, Asf, la tensién de selida del osciladar se-
ré la que dispare el triac, tal y como se muestra en la Figura 5, por
lo que varisndo el pariodo del oscilador se variard sl éngulo de con-
duccidn,

Para que el periodo del oscilador ses el correcto, para una determinada
velocidad en el motor, el oscilador astd comandato por un penerador ta-
quimétrico acoplado al eje de salida del motor, gue actda sobre los sle-
mentos de tiempo del oscilador de forme que se obtenga el periodo desea-

do, Igualments si, encontrdndose el motor a la velocidad de régimen, va-

riass el par resistente, ello traerfa consigoc una variacién en la veloci-

dad del motor, que serd detectada por ol generador taguimétrico y auto~

correyido el éngulo de disparc del triac, para corregir sl error de velo-

cidad,

El control elsctrénico de velocidad, objeto da ls presente PATENTE DE IN-

VENCION, estd ciseflado para controlar la velocidad de motores esincronos
monoffsicos, Su caracterfstica principal ss sl arranque del motor a ple-
no par, para dar luego al sistema motor-cerga, una rampa de scelerecidn
adecuada, Con ello la carge no sufre acelersciocnes brusces, que puedan
sar parjudicisles para su sisteme motriz,

A fin de describir clera y suficientements el objeto del control electrd-

nico de velocided pare motores asincronos monofésicos, se ha representa~
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do a tftulo de sjemplo, no limitativo, en la Figura 6 la disposicidn do

sus elementos o partes constitutivas,

En diche Figure € podemos spreciar el motar (1) a cuyo aje de salida va
acoplado el gensredor taguimétrico (2) que comanda 8l oscilador de rela-
Jecidn (3), el cuel estd sincronizado con le tensidn alterna de entradas
con uma frecuencia de cscilacién alta. Conectado en serie con el oscila-
dor de relajecién (3) va el triac (8), cuyn circuito de disparo (4) al
ssr atacado por los impulsos de salida del oscilador dispara el trisc.

El generacor tagquimdtrico (2) ve conectado, en serie, con el circuito
comperador de velocidad (S), que bloguea, hasta que el motor (1) no al-
carce ura determinada velocidad, toda entrada de tenaidn del generador
taguimétrice (2] al variedor de rampas (6] conectado, igualmente en se-
rie, y a través del amplificador (7) al oscilador de relajacidn (3).

A fin de lleger a errores de velocidad nulos, por variaciédn de alimenta-
cién, se incorpora el detector de variacién de la tensidn de alimentn-
cién (10), que a través del amplificador (9) modifica la respuesta del
sistema,

FUNCIONAMIENTO

El funcionemisnto del control de veloclidad ea el siguients

Cuando se conecta tensi6n en la linea, el oscllador de relajacidn se sin-
croniza con la tensidn alterna de entrada, dicho ascilador sn este momen-
to se encuentra con una frecuencia de oscilacidn slta, Sus impulsos de
salida atacan al circuito de disparo del triac consiguiendo que 8ste dis-
pare a 092, alimentando por tanto, en este momento, al motor con la ten-
sidn total de entrada, De esta forma se consigue que sl motor arrangue a
plenc par. Una vez el motor en movimiento, el genarador taquinétrico ata-
ca al circuito comparador de velocidad, el cual bloguea la entrada de ten-
s8idn del generador al variador de rempa, hasta que el motor no S8 encuen-
tre lanzado & una determinada velocidad Vi. Una vez superada esta veloci-
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dad V1 se desblogques la tensidn del generador taguimétrico atescando al
variador de rempas, el cuasl determinerd la caracteristica tensidn/ve-
locided adecuada del generacor, que atague al amplificador que, a su vez,
ataca al oscilador psra varier su frecuencia de oscllacisn, ésto deter-
wina la variaci6n del é&ngulo de disparo del trisc, que a su vez varia
la tensidn de alimentacidn el motor, como se muestra en la Figure 7.

El punto de interseccidn de ambas nos ¢4 la velocided de régimen del
motor (Vm), Sobre osts mismo gr&fico se puade observar que la veloci-
tad vm es constante, ya que, por ejemplo, si sl motor incrementase su
velocidad [\ Vm el control introducirfa un indremento de tensidn negati-
vo (- [} €) 1o que le obligarfa a bajar a su velocidad de régimen vm,

El veriador de rampe es esenclalmente variable y regulable consiguiéndo-

se la velocidad deseada en el motor regulando externamente la rampa ten—

sidn/velocidad como ss muestra en la Figura B, en la que se han represen-
tado tres velocidadps distintas del motor, perae tres rampas diferentes.

Una variscidn de la tensidn de alimentacidn, implicaris una veriacidn de
la velocidad de régiwen del motor, como ss muestra en la Figura 9. Ahora
bien, esta variscifn de alimentacidn es detectada y amplificaca pare que
atague sl oscilador, de tal forma, que corrije la caractarfstica de fune
clonamiento, como mupsira la Figura 10,

VARIOS

Tanto los materisles,formas y disposiciones de los elementos, como del
conjunto, del objeta que constituys la prasenie PATENTE UE INENCION,
san suscepti-blaes de variacidn, siempre qus este cambio no slters la
esenclelicded del objeto e que nos referimos y sobrs ¢l cual ha de recaer
aeste reglistro,

Los términos en que queda redectada esta Memoria, son clerto y fisl re-
flejo de lo que se protends registrar como PATENTE DE INVENCION. Dichos
términos hatrén de ser tomados en sentido bi-en amplio, nunca limitati-
Vo,

Los peticionerios se reservan el derecho a obtener los oportunos regis—
tros complesantarios del presente (Certificados de Adicidn), por los
perfeccionamientos que la préctica y explotscidn dsl invento pudieran
sconss jaries en el futuro.
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NOTA DE REIVINDPICACIONES

La presente PATENTE DE INVENCION, cuyo reglstro se solicita, por veinte
sfios en Espafia, & favor de "IS-4EI ESPANOLA, S.A.%, de nacionalidad ese
pafiole y domiciliadm en GACRID, calle iInfantas, 31, por: "CONTROL ELEC-
TRONICG CE VELOCICAD PARA UOTORES ASINCRAONOS MONOFASICOS®, recaeréd so-
bre las perticuleridades caracterfsticas de las siguientes REIVINDICA-
CIONCS ,

12,~ Control electrdnico de velocidad para motores asincronos monofée-
sicons, essnclalmente carscterizado por encantrarse constituido por un
pscilador ds relajacidn, que estd sincronizado con la tensidn alterne

de entresde, con una frecusncia de oscilacién alta,

28,~ Control electrdnico te velocided pare motores asfncrenos monofé-
sicos, segdn la reivindicacidn anterior e igualmente carscterizade por-
que conectado en gerie con el oscilador va un triac, cuyo circuito de
dispsro, al ser atacado por los impulsos de salida del oscilador, dis-
para a 02, un motor con la tensidn total de entrade en al arrenque del

mator.,

38,~ Control electrdnico de velocidad pera motores asfncronos monofé-
sicos, sepdn las reivindicaciones anteriores e iguslments carecterizs-
to porque el oscilador de relsjacidn estd comandado por un generador
taguimétrico, aecoplade al sje de salida del motor, consctado en serie
con un circuito comparador de velocidad que bloquea, hasta que el mo-
tor no se lance a una deterwinada velocidad, toda entrada de tensidn
del generador taguirméirico e un variador de rampas, conectado en ae-
rie, a trevés de un emplificador, con ¢l oscilador de relajacién,

a48,~ " CONTROL ELECTRONICO CE VELOGIDAD PARA MOTORES ASINCRONOS MONG-
FASICOS ",

Tode conforme a 1o descrito en la precetients ilemoria, gue consta de seis
hojes, foliadas y mecanagrafiadas, por une scla cara, reprasenténdose a
tftulo de ejemplo, no limitativo, en las hojas (4) de dibujos qua se
acompafian.,—




WIRSMET ESPARCLA . S.A7 4 HOJAS ~ HOJA 19,

C Vn Cr

PPy TP &

W

a,

0 o

o o 1 4

] 1 .

] ' H

] ' H

s . . ' H H
LMY TRYIFL T 4L A N N :
' Voo, l

. ]
Wty by Lmi e a

Yoy
AT F S




"IB-MEI ESPAROLA, S.A."

L HGIAS -~ HOJA 24,

O

410

3




v-

C0aT.QuTabYg
ZOPRIBUSE L IhUSS T 5

*TQYOL (ol Lls‘!'.l‘,;-llﬂ'!. w4 3

‘wg VEOH =~ SVLOH | ) WV'S PYToNVASH LaW~HTa



"IB-MEI ESPASOLA, S.a." I HOJAS ~ HOJA hr,

p-

ARMOGASTO POLG

} .
25 JUN.1a76  FdgiM ﬂ«f)

—



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



