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La presente invencidn ss refisrs a unos perfac-‘

cionamientos en instalacionss de manipulacidén de noyos de an{

caje destinados a sar fijados en una porcidn extrema de mnca-

je de una coquilla de centrifugacidn. .
Més.particularmante, pero no con exclusividad, ;
la invencidn se refieres a la manipulacidén de noyos para la 2
colada centrifuga de tubos de fundicidn de grandes diémetrosJ
por ejamplo de sl menos 800 mm hasta 2000 mm en el estado aci
tual de la técnica. f
| Tales noyos, de Porma anular, cqnfacciunados t6~;

talmente en arena~aglomeraddlpor un aglutinante sndurecedor,

son muy pesados. A pesar de ¥u peso, deben ser llevados rapid

Ry

.damente del pusstd o lugar dpndé son confaccionades a su alod
jamiento en la coguilla. En ;1 ancaje de la coquiiia, deben

ser ajiustados con precisidn ?ntes de ser blogueados automd€is

camente. As{ pués pasan de u%a posicidn en plano (eje verticgl

en el-puasto de confeccidn, § una posicién de canto (eje ho-
riznntal)-en la coquilla.

La invencidn ti;ne como finalidad proporcionar
una ipstalaciﬁn de maninula&iﬁn particularments adqptada a
las noyos de grandes didmetros y que permite efectuar el con-

junto de los desplazamientos y rotaciones neacesarios de cada

noyo sin intervencidn manual directa. :
A e;te efecto, la invencidn tiene par objeto unaz
instalacidn de manipnlacidn de noyos de encaje dastinados a
ser fijados en una porcidn extrema de encaje ae 1na caquilla'
de centrifugacidn, caracterizada porquse camprends un primer :
soporte de noyo que puade bascular alrededor de un sje fijo

entre nna posicidn haorizontal y una posicidn vertical y pro-

visto de drganos de posicionamiento y de mantenimiento ds un

)

’
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noyo, y un segundo scporte de noyo de sje horizontal mﬁvil '
sntre el primer soporte y la porci&n extrema de la coquilla
y provisto de drganos de prensidn del noyo y de medios de
centrado con respecto al primsr soporte. '

La invencidn tiens igualmente por objato un noyo
H

particularmente destinado a ser manipulado por dicha instala-

cidn; este noyo, del tipo que comprande una faldilla anular

provista en una porcidn extrema de una brida anular exterior,

se caracteriza porque la brida se prolonga par un collarin

Otras caracteristicas y ventajas de la invenciéi
se pondrdn de manifiesto a continuacidn con al transcurso de
la descripcidn que sigue, dada a t{tnlo de ejemplo no limi=
tativo y con réfarancié a los dibujos anexos, en los que:

La figura 1 83 una vista esquematica en seccidn,
a menor escala, de:una mdquina de centrifugacidn Asuciada a
wha instélqciﬁn de méntpulacidn'do poybs conforme a la in-
vencién; | ‘ -
7 La figura 2 es una vista an éaccién a mayor es-
cala de un noyo de encaje conforme a la invencidn suspendido

8 nna barra de mando simple de la instalacidn, durante una

primera fase de ls manipulacidén de este noyo.
La figura 3 es una vista esquematica en sacciéng
a mayor ascala que la figura 1, de¢ un primer soporte de la }
instalacidn de ssta figura 1, sobre el.quaesté posicionado :
8l noyo de la figura 2.
La figura 4 es una vista en planta del objeto de
la figura 3.

La figura 5 es una vista parcial an seccidn, a

mayor aescala, del objsto de la figura 3,
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Laes figuras 6 y 7 muestran, en seccidn, dos Pa=
sgs sucesivas de la transfarencia del noyo del primer soﬁorté
a un segundo soporte, i

Las f’iquias 8 a 10 representan en smccidn tres i
5, fases sicesivas de la fijacidn del noyo sobre 1a percidn ax-l
trema de la coquilla de centrifugacidn por medio del ssqundo
soporte de la instalacién de manipulacidn.

La fijura 1l es ﬁna vista similar a la figura 2

de una variante del noyo de esta figura 2.

10. La figura 12 es una vista en seccidn de una se-:

gunda forma de realizacidn del segundo soporte de la instala{
cién de manipulacidn segiin la invencidn. ‘

La figura 13 es una vista parcial del objeto
.de la figur; 12 visto en elsentido de la f lecha 13 de esta
15, | fPigura 12. ' _

La figura 14 es una vista tomada en ssccidn sygfn
la linea 14~14 de la figura 12,

La mdquina de centrifugacidn representada en
la figura 1 comprende un carter 1l abierto en sus porciones
20. extremas y en el que se lleva una coquilla de colada 2 por

rodillos 3 que pueden arrastrarla en rotacién a velocidad

slevada alrededor de su ejs X-X précticamente horizontal. La
coquilla 2 presenta en una porcidn sextrema un encaje 4 y astﬁ
destinada a colar tubos de fundiéidn de encaje de gran diéme%
25 tro, por sjemplo comprendidos entre 800 y 2000 mm. Una silueé
ta humana 5 e repredsnta al lado del carter 1 pérs mostrar :
~ las dimensiones. importantes de la miagquina. £n la prolongaciéé

del carter 1, y del lado opuesto al ancaje 4, una pista de

rodadura 6 lleva un carro 6% gobre el gne se fija un canal de
30.

colada 7. Esta canal 7 sobresale en voladizo fuera del carro
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perpendicular al eje X-X y horizontal, un primer soporte 1l4

'diSpuesto cerca del pﬂnato de fabricacidn (no reprebentado)

~5—

68, en direccidn dsl carter 1, en una longitud al menos ignal
a la longitud de la coquilla 2. Un vertedor 8 gne pralonoga !

~hacia la parte anterior el canal 7 es alimentado de fundici&n

1fquido por medio de una cichara basculante 9 articulada en |

el carro 6'.

i
|
Esta ﬁéquina ds centrifugacidn se asocia a una |
instalacidn 10 de manipulacidn de noyos de encaje 11. Estos ‘
iltimos estdn destinados a ser fijados en el encaje 4 de la !
coguilla 2 antes de cada colada, a fin de definir el perfil |
interno del encaje de los tubos colados. La instalacidn de g
manipnlacidn 10 comprende agencialmenta un puente rodante 12i

mévil por encima del carter 1 sobre una pista de rodadura 13

de los noyos 1l e igualmente cerca de la porcidn extrema de
la piesta de rodadura 13 alsjada del carter 1, y un segunde
soporte 15§ suspendido a un carro 16 m§v11 en el puente rodan-
te 12 paralelamente al eje X-X. -
Cada noyo ll, represantado a na?ﬁr escala en

la figura 2, éomprende nna faldilla anular 16 qua presenta
exteriormente el relieve 17 duseado. En una porcidn extrcma
de la faldilla 16, una brida anular 18 de fijacidn y de cen-

trado del noyo en el encaje 4 de la coquilla 2 sobresals ra-

=

dialmente hacia el exterior, £sta brida 18 ss prolonga radial

mante hacia el interior por un collarin 19 que sobresale ra- i
diaslmente en el espacio anular delimitado por la faldilla 16..
gste collarin 19, cuya cara radialmente interior es aproxima=
damente cilfndrica, tiene el mismo espesor que la brida 18 :
y define con ésta una cara de extreme plana 20 del noyo. E1l

noyo 11 estd realizado en una sola pieza de arena aglomerada .
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por un aglutinante sndurecedor. Cuando el noya ll se coloca |
en plano sobre un soporte cualquiera inmediatamente después 1
de su fabricacidn, una simple barra timdn constituida por un%.
barra 21 acodada en su centro en forma de V invertida Yy sus-f
5. pendida a un cable 22 pusde introducirse por basculamiento ‘
en la cavidad del noyo, a travéds de la absrtura dejada libre
por 8l collarin 19, y encontrar apoyo por las porciones ex-

tremas de la barra 21 sobre la cara inferior de sste collarin

19.a fin de lsvantar el noyo y posicionarlo en el primer so-,

10. porte 14 que shora va a ser descrito conr eferencia a las ri7
guras 3 a S. |
£l primer soporte»ld comprende un plato de sopax-
te 23 llevado por una jamba 24 cuya otra porcidn extrema es- |
t4 articulada alrededor de un eje herizontal fijo 25 y que’
15, gsta provista aproximadamente a mitad de su altura de una
orejeta 26 sobre la que se articwla la porcidn extrema del
vastago de pistdn de.un gato‘de basculamiento 27 cuyo cuerpo
esta articulado en 28 scbre el armazén 142 del soporte 14,
Cuando el gato 27 es contraido, el plato 23 es horizontal;

20, cuando 8l gato 27 es puesto en extensidn, hace bascular sl

plato 23 alrededor dal eje 25 hasta llsvarlo a una posicidn

vertical repressntada en trazo mixto en la fiqura 3.
En el plato 23 se montan drganos de posicionae- é
miento y de mantenimients del noyo 11, Es as{ como sl plato L.
" 25, 23 lleva un cierto nidmerc de topes 29 provistos de tacos 293i'
destinados a ponarse en contacto con la periferia exterior '
. de la faldilla 16 del noyo. En 8l ejempla represaentado, estéﬁ
previstos dos topes 29 dispuestos simetricaments con respecté

al plano de simetria P-P del soporte 14 y del lado del plato

30, 23 opuasto al gateo 27, ﬁue estda situado por sy parte en el
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plano P=p,

En este mismo plano P«~P y al lado del gato 27,
estd prevista una-pinza 30 cnyo; dos brazos 31 y 32 estdn ar-
ticulados alrededor de ejes horizontales 33, 34 llsvados por
el plato 23 y'ﬁrasantan una porcidn extrema libra que estd
provista de un taco 36 y sobrasale por encima de la superfi-

cie superior de este plato 23. La pinza 30 es accionada por

un gato 35, Cuando éste ltimo es accionado, las dos porcionqa
oxtremas libres de loe brazoa de la pinza 30 se acercan paral
oprimir la faldilla 16 del noyo 12 en su espesor, COmn va= |
riante, uno de los dos brazos de la pinza 30 pnede fijarse
y dispoherie de modo a apoyarse sobre la pared correspondienée f
de la faldilla 16, Por ejesmplo, se ha representado con trazo
mixto en la finura 5 un tope f{jo 37 deﬁtinado a apoyarse
cotre la pared intafﬁg de la faldilla ;6 y que sustituye al
brazo mdvil 32 de la pinza 30,

Los drganos de manéeninignto del noyo sobre el
primer soporte l4 estan constituidos por ﬁalnncas 38 en S
articuladas en un codo 382 sobre herrajes 38P fijados sobre
el plato 23. La porcidn extrema suparibr de cada palanca 38
lleva un taco 39 de apoyo sobre la céra plana de extremo 20
del noyo 11, mientras que su otra porcidn extrema estd ataca-

da por la porcién extrema de vastago de pistdn de un gato 40.

Cnando este tfltimo es contraido, libera la palanca 38 corres-

pondiente hasta la posicidn inclinada representada con tra- |
zo mixto en la figura 5. En 8l ejemplo representado, estan |
previstas tres pslancas articuladas 38 de las cualss una g
se encuentra en el.plano P-pP, del lada del gato 27, nientras%
que las otras dos se encuentran sitnadas aproximsdaments dsl%

mismo modo que los dos topes 29, Por fltimo, el plato 23 lleva
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- trema del véstago 47, la cubeta 48 comprande una primera caras

un cubo central cilfndrico 41,

Dgbe hacersa'notar qua.ios topers 29, la pinza |
30, las panacaslartinuladas 38 y el cubo 41 estdn todos ellog
montados sobre deslizaderas que son mdviles en guias radia-
les previstas en el plato 23, a ffn de permitir una regulacidn

conveniente en posicidn sobre este'plato 23 para as{ recibir

noyos 11 de difersntes didmetros. Con el fin de simplificar

y aclarar el dibujo, estas guias no han sido representadas en
los dibujos., Nuede. bien entendido gue sl plato 23 es amoviblé
Y puede ser sthituido por otro plato similar si el diimetroi
de los noyos ll sale de la gama permitida por las daslizadarés
de rsgulacidn.

_E1 segundo soports 15 (figuras 6 y 7) ss suspende
al carro 16 llevads por el puente rodante 12 por medioc de una
columna tele?copica 42 que comprende interiormenta un gato 43

de ascenso y de descenso del soporte 15, La columna 42 pbdrfq

por lo demds, coma variante, contener un mecanismc de desplaz
miento vertical sguivalente, por ejemplo un sistema rﬁada-
tornillo &inf{n o piﬁén-cremall;ra accionado por un motor
eléctrico,

La poreidn extrema inferior del vastago de pistdn
44 del gato 43 lleva un cilindro hueco horizontal 45 en el
que estdn previstos cojinetes 46. Estos (ltimos sirven de

guiado a un vdstago husco 47 en una porcidn extrema del cual

se fija una cubeta anular 48 cuyo eje horizontal VY=Y se con-

funde con el del vdstago hueco 47, A partir de la porcién ax{
]

de extremo plana 49 sobre la que se fija el vdstago 47, un
primer asiento troncocdnico convergente 50, una parte eilin-~

drica 51, y un segundo asiento 52 igualmente troncoccnico pert



de conicidad netamente menor que la del asiento 50. Estribos

radiales quedan definidos entre las tres partes 50 a 852 de

la cubeata 48, Por ltimo, una segunda cara de extremo $3 pa=-
ralela a'la primera cierra el aspacio definido por la cube-
5. ta 48 lleva en su centro un punzdn troncocdnico 54 cny; did-
metro maximo corresponde al didmetro da la cavidad del cubo
41 del primer soporte 14, Un gato 5§55, fijado en el interinr
del cilindro hueco 45, permita desplazar coaxialmente an trans

1aci6n la cubata 46 con toapecto al cilfndro 45,

10. Dos peqneﬁoa gatos 56 y 57 sa fijan radialmentei
gn 8l interior de la cubeta 48, Las porcionas axtramas libre
de sus véstagos de plstdn constituyen apdndices 58 y S9 que
_déalizan en aberturas radiglea agenciadas respectivaments en
la paraed périferiaa de las partes 5; y 52 de la cubeta 48 y
15, que pusden sobresalir radialmente mas allad de estas paredes
perifarlcaa cuando laos gates S6 y 57 estén extendidos. Los
conductos de alimsntacldn y do dascarga 60 de los gatos 56
y 57 pasan a travéa dsl véstago husco 47.

La instalacidén de manipulaci&n comprende igual=~

20, menta un conjunto placa 6l-anillo 62 cuya misidn se pondrd

de manifiesto mds tarde. La placa 61 es anular y estd adapta
da para poder appyarse contra el estribo definido entre el
asiento 52 y la parte cilfndrica 51 de la cubsta 48. E1l ani-

llo 62 se fija sobra una cara da ‘la placa 61 y comprende

25. intarformante una parte cilfndrica 63 aproximadamente de igubl
longitud que la parts cilfndrica 51 de la cubeta 48 y prolun-

gada  por una parte troncocénica 64 conjugada del asiento troL

La instalacidn de manipulacidn descrita ante-

coc&nico S50 de la cubata 48. ' g
1

30, riorments se utiliza para fijar sl noyo 11 sobre la porcidn i
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axtrema de encaje 4 de la coquilla 2, que estd representada

a mayor ascala en la figura 8, Alrededor de la porcidn extraé '

»

ma libre del encaje 4 astidn uniformeménte repartidas un ciarﬁ
to Admero de clavijas centrifugas 65, por ejemplo sn nimero |
da tres, afticuladas alrededqr de s8jes fijos 66 llsvados.pori
el carter 1 de la miguina. Las clavijas 65 estdn sometidas |
permanentemante a la accidn de muellaes de solicitacidn 66

que tienden ; aplicarlas contra la porcidn de extremo delen-i
caje 4, Adaiés, el equilibrado de las masas de las partes ?
de cada clavija 65 situadas a una 9 otra parte da su eje 66,?
es tal que, cuando la coquilla 2 estd en rotacidn, estas clav
jas tienden a aplicarse més firmements contra la porcidn de
extremo del sncaje 4.La porcidn extrema activa 652 de las clad
vijas 65 tiene la forma de pico redondeado.

) E1l funcionamiento de la instalacidn as{ descritd

es el siguiente:

Al estar el noyo 1l en el-pu:stn de fabricaciénJ
colodado en plano, se introduce la barra timdn 21 en el in=-
terior de este noyo a través de la abertura central de jada
libre sn la cara plana 20 por el collarin interior 19. Se
levanta entonces el noyo 1l por medio de la barra 21, y se

lg lleva por encima del plato 23 del soporte l4,que esta

en posicidn horizontal. Después de haber colocado el noyo ;

sobre sl plato 23 de forma que la periferia exterior de la

faldilla 16 ssté apoyada sobre los topes 29, se acciona @l

gato 35 de modo acerrar ls pinza 30 y a oprimir la faldilla

_ 16 del noyo.A continuacidn se accionan los gatos 40, lo que

hace bascular las palancas 38 y lleva los tacos 39 de éstas i
en contacto con la cara superior 20 del noyo ll. £ste dltime

es entonces mantsnido firmemente sobre el plato 23,

i=
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. 12 y del gato 43, se lleva el soports 15 en posicidn coaxial

-]lle

€1 gato 27 es entoncss extendido, lo que hace

bascular el conjunto soporte l4- noyo 11 alrededor del eje
de la articulacidn 25, hasta llevar el plato 23 y la cara 20
del noyo 1l en posicidn vertical,

' Por medio del gato 43 y del puente rodante 12, 40
lleva el segundo soporﬁa 15 enfrente del primer anorte 14,
practicamenta coaxial a éste (figura 6). E1 segundo soporte
15 lleva 8l conjunto placa-61 - anillo 62, astando apoyado
contra‘ista 61tino‘el Qpéndica 58 y estando contraido el
apéndice 59, Se separa 2 continuacidn las palancas en S 38,
y se acoplan los soportes 14 y 15 por penetracidn del punzdn
troncocénico 54 dql.soporte 15 en ol cubo central 41 del
soport§ 14, purante este acoplamiento, el noyo 1l se ajusta

en el asiento troncocdnico 52 de la cubeta 48 hasta apoyarse

contra la caig_da la place 61 opussta al anillo 62 (figurs 7)
Debs hacerse notar que, sn esta posicidn, una ligera tolerant
cia radial esta agenciada entrs el cqllarfn iﬁtirior 19 del
noyo 12'y la superficie poriférica del asiento 52, Mediantse
la extensidn dal gato 57, el apéndice 59 viene a agarrar al
noyo por la cara radialments interior de su collarin 19,

Se abre entonces la pinza 30, después se tnparal
el soporte 15 del soporte 14, y se lleva este dltimo en po-

sicién horizontal. Después, por mediacion del puente rodante

con al encaje &4 da la coguilla 2 (figura 8) y se acerca este;
|

soporte 15 hasta qua la periferia de la placa 61 se encuentre

muy prdxima de los picos 65% de las clavijas 65, Después se

acciona el gato 55 para introducir el noyo en su alojanienté
del encaje. Durante este movimiento, le placa 61 viene a apo<

yarse sobrs los picos curvos 652 de las clavijas 68, rechazai
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de apoyo 61 que sirve para transmitir a la brida 18 del noyo

de este anillo 62. Se hace sobresalir el apéndice 58, que ag

-12«-

elisticamente a sstas dltimas hacia el exterior esn contra de,
la fuerza de los muelles 66, y‘ge pone en contacto con la ca=
ra de extremo del éncaje 4. Las clavijas 65 se plisgan enton=
ces elésticamente para apoyarse sobre la cara de la placa 61
opuesta al noyo. Simultaneamente, el apédndice 59 es contraids,
lo gue proporciona al noyo una ciatga tolerancia o juego que
le permite centrarse perfectaments por su brida exterior 18

en un astribs previsto a la entrada del encaje 4. Se contras

entonces el apéndice 58, lo que libera a la placa 6l y al :
, i

anillo 62, y se contrae el gato 55 de modo a alejar la cnbet?,

48 de la coquilla (figura 10), Esta dltima lleva por tanto é

en su porcidn extrema, para la colada, el noye 11, la placa

8l empuje de bloqueo ejercido por las clavijas 65, y el ani-
llo 62, que cumple la misidn de una pantalla protectora con-
tra sventuales proyecciones de fundicidn. A continuacidén se
eclipsa lateralmente el segundo soporte 15 durante la coladak
que se opera de modo clisico durante un Vaivin del carro 6°
sobrevla pista de rodadura 6.

pespués de la colada, se lleva el sagundo so-
porte-15 en el eje X=X de la coquilla 2 y muy cerca del ani=-
llo 62, y despuds, por extensién del gato 55, se lleva el
asiento S0 en contacto con la suparficie troncocdnica 64

rra interiormente al anillo 62 por su parte cilindrica 63,

e ignalmente al apéndice 59, que se pone en contacto con el
collar{n 19 del noyo; despuds se contrae el gato 55, lo que

hace franquear a la placa 61 las clavijas 65 levantandolas

elasticamente en contra de sus muelles de sclicitacién 66.

El huyo 11, que no os desmoldeable, se rompe durante este
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' da metros con cambio de plancs y de niveles., Ademds, cada -

«]l3a

movimiento y cae en pedazos, dejando libre completamente al
asiento 52 de la cubata 48. E1 apéndice 59 es por tiltimo

contraido y el soporte ls'ésté presto para ser llsvado enfren-
te del soporte l4, que ha recibido en el entretanto un nuevo

noye 11, para efectuar un nuevo ciclo de operscionss de mani-

pu IECiéno

£l noyo 11 permite, por su collarin 19, su levan-
tamiento por la barra 21 muy simple. La transferencia del no+
yo sobre sl primar‘soporte 14 por medio de esta barra es la t
inica operacidn manual del conjnnto de la manipulacidn y se |
roaliza muy facilments y sin peligro. £1 collarin 19 propor—i
~ciona 1guélmenta una superf{cie da apoyo radial para la pra#-
sién del noyo por el apéndice 59, Debs hacerse notar gque los
noyos ‘de mayor didmetro, por ejemplo de 1500 a 2000 mm, son
reforzados interior;;nte por nervadnras 67 y 68 (figura 11)
y pueden por este motivo ser proporcionalmente adalgazados
con respectd a los noyos da dimonaioqaa inferiores, de 800
a 1400 mm,

£l conjunto de las manipuléciones efectuadas
por medioc de la instalacidn descrita es muy rapido: basta
de 2 a 3 minutos para dasplazar un noyo de un peso de varias

centenas de kilogramos sobre una distancias de una treintena

operacién de transferencia es sagura y pracisa y el centrado

es perfecto. £n particular, el acoplamiento 41-54 de los dos;
i

soportes 14 y 15 resuslve de forma simple y precisa el pro-s
i

~blema de la transferencia de los noyos de un dispositive a |
otro. ;
Debe hacerse notar igualmente gue frente al noya,

cuando el soporte 14, desprovisto de asiento de centrado tal.
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como 52 poses por el contrario topes exteriores 29 en combi-

de la coquilla,

Vy apéndices de bloqueo 58-59, los drganos de pganéiéﬂ expan=

-l4=

nacidn con una pinza 30, asi como mordazas articuladas 38,
el soporte 15 sstd unicamente provisto de un asiento de cen=
trado 52 y da un drgano de bloqueo escamoteable 59. La razdn

gs que el §oporte'baacu1ante 14 no debe ni qejar gscapar el

noyo 1l ni permitirle moverse durante sl basculamienta, mien-

tras que el soporte 15 mantiens mis facilmente sl noyo 11 en

posicidn constantemante "de canto” y. debe introducirlo rapi-

damente en la coquilla 2 para soltarle inmediatamente una ;

vez que esta perfectamente alajado y ajustado en el encaje 4;

Segin el ejemplo de éjacnci&n de las figuras 12

a 14, en lugar de ser hidrdulicos o nsumiticos 'a gatos 56-57 -

dibles del segundo soporte 15% puaden ser mecdnicos.

A este sfacto, en el intefibr'de‘la cubeta 43',
qie no presenta ﬁarte cilfndricarentra los‘dos ae}antoa cd-
nicos 50% y 52’, se aloja un par de.juagaa de mordazas ex-
pandibles, por ejemplo en niimero de tres para 'caih'juego, que
consisten en roldanas o moletas 69 uniformemente rapértidas
alrededor del sje Y-Y y montadas de ia signiente manera:

Cada molsta 69 se monta loca en un vértice de
un tridngulo 70 articulado en 71 en un disco de soporte 72,70
fijo con respecto & la cubeta 48, La articulacidn 71 estd
situada sn otro vértice del tridnqule 70, miantrﬁs que en
el tercer vértice de este dltimo se monta loco una roldana
74 que coopera con una leva-disco central 75-76. Cada leva
73,76 se sncnentra a la altura de los tridngules 70 y llsva

tres salientes progresivos 77 regularmente repartidos y sus-|

ceptibles dé hacer salir simulténeaments a las tres moletas .
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" este gfecto, tres juegos 82, 83 y 84 de roldanas radiales co-

]S

69 correspondientaes fuera de la cubeta 482 por rotacidn convsi
niente de los triangules 70 como consecuesncia de una rotaci6€
de la leva. Las levas 75 y 76 son solidarias en rotacidén de
un drbol tinico 78 de 8je Y=Y gque gira en un cilindro tubular
79 gue lo rodea. El1 4rbol 78 es accionado en rotacidn por nnﬁ
manivela B0 movida por uni gato 81, astan&o montados sstos an
la porcidn extrama del cilindro 79 opuesta a la cubata 48%, Lbs
tridngnlos 70 estédn provistos de muelles de solicitacidn ed
posicidn contraida,

Los discos 75 y 76 son as{ montados en parélalo
y solidarizados en rotacidn, uno a la altura del asisnto 50%
y el otro a la altura del asiento 52" de la cubeté.48a a fin
de hacer salir a las moletas 69 en estos asientos. £1 tnico
gato 81 y la finica manivela 80 del drbol comin 78 accionan
a los dos juegos de mordazas expansibles 69'indop§ndientanan-
te entra si; este rasdltago se logra por una conformacidn'y
un decalaje angular apropiado de las levas-discos 75 y 76.

Debe hacerss notar gwe un gato 553 fijado al ex-
terior del cilfndro 452 suspandido permite desplazar en transk

lacidn en éste, an ambos sentidos, al cilindro tubular 79; a

planarias ss montan locas en el interior del cilindro tubnlar

553 y ruedan sobre la superficie exterior del cilindro 79. Es

te mecanismo es vsntajoso 8n razdn de la poca inercia de las

rolda-as 82 a 84 y por consiguiente de la poca snergia necesa

ria para accionar sl gato 55°.

Descrita suficientemente la naturaleza del inven
i

to as{ como la manera de realizarlo en la préctica, debe ha- |

cerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas E
. i

son susceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no i
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un primer soporte de ‘noyo que puede bascular alrededor de un

.provisto de 6rganas de posicionamiento y de_ mantenimiento de

;yiatns los dos soportes de madioa de cgntrado uno con respecty

1, caracterizados porque el eje fijo es parpandicular al de

-16=

alteren sn principio fundamental,

REIVINDICACIONES

l,= Ferfeccionamientos en instalacliones de mani/
pulacidn de noyes de encaje para maguinas de centrifugacidn,!
destiﬁados a fijarse en una porcidn extrema. de encaje ‘de uria;

coquilla de centrifugacidn, caracterizados porgue comprenden

eje Fijo entrs ‘una poéici&h horizuntal y otra vertical y

un noyo, y un ssgundo soporte de nayo de aja horizontal mo~ ;

vil antre el primer soports y la poreidn extrema de 1a coquih

lla y: proviato de drganos de prane£6n dal noyo, estando pro-

to al otro.

2.=- Perfeccionamientos segﬁnllé reivindicacidn

la coquilla y porque el sagundo soportn s n&vil an transla-
cién horizontal paralelamante a estos dos ejes.

o= Perfeccionamientoa segun la reivindicacidn
2, caracterizados porqua ¢l segunde soporta se suspende a un
carro llevado por un pusnte rodante.

4,- Perfeccionamientos sequin la reivindicacidn
3, caracterizados porque el segundo soporte se suspende al
carro por mediacidn de una columna telescopica.

S.= Perfectionamientos seqin una de las reivin-

dicaciones 3 y 4, caracterizados porque el segundo soporte |

es mdvil en translacidn, paralelamente al eje de la coguilla

con respecto al carro.
6.~ Parfeccionamientos segiin la reivindicacidn

5, caracterizados porqus el segundo soporte se fija en la



5.

10.

15,

20.

25,

30.

regulables en el primer soporte.

9, caracterizados porque los érganos de mantenimiento compren

porcién extrama de un primer elemento tubular gque rueda sn um

segqndo elemento tubnlar suspendido alcarro y proviste inte- ‘

¥

riormente de varios grupos coplansrios de roldanas radiales. |

Tem Perfsccionémiantos segiin una de las reivindi
caciones 1 a 5, caracterizados porque los dos soportes estdn !
provistos, uno de un drgano macho y el otro de un drgano hem=

bra para su centrado mituo, estando montado uno al menos de

estos drganos sobre el soporte corrsspondiente en posicidn
regnlable,
8.~ Perfeccionamientos segin una de las reivin-

dicacionas 1 a 7, caracterizados porque los GrQanos de posi~i

clonamiento comprendsn topes perffaricos montados en posicidn

9,~- Perfeccionamientos ssqdin una de las.reivindi-
caciones 1 a 8, caracterizados porque los 6rgano§ da mantani-
miento comprendaﬁ palandas basculantes perifericas montadas
en posiciones regulables en el primer soporte y una de cuyas
poicionaa axtremas sd adapta para ponerss sn contacto con li
cara de extremo del noyo opuesta al primer soporte.

10.= Perfesccionamientos segiin la reivindicacidn

T

den ademds una pinza montada en posicidn regulable sobre sl

primer soporte y adaptada para oprimir en su espesor a la fal
dillo anular del noyo.

11,~ perfaccionamientos segin una de las reivindi_

caciones 1 a 10, caractsrizados porgus el segundo soporte com

prande igualmente medios de centrado del noyo.
12,~ Perfeccionamientos segiin la reivindicascidn 11,
caracterizados porqus los medios de centrado comprenden un

asiento de centrado con una tolerancia radial dal noyeo.
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medios de prensién del anillu.

-noyo y al anillo, accionahles por separado mediante un drbolj

B

—18-

13.-Parfeccionamientos segiin una da las reivind;-
naciunes 1 a 12, caragterizados porque sl segundo soparte :
comprende una_qlaca amovible de apoyo del noyo sobre el segud-
do soporte 9 de fijaﬁién de sste noyo sobre la percidn ex- :
trema de la eoquilla,

l4,~ Psrfeccionamientos segin la reivindicacidn

13, céraétarizados porque la placa es anuldr y lleva un anie-

ilo,en sy cara opuesta a su cara de apoyo del noyo, astando

provisto el'sagunQo soporte de un asiento de centrado de esté
anillo, o ;
. .

15,- Perfeccionamiantos seqiin la reivindicaciéni

14, caracterizados porque alvaagundo soporte estd pruvisto dé

‘ 16.- Perfeccionanzentoa segdn una de las reivin-
dicaciones 1 a 15, caractarziadoa porque los medios de pren-
sidn comprendsn al menos un ?rggno contraible adaptado para
apoyarsé $obra la ecarsa intsr%a del elemento a agarrar.

17,~ Perfeccionagisntoé segiin la reivindicecién
lG,_cdracterizados porque eliirgano cantraible es ﬁn apéndice
llgvade por la porcién extrema del véstago de pistdn de un
gato.

18, ~ perfeccionamientos seqrin la reivindicacidn .
16, caracterizados porque sl drgano contraible es una roldané

llgvada por una palanca accionada por una leva.

15,.~ parfeccionamientos segiin las reivindicacion?s

1
4

15 y 18, caracterizados porque sstan previstos dos.juegos

de roldanas coplanarios, que corresponden respectivamenta al!
i i

de levas nico,.

i

20.~ PerPeccionamientos segin una ds las reivin-.
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‘moria @ ilustrado en los adjuntos dibujos.
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dicaciones 1 a 19, caracterizados pornue comprenden ademds
1
una barra timén que consiste en nna barra acodada en su centro

en forma de V invertida y suspendida a un cable para hacer pé-

sar los noyos del puestg de fabricacidn de estos noyos al

primer soporte,
21.,~ Parfeccionamientos segiin una de las rei-

vindicaciones anteriores, caracterizados porqgus los noyos co#-

prenden una faldilla anular provista sn una porcidn extrema

da una brida anuslar exterior, prolongandoss esta brida en un

collarin interior a la faldilla. ]
|

22,~ perfsccionamientos en instalaciones de ma-;

nipulacidn de noyos de encaje para maquinas de centrifugacidd,

tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Me~ _

Esta Memorla consta de diecinueve hojas escrita#

a maquina por una sola cara. :
ys ww 97R
madrid’ :

PONT=A= MOUSSEN S.A.
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