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Se trata de un aparato electro-meclnico de plurales

.velocidades constantes pera obtencidn de gréficas, cuya

misidn consiste en el arrastre de una cinta de longitud
indefinida, la cual, partiendo de reposo, inicia un movi-
mie.ﬁ'l;o rectilineo y uniforme con velocidad de valor prefi-
jado, & la vez que en la misma queda trazado un diagrama
correspondiente al ciclo completo de presiones en el inbe-
rior de un cilindro de un motor de explosidn o de combus-
tidn.

El aparato estf constitufdo por dos partes que com=
prenden el sistema pasacintas y el sistema motor, dinfmica
y funcionalmente conjuntadas al objeto de transformar el
movimiento rotatorio o de giro del eje motor en un movi-
niento rectilineo y uniforme de la cinta con indicacidn
gritica el ddagrama a trazar.

El sistema pasacinbas estd contenido en un bastidor
integrado por dos lateraies, plaabs ¥ paralelos, y compren-
de u.na.rmeseta de trazado, plana y perpendicular a los le=-
terales, un portarrollos en forma de segmento de cilindro
de revolucidn, cuyo eje es perpendicular a los citados la=
terales, un rodillo de arrastre .que recibe movimiento a
través de un engranaje y en su rotacidn errastra al rodillo
de presida y a la propla cinta, cuando §sta estd intercala-
da entre ambos.

Dicho rodillo de arrastre va montado, por sus extremos
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en cojinetes de bolas y su eje geométrico es perpendicular
8 los laterales del bastidor, mientras que el rodillo de
presifn se mantiene firmemente apoyado sobre el anterior
por la accidn de la fuerza de un resorte que actéia sobre &1,
a la vez que su eje geométrico va montado con huelgo, por
sus extremos, en respectivos balancines que apoysn sobre

un eje puente. : .

- Bl sistema motor consiste en el notor propiasmente di-
cho, de corriente contimua o rectificada, de excitacién en
derivacidn y de velocided ajustable mediante reostatos o.
lémparas intercambiable. Va montado en un brazo oscilan-
te y puede ser sustituiéo por un motor.de baja tensién ali-
mentado por un acumulador portAtile Al objeto de comnservar
la reguleridad de 1a velocidad de 1a cinta dispons de un
volante de inercia,- el cual puede ser suprimido cuando se
monta un motor eléctrico muy revolucionado y con tren re=-
ductor incorporado pues su inducido puede acgmular tanta
energia como el citado volantes

Lo anterior se completa con un engranaje receptor,un
brazo oscilante y el correspondiente circuito eléctrico in-
tegrado por una base de toma de corriente, cotacircuitos
fusible, lémpara piloto, commutader rotative, rectificador
de onda complebta, puente de commutacién del rectificador,
utilizeble ouando haya corriente continua y los componen-
tes eléctricos precisos para cierre y apertura del circuito.

Para una mejor comprensidn de cuanto aﬁteceds ge acom-
pailan dibujos en los que se representa esquemiticamente
el invento que a continuacidn y con referencia a los mismos
se describe detalladamente.

En dichos dibujoss
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1a figura 1 muestra &l sistema pasacintas, visto por
la parte lateral contraria. a la posicidn del sistema motor.

1.8 figura 2 es una vista frontal del conjunto sistema
pasacintes y sistema motore '

Ta figura 3 corresponde a una vista posterior del con-
Junto anteriore

1a figura 4 es una planta del aparato, vista por la
parte de arriba.

.. 1a figura 5 es una planta, viste por la parte inferior.
- Las figuras 6 ¥ 7 corresponde respectivamente a deta~
1lles de vista laterales -contrarias del aparato .que permiten
apreciar los componentes que contienen los laterales ‘del.
bastider.

La figura 8 es una vista frontal seccionad.ar del siste~-
ma pasacintase.

188 figuras 9, 11 y 13 muestran respectivamente al eje
de arrastre, al pasador de fijacifn del marco adaptador ¥
al cuerpe portaminas y resorte de empuje de la mina.

Le figura 10 ilustra parte de la c¢inta con el diagra-
ma de la grifica trazada. '

- Pinalmente la figura 12 representa el esquema eldctri-
co del aparato.
| De scuerdo con las figuras que se representan a titu-
lo de ejemplo ilustrativo no limitativo, el invento com- -
prende:
1, lateral anteriore~ 2, lateral posterior.- 3, meseta de
trazadoe.~ 4, portarrollos.= 5, rodillo de arrastre, cuyos
extremos 6, 7 van montados en los coJinetes de bolas 8,9~
10, rodillo de presi§n, montado sobre los cojinetes de bo-

las 11 y su eje 12 monta con huelgo, sus extremos 13, en
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los balancines 14, cuyos extremos 15 y 16 apotan sobre el
eje 17 y sobre el extremo 13 respectivamente.- Mediante el.
plato 22 y el eje 2% reciben la fuerza de tensibn del re- _
sorte 19, esta fuerza se distribuye sobre los apoyos 15, 16,
lo que hace que el rodillo de presidn se mantenga firmemen-
te apoyade scbre el de arrastre y posibilita que el dltimo
rodillo comﬁ:nique gl primero su movimiente de rotacidm sin
rosbalamiéntoo- 18, puente del muelle 19, va montado con
ajuste fuerte en los laterales 1 y 2 y es perpendicular a
los mismose= 20, tornillo regulador de la tensién del re--
sorte 19.~ 21, plato superior del resorte.- 22, plato infe-
rior del resorte.- 23, eje del plato inferior y va montado
con huelgo por sus extremos 24 sobre los 'ba.lan.cinss 14 0=
25, msrc6 adaptador de la cinta 60 y .8e¢ apoya sobre la me~-
seta de trazado 3, en 81 esté montado el eje 26 que le per-
nite giro en el sentido marcado por la flecha Fe~- 26, e¢je
del giro del merco adaptador 25, se apoya, por sus extre-
mos 27, en los orificios 28, practicadom en los laterales
1, 2.~ 29, pasador de fijacién del marce adaptador, va in-
troducido en los orificios 30 y 31 que solamente permiten
pequeiios desplazamientos al marco adaptador.- 32, portami- -
nas de trazado,. el que va montado en el marzo adaptador 25
traza en la cinta 60 _1a..a.bscisa de referencia, mientras que
el que va montado sobre el brazo 41 msrca la ordenada co-
rrespondiente al eje de coordenadas de¢ la gréfica.- 33, zo-
ns roscada y de montaje del portaminags.- 344 mina de gra=-
fito para trazeadoe.= 35, cusrpo. del portaminase.- 56,. resor-
te de empuje de la mina, un extremo va roscado en la parte-
superior del cuerpo porbtaminas 37 y el otro va cerrado.-
38, 39 y 40, piezas de acople del pasacintas a un indicador
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de-presiones de mfquinas alternativas de vapor, diesel,
ete.~ 42, motor eléctrico de corriente contimma o recti-
ficada, de excitacién en derivacidén y de velocidad ajus-
table .mediante los reostatos 43, 44, o tambidn por lémpa-
ras intercambiables que sustituyen a aquellos.~ 45, volan=-
te de ipercia para conservar la regularidad de la veloci-
dsd de. la cizta 60, va montado en el eje 46 del motor. Se
suprime ‘cuando se monta un motor eléctrico muy revdlucio-

nado y con trem reductor incorporado.- 47, engranaje mo-

+%riz, va montado en el eje 46. Puede ser sustitufdo por-

otros de mayor @ menor nimero de dientes.- 48, engranaje
receptor va montado en el extremo 6 del eje del rodillo de
arrastre, como el anterior puede ser sustitufdo por otros
de mayor o menor nimero de dientes, mediante dste y el en~
granaje anterior recibe el rodillo de arrastre el movimien-
to del mobory= 420~ 49, brazo de ,oscilacign de motor, la
oscilacidn de este brazo en el .sgntido marcado por la fle-

cha P, aflojando previamente la tuerca 50, permite la sus-

titucidn de los engranajes 48, 47, para asi{ poder variar -

la velocidad del pasacintags.-.5l, eje de oscilacifn del
brazo 49.- 52, base de enchufe para toma de corriente.=
53, cortacircuitos fusiblese.- 54, limpara piloto.- 55 con-
mutador rotativo.~ 56, rectificador de onda completas=

57 puente de conmutacién del rectificador 56, se utiliza
solamente cusno haya corriente continua.~ 58, base de en-
chufe de salida del grupo .regulador-rectificador, para la
alimentacidn del motor 42.- 59, clavija de enchufe de toma
de corriente para alimentacidn del motor 42.~ 60 cinta de
papel para trazadoe.— 61 tirador de la cinta.- 62 rollo de

cinta.



Si se precissra, el conjunto formado por los engrana-
jes 47, 48, brazo de oscilacidn 49, tuercs de riﬁaci6n 50
T ele oscilante 51, 'puede ser sustitufdo Por un blogue o
caja que contenga un sistema de -cambio de velocidades por
Se= engranajese
PREPARACION PARA EMPLEQ Y FUNCIONAMTENTO DEL APARATO.
12) Se comprueba gue el pfimero de dientes de los engra=
najes 47, 48 sea el convenlente a la amplitud de la gréfica
a obtener. ' '
10¢= 29) ‘Se monta el pasacintas ‘en el indicador de presionss.
32) Se tome una cinta de papel 60, de ‘longitud vsriable
y concorde con el nfimero de gréficas que se deseen obtener
de una spla vez Yy a la amplitud de las mismas.
42) Por el extremo ¢ de la cinta 60 y en su parte central
15¢= Be pega el tirador 6l. -
52) Por el extremo -opuesto a C me enroila la cinta for-
mando el 'rollo. 62, el cual se-introduce a través de la aber-
tura 63 en el portarrollos 4.
62) Se desmonta el pasador 29 de fijacidn del marco
20¢~ adaptador 25. ' ' "
" 72) Se levanta el portaminas de trazado girando el ‘brazo
41 -del indicador en el sentido marcado por F%. '
82) Se levanta el portaminas 32 de trazado de abscisas
girando el marco adaptador 25 en el sentido marcado por F.
25¢% 9¢) Entre el marco adaptedor 25 y'la. méseta 3 se lnbro~
duce el tirador 61 hasta que sobrepase la sbertura E (fi-
gura 3), formada por los ré‘baaeé 64 y 65 practicados en los
rodilles 10y 5 respectivameﬁte. '
102) Se tira del tirador 61 hasta que el borde ¢ del ro-
30¢= llo 62 sobrepase unos milimetros al marco adaptador 25.
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112) Se pone en posicidn de trabajo el marco 25 y el bra-

- zo 41, como se indica en la figura 7.

122) se monta el pasador 29 de fijacidn del mavco 25,
introduciendolo en los orificios 30 y 31.

132) Se monta el indicador en la cimula de purga del ci-
lindreo del motor.

142) se comscta a la 1fnea de alimentacién la base de en-
chufe 52, % _ |

152) Se conectan las clavijas de enchufe 59 del motor 42
8 la base de enchufe 58 de salida del grupo regulador-rec—

tificador,

FUNGIONAMIENTO.-'E?Se pone en marcha el motor 42, cerrando el

circuito con el conmutador rotativo 55. Si la lfnea de ali-
mentaqi6n fuera de corriente conti,nﬁa se elimina el recti-
ficador 56, por medio de los puentes 57 y el conmubador 55.

b) Se regula la velocided del motor 42 mediante los reos-—
tatos 43 y 44, hasta que alcance el valor que se precise. ..

. ¢) Con el motor en,lmaroha,‘ éste arrastra al volamte 45 y

al engransje 47, por estar ambos solidariamente unidos a su
eje 46, dicho engranaje 47 comunica movimiento al engranaje
48 y &ste arrastra al rodille 5, el cual en su giro arras—
tra por friccidn. al rodillo 10. .

d) Seguldemente se pone en comunicacidn, por medio de
la clnula de purga del cilindro y la vllvula del mismo;_ la
cémara de combustidn con el cilindro del pistém del indica-
dore Sabemos que estas condiciones el pistdn del indicador
86 mueve glternativame#te y también que las posiciones que
va tomando en uno.y otro sentido son funcidén del valor de
las presiones que en cada instante existen en el interior

del cilindro.
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) El pistén del indicador, por un sistema de palancas, -
comunica a todos los puntos del brazo trazador 41 y por tan-
to al portamina3732 un movimiento rectilfneo ¥y proporcional
en cada instante al que lleva el propio pistdn, por tanto la
mina 43 del portaminas 32, montado en el brazo 41, apoya 86-.

bre 1a porcidn de cinta situada en la meseta 3 y traza, con

‘movimiento rectilineo'altérnativo, la ordenada I, de origen

p", figura 1l0. En cuyo momento se tira lentamente del tira-
dor 61 haste que el borde ¢ del rollo de cinta 62 sea atra-
pado por los rodilles 5, 10, los que se encargan de sacarlo
totalmente del portarrollos 4 haciendolo pasar por la mese=-
ta de trazado con movimiento rectilineo y uniforme F.

£) Al passr la cinta a travée de la'meseta 3, la mina del
portamiﬁ#s montado en el marco adaptader 25 traza la absci-
sa Ll de origen p','con lo cual gieda completa la gréfica -
de presionss correspondientes al ciclo completo gue se rea-
liza en el interior de un cilindrp'de un motor de explosién
de combustidn interna. ’

Desérita suficientemente la naturaleza y alcance del
presente invento, asi como una forma preferente de poderlo
llevar a la prictica, se hace constar que en el mismo Po-
drén ser variables los materiales, formas, dimensiones y
en general todos sguellos detalles accesorios o secundarios
que no alteren, cambien o modifiguen la esencialidad que se
propone. '

- Los términos en que queda redactada esta Memorlia son
clertos y fiel reflejo delrobdetd'descrito, debiéndoae in-
terpretar en su sentido mis amplio y runca con criterio de
carfcter restrictivo. |

El Inventor se reserva el derecho de solicitur los
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oportunos certiflicados de adicién a la Patente principal,
que la préctica, experiencia adquirida y avances técnicos

del momento pudléran aconsejare.

\
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Tos puntos de invencidn ppopia'y nﬁeva que'se presen=
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
Espaila, por veinte afios son los siguientes:

Se= 12,~ Aparato pasacintas electro-mecénico de plurales
velocidades constantes para obtencidn de gréficas, caracte-
rizado por estar integredo por dos sistemas, dindmica y fun-
cionalmente conjuntados, oconsistentes en el sisbtema pasacin-
tas y el sistema motor, con los cuales se logra transtormér

10.~ ol movimiento rotatorio o de giro del eje motor en un movi-
miento rectilineo y uniforme de una cita de longitud inde-
finida en la que gueda trazada una gréfica correspondiente
al~diagraha de presiones de un ciclo completo realizado en
el interior de un cilindro de unm motor de explosidn o de
15~ coﬁbusti6n, estando contenido el sistems pasacintas en un
bastidor compuesto de dos 1at§rales, Planos y paralelos, e
integrado por una meseta de trezado, plana y perpendicular
a dichos laterales, un portarrollos en foBme de segmento
de cilindro de revolucidn, cuyo eje es perpendicular a los
20+~ citados laterales, un rodillo de arrasire que fecibo movi-
miento a través de un engranaje y en su rotacidn arrastra
por friccidn a un rodillo de presifn y por tanto a la pro-
pia cinte, cuando ésta estd intercelada entre ambos, a la
vez que el precitado rodillo de arrastre queda montado, por
25.~ sus extremos, en cojinetes de bolas y su eje geométrico es
perpendicular & los laterales del bastidor, mientras que el
rodillo de prosi&n se mantiene firmemente apoyado sobre el
anterior por la acciln de un resorte que actda sobre 41, a
la par que su eje geométrico va montado con huelgo, por sus

30e= extremos, en respectivos balancines gque apoyan sobre un eje
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puente perpendicular a los mismos, existiendo en el con-
junto un marco adaptador que mantiene a la clnta sobre la
meseta de trazado, en unidn del doble portaminas conm el que
86 posibilita la traza de abscisas y ordenadas de la gréfi-
ca a obtenor.

20,- Aparato pasacintas electro-mecinico de plurales
velocidades constantes para obtencidn de gréficas, segin
punto anterior, caracterizado porquefél sistema motor con-
siste en el propio motbr, de corriente contimua o rectifi-
cada, de excitacidn eﬁ derivacién y de velocided ajustdblé
nediante reostatos o lémparas intercambiables montado so-
bre un brazo oscilante y acompaiiado de un volante de iner-
cia que comserva la regularidad de la velocidad de la cinta,
aunque puede ser suprimido, cuando se monta un motor eléc-
trico muy revolucionado ¥y con tren reductor incorporado, ya
gque su in&ucido puede acumular tanta energia como el cita-
do volante, completéndose el sistema con engranajes reac—
tores y motrices intercambiables, un brazo oscilante y el
correspondiente circuito eléctrico integrado por una base de
toma de corriente, cortacircuitos fusible, lémpara piloto,
conmutador rotative, rectificador de onda completa, puente
de commutacidn del rectificador, utilizable dnicamente cuan-
do haya corriente cont{mua y los componentes electrdnicos
precisos’para el clierre ¥ aperturé del circuito eldctricoe

32+= HAPARATO PASACINTAS ELECTRO-MECANICO DE PLURALES
VELDCIDADES CONSTANTES PARA OBTENCION DE GRAFICAS"Y, todo
tal y conforme se describe en la presente Memoria, la cual

consta de 12 hojas mecanografiadas por una sola cara.
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