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golicitoda o Mspalin a favor de Roynomd DBWAS, ds gacionalie
Gl fraucesa, dumicilindo en 120, Boulovard de Soint-{uentin,
80000 Amiems, Francia, por "lerfeccluumienton en loo migui-
pr9 do tejer”, con pricridad ds los policitudes luxeaburgupe
gen 72791 y 135176 de fechas 24 Jumio 1975 y 13 octubre 1975,

reBpoctivanttitte = o = - w - - o W - - .- - ---

s invencidn go refiere a las miquinas porn tejor
cen alimentacifo de traoma por grondes bobinuna gpitualdas on @l

meriurdﬁhm&""-"'-ﬁ-ﬂ-—n---u-—nnm

Para la insercién de la tromn, la ndguinn compren-
ds o bien un golo imsertndor, ¢ posoirama, wo toma la traos
da wm 1lado de la calads para trapsportaria hasta el otro iaw
4o, © bien dod pesatramss, de log cuaies uno tonn la trams
de wn lado de la calada para trensportarls hasta el cemtro
@e la oolada donde o8 tomada POP OL OLXO DESALIGNA. = = = =

Bn los dos casos, cada insertador ostd animado con
w moviniento alternativo. Bl inpertedor coumprende wma <inta
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de accionamiento, en general flexible, y una agujn exitremn,
en general rigida, para tomer la trema. Ia cinta presenta
unan perforacicnes que cooperan con los dientes de unn rueda
do arrastre sniuafin con w mo:imiento altemativo de rotaw
cifn bajo ol mando de wn sector dentado. Epte asector dentado
basculas a s ves slrededor de au gje bajo el mando de wna 1g
va talade scbre wi &rbol de 1o BAGUINE. = = ™ = =« « « = - -

El conjumto congtituido por el sector dentado y le

leve e Qe Wi precic elevado, w w wc v = m o - - - - - - -

Alexfin, dado el sunento de las anchuras noainales
de timaje y/o las mlocmaﬂaé cracientes de trabalo, egtan
pleas mecfinicas estiz sometidas p unos safusyrros cain ver
mayores y absorber une energln creciente en raxén de su inep
cia, 4o manera gue no se puede scbrepasar i valor dado para
la longitud de trama insertada por wmidad de tiemno, = = » «

La invencidn tiene principalmente por objetivo evi
tar estos incocnvenientes proporcionamdo un dispositivo de
mando, para la rueda dentada de arrastre, que £0a 1igero pa=
ra disninuir la ehsoreifn de energfa por inercia, pero gue
pusda sin embarpo soportar velocidades y ritmos de marcha
afs elovados, y que sea ds wn precio de coste mis bajoe ~ =

Segin la invencidn, la adquina de tejer, que comw
preuie por lo menocs un insertador, o pasatyama, accionado
por vna ruedn de arraptre animsie con wn Wovimienio altarnae.
tivo de rotocidn, eotd caxracterizaia porgue comprende, adew



mds, pava ol mmando de 1o rueda de merastre, wia corree Gentg
da que coupern con wa pulea, seoplada a la rueda de arrage
20, ¥ W sintens motor, proferontemente do t:ipo.bmla-mmxin
vela, accplado a dicha corren pars commicar o dota t mOVie
S mento altemalivo, m = v v v o v mr e e mnecamrn e -.

Profeventenanie, dicha polea e aolidarig coaxinle
nente de 1a rueda 4o AYPasirg. ~ e c e v o m c o w - w - -

Ses@m un medo de realizacidn pyreferido de is inven
cifm, se prevé vn carroc que lleva dos poleas de rotomo y ac
10w pimado por ol gistenn biela-manivels osgin un movimienbo
yectiifneo altornativo, extendidndose lz corren entre dom
puntos fijos de anclaje pasando sucesivamenicd solye Ul Do
lea del coxro, sobre s polen de retomo de gjo fijo, oolre
in polea neoplada a ia rucda de arrastre, oobre una oogunda
e polea de retorno de gje fijo y sobre la segnds poles del cg
Fro, miltipiicendo el diomopitive de dpulipesto asf cresdo
por 2 ia carvere del carro pers la correas El dngule do arre
ilonionto de la correa schra cada wnn de las dos poless del
carro 68 de 1809 y las dos polsas del carrc y las dos polsan
204 de ¢je fijo estfn alinealas en la dirsccifan de desplagemicu~

Seglin otra caracterfoticn de ia invencidn, S8 pro-
vén wos medios para conferir a la gorres un suplemento de
tansidn, por lo nenos en la proximidad de wna por 10 menog

25« de las dos inverpiunes de sentide de girculacidn de la correa.



Se camyenderd mejor ia invenciln can lao lectura
de la descripeiln quo sigue con reforeticia a log Dlanos angw

ROy 60 LOYH CUALAGE w ov om = = o 2o o o o .- -

Pig. 1 og wa vists parcial frmial, con grrance-
Se dom, do wa mfquina de tejor sogin la invencidng = = o o« w

Fige 2 €9 wia soceiln sepin la lines quebradm il-LIL
da la Tig. 1, tombidn con arranosdos, y parcigimonie on traw

Fig. 3 o8 una seccidn sepin 1 linea TIT-TIT de 1a
1, fige 1y lnpbién parcialuante en trago ocUlio; § = « = w = -

Pigs. 4 o 7 son vistas eonuondticas que musstran
otros cuatro 0odos do realisncidil, « = w e w W w w - @ - - -

la miquing de tejer comprende, de mamern conocida,
w begtidor fijo 1, un batdén 2 snimado o wn movimliento al-
15 temativo d¢ basculacifn alrededor de un eje horigpmntal infg
rior 3, por 10 menos wm incortador ¢ pasatrooe 4, QU cot
prende una cabegs 4a, en goneral rigida, y wia cinta 4b, an
ganeral flexidle, y wun rueda dentada 5 que arrastra el pasy
trams 4 por log diemntes 6 que cooperan con unas porforaciow
20 nes del pasatrama. Bl insertador 4 y la rueda 5 oatén monta-
dos sobre el batdn 2. Eote estd coportado por sus dos extree-
pos laterales, por Gom brasos o capadas 7 (eolsmente uno de
log cuales 68 visiblo en las figs. 1 y 3) volidarics de wn
drbol horizmental inferior § soportado por el Dmstidor 1. EL
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batdn 2 es arxrastrado en su movimiento altemativo de bascue
lacidn por un dispositivo de arrastre apropiado del cual sa

Segiin 1la invencién, para dar la rucda de arrastre
% wn movimiento altermgtivo de rotacifn, se prevé una correa
dentoda 9 que coopera con wna polea 10, acoplada a lo rueda
de axrastre 5 y preferentemente solidaria moaxialmente con
esta ruedn 5, y wn sictema biglg-mamivela 11 que estf sopor-
tado por w 4rbol 12, paralelo al eje 3 de oscilacifn del b
tin, y que e8td acoplado a la correa 9 para commicarle un
oovimiento altemative. Ia correa 9 arragtrs asfi lg meda 5
en wn movimiento altermativo de rotaciln para ol mando de in

Bartwor4' G A WP WD M GS A N S e G B G AR P GF U TP AR GE W W AR W

Seginn el modo de realizaciién preferido de la inven
cif, se prevé wn dispositivo de polipasto 13 que comprende
wn carro 14 desligante verticalmente y que lleva dos poleas
locas 15 y 16. Bl carro 14 comprends dos casguillos o maugul
tos laterales 17, de eje vertical, apropiados parg desligar
sobre dos columas veriticales 18. Las columas 18 ootén fija
4as, por su extremo superior, a una traviesa 19 solidaria
del babtdn 2 y, por su extremc inferior, a un soporio 20,
forma de cuns, montado cscilgnte sobwe el bastidor 1 alrede-
dor del eje horisontal inferior 3 alrededor del cual bascula
el batén 2. las poleas 15, 16 eostdn dispuentas entre las co-
lwmzs 18 y estén montedas sobre unos ejes horizontales 21,
22 paralelos al sje comn de la rueda 5 y de 1la polea 10 y
pitundod, respectivamente, en la parite superior y on i pare
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En el plano vertical de las polean 15 y 16 estén
previstas dos poleas ds retommo 23, 24 de sje £ijo paralelo
a log ejes 21, 22. "a polez muperior 23 eutd tanbidn situnda
entr# lag columas 18; la miome astd montada loon sobre wn
oje horigontal 25 soportado por unas bridas 20 fijndas solve
las columan 18. Ja polem inferior 24 estd ex la alingaoiln *
ds los poless 19, 16 y 23; ls nimma ostd mantads luca solre '
wi eje horisontal 27 soportede pOr 1o cunp 20 = w = o o e w

Para ol snclaje de la correa 9, oe prevén unas men
afmilas superiores 28 soportadas por lgs btridas 26 y unns
mundfhulas inforicres 29 soportadas por la cuma 20. La co~
rros § se oxtionde asf do las mandidulas 28 « lay mandfbulan
20 pasando, sucesivanerte, scbre las cinco poleas 15, 23, 10,
24 ¥ 16. Pare que ne se produscen distensiones oo lo corres
9, cuando tiene lugar el desplesamiento del carro, se digpo-
nen las mandfbulags 28 y 29 pars que la correa onvuelva las

poleag 152[163!1185)5!.—0::-‘-‘0.-—-....—-«-"--*“—

¥l pistems biela~manivela 11 comprende un plato mg
nivela 30 y waa biola 31 articulada sobre el plato 30 y go=
bre ol carro 14. Vveferentemente, tegln una caracteristics
ventajosn, ol 4rbol 12 de soporte ¥y de mando dol pistema big
ioenmivela 11 eotd situado, como pe muestrs en 1a fig. 3,
entre lac espadns 7 y las ldminag Ta, que hacen evolucionar
los hilos dg urdimbre, sensiblements en el pleno vertical mg
dio de lss columan 18, para reducir a ou afnimo loo osfuer=
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2os trausversales de 1as columas 18, ¥ para dar al carro
wna amplitud de movimiento mixima y una ley de movimiento fg

vomble.-cnnwﬂu---—'--n-no--r—”wu--

Fl pistoma bicla-msnivela 11, el sletemn do poli-
pagto 13 y la relacidn entre la polea 10 ¥ lm rueda 5 estén
caleulados para qus ol ingeriador 4 tenge wn movimiento al-
Sermnativo dg anplitul o90ada. o = = o v e e m v w -

Como ge ha mostrade en la £fig. 1, la cinta flexible
del insertador pusde envolver lg ruedn 5 en méds de 1802 y e
tomada de nusvo, despuds de la rusda 5, on wna gufa 32 que
ia lleva do musvo bajo la parte supericr dsl batdn, antrs
las columas 18 'y por encing 8al plato mmiveln 30 = = = =

El plato manivela 3¢ es arrasirado por cunliguier
medic apropiasde, por ejemplo por win Tueda dentada motriz 33
que CoopeTy Ccl Wl d@ntﬂdo 34 del pla%o. N A L R

Pavrg la obtencién de la longitud y la pogsicidn deo
la carrvera de la caboza 4a del ingertador 4, el montoje de
1a biela 371 sobre el plate 30 y sobre el carro 14 88 reguloe

El batén 2 es arrasiradc en su movimiento de basen
lacién alternativo slrededor del eje 3 por las cepadas 7, ag
scionadas a su ves, cada una, por el drbol 12 por medio do un
cigiiefinl 35 y de una biela 36 de unifn con la copada. Ia big
la 36+ que comprende © no un contrapeso, es cilfndrica cirey
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lar ée eje pavalelo a loa sjes do las articulsciones y en al

MMPMO qu& m.““-ﬁnuuuuu-u-n-u-u-

cen 1n disposicifn pogin la invencidn, loo Srganvs
que sufren las inversiones de marcha S ligercs, 1o que g
voca wnn poquelin abscrcidn de snergis, y la correa soporta
fheilmante las velocidades y ritmos de marcha impuestos por
ol carro; ademim el dispositivo de arrasire del inseyiador
es da un precio do conte reducido y pernito alcanzar mia D
yor longitud de troka invordads por unided de tiempos = = «

Para log odqines de tejer de grandee onchuras 86
puede doblar el dispesitivo de polipasto; se pusde tambidn
desplagar la polea 10 ¥y prever una polea suplementarigy que
reamplace o ia polea 10 y eccimads por una correa auxiliax
carrada que se exbtienda glrededor de eotas dos poleas, cono
80 ha nodtraio en trazos mixbton en 1a fige e ww e = = w -

In fimciocnamiento, la correa 9 presenta una ten-
sifn que dopende particylarmente del esfuerzo tiobor, del en-
fugrzo respistente, de la velocidad de trabajo y de las inap-
cins on jusgo. In ias inversiones de sentido Ge marcha del
insertaior, la roma de retornc de la coryen resuita motorg.
Para nfquinas que trabajen con anchuras y/o velooidalos Cow
rricntes, ln posicidn de inversidn del sentido de marchn del
insertador es suficientenante precisa. Sin enbargo, parg e
quinaes que trabajent con grandes anchurae y/0 s velocidaden
elevadss, como es la tendencia actual, pusde resiltar venioe
jomo, soain otya caracterdotica de la invencidn, conferir a
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la correa 9, por lo menos en la proximidad de wme de eotas
inversimes, un suplemento de tensién, para que la posicién
do parc del insertador sea rigurosamente respetnds s pesar
Ge lag incrcias pucestas o JUQEUs = = = = = = = w = = o - -

Ciertamonts se podriam daxr a 1z corres 9 una gran
tensidn permanente, pero esta tensidn, por wma parte, provo-
carfa con el tiempo wna degradnciln de la correa y de los dOp
ganos con 108 cuales coopsras particularmente los cojinetes
de rodadura, ys pOr otra parte, provocarfs una pérdida de po

Ia caracterfatica anterior estd ilustradn cequemd-
ticasente en las f£igs. 4 a 7 que muestren uns parte de cuatro
niquinas anflogas, por lo demds, a la de las fige. 1 a 3.

Log clementos idénticos llevan las misnas refsrenciae numéri
cas que en las figs. 1 8 3. cemem e, ——————

En ol modo de realigacién de la fig. 4y se despla-
2a ligeramente, por gl lado de la rueda %, por lo menos uno
de 108 gjes 25, 27 do las poleas fijas 23, 24 para que la co
rroa 9 envuglva la polea 15, 16 correspondionte en wn dngulo
swerior & 1809, Se desplasa solamente 1z poles 24 de la ma-
nera indicada sl oo desen conferir a la correa un suplemento
de tensiln solgmente para 'al final de carrers del insertador
e el in‘teriorée 18 08ladG. = = v m w ww ww e wm---

Se muosira eu la fig. 5 ung varisnts sepin 1z cunl
lop gjes 23, 27 permanecen 6n ¢l plano de loo ejeo 21, 22 ¥



1

los paves do wandibtaias 28, 28 (o por lo menos wno de ollog)
entén dosplasnios hacia gste plano, o inclusc ode alld, parn
obtonexr wn fgulc de envolvente do 1n cormoa 9 sotre la poe
lea corpespontiente 15y 16 ouperior g 1808, w w e =w = = = -

%6 pugde tanbidn, comao o¢ ho noptrado ot 1o Dig.
6y coubinay las ronlisaciones de las figoe. 4 ¥ 5 dosplamme
do, o0 sentido contravio, g la voR los doo clempntos 25-18

y'/@ 27"’29& WA OGS e T G W W W e I SR G R I W G e W N S A AR W N

g ha oostrado an la £ig. 7 otra varianto, aplicos
ble al caso oo cue la adouina no compronde sisten g poli-
pagto. In eote case la corres 9 ob f£ijada directancnte eobré
¢l carro 14 y wo por lo menos de loo ejes 29, 27 cutd alejn
do del plono de 108 ejes 21, 22 como & 1a £ige e =~ > == =

Lo 2 4

Se declaran do novedsd y propicdad para Lopofiay
ous torritorios y plagas do goborania, lan siguienteat = - -~

REIVIBHRIGCACIONES

1.~ Porfeccimamiontos en lus niquines de tejer
om nlimentacids de trama por bobinan situndas en el exte-
vior do la calada, del tipo que comprende por 1o menos wa in
sertador, ¢ papatvama, sccicnsdo por une ruxia de mrrestre
onineda con wn movimionto altamative de watocifn, caracteri
padon porgue ls méguina covprende, sdemis, para el nmendo do
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1a rueda de aryasire, unz correa éentads que Coopera LU UNS
polea, accplada a la rueda de arraptye, y W sisiema motor
acoplado a dicha correa pars commicar o 8sta un moviniento

2.« Perfoccicnamientcs zegin la reivindicacidn 1,
caracterizados porgue lz polea de la miquina es solidaria
coaxislmentes de la rucda de arTesiYg,. s~ = v o w w v = o -

3.~ Perfeccicnamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterigados porque dicho polea eatd deaplaseda con respeg
to a la mweds de arrastre y arrastra a 6sta por una correa
que se oxtiende entrg diche polea y uma polea suplemantarin
golidaris coaxislmente de la rucda de aQrrosizg. — « « = « -

4o~ Porfocclonanientos segin cualquiera de las rel
vindicocianes 1 a 3, caracterigados porque el simbems motor

Se= Perfeccimmamientos peglin cualouicra de ias yei
vindicaciones 1 a 4, caracterizndos porgue la miquing ceoe
prende W coxro qus lleva don poleas de rebornd y accionade
por el mistemn biele-manivela seglin w moviniento rectilineo
altexnativo, extendiéndose la corres entre dos puntos de an-
claje pasando sucesivagentes sobre una polse dal carro, A0
tyro Wz poles dé retomo de eoje Lijo, sobre ia poles acoplae
da & la rueda de arrastre, sobre wna ssegunda pologs de retore
no de oje £ijo y sotre la segundn polea Q6L CAITOs = = « = =

€.~ Perfoccimnamientos segin la reivindiceciin 5,



crracterizados porque lo miguine comprende dos colwnag verw

tinlesn de fulndo QEL COIY I = o to o oo we on W A o

Te= Perfeccionmmientos vegin cualquliora de las rei
vindicacicnes 5 y 6, carancterisados porque las poleas del ¢g
De rro y las dos poleas de eje £ijo estdn alineadaS. = o= = = «

8e= Perfeccionanientos segin cualquiors de les vel .,
vindicaciones 5 a 7, caracterigados porque el fnpuls da arg
llamiento de la corres sohre cada una de las doe polens del
carro es de 15792 y porque las dos poleas del carro y las dom
104 poleas de eje fijo esidn slineadas em la diroccidn deo dewply

zanimto del carec. e et I L I R TRl

S~ Perfoccimamientos segln cualouiera de 1as rel
vindicecimes 1 2 8, coracterizados porque el eje de roia-
cifn del sistens biela-manivela estd situado sensiblemente

15 en el plano vertical de desplasamiento de la corren. — — = =

10u= Perfoccicnamientos segd la yeivindicacidam 9,
caracterizados porgque dicho eje estd situsio entre las espa-
das qus llevan el batdn y las léminas que bacen evoluciomar

108 hilop G Urdimhrte » o« o o we o o0 on ot o w40 90w - -

20 11e= Perfeccionamientos segin cualeuiera 4o les
reivindicaciones 1 a 1, caracterizados porque el baidn en
arragirade, por oada lado, por medio de wn ciglefial y de was
biela, por wn &rbol coaxial a dicho 8inbema WOLOT. w = = w «

12+~ Perfeccinamientos segda la reivindicacida 1,
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caracterizales porque La méquine couprende unvs medios pers
conlerir o la corres, por Lu monos on la proxisidad de waa
por iu sonos de las inversicncs de sentido de circulacidn de

10 COredy A OUplomento G0 Henoidiie = = =@ = w o - o - oo .

1le= ‘erfeccionanientog segdn la reivindicaciln 5
¥ la reivindicacibn 12, caracterizados porgue los medivs po=
ro conferir dicho suplemento do tencidn eslfn constituidos
por la disposicida del ¢jc de desplasamientc del carro con
yespecto a waa por lo menos de dichas poleas fijac de retor—
no y/o a los puntos de enciaje para que el 4ngulo de arrolla
miento de la correa sobre ia polea correspordiente del carro
oo diforento o 1808, m v wc v c m w L R L - ----

14ee PRRFECCIGIARIENLOE N TAS HAQUINAS OB DRIERP.

Zoldo ello conforms so describe y veivindice en ia
prescate memorie que consta de trece hojas, foliadngs y meca—
nografiadas por una sola de sus caras, y de tres liminas de
dibujos que la ilustran. '

mMapRID 2 3 JUN. 1976
> A M. CURELL SUROK
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