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MEMORIA, EESORIPIIYA

El objeto de la  presente invenoión es un disposi­

tivo de regulación del transporte diferencial en la s  má­

quinas de coser*

Son conooidas la s  máquinas de coser provistas de 

un garfio de arrastre principal y de un garfio secundario 

o d iferen cial, cada uno de los cuales es movido por una 

excéntrica propia montada sobre un eje giratorio de la  

máquina de coser*

la  excéntrica del garfio de arrastre principal está 

prevista sustitu ible por otra de distinta excentricidad 

o de excentricidad variable para variar la  longitud 

del punto, en tanto que la  exoentrioa del garfio diferen­

c ia l  está prevista para ser sustituida por otra de dis­

tin ta  excentricidad para variar la  relación entre el reco­

rrido de los dos garfios con e l objeto de variar la  oantir 

dad de tejido que_.es empujada haoia la  aguja con respec­

to a la  ya oosida*

la s  máquinas de coser de este tipo tienen el 

inconveniente de que para variar la  relación diferen­

c ia l  es necesario extraer del eje principal la  excén­

trica  del garfio diferencial y su stitu irla  por otra 

que tenga la  excentricidad deseada? por consiguiente, 

durante una misma costura, no es posible variar la  

citada relaoión diferencial*

Para eliminar e l inconveniente de la  sustitución 

de la s  excéntricas, es ya conocido el sistema de proveer 

el transporte diferencial con una excéntrica montada sobre



un eje principal de la  máquina de coser, provista de un 

torn illo  de regulación de longitud predeterminada, condu­

cido por el oitado eje y dispuesto dentro de un espacio

practicado en el cuerpo de la  exoéhtrica propiamente 
. «r *' 

5. dioha. El ta l espacio tiene por altura igual a la  dol tor­

n illo  de regulación y una longitud correspondiente a la  

del extremo del citado e je , que tiene dos planos para- w
i

le lo s  dispuestos en e l sentido del anoho, dentro del 

citado espaoio* la  accesibilidad a la  cabeza de lo s  

10* torn illos es posibilitad*por medio de un o r ific io  prac­

ticado ya sea en la  misma exoénirica, ya sea en la  cabeza 

de la  b iela  que une la  excéntrica con el soporte del 

garfio de arrastre*

Por consiguiente, para proceder a la  regulación 

15« de l a  excentricidad os necesario haoer coincidir lo s  

anteriormente citados o r ific io s  para poder introducir 

un destornillador y hacer girar el torn illo  de regula-
.r

ción*1
También con este dispositivo de regulación se tiene 

2 0 * la  desventaja de tener que abrir la  tabla de trabajo de 

la  máquina de ooser para dejar a l descubierto la s  c i -  

tadas excéntricas y por consiguiente no resulta posible- 

variar la  relación diferencial dentro del ámbito de 

una misma costura.

25, El objeto de la  presente invenoión es e l de e l i ­

minar lo s  oitados inconvenientes y más exactamente, e l 

problema téonico que ha sido resuelto consisto en haber 

previsto medios toles que permitan va^ar la  anterior 

mente mencionada relación diferencial sin tener que
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tener aooeso a la  parte interior de la  máquina donde 

trabajan la s  excéntricas que deban ser reguladas y por 

consiguiente al desmontaje de piezas de la  misma.

La solución del problema técnico anteriormente 

5, oitado prevé un dispositivo de transporte diferencial 

que oompronde un garfio principal y un garfio diferen­

cia!» cada uno de los cuales está oonectado cinemática­

mente a su propia excéntrioa montada sobre un eje gira­

torio , caracterizada por el he oh o de comprender una ex- 

10, oéntrioa del garfio d iferencial montado loco sobre una

parte excéntrioa del oitado eje ro tativo , medios de fr io -  

ción para retener la  citada excéntrica sobre la  mencio­

nada parto excéntrica a l girar el e je , siendo esta ex­

céntrica situable angula mente sobre la  citada parte ex- 

15 . oéntrioa para variar la  excentricidad resultante de la  

suma de la  excentricidad de la  parte excéntrica oon la  

excentricidad de la  excéntrica del garfio d iferencial.

Otras características y ventajas se harán visib les 

mayormente de la  lectura de la  descripción que sigue 

20, <3,e una forma preferente de realizáoién, ilustrada a

simple titu lo  explicativo y no lim itativo en la s  tablas 

de planos adjuntas en la s  oualesí

-  la  figura 1  ilu stra  una vista  en perspeotiva 

del dispositivo de transporte que oomprende el objeto

25. de la  presente invención?

-  la  figura 2 ilu stra  en planta el dispositivo en 

cuestión seccionado segdn la  lin ea II -  II  de la  fig u ­

ra l j

-  la  figura 3 ilu stra  en detalle la  excéntrioa



jj) fm

del g irfio  diferencial*
4 •

Oon referencia a l a  fig tra  1 ,  se observa que e l  

dispositivo de transporte diferencial oomprende general­

mente un par de excéntricas 1  y 2 montadas sobre una
' 4>

5* parte de un eje ro tativo , por ejemplo el eje principal 

3 de la  máquina de ooser

la  excéntrica 1  está ooneotada a una biela 4 pivo­

teante alrededor de un perno 5 solidario del soporto 6 *

del garfio principal 7»

10. la  excéntrica 2 está ooneotada a una b iela  8 pivo-
i  . . . . .

toante alrededor de un perno 9» que pasa a través de un
t

o rific io  alargado 10 praoticado en la  b iela  4, solidario 

del soporte 11 del garfio diferencial 12 que de modo aná­

logo a l garfio principal c-stá fijado sobre el propio sol 

15« porte por medio de un to rn illo  13.

lo s  dos soportes 6 y 11  están provistos en la  par­

to posterior de una horquilla 14 dentro de la  oual hay 

dispuesta una exoéntrioa de regulación 15 montada sobre 

el bastidor de la  máquina y que está prevista para ajus- 

20. tar la  disposición de los garfios de modo a disponerlos 

esencialmente paralelamente al plano de costura.

Cada soporte de los garfios lle v a  en la  parte in- 

ferio r una horquilla, respectivamente 16 y 17 , que abrasa 

un cursor 18 insertado en una parte exoéntrioa 19 del 

25* eje principal 3» prevista para determinar el recorrido 

do levantamiento de los citados garfios parajhaoerlcs 

sobresalir cíclicamente del plano de trabaje.'

Sobre el eje principal 3 está fijado el oonooido 

volante 20 provisto de una polea 21 para ser conectado



a los usuales elementos de accionamiento de la  máquina 

propiamente dicha, la s  excéntricas 1  y 2 son mantenidas 

en su asiento por medios de friooión constituidos por 

un to rn illo  22 atornillado al eje 3 y que haoe presión 

sohre una serie de muelles do disco o Selle v i l la  23.
4

Haoiendo referencia especialmente a la  figura 2, 

la  excéntrica 1  de mando del garfio principal está encha- 

vetada por medio de una lengüeta 24 solare uno parto ex­

céntrica 25 del eje principal praoticada al lado de la  

ya mencionada parte excéntrica 19 de levantamiento de 

lo 3 soportes de lo s  garfios.

la  excéntrica 2 de mando del garfio diferencial 

está montada loca sobre la  parte excéntrica 25*

la  lengüeta 24 tiene una escotadura 26 para evitar

la  interferencia entre la  chaveta 24 propiamente dicha
/

y la  oxoéntrioa 2. la  excéntrica 2 está provista} en 

posioién exterior a la  b iela  8, de una corona 27 dentro 

de la  oual está alojada la  serie de muelles B e llo v ille  

23 la s  cuales ejercen presión sobre_una superficie in -
4

terior 28 de la  oitada excéntrica 2* De este modo, lo s  

muelles B e lle v ille  23 mantienen en contacto la  excéntrica 

2 oon la  exoéntrioa 1 ,  a esta áltima con 1a parte excén­

tr ic a  19 do mayor diámetro de la  parte excéntrica 25» 

sobre la  oual-están montadas la s  citadas excéntrioas, de­

terminando lo s  citados muelles Belle v ille  23 también una 

aooién de fr icc ió n  contra rotaciones no deseadas de la  

exoéntrioa 2 propiamente dicha.' Sobre la  corona 27 hay 

previstos medios do conexión, constituidos por una oavi­

ciad 29 adecuada para ser embragada por medios de reten-
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ción que comprende una contera 30 adecuada para encajar 

en la  oitada cavidad, la  contera 30 está montada e lá stica ­

mente -en un manguito 32 de una plaguita 33 fija d a  por 

medio de torn illos 34-s de los cuales sólo uno es v is ib le ,

5. sobre la  parte del bastidor 35 dispuesta en la  proximidad 

de los elementos de costura, de lo s  cuales sólo es v i­

sible el dispositivo de transporte d iferen cial. Dentro  ̂

del manguito 32 que sobresale exberiormento del bastidor, * 

está insertado un muelle 36 que haoe presión, por una ^

10. parte oontra una pared de fondo 37 del citado manguito, 

y por otra parte contra la  pared in terior del pulsador 

38 sobre el cual se actúa para apretar la  contera» Este 

último, finalmente, lle v a  un aro do retención 39 en la  

proximidad del extremo lib re  31 oon el objeto de evitar _ 

15* que se vacie el manguito 32 bajo el efecto del muelle 36.

Haciendo referencia particularmente a la s  figuras 

2 y 3, la  excéntrica 2 de mando del garfio diferencial 

lle v a  abierta sobre e l o r ific io  central 40, a montar 

sobre la  parte excéntrica 25, una cavidad circunferencial 

20. 45, limitada angularmente que determina un tope contra

una parto 42 de la  lengüeta 24 que sobresale del es­

pesor do la  exoéntrica 1 de mando del garfio de arrastre 

principal.

De este modo, la  parte 42 do la  lengüeta 24 y la  

25* cavidad oircunferenoial 41 en la  cual penetra la  citada 

lengüeta constituyen medios limitadores de la  rotación 

de la  exoéntrica 2 con respecto a l eje principal 3 y 

por consiguiente con respecto a la  exoéntrica 1 .

Para proceder a la  variaoión de la  relación di—



-  8 -

feren oial, e l operador deberá, pararla máquina de coser
4 t

y apretar el pulsador 38, de modo que la  contera 30 

vaya contra la  corona 27 para penetrar dentro de la  ca­

vidad 29 a l g irar el eje principal 3» Las rotaciones 

5» del eje principal 3 son realizadas por el operador 

que acciona el volante 20 hasta haoer corresponder 

entre s i  la_oavidad 29 y la  oontera 30 de lo s  medios 

de conexión»

Una vez encajada la  oontera 30 en la  cavidad 

10» 29 , la  excéntrica 2 de mando del garfio de arrastre

diferencial queda bloqueada y por consiguiente cualquier 

rotaoión u lterio r del volante determina un desplazamien­

to angular relativo  entre la  citada excéntrica 2 y e l 

eje principal 3 y por consiguiente entre la s  dos exsén- 

15» tr ic a s .

Para oonocer la  magnitud del desplazamiento an­

gular entre la s  excéntricas, sobre el volante 20 hay 

previstas dos muescas extremas, 43 y 4 4 , que oorres-_ 

ponden a lo s  fin es de carrora de la s  paredes extremas 

20. 45 y 46 (figura 3), de la  cavidad circunferencial £L

y una muesca intermedia 37 que corresponde a l desfasa- 

miento primitivo predeterminado en la  máquina en el 

momento del montaje o bien a l previsto en función del 

trabajo que se está ejecutando.

25* Es obvio que sobre e l bastidor de la  máquina, en
/

la  proximidad del volante, hay previsto un indice corres­

pondiente, no v is ib le , de referencia para la s  citadas 

mué soas. La extensión angular de la  cavidad 29 puedo 

asumir valores que permitan la  regulación del garfio



diferencial de modo que resulte un incremento o una dis­

minución o adición en ambos valores con respecto a los 

movimientos oiolioos del garfio principal generados por 

la  egocéntrica 1 .

Por consiguiente, el desfasamiento necesario para 

variar la  excentricidad resultante de la  suma de la  ex­

centricidad de la  parte excéntrica 25 con la  excentri­

cidad de la  exoéntrioa 2 determina una cantidad mayor 

o menor de tejido empujada hacia la  aguja con respecto 

a la  ya oosida y desplazada por el garfio principal*

Al término de la  regulación fin a l de la  relación d ife-
4

rencial deseada, es soltado el pulsador 38 y la  con­

tera 3O se desconecta de la  oavidad 29 bajo el empuje 

del muelle 36*

la  previsión de excéntricas de mando del garfio 

diferencial desfasables con respecto a la  parte ex- 

céntrioa sobre la  cual están montadas, permite obtener 

variaciones de la  relación diferencial en e l ámbito de 

nna ni aaa costura por medio do una maniobra fá o il  y 

rápida sin que ello  requiera e l desmontaje de partes 

de la  máquina de coser.

= • «

K 0 I  A

Descrito el objeto del presente invento se decla­

ran nuevas y de propia invención la s  siguientes re iv in ­

dicaciones, con prioridad do la  solicitud  do la  patente 

ita lian a. 24692 A/75 d d  24 de Junio do 1975 .

1 . -  Perfeccionamientos en dispositivos de trans -
4

porte diferencial regulable para máquinas de coser,
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que comprenden un garfio principal y un garfio diferc'n-
/ —  -  * •

c ia l ,  cada uno de lo s  cuales está oonectado cinemáticamen­

te oon su propia excéntrica, montada solare un eje rotativo,
/ "  /

caracterizados por e l hecho de ooaprender, combinados,

5» una exoéentrioa (2) del garfio diferencial (1 2 ) montada 

looa sobre una parte excéntrica ( 25) del citado eje ro­

tativo ( 3 ), medios a fricc ió n  ( 22) y  ( 23) para mantener 

la  citada excéntrica sobre la  citada parte excéntrica al 

girar el e je , siendo situadle angularmente la  citada ex- 

1 0 . céntrica (2) sobre la  mencionada parte excéntrica para 

evitar la  exoéntricidad resultante de la  suma do la  ex­

centricidad de l a  parte excéntrica ( 25) con la  excentri­

cidad do l a  excéntrica (2) del ;;crfio diferencial (1 2 ).

2«~ Perfeccionamientos, sogdn la  reivindicación 1 ), 

1 5 » caracterizados por el hecho do estar, provista de excén­

trica  ( 2) del garfio diferencial (1 2 ) do medios propios 

de oonexión ( 29) aooplables por medios de tope (30) mon­

tados en la  máquina de coser, para retener la  citada 

excéntrioa a l girar el eje (3) sobre el cual está mecani-

20. za&a la  parte excéntrica ( 25)
,  •* >

3 .- Perfeccionamientos, segán la  reivindicación 1 ), 

oaraoterizados por el hecho do comprender medios lim ita­

dores (41) y (42) de la  rotación de la  excéntrica del 

garfio, diferenoial con respecto a la  parte excéntrioa del 

25. eje sobre e l cual está montada loca.

4 »- Perfeccionamientos, segán la  reivindicación 3 )» 

caracterizados por e l hecho de estra constituidos los 

citados medios limitadores por una oavidad circunferen­

c ia l  (14) realizada sobre la  citada excéntrica ( 25) y
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por una parte de una len.gti.eta (24) previste para encha- 

vetar la  exoéntrioa (1) del garfio principal; estabdo 

dioha parte (42) insertada libremente dentro de la  o ita- 

da cavidad circunferencial, estando limitada la  citada 

5. oavidad circunferencial por finos de carrera individuali­

zados por paredes de extremo (4^) y (46) contra la s  oua-

lo s  lle g a  la  citada parte (42)»' / ’ *
5»- Perfeccionamientos, segdn la  reivindicación 1 ), * 

caracterizados por el hecho de oomprender lo s  medios de 

10. frioeión una serie do muelles do B e lle v illo  que haoon

presión sobro la s  exoéntrioas (1) y (2) por medio do un 

torn illo  (22) atornillado sobre e l eje rotativo (3)
4 '

6. -  Perfeccionamientos, segdn la  reivindicación 2 ), 

caracterizados por el hecho de estar constituidos lo s  mc-

15» dios de conexión por una oavidad ( 29) practicada en una 

corona (.27) prevista sobro la  excéntrica (2).

7 . -  Perfeccionamientos, sogdn la  reivindicación 2 ), 

caracterizados por el hecho de oomprender lo s  medios de 

tope nne contera (30) montada elásticamente sobro el bas-
4

20. tidor de la  máquina de ooser, siendo maniobrable desde 

el cstcrior de la  misma por medio de un pulsador (38)7 

siendo el mencionado pulsador adecuado para penetrar en 

la  oavidad ( 29)•

8. -  Perfeccionamientos en dispositivos de_transpor~ 

25» te diferencial regulable para máquinas de coser.

Segán se describe y reivindioa en la  presente me­

moria descriptiva que consta de 12 páginas foliadas y 

escritas a máquina por una sola do sus caras.
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