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§/Bef*.: Oase 43/nef*.: e.d.3l*6t̂ .A.

D̂ISPOSITIVO DE PALA COKCRCLADO POR CABLE*.
Esta invención se refiere a lee dispositivos de 

pala controlados per cable*
Saeta ahora loe diapecitivoa de bicheo conocido a 

5, para pa&as controladas por cable aon de oonstracción relati 
vamsote com̂ ticada# pero no obstante vulnerables a la rct̂  
3a operativa# puesto que ol mecanismo liberador para el —  
dispositivo de bloquee exige# con el fin de asegurarse 
tra la liberación indéseada# grandes fuerzas de liberación 

jd* y cató expaesto a un gran desgaste. La pórdida de tiempo - 
para eu reparación dorante su Amojonamiento lleva consigo 
naos costes de funcionamiento extremadamente elevados.

Br la patente alacena ndmero 563.502# se descri­
bo una pala# cuya porción de accionamiento es controlada — 

15+ por medio de corriente eléctrica. Parece ser necesario te­
ner el control de cable delante de la porción de acciona- 
miente. Además# el mecanismo liberador de les brazos de —  
bloqpeo es mas bien complicado*

Bn objeto de la presente invención es procurar — 
20+ evitar las desventabas entes mencionadas produciendo un —* 

dispositivo con una disposición de bloqueo de una construc 
ción relativamente simple y fiable* con un desgaste mínimo 
durante su use*

De acuerde con la presente invención un dispesi- 
25+ tivo de pala controlado por cable comprende un par de cu—  

<&aronec conectados de manera directa y articulada con me­
dica de horquilla de soporte* un árbol central en cuyes ag 
tramoa opuestos están montados dichos cucharones de manera 
pivotable, medios de aparejo que tienen una porción supe—  

30+ rier fijada con dichos medies de horquilla y medios de —
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—A***mr*
bloqueo liberales dispuestos entre ana pación inferior y 
dicha árbol oentral paro oonecter indirectamente dichos cĝ 
charoncs oon dicho a medios de horquilla, comprendiendo di­
chos medios de bloqueo dos brazos do bloqueo eapujebles <—  

5. por medios de aocionaaiento controlables a distanoia den­
tro de una posición de bloqueo en cooperación con un miem­
bro de bloqueo asociado con ellos, presentándose dichos sg 
dios de aocioneniento bajo la forma de un cilindro con me- 
dio de presión conectado de manera articulada entre dichos 

10. brazos de bloqueo e introducido en un circuito hidráulico 
adaptado para ser cargado por presión con el fin de empujar 
a dichos brazos de bloqueo dentro de dicha posición de blg 
queo, o incluyendo dicho circuito hidráulico unos medios - 
de válvula controlables a distancia capaces, ouando están 

15+ cerrados, de mantener a dichos brazos en dicha posición de 
bloquee y de permitir, cuando entán abiertos, que dichos - 
brazos de bloqueo se deslicen ibera de su posición de en­
ganche con dicho miembro de Moqueo debido a la carga de - 
poso de dichos cucharones*

20. Con la propuesta de acuerde con la invención, aa
consigue una solución constructiva especialmente simple, - 
Utilizando una presión estática en el circuito hidráulico 
p^a empujar los brazos de bloqueo dentro de la posición de 
bloqueo en cualquier situación cuando está abierta la vóL* 

25. vula del circuito hidráulico, se puede asegurar fácilmente 
la colocación de los brazos de bloqueo en la posición de - 
bloqueo.Ouando está cerrada la válvula, se puede aotaar —  
por otra parte, independientemente de la presión estática 
puesto que la carga do presión que os ejercida per loe bs& 

30. zos de bloqueo hacia el olrouito hidráulico por mediación



del oilindro con medio de presida es bloqueada por la válvgL 
la en 01 circuito hidráulico. Bato quiere decir qpe ae aq̂  
gara el poBioionamiento de lea breaos de bloqueo en la po­
sición de bloqueo por medio de la válvula# es decir sin <—  

5. precisar ana contrapremón estática correspondiente en el 
medio de presida hidráulico. Dicho en otras palabras# se -* 
puede utilizar na circuito hidráulico con presiones rala% 
vanante moderadas. Esto quiere decir que abriendo la pala# 
de deoir friendo una válvula# se puede asegurar la oscilg 

10. oión de loa cucharones de la pala por medio de la carga de 
poso que os alcanzada por mediación de los cucharones de — 
la pala*

la propuesta de acuerdo con la invención incluye# 
además# una construcción adicional altamente ventajosa paq% 

15. to que el cilindro con medio de presión está directamente 
conectado per biela con los brazos do bloqueo. De este mo­
do# la carga puede ser transferida directamente desde los 
brazos de bloqueo al cilindro con medio de presión, la elg 
vada presión correspondiente que se produce en el medio de 

20. presión puede ser limitada a la región estrechada del cija* 
cuito hidráulico que ae encuentra entre el cilindro con me 
dio de presión y la válvulâ

Son el fin de comprender más fácilmente la invq&, 
oída* se va a describir ahora algunas realizaciones conve- 

25# mentes de la misma, a titúle de ejemplo, con referencia a 
les dibujos que se seompaBa, en los que:
, — la figura 1 es una vista de frente parcialmen­

te en sección do ana pala,
— la figura 2 es un alzado de costado do una pag 

30. te de la porción inferior de la pala de la figura 1,



- la figara 3 es un alzado da parta da la p*R* - 
da la figura 1, mostrando 01 mecanismo da bloqueo da la pg 
la aa una primera posición#

- las fierras 4# 9 y 6 muestran# eat parto, *& ̂  
oanismo da bloquea da la pola da la figura 3 aa una segun­
da, tercera y cuarta posición#

- la figura 1 es una 'vista da frente - parcialmente
en sección de una pala da una realizatd̂  alternativa#"don -***- 
ciertas partos (Haitidas oon vistas a una mayor claridad#

10. -- la* figura 8 as un alzado, da parta da la pala. -
da la figura 7 an la que - sa muestra oon datAa ciertos do- 
tallas que han sido excluidos de la figura %  y 
- - la figura 9 es una vista en planta de ciertos
det lies de la reálizaoión de las figuras 7 y 8.

1$, Con referencia a las figuras 1-6, la pela sstá —
provista de dos cucharones 10 y 11 que están ooneotados en 
un borde exterior superior por medio da patillas de fija-— 
oión 12 y pasadoras da fijación 13 (figuras 1 y 2} con el 
extramo inferior da cuatro breaos de enlace cooperantes —

20# 14-17$ cuyo otro extremo está conectado a una horquilla
mdn 13 por medio de patillas de fijación 19 y pasaderas da 
fijación 20# los cucharones 10, 11 da la pala están monta­
dos da manera pivotable en extremos opuestos 23a y 23b da 
un árbol oomón 23 per medio da sus respectivos paras da .

2$, güitos da cojinete 21# 22$
subiendo o bajando al árbol 23 don relación a la 

horquilla 16# sa pueda cerrar o abrir los cucharones 10#11 
de uh modo conocido#

Entre la horquilla 18 y el árbol 23$ sa inserta 
30# dos disposiciones da cilindro y pistón 24-26 y 27-29 a ana



distancia ̂ ropiada ana, do otea do tal modo que la platafog 
ma y ol árb̂ L pandan ser desplazados do ana maneen predas 
en direccién vertical con relacidh oateo ai. Los cilindros 
24 y 57 do las disposidcnes están divididos en cámaras s¡e 

5. paradas 24a y 24b y 27a y 27b respectivamente por medio de 
sa respectivo plstdn 25 y 28 que está conectaio a sn res­
pectivo váatage de pist^ 26 y 29. Boa pistones 25 y 28 eg 
tán previstos de sos respectivos pasos de Hago 3o de aa^ 
w  qae paeda obtenerse on cierto llago reducido de aceite 

10. n otro medio apropiado a través de los pasos 30 hadn/y —  
desde las citados cámaras oon el fin de procarar asi on mg 
vimiento sapaditado del áxbol 23 con rslacidn a la horqui­
lla especialmente al dhírlr la pala. Las disposiciones de - 
pigtdn y cilindro 24-26 y 27-29 paeden servir asi de smor- 

15. tigMdores para los cucharones durante la apartara de la - 
pala# además de controlar el áabol 23 de ana manera desplg 
zada verticalmente de forma precisa con reincidí a la hor­
quilla 18.

Los cilindres 24 y 26 forman con sus superficies 
20. exteriores gafas extemas para sus respectivos manguitos - 

de guia 32 y 31 sobre una pieza de corredera 33. Éntre la 
pieza de corredera 33 y la horquilla 18, se ha dispuesto un 
aparejo con cuatro muescas que comprende dos poleas de guía 
34$ 35 fijadas con la parte superior de la pieza de corredg 

23+ ra 33 y dos poleas de guia 36*37 fijadas con el lado infe­
rior de la horquilla 18* montadas rotativamente sobre sus 
respectivos pasadores de soporte 38 y 39 a través de sus - 
respectivas ménsulas 40 y 41* En alambre controlado por ca 
ble 42 so extiende desde un ojete de fijación 43 hacia ab& 

30, jo entre dos ruedas de control 44 y 45 sobre la horquilla y
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además* por medio do poleas do guia 34-37? Mata ana fija­
ción 46 sobro la máncala 40 do la horquilla lS. las mánsu- 
las 40 y 41 forman topea ana contra otra en la posición —  
que ha sido representada en la figura 1* por medio do pla- 

5, saa de eChapa 40a y 41a* &  esta posición, los cacháronse - 
de la pala están representados en ana posición int̂ aedia 
(figura 2) dorante la oscilación preliminar hacia d  exte­
rior de los cacháronos pare abrir la pala, os decir des— .' 
pués do liberar la pieza de corredera 33 del árbol 23 a —  

10* partir de la posición de bloqueo que ha sido representada 
en la figura 3*

Bt la pieza de corredera 33, está fijado un ci­
lindro de aceite a presión 47 que tiene ana conexión de 
eo do -oeite desde ana unión central 48* por medio de un - 

1$. conducto 51* a una unión 52 de un tanque do expansión 53 - 
que está previsto sobro la parte superior da la pieza de - 
corredera 33* Rt el tanque de expansión 33 se ejerce una - 
presión contra el ¡aceite del cilindro 47 desde un pistón — 
54* a través de un muelle de compresión 55* diapueste en la 

20* parte posterior del pistón*
En el cilindro 47* se recibe sobre lados opues­

tos de la unión central 4% un par de platones de fundos 
miento en sentido Inverso 56 y 57 ceda uno de los cuales á* 
lleva un vástago de pistón asociado 58* 59 que* a través *. 

25* de un punto de articulación* están conectados con sus res­
pectivos medios de bloqueo 60* 6l* los medios de bloqueo - 
son mentados rotativamente en la porción central de un pa­
sador de cojinete 62*63 y soportan* en la rama de entramos 
libres* unos ganchos do bloqueo 64* $5 de forma mutuamente 

30* directa uno hacia otro que están adaptados para cooperar -
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-7.
oon un par de porciones de bloqueo 66, 67 que f o usan una - 
pieza unitaria y que están fijadas con el árbol 23. Una qg 
perfioie de bloqueo oblicua que se extiende hacia abajo 64a 
en el gancho de bloqueo 64 está adaptada en la posición de 

5. bloqueo (figura 3)para apoyarse contra una superficie de - 
bloqueo oblieda que so extiende hacia arriba 66 a en la 
poroi&i de bloqueo 66 mientras que una superficie de blo­
queo oblicua correspondiente que se extiende hacia abajo — 
6$a en el gancho de bloqueo 65 está adaptada do un modo 

10+ adiar para apoyarse contra una superficie de bloqueo obli­
cua que se extiende haola arriba 67a en la porción de blo­
queo 6?. los ganchos de bloqueo 64 y 65 están provistos de 
superficies de corredera mutuamente equivalentes, que se - 
extienden oblicuamente 64b y 65 b que cooperan con superfi 

15* oios de corredera correspondientes 66b y 67b on las poroio 
nos do bloqueo 66 y 67* las mencionadas superficies que se 
extienden oblicuamente están destinadas a permitir la oscgL 
laclán intencional de los medios do bloqueo 60, 61 Errante 
el desplazamiento de las porciones de bloqueo hada dentro 

20+ o fuera de los medios de bloqueo durante el dosplgamiento 
vertical de la pieza de corredera con relación al árbol 23+ 

La válvula 50, que en la posición abierta permi­
to la libre oscilación de los ganchos de bloqueo 64, 65 y 
an la posioión o errada bloquea los ganchos de bloqueo 64, 

25+ 65 en una posición do bloqueo deseada, os accionada por —
control a distancia mediante la tracción de una cuerda de 
tracción 68+ La cuerda de tracción se extiende, segón se ha 
representado en la figura 1, por medio de un rodillo do —  
guia 69 sobre la horquilla hasta el extremo exterior do un 

30+ brazo de accionamiento 70 que está montado do manera pivo-



tabla sobre la pieza de cerradera y está conectado de maz$$ 
ra directamente osoilable con el cuerpo de válvula ge la ** 
válvula 50. Un amolle de tensión 71 retiene al braco ?3 —  
normalmente en su sitio en la posición liberada que ha si*. 

5* do representada en la figura 3, encontrándose la válvula - 
en esta posición oerrada* ̂  esta posición, el extremo li­
bre del braco 70 forma, además, un tope contra una superé 
oio de corredera 72 sobre un miembro de tope 73 que está - 
montado de manera pivotable sobre un pasador de pivote 74 

10* en la pieza de corredera 33 con un tope de detención con­
tra una protuberancia de parada 73a* Bt la figura 4, el - 
braco 70 ha sido representado en una posición bloqueada - 
. detrás de una porción de respaldo 73 del miembro de tope 
73# una vez que el brazo 70 ha sido girado oontra la íueg 

15* za del muelle 71 por tracción ejercida sobre la cuerda de 
tracción 66, y la válvula 50 está colocada en la posición 
abierta* El miembro de tope 73 está provisto de un pasa­
dor desplazabla axialmente 76 montado en el borde inferior 
del miembro de tope que os c .rgado por presión en una direo 

20* oión hacia al exterior del miembro de tope por medio de un 
muelle de comprosión 77* En la figura 4, el pasador 76 es 
dirigido oontra una superficie de corredera que se extien­
de oblicuamente 76 en el gancho de bloqueo 79* En la figu­
ra 5, el pasador 76 ha sido empujado debajo de una porción 

25* de ronpáldo 80 del gancho de bloqueo puesto que la pieza - 
corredera 33 es guiada completamente hacia abajo en contq& 
to con el árbol 23* Una vez levantada nuevamente la pieza 
de corredera del árbol 23, el miez&ro de tope 73 es oscÍl& 
do seg&n se ha indicado en la figura 6 de manera que el —  

30* brazo 70 sea liberado y vuelva nuevamente a la posición de
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partida como ga ha á&strado en la figura 3* De este modo,— 
la válvula $0 es oerrada nuevamente y levantando más la p̂ g 
za de corredera se conduce las superficies de bloqueo 64,- 
65a ant contacto con las superficies de bloqueo 66a y 87a,— 

5* sin posibilidad de que pivoteo los medios de bloqueo 60, - 
61 Hin aodonamiento a través de la cuerda de tracción 68.

En la descripción que sigue se expone a!, modo de 
funcionamiento de la pala*
1) ai la posición de partida la pala está suspendí-

10# da con la carga de peso total en el alambre 42 y los cachg 
roñes estén cerrados. Dos medios de bloqueo 64* 65 están - 
bloqueados con las porciones de bloqueo 66, 67 segRn se 
mostrado en la figura 3. El árbol 23 está soportado, por - 
medie do los medios de bloqueo y las porciones de bloqueo 

15# de la pieza de corredera 33 don una holgura determinada —  
entre las superficies de ménsula 40a* 41a#

La válvula 50 está cerrada y el brazo 70 asi co­
mo el tope 73 adoptan la posición de partida mostrada en — 
la figura 3#

20* 2) Los cucharones de la pala son conducidos a la pg
sición abierta mediante una tracción ejercida en la cuerda 
66 de manera que el brazo 70 adopte la posición que ha sido 
representada en la figura 4, por medio de lo cuál, se abre 
la válvula 50 y es mantenida la 'misma en la posición ahier- 

25* ta y de este modo se libera los medios de bloqueo para su 
oscilación* Bu la figura 1 se ha mostrado la pala en la po­
sición intermedia justamente una vez que han sido liberados 
los medios de bloqueo de las porciones de Moqueo y con el 
árbol 23 en su carrera descendente con relación a la pieza 

30# de corredera 33, ajustado a una velocidad de frenado apro-
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piada por medio de las dioposiciones de pistón y cilindro 
24-26 y 27-29* EL aparejo adopta la miamapooición que he 
aido moatrada en la figura 1# Hiendo transferida la canga 
del peso de la Pala por medio de las superficies de mánqg, 

5* la 40a y 41a al alambre 42, incluso an la posición comp̂ g 
tamente abierta de la pala, cono se ha indicado en la fi­
gura 2*
3) a) Los cacháronos abiertos son dispuestos sobre
el suelo quedando listos para sor cargados* Una vez ailo* 

10* jado este alambre 42 y después do liberar la piesa de ooo 
rredera 33 de este modo con relación a la horquilla y dqg 
lizaroo hacia abajo a lo largo de las guias do loa cilin­
dros 24, 26 basta que se topen las superficies de oorreqg 
ra 64b, 65b, 66b, 67b, los medios de bloqueo 60, 61 pueden 

15* oscilar libremente oon rcl.oión a las porciones de bloqueo 
66, 67 de manera que los medios de bloqueo puedan pasar — 
por las porciones de bloqueo 66, 67 para disponerse en xg 
laolón de bloqueo oon estas últimas* De esto modo, el pe­
sador 76 se desliza a lo largo de la superficie de corre- 

20* dora 76 y pasa finalmente por medio de la fuerza del mue­
lle de compresida 77 a un lu;ar que se encuentra debajo — 
de la porción do respaldo 60 dol gancho de bloqueo 79 como 
se ha mostrado en la figura 5* Los cucharones son dispues­
tos ahora contra el suelo quedando listos para su llenado* 

25* b) La operación de r* añado aa s& tiene lugar pqg
teriormente por tracción ejercida en el alambre 42, por 
dio de lo cual se levanta la pieza de corredera 33 con r% 
pacto al árbd 23* El pasador 76 es bloqueado por la por­
ción de respaldo 80 del gancho de bloqueo 79 y ocasiona — 

30* la oscilación del miembro de tope 73 come se ha indicado —

- 10-



-li­
en le figura 6 y de este modo la liberación del brezo 70.- 
Por medie de la fuerza dal muelle do tensión 71, el brazo 
70 es restituido a la posición de partida, ssgdn se ha mq¡g 
trado en la figura 3, con lo que la válvula 50 es dispuse- 

5* ta en su posición cerrada y de este modo impide qué conti­
nué la oscilación de los medios de bloqueo 60, 61 con reT& 
ción a las porciones de bloqueo. Al continuar la elevación 
de la pieza de corredera, el pasador 76 pasará por la por* 
oiÓn de respaldo 80 y se dispondrá contra la superficie de 

10. corredera 78 del gancho de bloqueo 79. según se ha mostra­
do en la figura 3. mientras j*e las superficies de bloqueo 
64a. 65a. 66a. 67a son dispuestas por pares en contacto una 
con otra. Se impide que los medios de bloqueo 60, 61 sean 
oscilados a consecuencia del cierro de la válvula $0.

15* 4) Al continuar la elevación de la pieza corredora
33 por medio del alambro; 42. las superficies de mandíbula 
de los cucharones son dispuestas finalmente en contacto mu­
tuo. Los cucharones son cerrados gradualmente y el peso de 
la pala es transferido, por medio de la pieza de corredera 

20, 33, al alambre 42 de manera que la pala pueda quedar suspea,
dida en la condición cerrada ejerciendo toda la carga del— 
peso sobre el alambre 42 como se ha descrito anteriormente 
en el punto 1, y pueda ser transportada a un emplazamiento 
do vaciado deseado y se repite el ciclo oon el vaciado de 

25+ la carga do una manera correspondiente segón se ha descrito 
anteriormente en el punto 2.

En las figuras 7-9, ê ilustra una forma alterna­
tiva de la pala de acuerdo con las figuras 1-6, donde las 
partos similares son distinguidas por un número do referen- 

30. cia que os mayor en cien unidades que el número de referen-
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oia que as mayor en den unidades que el número de refer<% 
da de las figuras 1-6#

Una primera modificación consiste en sustituir - 
el alambre de accionamiento sendllo 43 de la figura 1 por 

g+ un alambre en dos partos 142. El alambre 142 es fijado asi 
en el centro, por medio do piezas do aprieto y tomillos - 
do apriote (no representados) oon una pieza de soporte fog 
madera del ojete de fijación 143 desde la que dos partes - 
142a y 142b del alambre pasan individualmente a través de 

-;0. la horquilla 118 sobro lados correspondientes de ente &11& 
aa a través de su respectiva guia 144 ó 145. La parte 142a 
se extiende (en el lado posterior de la horquilla 118 de - 
la figura 7) hacia abajo hasta la ruodeoilla 134 que está 
fijada oon la pieza de corredera 133 y alrededor de ésta - 

15. hacia arriba hasta la ruedecilla 136 de la horquilla 118 y 
desde ésta a un punto de fijación 146 da la pieza de oorag 
dora. La parte 142b se extiende de un modo similar (en el 
lado frontal de la horquilla 118 de 1.a figura 7) por medio 
de la ruodeoilla 135 de la pieza de corredora 133 y por ag 

20. dio do la ruodeoilla 137 de la horquilla 118 hasta el pun­
to de fijación 146 de la pieza de corredera 133. La carga 
ejercida sobre las partos 142a, 142b os, de acuerdo oon la 
figura 7, únicamente la mitad de la carga ejercida sobro - 
el alambre 42 de auerdo oon la figura 1 y la longitud del 

25. movimiento de la pieza de soporte 143 de acuerdo con la %  
gara 7 oscila la pala desde su posición abierta a -
su posición cerrada, e inversamente, es únicamente la mitad 
de la correspondiente al. ojote de fijación 43 de acuerdo oon 
la figura 1. Simultáneamente, ao obtiene una estabilización 

30. de la pala a través de la pieza de soporte 143 y las dos -



partas de alambre asociadas 142a, I43b+ De este imdo, se - 
puede eontraaestar el giro de la pala alrededor de un eje 
vertical, tal como puede ocurrir al usar el alambre 42 de 
acuerdo con la figura 1, donde la pala es girada alrededor 

5* de la parte vertical sencilla del alambre 42+
Resulta evidente por la figura 7 que las ruadeq& 

lias inferiores 134# 13$ son empujadas lateralmente hacia 
el exterior una con respecto a otra de manera que su plano 
quede alineado sen las partes de alambre 142a y 142b, y ea* 

10* tán dispuestas a cada lado del punto de fijación 146. Las 
ruedecillas 136, 137 están dispuestas oblicuamente aproxi­
madamente a 45* oon relación al plano de las ruedecillas ** 
134, 135 de m^cra que las partes de alambre se extiendan 
por separado, sustancialmente en sentido vertical, entre laí

15+ ruedecilla inferior y lq ruedecilla superior asociada y sqg 
tancialmente en sentido vertical entre la ruedecilla supe­
rior y el punto de fijación asociado 146+

Su la figura 9, se ha mostrado las citadas guias 
144 y 145 fijadas con la horquilla 118 de manera que las - 

20. partes de alambre reciban un recorrido sustanoialmente ver­
tical entre la pieza de soporte 143 y la ruedecilla asocia­
da 134 ó 136+ Cada una de las guias consiste en cuatro rue­
decillas con ranuras cóncavas que definen entro ai un asga 
eio matancia&aento circular entre las ruedecillas*

25+ El cilindro con medio de presión de doble efecto
47 de acuerdo con la figura. 1 es sustituido en *?a construg 
ción de acuerdo con la figura. 7 por un cilindro con medio 
de presión de un solo sentido 147+ El cilindro 147 está fi­
jado por medio de una correa de soporte 158 con un medio de 

30+ bloqueo 160, mientras que su vastago de pistón 159 está unĝ
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do di otro medio de bloqueo 161*

El mecanismo de liberación de tipo mecánico que 
ha sido mostrado en las figura 1 y 3-6 es sustituido en la 
realización de la figura 8 por un mecanismo de liberación 

5* controlado por radio*
El cilindro con medio de presión 147 es alimenta 

do oca aceite a presión desde un tanque de expansión 153 - 
por medio de una válvula m.gnética 150 en una conexión de 
conducto 149. 151* La válvula 150 abre la conexión entre el 

10* tanque 153 y el cilindro 147 por medio de una aeHal de ra­
dio que os transferida a un receptor 170 alimentado por ha* 
teria en la pieza de corredera. 133* El reoeptor 170 está cg 
nectado con la válvula magnética 150 por medio de una caja 
do acoplamiento 171 en una conexión de conducto 172. 173* 

15* La válvula magnética 150 ea oerrada por medio de un inte­
rruptor toxminal 174 que está conectado con la válvula 150 
a través de la caja de acoplamiento 171 por medio de una - 
conexión de conducto 175. 173* El. interruptor terminal 174 
es aooionado por una varilla 179 fijada con el árbol del - 

20* cucharón 123*
El modo de funcionamiento de la pala de acuerdo

con la figura 7-9 es prácticamente similar al que ha sido 
descrito para la realización de acuerdo con las figuras 1-6 
es decir;

25. l) so parte de una posición donde la pala pende con
toda la orgo del paso ejercida sobre el alambre 142 en la 
condición cerrada, suspendida de la pala, aegón se ha mos­
trado en la figura 7. siendo transferido el peso do la pa­
la con su contenido desde el árbol del cucharón 123 per ag, 

30* dfo do un mecanismo de Moquee activo 160. 161. 166. 167 a
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la pieza de corredora 133 y desde la pieza de corredera por 
medio del alastro 142 y las ruedaoillas 134, 135# 136, 137 
a la pieza de soporte 143.
2) Se transad.te ana señal de radio al receptor 170

5. que acciona, por medio de la caja de acoplamiento 171, la 
válvula magnética 150 para al canzar su posición abierta. - 
Esto quiere decir que puede liberarse la carga del peso del 
árbol del. oucharón 133 de la pala, a través de las porcio­
nes de bloqueo asociados 166 y 167, hacia los medios de blg, 

10. queo oscilables 160, 161, a través del medio de presión del 
cilindro 147, dado que el medio de presión es comprimido — 
por medio de la válvula 150 dentro del tanque de expansión 
153* Has porciones de bloqueo inferiores 164, 165 de los - 
medios de bloqueo pueden oscilar, de este modo, exterior—  

15. mente ana con respecto a otra y pueden liberar las porcio­
nes de bloqueo 166, 167 sobre el árbol dál cucharón, inme­
diatamente después de liberar las porciones de bloqueo 166, 
167, las porciones de bloqueo pueden osoilar a su sitio en 
la posición de yartida mediante el medio de presión del ta& 

20. que de expansión 153* Se permite por consiguiente que el — 
árbol del cucharón 123 descienda con relación a la pieza - 
da corredera 133 y la horquilla 118 puesto que el peso de 
la pala es transferido ahora, por medio do la horquilla 118, 
al alambre 142, mientras que la pieza de corredera 133 es - 

25* mantenida contra la horquilla 118 por medio de las partes - 
de alambre 142a, 142 b y las ruedecillas asociadas 134, 136, 
y 135, 137* Ha pala es oscilada hasta que adopte la posici&n
completamente abierta, (tal como se ha mostrado en la prime— e
ra ralizaĉ n̂ ê̂ lâ f î urâ .̂ ̂  condiciones para su carg&- 

30. 3)



se hace descender a la misma al suelo sobre el terreno au­
la posición completamente abierta# Bh relación con el des­
censo al suelo# se afloja el alambre 142 de manera que la 
pieza de oorredera descienda hacia el árbol dol cucharón - 

3# 121 y las porciones de bloqueo 166, 167 son empajadas oomo
consecuencia del peso de la pieza de corredera y las partes 
asociadas interiormente entre las porciones do bloqueo 164# 
165 de los medios do bloqueo, después de lo cual la presión 
del tanque de expansión 153 empuja de nuevo a las porciones 

10* de bloqueo 164, 165 a su lugar en la posición cerrada que- 
ha sido representada en la figura 7* Gradualmente al eonl¡& 
nuar el descenso de la pieza de corredera hacia el árbol - 
dol cucharón, se dispone la veril!a 179 en contacto oon el 
interruptor terminal 174, por lo que el interruptor terminal 

15* acciona la válvula magnótioa 150 y la dispone en la posi­
ción oerrada bloqueando asi las porciones de bloqueo 164 y 
165 oon relación a las porciones de bloquee 166, 167 
4) Al tirar del alambro 142, la pieza de corredera
133 y el árbol del cucharón 123 son elevados hacia la hor- 

20, quilla 118 a la voz que los cucharones 110, m  son empuja­
dos juntos uno hacia otro en la posición oerrada* La eleva­
ción de la pieza de corredera con el árbol del cucharón re­
sulta posible como consecuencia del bloqueo de las porcio­
nes de bloqueo en la posición bloqueada.

25* 5) Al elevar la pela por medio del alambre 142, la
pala es mantenida en la posición cerrada hasta que sea trang 
mitida una sedal de radio al receptor 170 do la pela, aegán 
se ha indicado anteriormente en el punto 2*

„K,o„K„&
30* La Patente de Invención que so solicita por veinte

"*1&*



aSoc* para EspaDa* de acuerdo con la vigente Legislación* 
berá recaer cobre "DI*̂í OSITLVO DE I AI-A COIS ROLADO fOH CABLE" * 
con Prioridad de la solicitad de Patente en NCraoga nóm. <—  
752193 de fe<dia 20 de Junio de 1.975* oegán las caracterial̂
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5. cas esenciales de las siguientes!

10.

15.

20.

25.

30.



REI V I N D I C A C I O N E S -
1**— Un dispositivo de pala controlado por cable- 

qae conprende un par de ouchíirones conectadoa de ñañara di­
recta y articulada con ana horquilla de soporte, un árbol - 

3* central en cuyos extremos opuestos están montados dichos —  
cucharones de manera pivotabla, un dispositivo de parejo — 
que tiene urja porción superior fijada con dicha horquilla y 
un dispositivo de bloqueo liberable dia uesto antro una 
oión inferior y dicho árbol central para conectar indirecta 

tO* mente dichos cucharones con dicha horquilla, comprendiendo 
dicho dispositivo de bloqueo dos brazos de bloqueo empula—  
bles por medios de accionamiento controlados a distancia dq& 
tro da una posición de bloqueo en cooperación con un miem­
bro de bloqueo asociado can ellos, caracterizado porque el 

13* medio de accionamiento se presenta bajo le forme de un ci­
lindro con medio de presión ooneotado de manera articulada 
entre dichos brazos de bloqueo e introducido en un circuito 
hidráulico adaptado para ser oargado por presión con el fin 
de empujar a dichos brazos de bloqueo dentro de dicha poai** 

20* ción de bloqueo, e incluyendo dicho circuito hidr&ulioo una 
válvula controlable a distancia capaz de mantener, cuando ** 
está cerrada, a dichos brazos en dicha posición de bloqueo 
y de permitir, cuando ê tá abierta, que dichos brazos de —  
bloqueo se deslicen fuera de su posición de enganche con d& 

23- cho mimbro de bloqueo debido a la carga de peso de dichos 
cucharones#

2*+— Dispositivo de pala controlado por cable de 
acuerdo con la reivindicación 1, caracterizado porque el c& 
lindro con medio de presión tiene pistones que fornan direg 

30* temante la conexión enlaaable con les brazos de bloqueo#



3*+— Dispositivo do pala controlado por cabio de- 
acnerdo con la reivindicoción 1 6 2# caracterizado porque - 
los componentes dol circuito hidráulico y los bracos do blo 
queo están dispuestos sobre la poroión inferior del Rispoŝ  

5. tivo de aparejo mientras que el miembro de bloqueo está mogL 
tado sobre el árbol*

4̂ *- Dispositivo do pala controlado por er bio de 
acuerdo con la reivindicación 1, 2 ó 3* caracterizado porqge 
la válvula está fijada con la porción inferior del disposl% 

10* vo de aparco y está adoptada para sor cerrada por el acaiongt 
miento de un miembro que se proyeota hacia arriba a partir —  
del árbol*

50*— Dispositivo de pala controlado por cable de - 
acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-4* caro.cte- 

19* rifado porque el árbol está conectado con la horquilla por - 
dos disposiciones de cilindro que tienen pistones con pasos 
de flujo interno adaptados para asegurar un movimiento amor­
tiguado de los mismos mientras que los cilindros de dichas — 
disposiciones de cilindro forman guias externas para la por- 

20* ción inferior del dispositivo de aparejo*
6$*- "DISPOSITIVO DE PALA CONTROLADO POR CABLE"* 
Segdn queda aû tancialmente descrito on la presan­

te Eemoria que consta de diecinueve hojas* escritas a mácpii- 
na por una sola oara y aocmn?aSáda de dibujos*
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