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MENORIA DBSCRIPTIVA

Ia presente invencidn se refiecre a un dispositivo de gew
leceldén eutomftiocn de velocidades para transmisiones a embrogues
miltipleos y a engranajes en scoplomiento permanente de insenios de
tipo ¢ivil o de monubencibn,

Ia invencibn tienme por finalidad asegurar automdticemen
te 1la peleccifn racional de velocldades sesin el esfuerzo a produ
eir por el ingenie, a fin de ehorrar Srgancs meednices y especiel
mente eajes de velocidades, convertidores de -ar, motores y demds,

Esta finelided e consigue medionte la invencidn mracias
& une seleccidn oportune que se realize eutomflicamente en las rg
laciones y los wovimientos, evitando los esfuorzos y las sobrecar
gas compatibles en un pilotaje tradicional,

Graclas al dispositivo sesdn la invencién, lag veloeidn
dos dptimas se determinan automdticamente; el desgaste de los pax
tos meednieas y la rotéra de los Sraanos de travsmisidn y otros

se¢ hallen muy reducidos y, espacialments, no son debidos a una my

7 1a manipulacidn, Por otra parte, el cOnsumo de carburante y de lu

brificente disminuye de maners apreciablo,

Un dispositivo de seleccidn automftica de velocidades
econeeblido sesin la invencidn, co caracterizs por comportar un ta
quimetro que, para conector las relaciones sucesives gesin las
Informaciones recibidas ds un cépﬁa&or inductive que mide la vew
locidad de avance del inzenio, s¢ halla conectade & wn contoctor
de seleccidn do velocidndes y unido u un contnetor auxiliar que
aoclone clectrovdlvulas gus comandan un orie ncumitice de selec-
eifn do volocidades. '

De acuerdo con la invencidn, el aludido dispositivo de
5eieccién.automética de velocidodes estd asociade & un Glsposie
tive do inversién de movimisntos que presenta un conbactor lnver

por de toles movimlontos y un conbactor auxiliar conectado por
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un temporizador, a unns electrovélvulas que accionsn el oric neumd
tico de inversién de movimientos y o distribuideres elestroneumdti
cos que commndan un eric que, & &u ves, acolona la interrupcidén de
la bomba do¢ inyeccidn. ,

Ia invencién se doseribe ahora con - més dufallen rofie
riéndole = wnn representucidn esquemdtioca del dlspositive de seleg
eidn automfiicn de velocidades, |

Bote dispositive do seleacidn posee un taquimetro con
contactos "A", conectado o un captador inductive "B*, unido al dye"
bol dé malidn de 1a enja de velocidgdes soquematizade en #0%, un
gondoctor de inversidn de movimiento "' con tros donbactos (DI,
marcha adelunte; D2, noutro; D3, marcha atrds) y conéetad a este
contnctor un contoctor auxiliaf de inversidn de movimientos WEM
con un temporigador electrduico "B y electrovidlvulas "GY que aow
eionan el eric neumdtico de inversidn do movimlientos, asi como
distribuidores eloctroneuniticos “H" e "IY, que comandan, respec
tivamente, ol cric de deceleracidn y el cric de acélaraciﬁn, w
eontactor de selaccidn do velocidades "I con tres contastos (J1,
primera velocidnd enclavodaj J2 primers y sesunda aubomfiticas; J3,
sutomdtica todas veloeidndam) conecatado al taquimetro MAW, al ocual
va unido un contactor euxiliar de meleceidn de velocidades “E® con
glectrovdlvulas "1® que accio-an el eric neumitico de seleccidn de

velocidadesy
Unos diodos "H" me hnllan ropartidos en dlversos puntos

de los doo clrcuitos, inversién de movimicntos y selescidn ds velg
cldndes.
Lo contactos del taquimetro "A" se descomponen como sisue
Al ~ positivo 24 voltiosm
A2 - ue-ntive de 24 voltios

A3 - mondo de la primwers valocidad
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A4 « mando de la seunda velocidad

A5 - mando de la tercerz veloeidad

A6 - mando de la decelerscién

A7 y A8 - primeba velocidad enclaveda

AB y A9 - automatismo

Al0 - positivo ecaptador inductivo

All - negatbivo captador inductivo

Al2 ~ negativo de 24 voltios

Al3 = mendo de acelerncidn

Al4 y AlS - primera y semunda automdtica

Para que ol conjunto del eironito eldotrico se encuenw
fre en tonsidn, el contacto se cctablece en el horae "N" ¥y la co=
rriente pasa por los contactos Al y A2 dol tsqufmetro TAY,

La inversidn de movimientos (marcha adelsnte, marcha
atrds, posicidn neuira) tione lugar como sigues
- para coneotar le marcha adelante, el operador coloca ¢l conbace
$or "D" en posicidn D1l; 1o corriente pass cntonces de DI en "E" g
los puntos (31 - 32) pare finalizer en un diodo "¥M, gque evita
cunlquier retorno de tensidn Inadecundas. Lo corriente finslizs
asd on las elegtrovdlvulas "G o través de 63,

Simlténesmente, lo corriente pasa del punte (31) =l
tomporigzador "F" por g s través de un diodo "I pars rounir los
puntos (15 - 16) y despuds ol pwrito (21) para iinslizar en los
distrivuidores “H", Ia electrovilvule, al ectar soliciteds, ascig
na el eric newmiflicd, que eniquila unz pceleracién eventusl,

Ung vez terminado el ticmpo de temporiszaeidn, el cone
tacto del temporizedor bascula de (15-16) en (15-18); la corrien
te se sotablece asf en Gl de "G" y permite a un oric neumftico
que posiclono: la mercha adelante.

- Para oconector lo mercha abrds, el contactor "DY se coleoca on
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posicifn D3, Un circuito iddntico zl de la warcha adelante se oge
toblece modisnte los puntou (41-42) de "E® pors finalizar en "G" a
travée de G2,

Simltd.eamente, la corriente pasa del punto (31) al
tempoyizador "PM por g o través de un diodo "M para veunir los
puntoe (25 - 26) y despuds ol punto (21) parc finelizer en el dig
trlbhuidor "H",

Una vez terminado el tlempo de temporizacidn, el cone
tacto hascula de (25-26) en (25-28) y la corriente se eotablese
en G4 de "G" y, por medio de un oric neumdbico, posiclonn la mape
cha otrds,

El poso de lu marchs mdelante a la morcha atrds e inver
pamente e s6lo posible o tna velocidad determinadn, en la que
el horne Al2 del taguimetro "A" puede enviar una tensidn negativa
de 24 voltios haoic las magas de "%, hacidniclas asl inoperantes,
~ Para conector lu posicidn noutra el contactor "D* se coloon en
posicidn D2; la corriente pass entonges de D2 al conSactor *E" a
los puntos "A=B", Débido o ello, los contactos de “E" normalmonta
cerrodon, paéan normoluente & abriee ¥y, o le inversay lop contage
tos normalmente ablertos possn normalmente o cerravee, Lo corrien
$o cireuln entonces de (13~14) o trebés de un diodo "MM pars fing
lizar en G2 de "G" y de (23=24) para finalizar en G3 de “G", lo
que posicionn el neutro,

IEn cuanto a la scleceién auntomdiica de velogidndes, la
micma comportn tres osicionsst "primera enclavada®, en la que la
primora velocidad del ingenio se eneuentra blogquends, evitando
as{ que dicho incenio sobrepase lu velocidsd mixima posible,de eg
to relscibn; "primera y :egunda automdtican®, en lap que, en fule
cién del epfuerzo suministredo por la mdquinga, las relaclones

primers - serunda ve selecclonan automdticamente sin intervencidn
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del operndor y ademfs la velozidad miximo posible serd la de la re
lacidn "segunda velocidnd®; "automdtica todas velOCidades"; en la

que todes lae velocidndes ge consctan automiticamente, de modo ste

“lestivo en funcidn de la mcelerncidn imprimida s la miquina.

Para ccnectar la "primera velocidad enclavada, el conw-
tastor "J" se coloeca en posicidn Jl. El contocto se establece ene
tonces en el tagquimetro “A" en A7 < A8, manteniendo al borne a3
en conbncto permanente, lo corriente pasa entonces Ge A3 al contag
sor "K* a los puntos (31 =32) parn Cinalizer en un diodo "M" y e
continuacif en loe electrovdlvulas "I' en L3,

Simltdneamente, lo corriente peas dol punto (31) haeia
Il de "LMypermitiendo asf que un cric ncumdtico posicione la pri=
mers velocidsnd dnicamente debido al contacto permaneate en (13),

Fare oonectar la "primerary se-u do aubomfticns" el coum
tactor "J" me coleoa en popicidén J2., Los contactos J2=J3 se cice
rron y ol eontnoko me cotubleee entonces en AB-A9.

Puesta yo ls mdquina en movimiento, el captodor inductie
vo "B", informsdo por la veolocidad del drbol de sslida *C" de la
eajs Ge¢ veloeidsdes, informo el taquimetro "A® y cuando la acele-
racidn es suficientemente elevads ee ectublece un conbacto en A6
(mando de le decelerncifn) que mctua gobre ¢l distribuidor “HT y
eote dltimo, por modio de un eric neumftico, suprime la acelera-
cidn impulseda por el piloto durente el tiempo de femporizecida
preestablecido y nocesaria pave ol rago de la relueidn de primera
a sefunda, Una resggtencia de l.OOOﬂ P vo ssociande al contacto A6
para mantener su azcidn a fin de que la semunda se aglique antes
del finml de la Gsceleracidn.

Une vez terminada wabo temporizacidn los contactos bhase
culan de AG en A3 - A4. La corricnte pasa cntonces de A4 al con-

toctor "K' a los puntos "A - B', De . ido a ello, los contoctos de



WEY . pormmlmente abiertos, so clervan y lor contacton normofmente
worrados se abren, Ia corrisnte paoa entonces de (13+14) o través
de un dido "H* pors Jinglizer en las cleotrovdlvulag "Lt en Lary
do (23~24) para fioolizar en I3 de "L"j el crie comecta lo sepunda vg .
5e locidad sin intervencién del operadors
El eafuergo suminiatradb poy el ingonio puede provoear
un deccenso de rosimen que impone el pase a vy ralacifn inferior.
En el momento de ocstoe paso do relacidn es necesurio que
una mecloracién yelonce 1o velocidad ded motor, Bete acelerasién
104 fiene lugar auntomdticamor.e como sijues El captador opr informa ol
taquimotro ®A" de 1o dismimucidn de marche del drbel "C" mediante
AL3 que, durante un tiompo preestoblecido, conecta, por medlo del
diptrivuidor "I' y de gu cric neumdtico, una sesloracidn, Una vop
berminnds este tlemmo, ol comtacto se cordo en AL3 ¥y se regtablece
15, en AM=-A3, In pr.mern velocided se halla entonces conectados
Papn eonectar nhora lo posicidn "awtomdticn 'todas velocie
dndes®, el contactor "d* se coloco en posicidn J3. Bl contacto J3
se elerra y el contacto se esbublece entonces er ABwAD -
Al iguol que pore la pooleidn “primera y se unda automde
20, bicos®, el circulto se estoblece semin informnciones del Ariol non
ol taguimetro "AM, el cusl, por el mismo proceso, conecia las relam
elones sucecivas hasta la dercers veloclidad, '
Al conecharse eobn tercera velooidad mediante el conbac-
to AS 1o corriente posa entonces de A5 al contactor "K' a los puntos
25, (41-42), por medio de un diodo "M en L2 (electrovilvulas "Iv) asd
como del pumto (41) de "EM hacia L4 de "I". Ia tercera queda enton=
ces automdticamente conectada,
La retrogradocién de las relaciones se opera lo mismd que
en pogicidn J2,
30, Un dispositivo sesin la invencidn es adaptuble a todos
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los tipos de insenios, ya ue nin-uns modificscién slters la ovie
ainnlided de loz Sramnos de trunsmisién, Unicamente lom varillaw

jos de mando han sido parcislmente reemplozados por los crics dol
sistems cleotroneumditico,

Serdn independicntes del objeto de la iuveneidn los mow
terinles, formas y dimensiones de los elsmentos que integran el
dispositivo desorito, esiempre que las variaciones gue se introe
duzean no afecten n sy escncinlidad,

N O T A&
REIVIUDICY TOHNES

Be peivindica como objeto de la presente Potente do Ine
vencibn

la,=Digpositivo do selecoidn outomdtica de velocidades
para inzenlos de tipo civil o de nenutencidn, que se caracteriza
ggencialmente por conciotir en un taguimeire que, para consclar
las relacioned sucesivne gexin los informaciones recl idas de un
gaptador inductivo que wide la volocided de avance del ingenio,
estd concetndo g un contoctor de sclec .idn de velocidsdes y unido
a un eontactor suxilisr que nceciona elechrovdlvulas que comania un
gric neumftico de mele:z2idn de velocidad.

28 ,~Dispositive de seleccidn sutomdticn de velocidodes
pars ingenios de tipo civil o de mexmtencidn, seafn la reivindicaw
edén 1, que se carascteriza por el hecho de gue el taquinetro se
hella unido 2 distribuidores que conandan un crie neumdtico de
soeleracidén porn relanzar lo volocidaed del mobor en el momento del
paso o uns relacidn inferior.

38,~Dispositivo de seleccidn automdAtica de velocidades
pars inzenlos de tipo civil o de manmubencidn, semin la reivindica~
0idn 1, que se caracteriza per el hecho de cotar asociado a un

disponitivo de inversidn de movimientos gue comporta un contacior
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inversor de tales movimientos ¥y un contactor suxiliar eonectado
por un temporizedor a cloctrovdlvulas que comandan el eric neunds
tico de inversidn de movimientos y & distrivuidores slectroneumie
ticos que occiom:n un eric de deeeleracidn pars el paso o lu mare
cha atrdd, .

48,-DISPOSITIVO D4 SHLECIION AUTUHATICA DE VELOUIDADES
PAKA INI.L0G 00 TXP0 JLVIL O DB MARUTHERIION,

Saa: cuoles fueren lag civeunstancles que concurran aon
1a esenpinlidad pronia de 1z misme.

Gonpta Lo presente Hemorie doceviptiva de nueve pdglnas’®
foliadas y mecunografisdne por una sola cava ¥ va acompafiada de
una hoja de dibujos sclorativos.

Bareelona, 10 de Junio 1976
Pu Ay
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