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E1 objeto de la presente patente es el de unos mecanis­

mos qué permitan que las pinzas de cortar el hilo de trama 

tengan facultad de sujetar también el cabo del hilo cuandoa
éste es cortado por las tijeras en los telares sin lanzadera

Existen en el mercado diversos mecanismos para lograr 

el pinzado y cortado del hilo. í

Estos mecanismos conocidos tienen el problema de la sin-  ̂

cronización de movimientos en la realización del pinzado del ¡¡ 

hilo y su subsiguiente cortado y la continuación en la acción & 

pinzante hasta el momento en que debe ser liberado por haber 

sido temado dicho cabo retenido, por la pinza de toma de hilo, ¡r 

Es lógico, pues, que estos movimientos deben ser reali- 

zados en forma crono perfecta, ya que cualquier avance o re- 

troceso pon pequeño que sea, por acumulación durante un tiemoo 

determinado de trabajo del telar, llega a producirse el desfa- 

se total y con ello la avería, más o menos importante, pero !'

que obliga, como mínimo, a parar el telar, reajustar las par­

tes que trabajaban indebida y desfasadamente y volver a poner 

en marcha el telar.

En un trabajo continuado conn el de los telares, esto 

representa una pérdida de horas de trabajo muy importante y 

además ha presencia de personal cualificado para -realizar las

i -t-

20.—
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operaciones expu:sta:3. ¡
í'

Para obviar estos problemas, se ha creado el mecanismo ¡
!

de la p:*esente puente, merced al cual es el propio batán del 

telar el cual cou su movimiento pone en marcha, al llegar al j

punto pieciso, los mecanismos de acción de pinzado de hilo y ¡
- , ' í'corte del mismo y no antes o despuós como ocurre en la actúa- j

tlidad ccn dispositivos de accionamiento separados entre sí. ¡
i'y

Para una correcta interpretación se describe, a continua- [
i

ción, m. caso de realización práctica, a titulo de ejemplo, ¡
t

no limilativo, de una pinza construida según este mecanismo i
!acompañándose de dos hojesde dibujos en la que: j

En las figuras 1 y f se representa frontal y lateralmente ; 

un meca: ismo según la intención. t

En la f:.gura 3 es,<n perspectiva y esquemáticamente, i 

la relación entre sí de *as partes esenciales del aludido meca-i
t

nismo. ; :
¡

En las figuras 4 á í, es la 2'epresentación esquemática !
íde las dLstintas fases di trabajo de la horquilla que manda }
! --el eje d i giro que articula la cuchilla móvil de la tijera en í
í

poriciÓn de reposo y pin:ado, hile ya cortado iniciación de ,
i-

apertura de la tijera y liberación del hilo; máxima apertura j
í

iniciaci!n descenso de la cuchilla móvil y pinzado y cortado j 
hilo a panto de la iniciación de un nuevo ciclo. ' ¡

J J ..



Las figuras 9, 10, 11 y 12, son la representación, también 

esquemática, de las fases del aparato visto frontal:: er.te y por 

la zona le las cuchillas de las tijeras, en sus fases coinci­

dentes, respectivamente, a les representadas en las figuras 6,

7, 8 y $. . * \

Consiste la invención en que sobre el batán del telar sin 

lanzadeia se vincula la base soporte (1) del cuerpo del mecanis­

mo de corte y retención del hilo de trama de alimentación, el 

cual presenta un alojamiento (2) para la boca sensiblemente en 

"U" invertida y de orazos desiguales (4) y (5) de la horquilla 

(3) para el alojamiento del eje (6) en cuyo extremo emergente 

al exterior de un lateral del cuerpo del mecanismo, se encuentra 

vinculada la cuchilla móvil-pinza de las tijeras.

Sotre la base soporte emerge la cuchilla estática (8) y 

cerca del lateral del que sobresale el eje en el que se encuen­

tra unida la cuchilla móvil d3 la tijera de forma que al descen­

der la cichilla móvil (7) las dos cuchillas, esta y la estática 

(8) quedan yuxtapuestas por sus filos.

El nisKH brezo portador de la cuchilla (7) tiene en el 

lado opuesto a ásta una prolongación laminar descendente (9)* 

que presenta una entalla perpendicular, inclinada (ll), en la 

que se introduce el ailo (12) provinente del alimentador y ro­

zando, on, mayor o menor fuerza, con un tope perpendicular (13)



a su ez más o menos sobresaliente, a voluntad, para que el 

indio de rozadura de ambas partes sea regulada a voluntad se­

gún s.a el grosor y claae del hilo (12) de alimentación de tra­

ma pa:a que una vez el hilo provinente del alimentador y condu­

cido :u extremo por la xntalLa perpendicular (11) contra la 

superficie del tope (13)# al descender el brazo portacuchillas 

(7), :u superficie de pjensihi (10) adelantada en relación con 

la de] borde de corte de la :uchilla (7), se produce entonces 

el apiehendido del hilo (12), en conducción hsta el punto de 

pinzaóo del mismo y posterior cortado con el filo de las cu­

chillas (7) y (3) dispuestas en el propio brazo de acciona­

miento de ósta, en 1 soporta estático (14).

Li boca de la horquilla (3) solidaria del eje (6) de accio- 

namien;o del brazo de la cuchilla móvil (7) queda enfrentada a 

una ru ina (15) dispuesta en el extremo libre de un brazo (16) 

unido t. un punto estático del telar y enfrentado a la horquilla 

(3) de dicho soporte, con lo que con el movimiento de acerca­

miento del batán, el extremo del brazo (16) se introduce en la 

cámara (2) de alojamiento y por ende en la boca de la horquilla 

(3) de accionamiento del eje (6) de giro del brazo nortacuchi- 

llas (' ), de modo que la horquilla (3) cabalga sobre larulina 

((15) ton sus dos brazos descendentes (4) y (5) de inclinación 

difereite situados sobre su llanta de manera que por quenar in-
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clinat t le horquilla (3) y er sus brazos desiguales, el más 

corto 4 ) permite la introducción de la ralina (15) y a.l con­

tinua! ava izando el batán, el brazo más largo trasero (5) cho- ^

ca con la Llanta de la rilina (15) y su presionado contra la
5.- misma, vióido'se obligado a variar su posición ligeramente avan- í

zada e el sentido de retrasarse, girando entonces el eje (6) ^

solida io Le la horquilla (3) y por ende a girar el brazo porta- 
cuchil as móvil (7), elevándolo y al retirarse el batán, la hor­

quilla (3) se separa de la rilina (14) y presiona contra el bra- 

10.- zo opu sto (4), haciendo basiular la horquilla (3) y por tanto 

girar 1 e.e (6) solidario d=l brazo móvil (7) de la tijera con 

lo cua! se cierra la tijera, se produce el pinzado del hilo (11! - 

y el si osi,guíente coxtado de . mismo y ulterior mantenimiento en 

sujecit ?, hasta una nueva fa ¡e de apertura de la pinza y licera- 

15.- ción d{ L h:.lo.

Se sobreentiende que en el presente caso serán vaviables 

cuantos detalles de fabricación no alteren, cambien o modifique? 

la esencia de la invención.

Descrito suficientemente el objeto de la invención, lo que 

20.- se declara como no conocido ri divulgado en España, comprende 

las siguientes reivinideaciones:



16.- MECANISMO PARA Ej CORTE Y RETENCION DEL HILO DE TR^'A 

DE ...LIKENTACION EN TELARES IÍN L^Z^úDERA, caracterizado por el 

hecho de que sobre e}. batán leí telar sin lanzadera se vincula 

la lase : oporte del cuerpo ó si mecanismo de corte y retención 

del hilo de trama de alimentación, el cual presenta un alojamien­

to i ara 1 a. boca sensiblemente en "U" invertida y de brazos desi 

guales d< la horquilla para el alojamiento del eje en cuyo extreno 

emeigente al exterior de un lateral del cuerpo del mecanismo, se 

encuentra vinculada la cuchilla móvil-pinza de las tijeras.

2 6 MECANISMO PARA EL CORTE Y RETENCION DEL HILO DE TRA­

MA D.3 ALIMENTACION EN TELARES SIN LANZADERA., según la anterior 

reivindicación, en el que sobre la base soporte emerge la cuchi­

lla ;stát;,ca y cerca del lateral del que sobresale el eje en el 

que se emuentra unida la cuchilla móvil de la tijera de forma 

que al de:cenóer la cuchilla móvil las dos cuchillas, ósta y la 

estática, quedan yuxtapuestas por sus filos.

36 - MECANISMO PARA EL CORTE Y RETENCION DEL HILO DE Th 

MA DE ALIMENTACION EN TELARES SIN LANZADERA, según las anterio­

res reiviidicaciones, en el que el mismo brazo portador de la j 

cuchilla tiene en el lado opuesto a ésta una prolongación laminar ' 

descendenle, que presenta una entalla perpendicular, inclinada, 

en la que se introduce el hilo provinente del alimentador y ro-
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zando, con mayor menor fuerza, con un tope perpendicular a 

su vez más o menos sobresaLíente, a voluntad, para que el ín­

dice de rozadura de ambas partes sea reblada a voluntad, se­

gún sea el grosor y clase del hilo de alimentación de trama 

para que una vez el hilo provinente del alimentador y condu­

cido su extremo por la entalla perpendicular contra la super­

ficie c el tope, al descender el brazo portacuchillas, su super­

ficie t e prensión adelantada en relación con la,.del borde de 

corte < e la cuchilla, se produce entonces el aprehendido del 

hilo, t.n conducción hasta el punto de pinzado del mismo y pos­

terior cortado con el filo de las cuchillas dispuestas en el 

propio brazo de accionamiento de ésta, en el soporte estático.

43.- MECANISMO PARA EL CORTE Y RETENCION DEL HILO DE 

TRAMA DE ALIMENTACION EN Tí LARES SIN LANZADERA., según las an­

teriores reivindicaciones, en el que la boca de la horquilla 

solidaria del eje de accior.amiento del brazo de la cuchilla 

móvil, pueda enfrentada a i.na i*ulina dispuesta en el extremo 

libre de un brazo unido a tn punto estático del telar y enfren­

tado a la horquilla de dicío soporte, con lo que con el movi­

miento de acercamiento del batán, el extremo del brazo se iu- 

troduc ̂ en la cámara de ale jamiento y por ende, en la boca de 

la horquilla de accionamierto del eje de giro del brazo porta 

cuchillas, de modo que la horquilla cabalga sobre.la rulina 

con sus dos brazos descendentes de inclinación diferente, si*



tuaios sobre st llanta, de nanera que por quedar inclinada la 

horquilla y sei sus brazos desiguales, el más corto permite la 

introducción de la rulina y, al continuar avanzando el batán 

el brazo nás lergo trasero choca con la llanta de la rulina y 

su presionado (ontra la misma, viéndose obligado a variar su 

posición ligeramente avanzaba en el sentido de retrasarse, gi­

rando entonces el eje solidario de la horquilla y por ende, a 

girar el brazo portacuchillas móvil, elevándolo y al retirarse 

el batán, la horquilla se separa, de la rulina y presiona contr 

el brazo opuesto, haciendo bascular la horquilla y por tanto 

girar el eje solidario del brazo móvil de la tijera, con lo 

cual se cr.erra la tijera, sa produce el pinzado del hilo y el 

subsiguiente cortado del mismo y ulerior mantenimiento en suje 

cion, hasta una nueva fase de apertura de la pinza y liberació 

de: hilo.

53.- MECANISMO PARA EL CORTE Y RETENCION DEL HILO DE 

TRJHA DE ALIMENTACION EN TELARES SIN LANZADERA.
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Todo ello tal y como se describe y reivindica en la memoria 

que antecede, la ..cual consta de DIEZ hojas escritas a máquina 

por una sola de sus caras y planos que se acompañan.

Barcelona,

¡
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