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REF: D/75179
-

EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Un aparato reproductor que presenta una plurali-
dad de formas de funcionamiento. E1 aparato incluye una
superficie mdvil de reproduccidn de imagen. En una ﬁrime—
ra modalidad de funcionamiento, se expone un documento si-
tuado en posicidn fija y se proyécta una imagen del mismo
sobre la superficie reproductora de imagen. En una segunda
modalidad, se expone un documento que se mueve a una prime-
ra velocidad sincronizada con la velocidad de la superfi--
cie movil reproductora de imagen, y se proyecta una imagen
del mismo sobre la superficie reproductora de la imagen
con el aumento que se desee. En una tercera modalidad, se
exﬁone un documento gue se mueveré’und segunda velocidad
sincronizada con la.velocidad de la superficie mdvil de
reproduccidn de imagen y se proyecta una imagen del mismo
sobre la superficie con une ampliacidn reducida. Se estable-
ce un dispositivo para seleccionar la modalidad deseada de
funcionamiento. .

ANTECEDENTES Y PLAN GENERAL DE LA INVENCION

Esta invencidn se refiere a un aparato reproduc-
tor de modalidades miltiples de funcionamiento, de prefe-
rencia del tipo electrostétografico. ELl aparato incluye
mediocs para copiar a partir de originales fijos o de ori-
gi?ales en movimiento, y para copiar con una ampliacidﬁ
reducida. )

Se emplean comercizlmente una variedad de mdqui-

nas reproductoras electrostatograficas que tienen dife-

rentes modalidades de funcionamiento. Uno de los tipos de -

mdquina utiliza un sistema de exposicidn del original en

movimiento, en c¢l que un documento original se mueve pa-
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sando por un sistema éptico fijo de ranura para proyec-
tar una imagen sobre la superficie fotoconductora mévil.
Estas mdquinas incluyen un medio para cambiar el grado de
ampliacidn de la imagen proyectada a fin de proporcionar
copias reducidas, Un ejemglo de esta clase de patentes es
la de EE.UU., N2 3,076.392, 2 nombre de Cerasani et al.

Se han adaptado otras mdquinas para copiar do-
cumentos originales en posicidn estacionaria en una varie-
dad de ampliaciones.o de reducciones, mediante el uso de "
un sistema dptico de exploracidn. Como ejempios de paten-
tes de esta clase fenemos las Patentes de EE.UU. nums
3.476.478, a nombre de Rees Jr.; 3.542.467 a nombre de Fur-
geson; 3.614.222 a nombre de Post; ¥ 3.837.743 a nombre de
Amemiya. Se ha utilizado otro intento en el sentido de
proyectar imagenes para reproduccidn en érados diversos
de ampliacidn a partir de un. original en posicidn estacio«
naria, que comprende la exposicidn en cvadro completo. Como
ejemplos de estas patentes citaremos las de EE.,UU. nums.
3,543,289 a nombre de Koizgumi, 3.687.544 anombre dQVMuller;
3.703.334 a nombre de Knectel; y la O0ffenlegungssherift ale-
mana 2.154.944 a nombre de Libby. _

Tas Patentes de EE.UU. 3.7034334 a nombre de
knectel ¥y 3.837.743 a nombre de Amenmiya indicadas mds arri-
ba son también importantes en cuanto que describen el uso
de un reflector separado o de reflectores afiadidos, respec-
tivamente que son situables selectivamente en el recorrido

dptico para cambiar la distancia conjugada del sistema dpti-

~co a fin de disponer ampliaciones diversas.

tas citadas mdouinas estan adaptadas para apor-

tar una o mds modalidades de copia, con diferentes grados
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de ampliacidn. Se d-ispone en el comercio de otras formas

de copiadoras de modalidades miltiples. Por ejemplo, en

la mdquina Xerox 3,100 LDC, se ha dispuesto un sistema

. dptico que permite que la mdquina copie un original en

posicidn fija, en una primera modalidad de exploraciénro

un original en movimiento en una segunda modalidad dptica
fija. Esta dltima forma es particularmente util para copiar
documentos mayores que el tamafio ordipario de la platina
de exposicidn. La Patente de EE,UU. num. 3.877.804 a nombre

de Hoppner ¢s ilustrativa de una mdquina similar en muchos

‘aspectos a la mdquina 3,100 LDC.

Se describen también aparatos reproductores con
caﬁacidad para hacer copias tan%évde originales en movi-
miento como fijos, .en la Patente de EE.UU. num. 3.833.286

a nombre de Vola y en el Boletin de IBM Teenical Disclosure
Vol 12, n® 1, pdgine 173, junio de 1.969.

Se ha comprobado gque resulta deseable aportar apa-
ratos reproductores de modalidades miltiples que posean las
caracteristicas unicas de la mdquina 3,100 IDC, con inclu~
sidn de su tamafioc extremadamente reducido, fero con la capa-
cidad también de copiarbcon reduccidn. El empleo de un sis-

tena dptico exploratorio en una modalidad de reduccidn pre-

‘senta una considerable complejidad segin se ha ilustrado

én las citadas patentes.

RESUMEN DE TA -INVENCION

Por consiguiente, de acuerdo con la presente in-

vencidn se aporta un aparato reproductor que comprende una

 superficie mdvil de reproduccidn de imagen, un medio para

exponer un documento en situacidn estacionaria en una pri-

mera forma de utilizacidn y para proyectar una imagen del
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mismo sobre la superficie de reproduccidn de imagen. Un

medio para exponer un documento que se mueve a una prime-

“ra velocidad sincronizada con la velocidad de la superfi-

cie reproductora de imagen en movimiento, en una segunda
modalidad de funcionamiento y para proyectar una imageﬁ
correspondiente sobre la superficie reproductora de la ima-
gen con un grado deseado de ampliacidn. Un medio para expo-
ner un documento a una segundz velocidad sincronizada con
la velocidad de la superficie de reproduccidn de imagen,
en movimiento, en una tercera forma de funcionamiento, ¥y
para proyectar una imagen correspondiente sobre la super-
ficie Totosensible eh movimiento, a un grado de ampliacidn
reducido en compéracidn con la ;mﬁliacién deseada. lLa segun-
da velocidad serd mayor que la primera. Se disponen también
medios para seleccionar una forma deseada de funcionamiento.
De preferencia, el medio correspondiente a la
primera modalidad incluye un érgano dptico para expiorar
el documento que se encuen%ra en sitvuacion fija, y el me-
dio corfespondiente 2 la segunda modalidad incluye un dr-
gano para fijar el drgano dptico de exploracidn en una posi-
cidn dada y un drganc destinado a hacer avanzar el documen—
to, para hacer mover a éste por el campo de exposicidn de
los dispositivos.fijos de exploracidn. El medio correspon-
diente a la tercera modalidad incluye mds preferentemente
uﬁ drgano paré cambiar la distancia conjugada del drgano
dptico fijo de exploracidn, incluyendo el medio de cambio

conjugado por lo menos un elemento Jptico independiente del

~Organo Sptico de explracidn que es selectivamente sifuable

en el recorrido dptico del drgano dptico fijo de exploracidn.

Se han dispuesto medios para trasladar la lente
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entre una posicidn de modalidad de base para la primera
y la segunda modalidad de funcionamiento, y una posicidn
de reduccidn para la tercera modalidad de funcionamiento..

De preferencia, el aparato reproductor comprende un apa-

_rato reproductor electrostatogrdfico en el gue la superfi-

- Id - . P .
cie movil de reproduccion de imagen comprende una supcer-—
ficie Fotoconductora y existe un medio pars cargar la super-
ficie y revelar la imagen electrostdtica resultante.

Asi pues, un objeto de esba invencidn es el de

aportar un aparato reproductor perfeccionade que incluye

una pluralidad de modalidades de funcionamiento.

Otro objeto de esta invencidn es cl de aporftar
un aparato segﬁn-inQicado que pasée medios para reproducir
documentos que se gncuentran en movimiento o que se man-
tienen en situacidn estacionaria. .

0tro objeto mds de esta invencidn es el de aportar
un aparato segin se ha expresado que posee medios para re-
producir documentos a un gfado reducido de ampliacidn, a
partir de un documento en movimiento.

Estos y otros objetos se hardn mds evidentes por
medio de los planos y descripcidn que siguen.

BREVE DESCRIPCION DE IOS PLANOS

La fig. 1 es una vista esquemdtice de un aﬁarato
reproductor segin una forma de realizacidn de la presente
invencidn. , |

La fig. 2 es una vista parcial superior del apara-

to de la fig. 1 que muestra el dispositivo de avance de los

documentos con la cubierta quitada.

Ia fig. 3 es una vista parcial en perspectiva del

sistema accionador del disrocitivo de avance de los docu-
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ﬁentos, de acuerdo con una forma de ejecucidn de esta.
invencidn,

Las figs. 44 y 4B comprenden vistas parciales
1atgrales que ilustran el funcionamiento del mecanismo de
seleccidn del accionamiento.

Ia fig. 5 es una vista en perspectiva de una

forma alternativa de realizacidn de un mecanismo accionador

conforme a esta invencidn.
*

Ia fig. 6 es wna vista cuperior de un aparsto
de transporte de lente y espejo de acuerdo con una forma

de realizacidn de esta invencidn.

Ia fig. 7 es una vista lateral parcialmente cor-

tada del aparato transportador de lente y espejo de la fig..
60 ’ 7
La fig. 8 es una vista frontal de un carro de

lente de acuerdo con una forme de realizacidn de esta in-

vencidn.
DESCRIPCION DETALIADA DE LAS FORMAS PREFERIDAS DE REALIZACION

Se ha indicado en el capitulo correspondiente
a los antecedentes de esta invencidn cierto nimero de
patentes que comprenden aparatos reproductores adaptados
para funcionar en una o mds modalidades de operacidn. Al-
gunos de los aparatos pueden reproducir imagenes a partir
dq un documento en movimiento o fijo y algunos de los
aparatos son capaces de hacer copias en una diversidad de
grados seleccionados de amplizcidn, incluyendo feducciones.

Cuando se intenta combinar estas modalidades de
funcionamiento en un solo aparato reproductor de una natu-
raleze bastante reducida, surgen problemas importantes de-

bido a la necesidad, en la modalidad de funcionamiento para
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‘cambiar ia conjugada en el lado de la lente correspondien--
te al objeto o imagen.

De acuerdo con la presente invencidn se aporta
un aparato reproductor de modalidades miltiples, que po-
see un sistema dptico extremadamente compacto, el cual
presenta tanto exposicidn a un original mdvil como a un
original fijo y las ventajas correspondientes a cada uno,
asi como por lo menos una modalidad de reduccidn median-
te exposicidn a un original en movimiento. El aparato que
vamos a describir couprende de preferencia un sistema dp-
tico Unico que permite la combinacidn global de las moda-.
lidades de funcionamiento. El sistema dptico preferido
incluye un espejd de adicidn péfa'formar une cavidad de re-
flexidn con uno de los otros reflectores del sistema Jpbi-
co a fin de proporcionar unsconjugeda aunentada.

Dé acuerdo con esta invencidn, el aparato repro-
ductor incluye una superficie mévil de reproduccidn de ima-
gen tal como una supérficie'fotosensible o fotoconductora.
Se han dispuesto medios para exponer un documento estacio-
nario en una primers modalidad de funcionamiento y para
proyectar una imagen del mismo sobre la superficie repro-
ductora de imagen. Se han dispuesto asimismo medios para

exponer un documento mdvil a una primera velocidad, sin-

cronizada con la velocidad de la superficie mdvil repro-

ductora de imagen en une segunda modalidad de funcionamien-

to y para proyectar una imagen del mismo sobre la superfi-

cie reproductora de imagen a un grado deseado de ampliacidn.

~Se han dispuesto medios para exponer un documento mévil a

una segunda velocidad sincronizada con la velocidad de la

 superficie mdvil de reproduccidn de imagen en una tercera
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modalidad de funcionzmiento y para proyectar una imageh.

del mismo sobre la superficie mdvil reproductora de ima-

‘gen a un grado reducido de ampliacidén si se compara con

el grado de ampliacidn deseado. L2 segunda velocidad es
superior a la primera. Existen medios para establecer una
seleccidn entre las respectivas modalidades de funciona~
miento.

En referencia ahora a la fig. 1, diremos gque se
ha representado en ella a modo de ejemplo una mdquina re- ’
productora electrostatogrdfica 10 que lleva incorporado
el aparato 11 de la presente invencién. Ia mdquina repro-
ductora 10 representada en la fig. 1 ilustra los diversos
componentes utilizados en ella.ﬁafa reproducir xerogréfi-
camente copias de un original, Si bien el aparato de la
presente invencidn estd particularmente bien adaptado para
ser vtilizado en una mdguina xerogrdafica reproductora, au-
tomdtica, 10, serd evidente por la descripcidn que sigue
que es igualmene apropiado‘para ser utilizado en una amplia
variedad de sistemas electrostatogrdficos y que su aplice—
cidn no se limita necesariamente a la forma particular de
realizacidn aqui expuesta.

Bdsicamente, el procesador xerogrdfico incluye un

“tambor fotoconductor P montado en disposicidn giratoria,

que estd sustentado sobre un eje horizontal 12. E1 tambor
e; accionzdo en la direccidn indicada, por lo que su super-
ficie fotoconductora es obligada a pasar sucesivamente por
una serie de estaciones de proceso xerografico.

Es bien conocida en la téenica la prdctica de

la xerografia que es tema de numerosas patentes y textos,

entre los gue se encuentran Electrophotography por Schaffert,
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publicado en'1965, y Xerogranhy and Related Processes,.

" por Dessauer y Clark, publicado en 1965. Por consiguiente,

expondremos aqui brevemente las diversas fases del proceso

en cuestidn, con referencia a la fig. 1. Inicialmente, la

superficie fotoconductora del tambor se cargae uniformemen~
te por medio de un generador de corona 13 situado dentro

de una estacidn dc¢ carga que s=e encuentra aproximadamente
en la posicidn correspondicnte a las doce horas, en el
tambor. Se hace despues avanzar la superflicie cargada del
tambor hasta una estacidn 14 de reproduccidn de imagen en
la que se proyecta una imagen luminosa de un documento ori-
ginal que se trata de reproducif, sobre 1z superficie cérga—
da del tambor, registrdndose asi sobre el tambor una ima-
gen electrostdtica latente gue contiene la informacidn de
entrada procedente del original. A continuacidn,'tras la
fase de exposicidn en la direccidn de rotacidn del tambor,
se halla una estocidn de revelado en 1la que se hara vigible
la imagen electrostdatica 1étente mediante aplicacidn de un
polvo de marcado electroscdpico (polve impresor) a la su-
perficie foto~receptora, en la forma bien comocida y utili-
zada en esta técnica. Se envia a continuecidn la imagen
ahora visible a una estacidn de transferencia 16, donde se

hace entrar en contacto mévil superpuesto una hoja de mate-

rial final de soporte, con 1la imagen formada por el polvo
iﬁpresor, y se transfiere asi la imagen de la placa a la
hoja de soporte, por medio de un segundo generador de coro-
na 16.

En funcionamiento, se gncuentra un suministro

de hojas cortadas sustentadas dentro de la mdquina por

medio de unz caja o reeccupidculo 17 para el papel. Se encuen-
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tra un par de cilindros alimentadores 18 dispuestos
pars ajustar funcionalmente con.la hoja situada por
encima dentro de la eaja, 2 fin de separar primeramente
1la hoja superior del resto del montén y hacer avanzar
despues dicha hoja al interior de la estacidn de transfe-
rencia en una relacidn de movimiento sincrénico hasta la
imagen revelada sobre 1a.superficie de la placa fotocon-
ductora. El movimiento de los cilindros de alimentacidn
estd coordinado con el de la superficie del tambor gira- v
torio, asi como con el de los demds componentes de la mg-
qulna a través del sistema principal de transm1s1on, con
lo que se. introduce la hoja de uoporte en la estacidn dc
transferenc1a en vn regi otro 0 ‘coincidencia adecuados,
con la imegen revelada en polvo impresor, sustentada sobre
la placa. xerogrdfica. Para una infofmacign mds amplia so-
bre este tipo de mecanismo de avance de las ho jas, haremos
preferencia a la Patente de EE.UU, num. 3.73L.915 a nombre
de Guenther.

| Despues de la transferencia, pero antes de la
nueva introduccidn de la porcidn impresionada .del tambor
en la estacidn de carga, se hace pasar la superficie‘de la
placa por una estacidn de limpieza 19 donde se elimina el
polvo impresor residual que queda sobre la superficie de
1a placa. Se recogen las particulas separadas de polvo im-
presor dentro de un recipiente donde se almacenan, sujetas
a su eliminacidn periddica, de :da mdquina.

Terminada la operacidn de transferencia de la

_ imagen, se separa la hoja de soporte portadora del polvo

impresor, de la superficie del tambor y se coloca sobre un

transporte mdvil al vacio 20 gue sirve para hacer avanzar
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la hoja de soporte hasta dentro de una estacidnde fusidn
térmica 21, donde se fija en permenencia la imagen cons-
tituida por el polvo impresor, sobre la hoja. La hoja de
coﬁia con la imagen fundida sobre ella es enviada desde

el fusor a una bandeja de recogida 22 donde se mantiene
la hoja hasta el momen%o en que el operador tiene oca-
sidn de sacarla de la mdquina.

Normalmente, cuéndo se accilona la copiladora en
fo}ma ordiﬁaria, se sitda el documento original que se
trats de reproducir con la cara impresionada haciavabajo,
sobre una platina de exposicidn, transparente, horizontal
23, y se ex%lora el original situado en posicion fija, por

medio del sistema Séphico mdvil 24, 11 sistema explorsdor

© 24 se compone fundamentalmente'de une lente 25 situada bajo

el margen derégho de la platina segin se wira la fig. 1,
Yy un par de espejos exploradores méviles cooperantes, 26
y 27. La lerte es bdsicamente un objetivo de media lente
provisto de una suﬁerfiéie reflectante 28 en la posicidn

de parada, para simular un sisteme= de lente completa. Los

dos espejos estan sustentados en forma deslizante entre

un par de carriles de guia paralelos, alineados horizon-

talmente (no representados). Para una descripeidn mds

‘amplia y mds detalles relativos a este tipo de sistema

de exploracidn dptica, haremos referencia a la Patente

~de EE.UU. num. 3.832.057, a nombre de Shogren.

En la prdctica, se hace mover el espejo 2§ que

llamaremo; aqui el espejo explorador de recorrido total

. de una posicidn de base, directamente por debajo del margen

izquierdo de la platina, a un extremo de la posicidn de

exploracidn, bajo el margen opuesto -de la platina. Se
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sincroniza ei grado de desplazamiento del espejo explo;-
rador con la velocidad ﬁeriférica de la superficie P del
tambor xerogréfico giratorio. Simultaneamente se hace
mover.el segundo espejo 27 en la misma direccidn que el
espejo explorador, en la mitad del recorrido exploratorio.
Al pasar ambos espejos a través de la superficie de la
platina, se refleja una imegen de cada zona incremental

de la misma reflejada por el espejo explorador, hacia el
segundo espejo, el cual por su parte dirige nuevamente la )
imagen al sistema de media lente. La superficie reflectan-
te situada en la posicidn de parada de la lente, devuelve
los rayos luminosos entrantes Y vuelve a dirigir los rayos
luﬁinosos hacia un espejo fijo 29>sitnado directamente por .
encima de la superficie del tambor, en la estacidn de expo-
sicién 14. De este modo, se enfoca una imagen de luz, £lui-

da, contentida de la informacidn de entrada procedente del

original, sobre la placa fotoconductora cargada.

~ Se dispone un muelle eldstico de devanado (no re -
presentado) para restaurar 1os espejos méviles a una posgi-
cidn de iniciacidn de exploracidn.

El aparato copidor 10 representado en la fig. 1
estd provisto de un dimentador de documentos 30. E1 alimen-
tador de documentos 30 es mdvil entre una primera posicidn
de almacenamiento, adyacente a la platina de exposicidn
23 y una segunda posiéidn operante por encima de la super-
ficie de 12 platina. Conmensursdo con la posicidn de la

estructura del alimentador por encima de la platina, el sis-

. tema dptico mdévil 24 se bloquea en una posicidn tal que en-

foca los documentos segin avanzan los mismos bajo la acecidn

del alimentodor de documentos por encima de la platina y
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registran una imagen luminosa fluvfda de la informacidn
de entrads sobre la superficie P de la placa foltoconduc-
tora mdvil. |

Con referencia a continvecidn mds especifica-
mente a las figs. 1 y 2, diremos cue se ha representado
el mecanismo 30 alimentador de documentos aséciado con la
presente invencidén. Durante las operaciones normales, es
decir, cuando se utilizan los dispositivos dpticos mdviles
para proporcionar una imagen luminosa Tluida del original
sitvado en posicidn estacionaria, se mantiene la esgtructura
alimentadora de documentos en una posicidn de reposo o
almacenamiento (segun representah las lineas punteadas de
la fig. 1) para équner tode la superficie de la platina y 7
proporcionar asi d operador une superficile mdxims de traba-
jo.

Para iniciar la modalidad de funcionamiento con
documentos méviles, el operador de la mdquina no tiene mds
gue hacer avanzar la estructura alimentadora de documentos
30 de la posicidn de almacenamiento a una posicién de avan-
ce de documentos, con la estructura alimentadora extendida
sobre el margen izquierdo de la superficie de la platina.

Fundementalmente, el mecaniesmo alimentader de Gocumentos

‘estard compuesto de dos secclones principales que inclui~

rén un puente fijo de soporte, gue se ha representado en
general con la referencia 31 y una seccidn de soporte mé-
vil de los cilindros alimentadores, que lleva en general

la referencia 32, E1 puente 31 estd constituido por dos

elementos de soporte, de extremo, que se extienden vertical-

mente, firmemente fijados al bastidor de la mdquina y sobre

los cuales va fijada una planckn horizontal 34. La seccidn
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de soporte 32 de los cilindros alimentadores estd sus-
tentada en disposicidn deslizante de la plancha hori-
zontal 34 por medio de un par de carriles de guia en for-
ma ‘de barre 37 y 38, alineados paralelamente, que estdn
sustentados en forma desligante por unos soportes (no re-
presentados) fijados por su parte a la cara inferior de

la plancha del puente. Queda asi sustendida la estructura
de los cilindros alimentadores de documentos, de la plan-
cha, de modo que puede mMOVerse libremente hacia atrds y *
hacia delante desde la posicidn de base o de almacenamiento
adyacente a la platina 23, a un2 posicidn extendida sobre
el margen izquierdo de la superficie de la platina.

' En la prdctica, al iniciarse el ciclo de con~
versidn de manipulacidn dei documento mdvil,’el.operador
de 12 mdguina toma un brazo de palanca 39.montado sobre
el extremo superior de la planche del puente y hace girar
el brazo en direccidn horaria, segun representado en la
fig. 2. E1 brazo de palanca estd unido funcionalmente a
un pifion segmentado 41 que éngrana con una cremallera 42
fijada a la estructura 32 de los ecilindros alimentadores.
El movimiento en direccidn horaria hace que -la estructura '
mévil de los cilindros alimentodores avance hacia la posi-
sidn de total extensidn o posicidn operante. La rotacidn
dél brazo en le direccidn opuesta produce el resultado
opuesto.

Moviendo manualmente la estructura 32 de sopor-
te de los cilindros alimentadores a la posicidﬁ extendida,

se cierran también fisicamente los contactos de un interrup-

tor ( no representado) para le modalidad de documentos

grandes, lo que hace que se envie uvna sefial al motor accio~
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nador principal de la mdquinz (no representado), accio-
nindose asi el motor. Al mismo tiempo, se envia igual-
mente una sefial al sistema de control 1dgico de la mdqui-
na, colocando asi la mdguina en una modalidad de funciona-
miento de una sola copia. Esta Ultima fase se requiere
para mover el sistema dptico de su posicion normal de re-
LR L Cd « & « P
posc que es la iniciacidn de la posicion de exploracion,

en el extremo izgquierdo de la =uperficie de la platina,'

al final de la posicidn de exploracicn, por debajo de la

estructura dé cilindros alimenluadores que se encuentra aho-
ra totalmente extendida. Sin embzrgo, durante esta fase
inicial de conversion no.se'encuéntra ningun original en
curso de proceso ¥y, por.consiguiénte,-no existe ﬁecesidad
de hacer entrar ho jas de copia en la copiadora. De hecho,
la entrada de una ho ja dé copiea duranﬁe’la;fage de conver-
sidn produciria un.éfecto daﬁino sobre los diversos compo-

nentes de 1la mdquina, asi como una confusidn en el sistema

‘programador y registrador de la mdquina. Para impedir que

esto suceda, se ha dispuesto un medio 60, tal como se ha
representado en la fig. 1, para inhibir la accidn del ali-
mentador del papel durante el'periodb en el que la mdguina

se estd convirtiendo a la modalidad de funcionamiento para

- documento mévil. El medio 60 también es dtil para bloquear

1oé»diqusitivos Spticos al término de la posicidn de explo-

-

racidn duranbte- la modalidad de funcionamiento para origina-

les mdviles . Comprende dicho medio 60 un mecanismo de blo-

queo que sirve tanto para desacoplar el drbol de accionamien-

to del sistema principal de transmisidn, como para mantener

los disposttivos dpticos rigidamente en una posicidn fija

para la exposicidn de los documentos mdéviles que avanzan
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sucesivamente a través de la estructura 30 alimentadora

de documentog.

Se pveuen obtener detalles mfs amplios del dr-

gano inhibidor y de blogqueo 60 examlnando el .contenido de

' 13 solicitud arriba indicada de EE.UU. num. 367.996, ¥y

de la Patente de EE,UU nume 3.877.804.

1a seccidn 32 de soporte de los cilindros ali-
mentadores de documentos mdviles, de la estructura del
alimentador de documentos, eété provista de dos juegos
de cilindros éoaxialmente alineados que comprenden un primef
Juego de cilindros accionadores 50 montado sobre un drbol

0o eje 51 y un ﬂCﬂundo juego de 0111ndros accionadores, suje-

tadorea, 52, montado sobre el 4drbol 53. Los dos ejes o dr-

boles de soporte de c111ndros estan ligados por medio de

una correa de sincronizacidn 54, por lo gue cada juego de
cilindros estd adaptado para girar en coordinacidn con el
otro juego de cilindros. El eje 57 estd dispuesto de modo
que se extiende mds alld de la péred terminal 55 dela seccidn
32 de soporte de cilindros del alimentador de dqcumentos
mdviles & tiene un engranaje 56 sustentado en disposicidn
giratoria por un embrague de resorte 57, normalmente ajus—
tado. Durante el funcionamiento, el engranaje 56 estd adap-

tado para engranar y desengranar respecto al engranaje fijo

‘accionado 58, segin se mueve la seccidn de los cilindros

alimentadores de documentos entre su posicidn de base ¥y su
posicidn plenamente extendida. Cuando se encuentra situada
en esta posicidn de total extensidn, segin representado en

1a fig. 2, el engranaje 56 ajusta con el engranaje 58, hacien—

do con ello que giren tanto los cilindros 50 alimentadores

de los documentos como los cilindros sujetadores 52. Direc—
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tamente por debajo del puente fijo y en posiciSﬂ adyacentér
al margen de la piatina se encuentra un juego de rodillos
prensores 59 (fig. 1) que estdn sustentados en forme ro-

tativa en el bastidor de 1a'méquina. Los rodillos prehso—

res estdn dispuestos en el bastidor de la mdquina de modo
que actdian en comln con los cilindros de alimentacidn 50
cuando el alimentador de documentos 30 estd en su posicidn
operante, para hacer asi avanzar el documento introducido
entremedias. Durante la operacidn, se hace pasar el docu-
mento por el campo de exposicidn de la estructura dptica
24 ahora fija y despues por la linea de trensidn entre los
cilindros de sujecidn 52 y la superficie 23.de la platina,
Los cilindros sujetadores 52 sirven para sujetar el documen-
4o ‘en contacto deslizonte con la superficie de la platina
segin se mueve el original frente a los dispositivos Spti-
cos y para hacer avanzar al documenio despues de que el
mismo sale de la accidn prensora de los cilindros 50 y de
los rodillos 59.

Los cilindros 50 y 52 del alimentador 11 repre-
sentado son continuamente accionados durante el funclonamien-
to de la mdouina, incluso aunque no esté avanzando ninguna
ho ja.

La mdquina cue hasta aqui hemos descrito es simi-
lgr en muchos aspectos a la copiadora mds arriba mencionzda
Xerox 3100 IDC. Es capaz de funcionar en una variédad de
moaalidades, con inclusidn de una modalidad exploratoria

en la que se explora uvn original fijo por medio del sistema

dptico mévil 24, asi como una modalidad de original mévil

en la que se mueve ¢l propio original en sincronismo con la

velocidad periferica del tambor, mientras se mantiene esta-
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cionario el sistema éptico. Esta dltima forma es util
solemente para una modalidad de una sola copia, en el
aparato descrito; sin embargo, facilita la copia y ori-
giﬁales que tengan un tamafio superior al de la platina.

De acuerdo con la presente invencidn, se ha
previsto otra forma mds de funcionamiento para una mdqui-
na reproductora. Esta modalidad adicional de funcionamien-
to comprende una modalidad de reduccidn en la que se redu-
ce la imagen del original de tamafio mediante el sistema )
Sptico para proyeccidn sobre la superficie fotosensible,

con lo que la imagen que se transfiere a la hoja de material

final de soporte se reduce de tamafio de modo similar. Con-

forme a la mdguina reproductora de esta invencidn, se efec-.
tha la modalidad de reduccidn mediante un sistema de exzposi-

cidn del originel en movimiento.

Para la modalidad de funcionamiento de reduccidn,
es necesario trasladar la lente 25 a fin de cambiar la dis-
tancia de conjugada entre la lente y los planes del obje~

40 o de la imagen. Ademds, es necesario hacer avanzar el

- documento frente a los dispositivos dpticos fijos 24 a una

velocidad superior a la velocidad periférica del tambor P.
Segin una forme de ejecucidn preferida de la
presente invencidn, se modifica el sistema dptico ante-

riormente citado de la patente Shogren en el sentido de

trasladar la lente e insertar un espejo de adicidn 60 en
el recorrido 6ptico a fin de cambiar la conjugade de la

platina 25 respecto a la lente. El sistema dptico que se

utiliza aqui es similar en la mayor parte de los aspectos

al descrito en la solicitud num. ~ (expediente de

Agente D/75091) a nombre de Spinelli ‘et al. El-sistema
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dptico de dicha solicitud prevé a-demdis del sisteme Jdpti-

co de la patente Shégren, un reflector adicional 60 situa-

ble sclectivamente en el recorrido Sptico para combinarse

con el espejo de medio recorrido 27'para formar una cavidad

de reflexidn y avmentar la distancia sl objeto para cambiar

el grado de ampliacidn. La lente 25 es mdvil con respec-

to0 al recorrido dptico para ajustur la distancia conjugadé.‘
Naturalmente, por la naturaleza de una media

lente 25 (Catadidptrica) con su reflector asociado 28, el

- recorrido dptico incidente a la lente y reflejado a través

de la lente forma un cierto dngulo respecto al eje geomé-
trico de 1a'1ente. Cuando un camﬁio de grado de'ampliacién
neéesitarque se cémpie la lente de posicidn, este cambio
debe hacerse teniendo en cuente lz divergencia del eje
geométrico de la lente y del recorrido 6ptico, En el sis-
tema dptico éescrito en la solicituvd citada de Spinelll et
al, la insercidn del reflector adicional 60 desplaza el
recorrido dptico 61 a 6L’ ¥y, por comsiguiente, la lente

25 con su reflector de lente 28 sc desvia para satisfacer
las exigencias de distancia conjugada y permanecer centra-
da sohre el recorrido dptico (1linea principal) 61/

' Una caracteristica vnica de este sistema dptico
es la de que el espejo adicional 60 no forma parte de la
disposicidn dptica de exploracidn, de modo que n& se pre-
ciéan ajustes en las transmisiones de los espejos de explo-
racidén, independientemente de la modalidad éeleccionada de

ampliacidn. La disposicidén de un espejo adicional 60 in-

dependiente del sistema dptico de exploracidn, que se puede

situar dentro y fuera del recorrido dptico del sistema dp-

tico de exploracidn presenta otra ventaja, la que se refie-
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re a la re&uccidﬁ de masa de la estructura de eSpejos'ex—'
ploradores, comparada con 12 técnica anterior. El sistema
Sptico 24 aqui propuesto es muy superior al ‘de la téchica
precedente, ya que durante la operacion de exploracidn, los
carros de recorrido complefo y de medio recorrido solo trans-

portan un espejo 26 y 27, respectivamente, lo que significa

una masa Ge exploracidn reducida al minimo y problemas dind-

micos reducidos.

Habiendo asi descrito las caracteristicas bdsi- *
cas de un aparato reproductor 10 a modo de ejemplo, confor-
me a esta invencidn, llamamos ahora la atencidn sobre los
elemtos especificos del aparato que permite 1llevar a efec—
to 1la modalidad de fpncionamienfb én reduccidn.

Con referencia a continuacidn a las figuras 2 a
4, diremos gue se ha representado aqui en-mayor detalle el
sistema de transmisién para el alimentador de documentos
30. E1l sistema accionador o de transmisidn incluye un primer
par de engranzjes que ajusfan entre si 56 y 57, los cuales
comprendén un par de engranajes de baja velocidad. El engra-
naje 56 montado en el eje 51 de cilindro estﬁ sustentado
en el mismo en disposiciEn rotativa y ligado al mismo por
un embrague de resorte 57 de disefio ordinario, tal como
los embragues num, 15 gque expende la Reell Precision Manu-
facturing Company, St. Paul, Minnesota. El embrague 57 re-
pfésentado incluye un elemento de resalto B que va fijado al

eje 51, y un muelle (no representado) se encuentra liado en

torno a un resalto (no representado) sobre el engranaje 56

'y va fijado al elemento en resalto B por un extremo y a

una abrazadera de trinquete C por su otro extremo. E1 muelle

est4 dispuesto de modo que normalmente envuelve estrechamente
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el resalto del engranaje de rueda libre 56 para ajustar

el engranaje 56 al eje 5l. Se pueden encontrar més'detalies
sobre el par de engranajes de baja velocidad-y la disposicidn
del embrague de resorte en la citada Patente de EE.UU. no
%.877.804, a nombre de Hoppner. Se ha dispuesto un interrup-
tor de paso 90 en la cabeza del alimentador que.tiene un vas-
tago 91 destinado a ajustar con la abrazadera de trinquete
para desajustar el engranaje accionador 56 del ;je 51 de c¢ci-
1ipdro con el fin de detener los cilindros 50 del alimentador
30 de documentos. Cuando el véstago 91 ajusta con la abraza-
dera C, el muelle gue se encuentra dentro de la abrezadera

se distiende de modo que se retira de su ajuste con el re-
salto del engranaje 56 que girard entonces libremente.

De acuerdo con una forma de ejecucién, se han pre;V
visto unos pares de engranajes adicionales de yelocidad pro-
gresivamente superior,respectivamente en el &rbol accionador
9% y en los ejes 51 de cilindros. En la forma de realizacion
de las figuras 2-4, se ha dispuesto un solo par adicionalk de
engranajes 70 y 71. EL engranaje 71 situado sobre el &rbol
accionador 93, va fijade al mismo. El engranaje 70 situado
sobre el eje 51 de cilindro estd sustentado en forma rotativa
con respecto al mismo por medio de un embrague de resorte de
un modo similar al engranaje 56.

Tanto este embrague como el embrague an%eriormente
ci%ado 56 son del tipo de carrera suplementaria. Normalmente,
el embrague 72 estd ajustado y se puede desajustar mediante

el retén 77 del mecanismo de cambio de velocidad, al inter-

ceptar la abrazadera de trinquete C. Cuando queda ajustado,

el embrague 72, es adelantado el embrague 57, de modo que'se

regula la velocidad del mecanismo mediante el par de engra-
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najes 70 y 71 de alta velocidad., Para cambiar a una veloci-
dad més baja, que se puede empleaf, por e jemplo, para copiar
en la proporcién de uno a uno, 0 para una re@uccién menor,
el retén 77 ajusta con la abrazadera de trinquete C del em-—
brague de alta velocidad 729 desajustando asi los engranagjes’
de alta velocidad 70 y 71 dél eje 51 de cilindro. Se hace
girar entonces el eje 51 de acuerdo con la velocidad impartida
por el par de engranajes de baja velocidad 56 y 58, mediante
el embrague ajustado 57. En esta situacibn, no se adelanta =
el embrzgue de alta velocidad 72, sino que el mismo es desa-
Jjustado.

Por consiguiente, de acuerdo con la presente in-
vencién, aportando pares de engranajes_adicionales de veloci~-
dad superior y embragues asociados de carrera/suplementaria,'
se hace posible cambiar la velocidad de los ci}indros accio-
nadores 50 del alimentador 30 de documentos a la velocidad im~
partida por el par de engranajes dé velocidad superior,que
poseen un embrague ajustado. Se sobrepasa asi la marcha de
todos los pares de engranajes de menor velocidad y sus em-
bragues.

E1 mecanismo de cambio de velocidades comprende
un elemento interruptor-conmutador de tipo mariposa 76 sus-—
tentado en posicidén giratoria por la cubierta 75 del alimen-
tador de documentos. El retén 77 de la abrazadera de trin-
quéte cstd también sostenido en forma giratoria por la cu-
bierta del alimentador de documentos y ligado por medioc de la

pieza de enlace 78 al conmutador de mariposa 76. Un muelle 80

situado entre el elemento de cublerta 75 y el retén 77, im-

pulsa al retén a ajustar con la abrazadera de trinquete C

del embrague 72 correspondiente al engranajé de alta veloci~
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dad. S-e ha previsto una ranura 79 de movimiento perdido

en la piega de enlace 78 para el'movimiento del retén 77
originado cuando su extremo intercepta la abrazadera de
trinquete C en una posicién distinta de la posicidn del
retén. La abrazadera de trinquete continuari girando con el -
engranaje 70 y el embrague 72 hasta que el extremo del retén
intercepte la porcidn de retén de la abrazadera de trinqueté,
segfin representado. La ranura 79 de movimiento perdido per-
mite el movimiento del elemento 77 de retén durante este
periodo, incluso aunque haya sido pienamente accionado el
propioc conmubtador /6.

El botdén de parada 90 que es similar al descrito en
la‘fatente de EE.ﬁUi ne 3,877.80%, incluye un véstago adi-
cional 92 para interceptar la abrazadera de ?rinquete C dels
embrague 72 del engranaje de alta velocidad.,ﬁe pueden de-
tener 1os cilindros 50 oprimiendo el botdn de PARADA que des~

ajusta tanto el engranaje de alta velocidad 70 como el en-

granaje de baja velocidad 56,del adrbol accionador 51 del

alimentador de documentos.

Se ha previsto un conmutador 88 de cambio de moda-
lidad, que estd fijado a la cubierta 75 del alimentador de
documentos y que se puede interceptar mediante una espiga 86
montada excéntricamente en el accionador 76 del interruptor-
conmutador de mariposa. El conmutador 88 de cambio de moda-
lidad se utiliza para acondicionar el aparato 70 en la moda-

lidad apropiada de funcionamiento. Por ejemplo, si se sitda

el accicnador 76 del interruptor en la posicién de reduceiédn,

~tal como en la figura #A, de modo que queden ajustados los

engranajes 70 y 71 de alta velocidad, el conmutador 88 de

modslidad se cerrard, lo que haréd que la lente 25 y el es-
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pejo adicional 60 queden situados en la disposicién apropia~
da para copiar con reduccidn, segin aparece en lineas pun-
teadas en la fig. 1. De manera similar, al liberar el con-
mutador de modalidad 88 cuando se desvia el élimentador de
documentos fuera y sobre la platina o cuando se mueve el
accionador 76 del conmutador a la posicidén de no reducciodn,
se condicionard el aparato 10 a regresar a la forma de fun- -
cionamiento de.uno a uno;o-a otra modalidad deseada, y ello
serd motivo de que la lente 25 y el espejo adicional 60 pasen
a quedar situados en sus posiciones de base, seglin se ha
representado en lineas de trazos continuo, en la figura l.

7 Como parece que la modalidad de reduccidén es la
modalidad menos utilizada, se ha previsto un medio automé-
tico ﬁara hacer volfer el aparato a la modalidad de uno a
uno o a otra modalidad bésica. Se ha dispuesto un cambio
automidtico de modalidad de funcionamiento en ia forma es-
tructural representada en las figs. 1-4 cuando se hace pasar
el alimentador 30 de documentos sobre la platina 2% a con-
tinuacidn de la operacidn dg copia con reduccidén. Este cambio
automidtico de modalidad se realiza conforme al modo de eje-
cucién representado, por la espiga 86 situada sobre el accio-
nador 76 del conmutador, la cual entra en ajuste al moverse
el carro a la posicidén situada sobre la platina, mediante un
elemento de resorte 85, para llevar de nuevo al accionador 76
del conmutador a su posicidn correspondiente a la modalidad
normal.

Con referencia a la figura 4A, diremos que se ha

representado el mecanismo de cambio de velocidad con el

alimentador 30 de documentos fuera de la platina, y con el

accionador 76 del conmutador cn Ja nesicidu de reduccibén.Esto
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ocurriré si se separa el alimentador de documentcs de la
platina mientras se encuentra el conmutador 76 en ia posicidén
de reduccidén. Al moverse de nuevo el alimentador de documentos
a su posicién sobre la platina 25, ya sea para copiar'docu~
mentos grandes, ya sea para alimentar documéntos en serie,
o para copiar en reduccién, el resorte laminar 85 intercep-
tard la espiga 86 del accionador del conmutador y hard que ‘
gire éste a la modalidad bésica o posicién de menor velocidad,
seglin representado en la figura 4B. El resorte laminar 85 se
desvia entonces y pasa bajo la espiga 86, mientras el carro
%32 contin®a su movimiento sobre la platina. De este modo, no
es posible que el alimentador 50'de documentoé quedersituado
fuera y sobre la platina 23 perﬁénéciendo el aparato 10 en
una modalidad de reduccidn. El aparato, al situarse nueva-
mente el alimentador de documentos sobre la platina, paséria
auvtomdticamente a la modalidad badsica. Por consiguiente, in-
corporando un mecanismo 85 y 86 de retorno del accionador del
interruptor, con arreglo & ésta invencidn, se condiciona au-
tomSticamente el aparato 10 para una modalided de base,de
copia, al moverse el alimentador 30 de documentos hacia fuera
y sobre la platina, como>continuaci6n a una carrera de copia
con reduccidn. 7

El aparato automético cambiador de modalidad que
quéda descrito, es efectivo para cambiar la modalidad de
funcionamiento’'al moverse el alimentador 30 de documentos a
la posicién sobre la platina 23, después de haberse desviado

de la misma. Si se desvia el alimentador de documentos de

.la platina en la modalidad de reduccidn y se desea después

vtilizar la modalidad de funcionamiento en éxploracidn,

la légica de la miquina realizard este cambio de modalidad
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y 1llevard a la lente y alespejo adicional & sus posiciones -
apropiadas de base. De modo alternativo, si se desea, podria
utilizarsze un sistema de tipo mechnico similar al qﬁe se ha
descrito mds arriba, que cambiaria automdticamente el ac-
cionador del conmutador a-}a posicibén de modalidad bésica
al moverse el alimentador de documentos hacia fuera de la
platina.

En el aparato 10 descrito hasta aqui, sblo se
han dispuesto un par 70 y 7). de engranajes de alta velocidad,
que por su parte solamente proporcionan una modalidad de
reduccibn adicional. Es posible, de acuerdd con la precente
invencidn, disponer de otras modalidades de reduccidén con
valores de reducciéq o ampliacién diferentes, mediante el
uso Ge pares adicionales de engranajes. )

Con referencia a la figura 5, diremos que se ha
representado un sistema accionador constituido por un sis-
tema de tres velocidades que tiene tres juegos de pares de
engranajes, los cuales impérten grados de velocidad en au-
mento al gje 51 del cilindro del alimentador de documentos.
Tres engranajes de entrada 58', 71L' y 95 estén sustentados
¢oaxialmente por un 4rbol accionador,de entrada,93', ¥ tres
engranajes de salida 56', 70' y 96 se encuentran sustentados
en disposicibn giratoria en torno al eje 51' de cilindro,por
medio de unos embragues de resorte envolvente, de carrera
s&plementaria g7, 72V y 97. Es indiferente el lado del en-

granaje 56', 70' o 06 en el que estén dispuestos los em-

bragues de resorte 57', 72' ¥ 97, ya que todos ellos actian

. en la misma forma, es decir, ajustando el engranaje al

eje cuando las abrazaderas de tringuete quedan libres para

girar y desajustando el engranaje del eje cuando las abraza-
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deras. de tringuete reciben la accidn de un elementc de btope
o de retén,

Ia velocidad del eje 51' de cilindro estéd gober -
nada por la velocidad del embrague 57', 72' o 97 del engra-
naje de mds alta velocidad, con el que ajuste. Unos solenoides
100 y 101 accionan los elementos de retén 99 y 98 con res-
pecto a los embragues 72' y 97 de los engranajes de alta ve-
locidad. Para obtener la velocidad mis baja, ambos elementos
de tope 99 y 98 accionados por solenoide deberén ajustar con
sus respectivas abrazaderas de tringuete C para desajustar
los respectivos engranajes de mids elevada velocidad 70' y
96 del eje 51' de cilindro. Para conseguir la velocidad in-
termedia, s6lo deberd ajustar el elemento de tope 98 de més
alta’velocidad con el embrégue 97 del engranaje de velocidad
superior, desajusténdolo asi del eje 57' de cilindro. Se
sobrepasaré éntonces el embrague 57' del engranaje de veloci-
dad més baja.- Para proporcionar la velocidad més elevada,
deberin desajustarse los elgmentos de tope 98 y 99 de todos
los embragues. El par de engranajes 95 y 96 de més alta ve-
locidad, mediante suembrague &justado 97, gobernardn la ve-
locidad del eje 51' de cilindro, siendo rebasados a través
de sus embragues los pares de engranajes de velocidad menor.

De este modo, es posible, de acuerdo con la pre-
sente invencidn, aportar un mecanismo de transmision extre-
ma&amente simple para un alimentador 30 de documentos,que
permite la seleccidn de una pluralidad de velocidades dis-

tintas para el alimentador, de manera gue éste podré fun-

cionar produciendo imdgenes de distintos aumentos o reduc-

ciones por medio de exposicidén del documento en movimiento.

Habiendo asi descrito un mecanismo apropiado
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para cambiér ia velocidad a la cual harid avanzar los docu-
mentos el alimentador %0, frente al sistema Optico fijo
24, y para devolver autométicamente el mecanismo a su po-
sicién de base, llamaremos ahora la atencidn sobre los me-
canismos destinados a trasladar la lente 25 a su posicidn
apropiada para copiar con reduccidén y para situar el espejo
adicional 60 dentro y fuera del recorrido 6ptico.

Con referencia a continuacidén a las figuras 1, 6
v 7, diremos que se ha representado en ellas un aparato 110«
para trasladar la lente 25 y el espejo 60 entre su posicién |
de ampliacidén, de base, (representada en lineas de trazo con-
tinuo en la fig. 1) y su posicidén de reduccidn de tamafio
(representada en la fig. 1 en lingas de trazos). El aparato
110 incluye un elemeﬁto bastidor 111 adaptado para ser mon- )
tado en la miguina iO a fin de proporcionar la disposicidn
representeda ‘en la fig. 1. Se han fijado un paf de carriles de
guia espaciados y paralelos 112, al bastidor, los cuales es-
t4n inclinados hacia arriba y lateralmente. Se ha dispucstor

un carro 115 para la lente que se encuentra sustentado en for-

ma deslizante y giratoria sobre los carriles 112 por medio

"de unos cojinetes esféricos 116. La lente estd fijada al

carro por medio de cualquier organo ordinario. Esta disposi-
cién proporciona un movimiento relativemente fécil del carro
115 de la lente a lo largo de los carriles 112, aunque tal
movimiento sec efectuadd con inclinacidn lateral y hacia
arriba,y el carro de la lente gira,

El uso de cojinetes esféricos 116 permite al carro
de la lente girar sobre su eje con respecto al plano de los
ﬁarriles 112. De esta manera, es posible trasladar la lente

25 entre su posicién de base y su posicidén de reduccidn, y
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también hacer girar la lente a fin de dirigir nuevamente

el recorrido 6ptico en una u otra posiciones, para evitar
el vifietado. E1 vifietado comprende la pérdida de una porciéﬁ
de la imagen por la interferencia de uno o més eiementos en
el recorrido éptico 61'. Estos elementos, por ejemplo los
carros de espejo o los elementos de bastidor situados en la
cavidad éptica, interfieren los trayectos luminosos y blo-
quean partesde los mismos, reduciendo asi la calidad de la
imagen resultante. El sistema 6ptice 24 que se ha descrito
estd adaptado para utilizarse en miguinas muy compactas o
reducidas. Con un sistema Optico gue ocupe poco espacio

es dificil disponer posiciones miltiples de la lente y un

espejo adicional y otros elementos 4pticos y bastidores, en

una instalacidn en la que no plantee un gravg'problema el
vifietado.

Para reducir la posibilidad de vinetado, se ha
comprobado que resulta deseable inclinar la lente 25 en
un eje geométrico o planoc generalmente horizontel para hacer
rebotar los trayectos 61" de los rayos luminosos a fin de
reducir al minimo la interferencia de objetos en la cavidad
optica. Por consiguiente, de acuerdo con la forma de reali-
zacidn representada, diremos que el carro 115 de la lente
es capaz de inclinarse sobre un eje geométrico en general
horizontal, entre determinados limites de orientaciones.
La‘orientacién.dela lente 25 segln representado en el extremo

respectivo de las posiciones de recorrido del carro 115 se

establece mediante topes ajustables 117 contra los cuales

se impele el carro. Tres topes 116 o 117 de tipo de tornillo,

ajustables, sustentados por el bastidor 111 en las respecti-

vas posiciones de extremo de recorrido, sirven para orientar



10

15

20

25

30

- 31 -

el plano del carro de la lente.

Fn la forma de realigacién representada en 1a’
fig. 7, lalente 25, en la posicidn de modalidad bésica
(representada en linea de trazos) estd orientada en O grados
respecto a la vertical V. En la posiciénﬁe modalidad de
reduccién (representada en lineas de trazo continuo), no obs-
tante, para reducir el viflietado causado por el espejo 26
de recorrido completo, se ha inclinado la lente 25 sobre el
eje geométrico horizontal de modo que estd formando un &n- ,
gulo de @ - X con respecto a la vertical V.

Como los cojinetes esféricos 116 permiten que el
carro 115 de la lente pivote libremente sobre un eje hori;
zontal, mientras corre sobre los-carriles 112, se han pre-
visto unos asientos il9 sobre por.lb menos un lado del carrin
para limiftar su gra&o de movimiento giratqrid’hasta un grado
razonable requerido para cambiar la orientaciéh de la lente.
Tos asientos 119 van fijados al carro 115 de la lente y
gquedan espaciados en una distancia. deseada por encima de los
carriles 112 a fin de restringir el grado al cual puede
girer el carroc con respecto‘al plano de los carriles.

Para impulsar el carro 115 de la lente contra
los topes 117 en su extremo respectivo de las posiciones de
recorrido, se ha concebido un mecanismo de concordancia 120,
Ei mecanismo de concordancia 120, en conjuncibén con el sis-
tema de transmisidn 120 es efectivo para impeler el carro
115 de la lente firmemente contra los elementos de tope 116
o 117, de modo gue cumpla su deseada orientacidén y quede libre
de movimientos debidos a vibracidn u otras causas.

£l sistema de transmisién 130 para el aparato 110

de traslado de la lente comprende un motor 131 ligado por
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* medio de una correa de sincronizacidén 132 a un cabrestante

133 fijado al eje 134 montado'giratorio en posicidn ad-
yacente a unorde los carriles 112. Un segundo cabresbtante
135 montado coaxialmente al eje 134 estd ligado mediante una
correa de sincronizacidn 1%6 a un btercer cabrestante no re_ -
presentado fija&o al eje 138 montado en disposicidn gira-
toria en el bastidor 111 adyacente al carril 112 del lado
opuesto. Una polea transmisora 139 esté montada también co-
axialmente en cada uno de los ejes 134 3y 138; adyacente a
un extremo de cada uno de los respectivos carriles l1ll2.
Junto al otro extremo de cada unc de los respectivos carriles
112, una polea loca 140 se encuentra sustentada en forma
rotatoria por el bastidor 1ll.Un pablq transmisor sin fin en
forma de lazo cerrad6 141 ée encuentra dispuesto en torno a
cada polea transmisbra respectiva 139 y de la correspondiente
polea loca 140 adyacente a cada uno de los cafriles 112.
Cada lazo de cable 141 incluye un elemento en forma de bola
142 fijado al cable.

El carro esté 1i$ado al cable transmisor 141 por
medio del mecanismo de concérdancia 120 que comprende unos
resortes laminares espaciados entre si 121 montados a cada
lado del carro 115 de 1la lente. Cada resorte presenta una
ranura 123 por la que pasa el cable transmisor 14l. El ele-
mento en forma de bola 142 queda atrapado entre los respec-
tivos resortes, laminares 121 y 122 y proporciona el ajuste
accionador entre el cable 141 y el carro. Cuando se trata de

hacer avanzar el carro 115 de la lente en determinada di-

reccién, queda la bola a tope con el resorte laminar 121 o

122 en oposicidén a dicho movimiento y hace que el carro

'aﬁance bhasta que llegue a los elementos de tope ajustables
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117. -

Se hace funcionar el motor 131 durante un inter-
valo deseado a continuacién de ser interceptados los ele-
mentos de tope por el carro. Este intervalo adicional en el
funcionamiento hace que el resorte laminar 121 o 122 se
desvie y que impulse al carro 115 contra los topes. Cuando
se hace avanzar al carro 115 en la otra direccidn, es ajus—‘
tado el resorte laminar opuesto 121 o 122 por la bola 142
del cable transmisor 141 y se hace asi avanzar el carro hagta':
los topes opuestos 117. De nuevo se acciona el motor durante ;
un intervalo que sigue a dicho ajuste para desviar el Tesorte
laminar opuesto a fin de aportar el impulso requerido del
carro contra los topes. T

Se han dispuesto‘unos interruptores 150 y 151 que“
detectan el final de las posiciones recorri@o del carro
115 de la 1énte, para detener el motor 131 en el momento
apropiado. Los interruptores 150 y 151 se pueden utilizar
también para detectar atascps en el mecanismo de tmslado ¥
para acdndicionar el aparato 10 a fin de que copie en la
modalidad bisica o en las modalidades de reduccibén respec-
tivamente. '

El carro 115 de la lente estd provisto de un me-
canismo de concordancia 160 destinado a impedir que se atas-
gue mientras se desplaza a lo largo de los carriles espacia-
dés y paralelos 112. El mecanismo de concordancia estéd si-
tuado en un extremo del carro. El carro 115, segin se indica

mis arriba, sustenta unos cojinetes esféricos 116 en ajuste

_deslizante con los carriles 112. El dispositivo de concor-

dancia 160 comprende dos resortes laminares 151 fijados al

elemento principal 162 del carroe DOT un extremo y fijados
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. por su otro extremo a un elemento de soporte del cojinete

163 espaciado del carro principal 162. Los resorteslami-
naresl6bl establecen una concordancia lado a lado, ya que
permiten que el cojinete 116 del soporte 163 se desvie
acercdndose y alejéndose del otro cojinete 116 que esté
sustentado por el elemento principal 162 del carro. Los ele-
menbos eldsticos 161 no permiten, sin embargo, que el soporté
14% del cojinete se mueva fuera del plano del carrc 115.

De este modo, se evita todo atasco en el traslado de la
lente, ya que el elemento 163 de cojinete sustentado por el
resorte laminar es concordante de los cambios en la dis-
tancia entre los carriles 112.

Se ha dispuesto también-un mecanismo pars el
transporte del espejo de adicién 60 de su posicién inope~
rante fuera del recorrido déptico, a su posiciép operante,
para proporcionar la cavidad de reflexidn anteriormente des-
crita conforme al sistema Optico de Spinelli et al. El espejo
adicional 60 estéd sustentado por un carro montado en forma
giratoria 171, que comprende un elemento de soporte horizon-
tal 172 y dos elementos laterales 17% fijados en forma gira-
toria a 1a estructura 111 del bastidor. Se ha dispuesto un
elemento ajustable de tope que comprende un tornillo 174
para interceptar una espiga 175 fijada a uno de los elementos
giratorios laterales 173 del carro. El elemento de tope 174
es.efectivo para ajustar exactvamente la posicidén operativa
del espejo 60. E1 carro giratorio 171 estd dispuesto para
girar sobre un eje geométrico sensiblemente horizontal.

El sistema sccionador 180 para el carro giratorio

171 comprende un cable 181 fijado por uno de sus extremos al
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eje 134 y adaptado para enrollarse sobre el mismo, y & una
porcién de cubo o buje 176 de un elemento lateral pivotanfe
173 del carro por su otro extremo. Se interpone un muelle
182 en el cable transmisor para efectuar la concordancia.
Una polea loca 183 fijada al bastidor 111 de los dispositivos
dpticos, se utiliza para dirigir apropiadamente el cable
transmisor. Se impulsa elédsticamehte el carro 171 hacia su-
posicidn inoperante por medio de un muelle 184 fijado al
bastidor 111l de los-dispositivos bpticos por un extremo, y *
excdntricamente al cubo 176 por su otro extremo. Al girar el
eje 134, se enrolla sobre el mismo el cable transmisor 181
ligado al carro 171 del espejo adicional, lo que hace girar
al espejo 60 sobre su eje hasta su posicidn operante contra
la accidn del muelle de traccidén 184, Se utiliza un solo “
motor 131 tanto parﬁ accionar el carro de la lente 115 como
el carro 171 del espejo adicional. Se ha dispuesto el muelle
de concordancia 182 ya que el espejo 60 girarid a su posi-
cién operante antes de que ia lente 25 alcance su posicibn
de reduccién. Cuando el carro 171 del espejo entra en con-
tacto con el tope 174 continﬁa expandiéndose el muelle 182,
mientras el Arbol accionddor 134 continda enrollando el
cable al tiempo que avanza el carro de la lente. De este
modo, un solo motor accionador 131 es utilizable para ac-
cionar ambos elementos épticos 25 y 60, incluso si no coin-
ciéen los periodos de tiempo requeridos para su traslado
completo.

Se ha hecho notar m&s arriba que la lente esté
dispuesta para ser trasladada tanto hacia arriba como la-
teralmente. E1 movimiento ascendente de la lente es funcidn

de la geometria 6ptica y ayuda a reducir el vihetado. El mo~
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" vimiento lateral de la lente tienc como finalidad mover

el borde de la imagen resultante sobre la hoja de copila

a una coincidencia adecuada en la misma. No es esencial, de

acuerdo con la presente invencion,mantener un borde comfiin

de registro o coincidencia en la hoja de copia, tanto para

1a modalidad operativa de base como para la de reduccidn.
Fn el sistema 6ptico descrito, el cambio de la

distancia conjugada efectiua cambios en la ampliacidon de la

imagen proyectada segin la relacidn siguiente:

——— —

TC = £+ f + £f 4 fm
m
Cos ©¢ : Cos &%
donde: ) -
TG - Conjugada total
£ - Longitud focal, de la lente
m -~ Grado de aumento '
£
1L X
I ig - Conjugada objeto
Cos 4
L :
L2 fm - Conjugada imagen
Cos & '

Angulo entre el eje Optico y el
eje de la lente

Para los fines de esta solicitud, la conjugada
total se define como la distancia'a lo largo del rayo prin-
cipal que parte del plano del objeto o del plano de la imagen.
La-conjugada del objeto se define como la distancia a lo

largo del rayo principal desde el plano del objeto al primer

punto nodal de la lente, ¥ la conjugada de la imagen se define
como la distancia a lo largo del rayo principal que va del

| plano de la imagen al segundo punto nodal de la lente.

El medio -de cambio de la conjugada, de acuerdo

" con esta invencidn se ha descrito como situado sobre el lado

de la lente correspondiente al objeto; no obstante, seri
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ev}dente que si se desea, se puede emplear un medio de cam
bio de la conjugada del lado de la lente correspondiente -~
a la imagen.

La velocidad sincronizada segin el término que —
aqui se utiliza se refiere al hecho de que 1s superficie -
de reproduccidén de imagen y el documento se mueven simulté

neamente a un grado de velocidad proporcional o relaciona-

1 . - PR e | - 5 1 1
4o, pPOr ejempls 838 Wueven & mismors veleeidades relati-

.

vas para una ampliacién de uno a uno, o se puede mover el -
documento a una velocidad mayor que la superficie reproduc-
tora de imagen para una modalidad en reduccidn.

Las patentes, textos ¥y solicitudes especificamente
indicadas aqui se pretende sean incorporadas como referencia

a la presente descripcidn. .

-

Si bien se ha descrito esta invencidn con referen-
cia a la estructura aqui expuesta, no queda neceséfiaﬁente -
limitada g los detalles apuntados, sino que esta soiicitud -
se pretenda cubra aquellas médificaciones o cambios gle pue-
dan entrar en el Ambito de las reivindicaciones que siguen.

Fn resumen, la Patente de Invencidén que se solici-
ta deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en-un aparato reproductor
de imagen de documentos que incluyen una superficie de re-
produccién de imagen que se mueve durante el funcionamien-~
to, un medio para exponer un documento fijo en una primera
modalidad de funcionamiento y para proyectar una imagen del
mismo sobre dicha superficie reproductora de imagen, un ne-
dio para exponer un documento en movimiento a una primera -

velocidad sincronizada con la velocidad de dicha superficie
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reproductora de imagen en movimiento en una segunda modali-
dad de funcionamiento, y para proyectar una imagen del mis-
mo a un grado deseado de ampliacidén sobre dicha superficie
reproductora de imagen, caracterizadas porque dicho apara—
to incluye ademés:

un medio paré exponer un documento que se mueve a
una segunda velocidad sincronizada con la velocidad de di—
cha superficie en movimiento reproductora de imagen en una
tercera modalidad de funcionamiento, y para proyectar una -
imagen correspondiente sobre la citada superficie en movi—
miento reproductora de imagen a un grado reducido de aumen-
to si sercompara con la citada ampliacidn deseada, siendo ma
yor dicha segunda velocidad que la citada primera velocidad,
y

un medio para efectuar una seleccidén entre dichas
modalidades de funcionamiento.

2. Mejoras segln la reivindicacidn 1, caracteriza-
das porque el medio corresponﬁiente a dicha primera modalidad
incluye un dérgano 6ptico que posee un recorrido optico para -
explorar progresivamente el citado documento en posicidn es~
tacionaria y en el que el medio correspondiente a la ségunda

modalidad incluye érganos destinados a fijar el mencionado -

brgano bptico exploratorio en una posicidén dada, y un medio
alimentador de documentos para mover el citado documento ha-
ciéndolo pasar ante dichos dispositives dpticos fijos, de ex
ploracidn, y en el que el medio correspondiente a la tercera
modalidad incluye oérganos para cambiar la conjugada, inciuyen
do dichos érganos cambiadores de la conjugada por lo menos -
un reflector adicional independiente de dicho drgano éptico -

exploratorio y situable selectivamente en el citado recorrido
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dptico cuando el mencionado drgano Sptico exploratorio estd
fiﬁo en dicha posicidn.

3. Mejoras segin la reivindicacidén 2, caracteriza-
das porque el citado drgano 6ptico incluye una lente y un -
medio para trasladar dicha lente desde una posicidén de base
para dichas primera y segunda modalidades de funcionamiento
v una posicidén de reduccién para la indicada tercera modali
dad de funcionamiento. *

4. Mejoras segln la reivindicacidén 3, caracteriza-
das porque la citada lente se desplaza lateralmente y hacia
arriba. '

5. Mejoras segin la reivindicacién 3, caracteriza-
das porque se emplea un solo reflector de cambio de conjuga
da que es situable selectivamente en el recorrido del rayo -
entre dicho documento y dicha lente.

6. Mejoras segOn la reivindicacidén 5, caractoriza-
das porque dicho aparato comprende un aparato reproductor -
electrostatografico compacto:y en el que la citada superfi-
cie reproductora de imagen comprende una superficie fotocon
ductora, incluyendo ademis dicho aparato un medio para car-
gar la citada superficie fotoconductora antes de que féciba
la mencionada imagen proyectada, con lo que al proyectarse -
dicha imagen se forma sobre la citada superficie una imagen
electrostitica latente, incluyendo ademés él mencionado apa-
rato un medio para revelar dicha imagen electrostética la—
tente a fin de hacerla visible.

7. Mejoras segin la reivindicacion 4, caracteriza
das porque dicho aparato incluye ademés un medio para trans-
ferir la citada imagen revelada a una hoja de material de so

porte final.
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8. Mejoras segln la reivindicacibn 1, caracteriza
das:borque dicho medio de exposicidn coﬁprende un organo op-
tico que posee un recorrido 4ptico de rayos, en el que dicho
brgano 6ptico para la indicada tercera modalidad de funciona-
miento incluye un medio destinado a cambiar una conjugada del
indicado drgano Optico para constituir dicha imagen proyecta-
da de grado de ampliacidén reducido.

9. Mejorasrsegﬁn la reivindicacibn 8, caracteriza
das porque dicho medio de exposicidén incluye una lente y un -
primer reflector dispuestos para pasar en exploracidn frente -
‘a dicho documento a una velocidad sincronizada con la de la ~
citada superficie de reproduccién de imagen o para mantenerse
en una posicidn fija a fin de explorar dicho documento en mo-
vimiento, utilizéndose dicha lente y dicho reflector er el -
recorrido dptico del rayo, del mencionado drgano Optico para
cada una de dichas modalidades de funcionamiento. '

10. Mejoras segln la reivindicacién 9, caracteriza
das porque dicho medio para cambiar la citada conjugada com-
prende por lo menos un reflector adiclonal independiente de -
dicho reflector de exploracidn y situable selectivamente en -
el recorrido 6ptico del rayo cuando dicho reflector explorato
rio estd fijo en la indicada posicidn.

) 11. Mejoras seghn la reivindicacién 10, caracteri-
zadas porque dicho aparatb incluye ademas un segundo reflector
dispuesto para efectuar la exploracidén frente a dicho documen-
o 'a la mitad de la velocidad de dicho primer reflector, reci-

biendo este primer reflector el rayo de imagen desde dicho do-

” cumento y reflejindclo hacia el indicado segundo reflector, -

estando dispuesto este segundo reflector para recibir el rayo

correspondiente a la imagen desde dicho primer reflector y re
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flejarlo hacia dicha lente, lente que estad dispuesta de modo

que irecibe dicho rayo de imagen reflejado desde el segundo -

reflector indicado, y para proyectar dicha imagen sobre la - -
mencionada superficie reproductora de imagen, estando dispues
to dicho espejo adicional paré recibir los rayos de imagen -

reflejados desde el citado segundo reflector y reflejar nue-~

vamente 10s rayos de la imagen sobre dicho segundo reflector

para formar una cavidad de reflexién destinada a aumentar la

conjugada del objeto.

12. Mejoras seghn la reivindicacién 11, caracteri-
zadas porque dicho aparato incluye ademéds un medio para des-—
plazar la lente entre una posicién de base para dichas prime
ra y segunda modalidades de funcionamiento y una posicidn de

reduccibén para la tercera modalidad indicada de funcionamien

to.

-

1%. Mejoras segln la reivindicacién 12, caracteri-

gzadas porque dicha lente es desplazable lateralmentely'hacia

arriba. ' f

14. Mejoras segin la reivindicacién 12, caracteri-
radas porque dicho aparato comprende un aparato reprbductor -
electrostatografico compacto y en el que la citada sﬁperficie

reproductora de imagen comprende una superficie fotoconducto-

"ra, incluyendo ademés dicho aparato un medio para cargar la -

citada superficie fotoconductora antes de gue reciba la misma
1a mencionada imagen proyectada, por lo que al proyectarse -
1a-citoda imagen se forma una imagen electrostética latente -

sobre la citada superficie, incluyendo ademas el mencionado -

" aparato un medio para revelar dicha imagen electrostatica la-

tente a fin de hacerla visible.
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15. Mejoras segin la reivindicacién 14, caracteriza
das porque dicho aparato incluye ademés un medio para transfe-
rir dicha imagen revelada a una hoja de material final de so—
porte.

16. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el -
que ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita: MEJO
RAS INTRODUCIDAS EN UN APARATO REPRODUCTOR DE IMAGEN DE DOCU—
MENTOCS.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la -
presente memoria descriptiva que consta de cuarenta ¥y ddés pagl

nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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