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EL invento se refiere a mdguinas de hacer punto
del tipoc gque incluye unos SOpoftes de agujas y unos dis-~
positivos de alimentacidn con hilo que se desplazan los
unos fespecto a los otros, teniendo los soportes de agu-
jes unas gounas donde no se hace punto, es decir una zona
en la cual las agujas son inactivas o a partir de la cual
han sido retiradas, 0 una zona que no es capaz de recibir
agujas, unos medios para cortar el hilo en la zona donde
no se tricota, y un dispositivo bara presentar el hilo a
la primera aguja para hacer punto despues de la zona dqg
de no se tricota.

Una mdguina del tipo en cuestién puede ser por ejem
plo una mdgquina de hacer punto circular en la cual los sopor
tes (cilindro v disco) son fijos mientras que el dispositi-
vo de gvance de hilo gira, o en la cual los soportes giran
mientras que el dispositivo de avance de hilo estd fijo, o
una méquina de ‘hacer punto que tiene dos (o mds) secciones

rectas estacionarias provistas de agujess, estando las seccio

.nes rectas unidas en sus extremidades por unas secciones cur

20

25

vas exentas de agujes Si la zona donde no se hace punto es

una zona a partir de la cual se han retirado las agujas, su

extensibén puede ser cambiada afiadiendo o restando agujas.

En méguinas conocidas del tipo en cuestidn, el hilo
es cortado-en la zona donde no se hace punto despues de ca~-
da pasada de tricotado, dejando asi unos flegquillos en el
borde del tejido. Los bordes del tejido tienden a encorvar

se hdcia el interior o lateralmente y esto puede crear di-

-ficultades. Por ejemplo, el encorvamiento de los bordes del

30

scjido hace que las columnas (hileras longitudinales de ma
llas tejidos por la misma aguja) formadas en el tejido en

la regibén de los bordec estén inclinadas diagonalmente & par
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1ir de las agujas, y en las mdguinas que tienen un dispo-—
siltivo para transferir las mallas desde un soporte de agu
jas a otro, dicha inclinacidn de las columnas y la consi-
guiente inclinacién de los bucles sobre lag agujas puede
dificultar la transfersncia. .

El invento proporciona una mdquina dé hacer punto
del tipo mencionado mds arriba, en la cual la mayoria de
las pasadas ge tejen y se corts el hilo en la zona no te -
Jida, dejando asi un flequillo de hilos a lo largo de los
bordes del tejido, y un dispositivo para asegurarnéﬁe, a?ﬁf*
tervalos separados, el dispositivo de corte del hilo sea de
sactivado de modo que los hilos no sean cortados en la zona
donde no se tricota, uniendo asi los bordes de tejido conjun
‘tamente a intervalos separados.

En ‘otro aspectlo del invento, este proporciona un méﬁ_
do para tejer un tejido en una miquina de hacer punto del ti
po mencionado mas arriba, ineluyendo el método el corte re—
petido del hilo en la zona donde no se hace punto y la pre-
sentaciéh del hilo a la primera aguja para hacer punto des-
pues de la zona donde no se hace punto, dejando asi un fle-—
quillo de hilos a lo largo de los bordes del tejido tricoty
do, y periddicamente, despues de efectuar uﬁa pluralidad de
vasadas de tejido de punto, dejando que el hilo no sea cor-
tado en las gzonas donde no se teje punto, para que los bor
des del tejido de punto estén unidos conjuntamente a inter-
valos separados.

- En uvn modo de realizaéién preferido, la mdquina es
una méquina de hacer punté circular que tiene un cilindro
de agujas fijo y un disco de agujas estbacionario, aplicindo

sz el hilo a lag agujas PO uno o varios alimentadores de
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hilo giratorios. Se tejen una multiplicidad de pasadas, pre

fercntemente en mimero de 12, cortando el hilo cada ves que

" pertira en las zonas donde no se tricota ¥y 'a continuacién

presentando el hilo a la primers aguja de hacer punto des-—
pues de la zona donde no sz tricota. A contimuacidn, des~
pues de realizar la operacidn de hacer punto de la siguien
te pasada, se hace bajar el alimentador de hilo cuando pa-
sa por la Ultima aguja de hacer punto pero se desactiva el
dispositivo de corte del hilo, y el hilo Flota & través do
la zona donde no se tricota a un nivel bastunte bajo para
pasar debajo del disco. Bste procedimiento se repite para
obtener una sccuencia de operaciones de tejido de punto en
la cuai se produce una sola flotacién del hilo, es decir ca,
da 12 pasadas, con el objeto de unir el intervalo entre los
bordes del tejido. Ia resultante serie de flotaciones sepa~
radas mantiene el tejido en forama de Hubo e impide el enco-
lamiento de sus bordes.

En la miquina segin el invento puede ser ventajoso uti
lizar una placa de guiado para soportar el hilo no cortado
que une los bordes del tejido,lpara mantener los bordes del
tejido en un plano paralelo al:eje del tubo de tejido mien~
tras sale de las agujas. En una mdquina de hacer punto cir-
cular, la placa de guiado puede ser solidaria del disco es

decir tener la forma de una pestafia que puede ser de forma

" curva. En la ausenciag de una pestafia de este tipo, los hilos

no cortados se extienden bajo la forma de cuerdas entre 1os

bordés del tejido y pueden presentar una ligera tendencia a

“deformar las msllas situadas sobre las agujas adyacentes a

las zonas donde no se tricota. Preferentemente la placa de

guiado tiene una extensidn suficiente (en la direceidn de mo
b —
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vimiento del tubo de tejido) para soportar una multiplici-
dad de hilos no cortbados. '

Tl hilo puede ser cortadc por una cortadora asocla-
da con el dispositivo de avance 6e hilo o una cortadora aso
ciadz conlas zonas donde no se btricota. Preféfentemente,
el corte se efectia tan pronto como sea posible despues de
que el hilo ha salido de la Ultima aguja de tejer punto, ya
gue se obtienec asi la méxima economia de hilo. Tos flequi-
1los de hilo que sobresalen de 1los hordes del tejido tien-—
den a ger arrastrados en el tejido durante la operacidn dgyﬁk
stejer punto de las siguientes pasadas y por tanto es usual-
mente conveniente utilizar unos dispositivos para mantener
provis;onalmente los flequillos de hilo. Un cilerto nimerc de
estos‘dispositivos son ya conocidos. Sin embargo, el aparato
preferido és el que se describe en la solicitud de patente
copendiente a nombre del mismo ‘solicitante mimero 3122/75,
solicitud de patente nimero 444592, Este aparato estd monta
do inmediatamente despues de la Wltima aguja de hacer punto
o inmediatamente antes de la primera aguja de hacer punto e
ineluye un par de mordazas de sujeccién de hilo, siendo fija
una mordaza mientras que la otra puede desplazarse radialmen
te y entrar en contacto con la mordaza fija gracias a un dis
positivo eldstico, y @ un mecanismo accionado por leva que
desplaza provisionalmente la mordaza mévil para alejarla de
la mordaza fija en contra de la accidn del dispositivo elds—
tico para permitir la introduccién de un hilo de flequillo
entre las mordagzas y liberar el hilo de flegquillo de las mor
dazas. Cada vez que el hilo se deja sin cortar para formar un
hilo de unidbn, este hilo no se introduce en el dispositivo de

sujeceiom,



Ia miquina de hacer punto segin el invento incluye
usualmente un dispositivo para ecxtraer el tejido fabrica-
do a partir de los soportes de agujas. De mancra convenieg
3e la mdquina puede incluir unos recortadoeres de hilo dis—

5 _ puestos rio arriba respecto al dispositivo de extraccidn
para recortar tanto los hilos de flequillo como los hilos de
unién cerca de las colummas terminales del tejido tricotbudo.
Il dispositivo de extraccidn actda usunlmentc sobre el eg-
pesor de tejido de doble eapn y la ausencin de unn capa de

10 tejido tricotado (en rawdén de la zons donde no se lricota)
produce un espesor de una sola capa sobre larcual actlia una
fuerza de extraccidn més reducida. Preferentemente, en este
caso, el dispositivo de extraccidn incluye un sistema de ro
dillos que actia solamente en la regién del espesor de capa

15 unica del tejido. E1 dispositive de rodille puede incluir un
rodlllo de forma alargada o una serie de rodlllos coaxiales.
El rodillo o los rodillos puede o pueden estar montados en.
un eje de accionamiento y pueden incluir unos manguitos amo
viles mantenidos por unas abrazaderas ajustables en el sen-

20 tido longitudinal. E1 rodillo. (o lbs rodillos) o los colla
res pueden adaptarse y disponerse para constituir unos medios
de guiado que cooperan con los bordes deltejido.

- Para facilitar el recorte de los hilos de Fflequillo v
de los hilos de unidén del tejido, las agujas pueden ser re-

25 - tiradas o ser desactivadas cerca de las zonas doﬁde no se tri
cota con el objeto de crear. en cada orillo del tejido, una
"columna flotante" desplazads hacia el interior aproximada-

‘mente dos pasos de aguja a partir de los hilos de flequillo.
A continuacidn el tejido puede ser recortado a lo largo de

36 las "columnas flotantes™,
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EL invento se describe mds claramente, a titulo de

ejemplo tan solo, haciendo referencia a los dibujos adjur

I

togs, en los cuales:

Ia figura 1 es una visva general esquemétiba de una
mdguina circular para tejer punto segin el invento;

Ia Tigura 2 es una vista en perspectiva parcial de
la zona de la maquina donde no se tricota; w

La figura 3 representa una de las unidades de alimen
tacidn de hilo de la mdgquina; A e

ILa figura 4 es una vista en seéccidn tomada a 1o laf—
go de la linea IV-IV de la figura 1, que représenta un dis-
positivo de extraccidn.

. Ia figura 5 es una vista parcial de. un rodillo auxi-
liar del dispositivo de extraccidén; y |

La figura 6 es una vista similar a la figura 3 que
representa algunos componentes suplementarios.

Ia mégquina de tricotar cireular que se ilustra tiene
un cilindro de agujas fijo 1 con unas paredes marginales la
unos soportes de agujas 1b, y unas agujas 2. Por encima y
dentro del circulo del cilind?o de agujas estd situado un
disco fijo que tiene unas paredes marginales similares y
unas rauuras que soﬁortan las agujas de disco 3. EI hilo se
aplica a las agujas a partir de los carretes 29 por medio de
las unidades de alimentacién de hilo 30, de las cuales se¢ re
presenfa solamente una en la figurs 1. El tejido fabricado
50 generalmente tubular es extraldo del tablero de tensado
o} es%iramiento de tejido 28 de forma ovalada por un dispo-
s1t1vo 40 que inecluye unos rodillos de  -presidn 41g, 41b
(figura 4). |

Tos soportes 1lh del ciiihdro de agujas se terminan a



b

10

15

20

30

‘una altura lc inferior a la de las paredes marginales la

vy por tanto existe una zona cilindrica lisa enire los S0
portes de agujas lb y las paredes marginales la. Un dis-
positivo de sujeccidn 4 estd situado en esta zona y es ad
yacente a la Ultima aguja de hacer punto (aguja 2') en un
arco de agujas (no representado). Un dispositivo de sujec
cibén similar 6 estd situado en una posicibén adyacente a la
primera aguja de hacer punto.

Una ranura de espiga 5 estd formada alrededor de la
gong cilindrica lisa del cilindro de agujas 1 y los disposi
tivos de sujeccidn 4 y 6 estdn montsdos en el cilindro 1 por
medio de esta ranurd. El dispositivo de sujeccidn 4 incluye
una placa de soportg 7 sujeta por los tornillos 8 a una es-

piga (no representada)adaptada en la ranura 5 y manteniendo

“asi la placa 7 en el cilindro de agujas 1 de manera desarma

ble que permite el posicilonamiento circunferencial del dis-
positivo de fijacién.

Una placa o mordaza intermedia 11 que tiene una zona
de fijacibén ondulada en relieve 11 constituida por nervios
verticales, puede desplazarse de un lado al ofro entre la
placa fija 7 y una placa fronﬁal 0 mordaga 13 éujeta de ma-
nera rigida en la placa 7.

El mecanismo de desplazamiento de la mordaza de fija
cidén 11 incluye en sentido radial un elemento en forma de
lémina 15 (que se introduce en un soporte de aguja de la
manera representada en la figura 2) y que estd provisto de

un blogue rigido o de una sola pieza 16 a partir del cual

. “sobresale lateralmente una barra 17. La barra 17 estd situa

da en la mordaza de fijacidn 11 y por tanto haciendo oscilar

el elemento 15 en su punto de pivotamiento 15a, es posible
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hacer que la zona de fijacidn 11z se despluce dentro y Tug
ra Ge contacto con la mordaza f£ija.13. Un muelle 18 estd

situado en la ranura de espiga 5 y sirve (por medio del blo

que 16) para poner la zona de fijacidn 1la en confacto cox

la mordaza 13. Para abrir las mordazas, se ha previsto un
tope 15b en el elemento 15, con el cual puede entrar en con

tacto una leva 20 que gira con la unidad de alimentacidn de

hilo, haciendo bascular hacia atrds el elemento™15 en el so ~

porte de agujas para comprimir todavia mds el muelle 18. Pa
(% e ——

ra impedir que el muelle 18 obligue el elemento 15 g salivt

de su soporte cuando se aplica la zonz de fijacidn lla con
bra la mordaza 13, un brazo 23 sujeto en la placa de sopor-
te 17 por los tornillos 8 sobresale delante del elemento 15
y del bioque 16 para limitar el movimiento del blogque 16.

En la figura 3 se ha representade una parte del dis-—
positivo de fijacibn 4 conjuntamente con la ﬁltima aguja 2
que sirve para hacer punto y con una unidad de alimentacidn
de hilo convencional 30. Esta unidad 30 tiene unos alimenta
dores de hilo (de los cuales se representan solamente dos
31 y 32) que pueden ser alimentados cads uno con hilo, repre
sentindose el alimentador 31 en la posicién alta (activa)
mientras que el alimentador 32 est4 representado en la posi-

cidn baja (inactiva). Los alimentadores se eligen por medio

de levas fijas (no representadas) que cooperan con unas se—

guidores de leva 33 montados en la unidad de alimentacién de

hilo giratoria, y son extraldos por unas correderas ¥ que
cooperan con unas levas fijas (no répresentadas).

El hilo 21 procedeﬁte de la ultima aguja 2'se repre-
senta en la figura 3. E1 hilo 21 ha sido conducido a las agu

jas por el alimentador 32 el cual, antes de pasar por el dis

-
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'positivo de fijucidn, estaba en la posicidn inactiva. Cuan
do la unidad de alimentacidén 30 pasa por el dispositivo de
fijacién, las mordazas 11 y 13 se abren bajo el efecto de
la leva 20. A continudcién, ¢l hilo 21 es cmpujado hada ahg.
5 Jjo enire las mordazas 11, 13 por un dispositivo de fulado
35 accionudo por un clemenlo de arbiculucidn 36 por medio de
una corredera 37 accionada por una leva (no representada).
Un dispositivo de corte 38 baja al mismo tiempo que el dis-
positivo de guiado 35 y corta el hilo 21 para dejar un hilo
10 de flequillo que es sujeto inmediatamente a continuacidn en-
tre las mordazas 11, 13 cuando el tope 150 (figura 2) es li-
berado por la leya 20. Cada vez que las mordagas 11, 13 se
separan, los hilos de flequillo siguientes quedan 1ibres de
escaparse en el alojamiento permanente entre las mordazas 11,
15 13 (definido por un separador 12 - figura 3) a partir del
cual se desDIaga libremente bajo el efecto del movimiento con
tinuo hacia abajo y radialmente hacia el interior del tejido
fabricado. | '
El proceso descrito mds arriba de corte y de fijaeién.
20 se realiza durante doce pasadaé sucesivas de tricotado, y al
final de la duodécima pasada el hilo es. aprisionado ¥y cor—
tado cuando la unidad @ avane de hilo pasa por la dltima agu
------ ja de tejer punto. El dispositivo de guiado de hilo 35 se ele
va cuando la unidad alimentadora pasa por la zona exentba de
25 ggujas. Se inicia la carrera terceradécima (en 1a primera agu
ja deépues de la gzona donde no se tricota) por medio del ali
mentédor de hilo 32 que se eleva pars introducir su hilo en
- 7las agujas y se efectia la operacién de tejer punbos durante
la décimatercera pasada. Para asegurar que el dispositivo de

3d guiado de hilo no hace bajar el hilo cuando la unidad alimen
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tadora pasa por la Ultima aguja de tejer puntto, el dispo-
gitive de guisdo es bajado prematuramente por una leva de
control auwxiliar 39 (figura 6) gue entra en acciéh bajo el
efeceto de un perno montado en una cadena de oqntfol (no re

presentada). Esta leva 39 actia sobre la carredera 37 que

hace que el dispositivo de guiado del hilo 35 y el dispo-

sitivo de corte 38 se desplacen hasta la posicién represen
tada en la figura 6. )

EL diépositivo de guiado de hilo y el dispositivo §E~,
corte se mantienen en esta posicidén por medio de un elemen—
to de fijacidn provisto de un muedle 39%a. Se observard que
esta accidn se_produoe solamente sobre uns unidad de alimen
tacién de hilo 30 determinada, y que el dispositivo de guia
do y el di;positivo de corte se mantienen en esta posicién
mientras la unidad alimentadora se desplaza alrededor del ci
lindro de agujas. Cuando la unidad de aligentacién 30 alcan-
za el comienzo de la zona donde no se tricota, el dispositiwvo
alimentador 32 hja desde la posicién activa hasta la posicidn

representada en la figura 6. Ya que el dispositivo de guiado
35 ha sido ya bajado (prematuramente) a la posicién represen
tada en la figura 6, el hilo 21 que se extiende a partir de
la Ultima aguja 2'no es bajado en el dispositivo de fijacién
y corte, la unidad de alimentacidén 30 sigue suministrando hi
lo mientras pasa por la zona exenta de agujas formando asi
un hilo flotante 51 que pasa debajo de la periferia del dig
co0., Una leva fija (no representada) se utiliza para accionar
el elemento de fijacidén 392 con el objeto de liberar la co-
rredera 37 y hacer volver asi el dispositivo de guiado 35 y
gl dispositivo de corte 38 antes de iniciar el proceso de

corte y de fijacidn.
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A contimumcidn ge repite el proceso de corbe y de
fijacidn durante las siguientes doce pasadas, antes de for
mar otro hilo flotanle Unico 51. Los hilos flotantes 51 es
tén soportados por una pluca de guisdo curva 52 que cstd su
jeto en la cara inferior dd. disco por unos soporbesn 53, (de
los cualss se revresenta solamente uno) y que se extiende a
través de la totalidad de la zona nd tricotada. La superfi-~
cie externa de la placa 52 estd inclinada hacia el interior
¥y hacia abajo en su parte superior, mientras guée la parse
inferior es vertical.

Para facilitar el recorte ulterior del tejido fabrica
do, unas zonas longitudinales no provistas de malla, que pqgr
den llamerse adecuadamente "columnas flotantcs" 54 se Forman
cerca de los bordes del tejido (figura 1) retirando las agu-
Jjas desde una posicidn situada aproximadasmente dos pasos de
aguja hacia el interior a partir de la zona exenta de agujas.
En la figura 2 se indica una de dichas posiciones por X; las
agujas pueden tambien ser retiradas de la posicidn equivalen
te relacionada con la aguja 2'.

Inmediatamente despues de pasar encima del tablero de
estirado 28, el tejido 50 es rgcortado por unos dispositivos
de corte 56 a lo largo de las bolumnas flotantes respectivas
54. El tejido 50, inicialmente de forma general tubular se
aplasta al pasar a través del dispositivo de extraccidn 40
(figuras 1, 4 y 5) que estd situado directamente debajo del
tablero estirador 28. El espesor de doble capa dél tejido es
t4 sometido a la. accidn de dos rodillos de presidn accionados

por motor 4la, 41b en un lado y a la acoién de un rodillo de

“soporte accionado 42 en el otro lado. Un dispositivo de lami--

nado en forma de un rodillo de forma alargada 43 montado en
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un eje accionado /44 actia sobre el espesor de capa Unica del
tejido, conjuntaﬁente con'el.mdillo de apoyo 42. El eje 44
gira al ser accionado por un engranaje coaxial 46 montado

de manera fija en un eje hueco 47 conectado de maﬁera desar-
mable con una extremidad del eje 44 por medio- de un perno
transversal 48; la otré extremidad del eje 44 estd conectada
idénticamente al eje hueco.

El rodillo 43 incluye unos segmentos o manguitos .
desarmables 43%a, achavetados en el eje 44 y un par de abra~
zaderas 43b que mantienen los manguitos 43a en el eje y‘ggff o
tédn retenidas a su vez por unos tornillos de fijacidn respec-
tivos 49. Como puede verse mis claramente en la &igura 1, las
guperficies axialmente externas de las abrazaderas 43h sirven
para guiar los bordes recortados del tejido SQ.

Varias modificaciones pueden hacerse dentro Gel al-
cance del invento. En particular, el nimero de hilos de fle-
quillo y de hilos flotantes puede ser cambiado, lo mismo que
la relacibn entre estos dos nifimeros. Por ejemplo pueden ubti-
lizarse mis de dos hilos de flequillo entre los hilos flotan-
tes, También puede utilizarse mis de una pasada sucesiva con
hilos flotantes, aunque es improbable que esto facilite una
ventaja cualguiera con relacién a un solo hilo flotante. '

o En resumen, la Patente de Invencidn que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes:

‘REIVINDICACIONES

1. Método y su correspondiente miquina de tejer
punto que incluye unos soporbtes de aguja y unos dispositivos

de alimentacidn con hilo que se desplazan los unos respecto

" a los otros, incluyende los soportes de aguja una zona en la

cual no se tejen puntos, un dispositivo para cortar el hilo
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en la zona donde no se tejen puntos, y un dispositivé para
presentar el hilo a la primera aguja para tejer puntos deg-~
pues de la zona donde no se tejen puqtos, caracterizada di-
cha mdquina porque la mayoria de las pasadas se efecttan
cortando el hllo en la zona donde no se tejen puntos, dejan-
do asi un flequillo de hilos a lo largo de los bordes del
tejido; Y un dispositivo para asegurar que, a intervalos se-
parados, el dispositivo de corte de hilo es desactivade de
modo qﬁe los hilos no sean cortados en la zona donde nc s2
tricota, uniendo asi los bordes del tejido conjuntamente a
intervalos separadbs.
2. Miquina de tejer punto segin la reivindica-

;iéh 1, caracterizada porque incluye un dispositivo 3¢ guia-
do para situar los hilos en un trayecto en el cual pusden
ser cortados, j porque se ha previsto un medio que desactiva
el dispositivo de guiado.

' 3. Miquina de tejer punbo segin la reivindica-
cidn 2, caracterizada porque el hilo se désplaza en el tra-

yecto del dispositivo de gulado por medio del dispositivo de

"alimentacidn de hilo en el comienzo de la zona donde no se

tejen puntos, y porque el dispositivo de guiado puede ser

accionado antes de que el hilo se desplace a lo largo de su

_trayecto, haciendo que sea desactivado.

4. Maquina de tejer punto segln la reivindica-
cién 1, 2 6 3, caracterizada porque incluye una placa de guia
do para soporbtar el hilo no cortado o hilo flotante que une
los bordes del tejido, con el fin de mgntener los bordes del’
tejido en un plano paralelo al eje del tubo de tejido des-
pues de su salida de las agujas.

5. Miquina de tejer punto‘ segin la reivindica-
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cién 1, 2, 3 & 4, caracterizada porque incluye un dispositi-
vo para sujetar los hilos cortados en la regidn de la zona

donde no se teje punto.

6. MAquina de tejer punto segin las relv1ndica-

‘ciones 1, 2, 3, 4 6 5, caracterizada porque incluye un dispo-

sitivo de extraccidn que incluye unos rodillos que actlian so-

bre un espesor de doble capa del tejido tricotado y un dispo-

sitivo de laminado sdicional que actia solamente-en la regidn

del espesor de capa {nica del tejido.

_ 7. Maquina de tejer punto segin la reivindlca:”**
cién 6, caracterizada porque el dispositivo de laminacién in-
cluye un rodillo de forma alérgada constituido por manguitos
amoviles montados en un eje de arrastre ¥y retenidos por unas
abrazaderas ajustables en sentido longitudinal.

8. MAquina de tejer punto segin la reivindica-
¢idn 7, caracterizada porque las abrazaderas estén dispuecs-
tas para constituir unos medios de guiado que coopéran con

los bordes del tejido.

9. MAquina de tejer punto segln una cualquiera
de las anteriores reivindicaciones, caracterizada porque las
agujas se retiran o s€ desactivan cerca de la zona donde no
se tricota para formar una columna flotante justo hacia el
interior de los hilos de flequillo.

10. Método para tejer un tejido de puntos en una
mdquina de tejer puntos seglin las reivindicaciones 1 -9 ca-
racterizado porque consiste en cortar repetidamente el hilo
en la zona donde no se tricota ¥ presentar el hilo a la pri-
mera aguja para tejer puntos despues de la zona donde no se
tricota, dejando asi un flequillo de hilos a lo largo de los

bordes del tejido de punto, ¥ periddicamente, despues de te—
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jer varias pasadas de mallas, dejar que el hilo permanezca
sin cortar en la zona donde no se tricota, de modo que los
bordes del tejido de puntos estén unidos conjuntamente a in-
tervalos separados.

11. Se reivindica por dltimo como objeto sobre
el que ha de recaer 1a Patente de Invencildn que se solicita:
METODO Y SU CORRESPONDIENTE MAQUINA DE TEJER PUNIO.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva qﬁe consta de dieciseis pagiuas

mecanografiadas ¥ dibujos que se acompaiian.
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