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a presente invencion segin s¢ express en sl

on]

4 « . Y e

enunciado de eglc memoria degeriviiva se refiere a un -
gist na programedor clectrdnico para setializacion y con
mutacidn ds equipos eléctricos, el cual esta totalmente
equipado con semiconduciores, sin clementbos moviles.

Dicho'sistema, esta concebido para su aplica-
cién en mercadorcs de camncsde futhol, subastzdores o en
cualguier squipo eléctrico encargado de efectuar lag nas
diversszs sefializacioncs y conmubacioned.

‘ Basicamenilc, comprende cuairo etevas bien di-
ferenciadas.
‘ Etapa Ge mando.

Btapa codificadora. .

Etapa decodificadora.

E+tapa de potencia.

» Ia etapa de mando esta formeda por un connuta-
dor selector, de modo que el mando en cuestidn comprende
conmutadores, multivibradores oscilantes, a través de los
cuales es pogible sefializar en pantellas luminosas las -
incidencias mas notables corre spondisntes & uno o varios
terrenos deportivos, o bien a lasg incidenciss correspon-
dientves al subastador o eguipo en el gue se aplique el -~

sigtema propiamente dicho.

(1)
[é}

La etape codificadora eshé formada por multivi-
bradofos estables (Flin-Flop) v vnz metriz de diodos mon~
tados en circuito Ldgico "¥M.

La etass decodificadore, eia iantsgrada por una
matriz de diodos en circuito 1dzico "O"; mientras que 1la
etapa de potencia comprends wuz serid de Liristores o -

-

" triacs encurgedos e alimentar lo carga.
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criveidn detallada de la invencidn, asi como el funcio-

“au codificedor binsrio~decimal (3) y combador bimario (4),

La etapa codificadora y de mando pueden o no

formar Una Unica etspe segun su aplicacidn.

o]

Bl codificador binaric formado por una cadena

S

de rwltivibradores cotablés (¥lip-Flop) y una matriz de
diodog montagos en circwito légico "Y', asi como el de-
codificader binario-decimal formado por unghatriz de dig
doe en cireuito logico "O", efectuan el cuenteo a velo-
cidad prefijada variable, desde un méximo previamente fi-
jado hasla cero, numero gue en cada momento aparece ilu-
minade eu una pantalla, y qgue por presion de un pulsador'
pepmité'éetener el cuenteo, apareciendo al misgmo tiempo
en otra puantalla ilwninada gl nvmero gue corresponée al

’

pulsador scclonado.

Por otra parte, los commubadores, interrupto-
res y multivibradores de tipo oscilante, permiten la ilu~-

. Ll . ’ o
minacion de signos y numeros deseados automaticamente y
con secuencias y tiempos de conmutacidn previamente pro-
. T o

gramddos. ‘

Con la ayuda de los planos que se acompsafian a

la presente memoria descriptiva, se va a efectuar una deg

namiento en sus diversas aplicaciones, del sistems objeto
de la mencionada invencion.

La Figuwnals ﬁuestra una vista esquemdtica corres
pordiente al dlagrema de blooues en la que puede observar-

se la eteps de mendo (1), la elbape codificadora (2) com .
la etapa decodificudora (5) y la etapa de potencia (6).Bn
su forme nmés sencilla tenemos el circuito esguemst.uado -

en la figura 2, que reyresenta el eani™o uecesario para -

e L e Daad
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sefializar los digitos del cero al nueve, emvleando como
cerga wna serie de bombillas conectadas para formas sie-
te -segmentos.
. Puesto el brazmo movil (%) del conmutador (8)

en la posicidn cero, se pondra bajo tension positiva la -
entrada “"dero" de la matriz codificadora (Figura 8), y me-
diante los diodos D1, D2,D3,D4, D5, y D6, se transfiere a
las salidas'A,B,F,G,E y D, polerizédndose los tiristores o
triacs corfespondientes, Que cerrareén el circuito de ali-
‘mentacion de los segementos conectados en su circuito de

v

carga resvectivo, ilumindndose y formando la c%fra CeYo.
' Anélogamente ocurrird para las demas cifras.

‘Bn dicha Figura 2, se observén la matriz codifi-

cadora (9) y la unidad de potencia (1C).

Otro cirucito més elaborndo, pero bassdo en el
mismo fundamento es el correspondiente a un marcador para
caupo de futbol, en el que ge desean gefializar lag inci~
dencias de lo que ocurre en otro campo de juego, COmoO Due-
den ser los goles, penaltis, expulsados, descanso, final,
guspension y tiempo trancurrido. Bl esquema de su circul~
to eldctrico, estd representado en la Figura 32.

. En este casgo lag etzpas de mando y codificadora,
forman una sola y estan constituides por:

- 2 conmutadores (11) y (11') de 11 posicilones
1 circuito para sefializacion y seleccidn de goles.

- 2 conmutadores (12) y (12') de 3 posiciones 2
circuitos para sefializscion de penalti y expulsado.

- 2 conmutadores (13) y (13') de 2 posiciones 2
circuitos para indicar la intermitencia cuando se produce

“un gol.
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- 1 conmutedor (14) de 4 posiciones 3 circuitos
para gefializacidn de suspensidén, descanso y final.

_ - 1 conmutador de 6 posiciones 1 circuito para
sefializacidn cde tiempo trencurrido.

~ 1 multivibrador oscilante (15) de frecuencia
ajustable para producir la intermitencia de gol.

- 1 multivibrador oscilanie (16) de frecuencia
ajustable pars producir ia intermitencia corresgpondiente
a final, descanso 0 suspension.

La etapa decodificzdora estd formada por uné-mé~

4 N
triz de diodos (17) en circuito logico "O" tal como se in-
dica en la Figura 1l. Su entrada recibe tehsién a través -
de los conmutadores (1i) (12)(13) y (14). DLas. sallidas des-
de la matriz de diodos (17) actian polarizando las puertas
de los tiristores o triacs que forman la etapa de potencia
(18). -

Cdando los tiristores estan eebados, permiten el
paso de'lé corriente eléctrica yve enciende los segmentés
de bombillas correspondientes al signo que se guiere sefia-
lizar, conectados en serie con la red de alimentacion y
con el circuito catodo-dnodo de los tiristores. EL funciong
niento del sistema es como sigue:

Una vez gque e sabe gue di6 comienzo un partido
de los que se dsagean seﬁalizar, se conccla el panel corres-
pondiente accionando el interruptor de enceudido, gue co-
necta la salilda de la fuente Ge élimenﬁacién de tension reg

sy . ol . - i . ’
tificada y esichilizads, a los terminales mas y wenos de -

entrada del panel v la red de energia cléctrica a la entra-

da de 220v del equipo.

Todos lop compuiadores se mentendran en la posi-
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_del conmutador (14) y de los (13) y (13'), (11) y (117) a

- brador al contacto movil del selector de goles. El cero -

ma intermitente. Transcurrido un tiempo prudencial (v.e.

cién de reposo, indicada con la letra R en los esquemas.
Los conmutadores selectivos ds goles se coloca-
‘ran en la posicidn corregpondiente al cero. En egte caso

llega tensidn desde el borne de entradz vositivo, a través

la entrada cefo de cada uha_de las matrices de diodos (17))
Desde esta linea comin se envia tensidn a las salidas 4,
B,D,E,} y G de dicha matriz, sctivando log componeutes co-
rrespondientes.que pondran bajo tensién a lag series de ~
bombillas 4,B8,D,8,F. y G, apareciendo iluminado el gigno
correspcnaiente al cero.

' S$i uno de los equipbs mareca un gol, debe accionay
se el conmutador (11) que conecta por un lzdo el borne més

de la tensidn de alimentacidn a la entrada més del multi-

vibrador (15) y por otro la salida de e¢ste mismo multivi-

que apsreciz fijo en el marcador momentos antes, aparsece -
anora de forma intermitents, llamsndo la atencion del pd-
blico. Instantes después se gira el selector de goles & la

posicion 1, apareciendo el ntmero 1 en el marcador de for-

10 s.) se vuelve el commtador (11) a su posisidn de repo-
so, desconectandose el multivibrador (15) y apareciendo el
numero 1 de forma fija sobre el marcador. Analogamente o
opera psra sefializar los distintos goles gue puedan produ-—
cirse.

Si la sefializacion es de penalti o de expulsado,
ge acciona el conmutador (12) a la posicidn desesda, P ¢ E.
El primer contacto movil de este conmutador,’conecta la —--

tensidn positiva al multivibredor (15) poniendole en funcio
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namiento, el segundo conﬁacto'mévil, conectado permanén—
temente a la salida de dicho multivibrador (15), 1leva
la intermitencia al signo que aparece en el marcador, a
través do la matriz de diodos(l7). Dicho signo serd P o
E, desapareciendo el correspondiente al gol que seﬁaliég
ba antes por quedar desconectada la entrada del conmmta-
dor selector de goles (11). Una vez tirado el penalti 88
sefializa el gol, en caso de producirse, con el selector
Ge zoles y se vuelve el conmutador - ~. a su posicion de
repPOs0 éesconeotando el multivibrédor (15) y apareciendo
el gol correspondiente en el marcador.

si el signo que se sefializaba era el de expul-
gado,®, se egpera un tlempo prudéncial‘(p.e 10.8) y se -
vuelve el conmuitador (12) a su posicidn de réposo.

Si el partido fuera suspendido antes de empezar

como el selector de goles egtaria en reposo, no aparece-

5 i
ria ningin signo en el marcador, se giraria el conmutador
(14) a la posibién ng®, Bl contacto mévil primero de (14)
conectaria la tensidn positiva al multivibrador (16), po-
niéndolo en funcionamiento, ei segundo contacto moévil co-
nectaria la salida S2 de dicho multivibrador a través de
(13) y (11), a ia matriz de diodos (17) y el tercer con-
tacto mévil conectaria la salida S1 ge (16) al sizno "S"
de la matriz de diodos.gpareciendo en la pantalla de fbe
ma intermitente el signo de suspendido :;f: » 5i el par-
tido hubiere comenzado anites de la suspension, el marcador
gefigloria el resuliudo alcsnzado antes de la suspensidn, -
obtenidndose entonces en el marcader de forma alternativa
el rzsultado y el signo de suspension.

; V4 n
forma analoga se operaria para el descanso o

De

O

L%
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" para el final del partido. En el primer cuso apareceria

P . Otro equipo basado en el mismo fundamento cs el

eguicos, uno el contudor-~subasisdor y olro el selector, co

alt°rnat1VdronL@ el resultazado

e

et

i gigno de descansSo e,

<]

¥y en el sezundo caso apareceria de forma alternativa el
resultudo y el signo de "F" ’

“Para la sefialir sacion del tiempo trancurrido se
goluciona el problema ae une Fforina sencilla y aproximada,
reparticndo el tismpo total; noventa minutos, en periodos
de quince minutos y seiializando cada uno de ellos median-—
te el encendido de wia bombilla. Un conmutador de seis Do .
-gsiciones 1 circuito, una metriz de diodos y seis tirisio-
res o J“lacs sé encargen del cometido.

,
SUBAS %DO', totalmente electronico qué~permite el conteo
8 la velocidad deseada, .desde cero hagta un méximo prefi-
aado 0 v1ceversa.

Ll nimero contado’ en cada momgruo, aparece vi-
s lizado en un panel luminoso.

“Las pefsonas gue Foman parte en la gubasta, llg
gado el momento en que eastiman corveniente el precio que
eparece visualizado en el panel luminoso puden accilonar
un pulsador individusal, paréndose el conteo ¥y 31¢ultaﬁca—
menue gpareciendo en otro panel luminoso el nimero que co-
rresponde al pulsador acclonado y dejando fuera de servi-
cio a todos los demds pulsadores hasta que desde la nesa
de mando no se ponza de NUBVO €I gceidn el equipo.

Bl subagtodor realmente estd formado por dog —-
rrespondiendo & la Figurva 48&. ELl primer equipo contador-
subastador estd congtituide en la primera eﬁapa POY Ul man

do {(19) eLachonWCO cue coteblece ia velocidad de conteo.
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Beta misién la realiza un multivibrador oscilante (20)
de frecuencia ajustable cuyo circuilto esté representado
en la Fig.l2. EL codificador esté formado por seriesde
cuatro multivibradores estables (21), segun la figura 102
tantes series de ellos como cifran se deseen y por una -
matriz de diodos (22), figura 9, que efectia el paso del
distema binario al decimal.

El decodifigador formado por otra matriz de dio
dos (23)(E§g.89 efectua el paso del sistema decimal al -
sistema de codigo siete.

. " Tor ultimo, la unided de potencia (24) esta cong
tifufda por tiristores o triacs seglin se representa en la
Fig., 7. Tn la etapa de mando se tiene sambien una matriz

de diodos (25), Figufa 156, con un conmitador gue permite

preseleccionar el numero que correspende al precio méxi—

mo de subasta.

El segundo equipo, el de seleccion, se encarga
de efectuar el paro del conbador y de sefinlizar el numero
gue corresponde akla persona que subasto.

Su etapa de mando esta constituida por unos pul-
sadores y un multivibrador estable (26) (Figura 14), una
de cuyas salidas va conectada a la entrada de un circuito
(27) logico "Y', segun puede verse en la Figura 13. Ia co-
dificacion se efectua éh la matriz de diodos y condensgado-
ros, directamente unida a los _pulsadores (Figura 6)rasi
como en una segunda natriz de diodos (25) de puesta a cero,
Ge una cadera de Flip. -Flops, y en otra matriz de diodos
(22) de cambio del sistema binario al decimal.

La decodificacién se efectia en una nuevé metriz

de diodos (23) gue permite el puuwo del sistema decimal al
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1a velocidad de conteo por medio del mando que hace variar

un estado en el cual y en su salida, se tiene uns tension.

da 10 impulsos gue recciba & su entrada este primer contadar

-10 .-

de c¢ddigo siete-
| La unidad de potencia (24), como siempre, estd
coﬁstituida por tiristores o iriszcs.

Este eguipo gubastador necesita para su funcio-
namiento dos tensionzs continuss, cén wna diferencia de -
fensidn entre ellas de de 1 a 2 v.

Nos atendremog a la Figura 4 pare explicar el -
funcionhamiento del equipo:

7 Uns vez conectado el aparato a le red de cmergia
eléctirica, y accionzdo el interruplor de iﬁcendido, nedizan

te conmutazdores 27 de 10 posiciones L circuito se seleo-

cionan cada wna de las cifres que Formarén el numero gue
indica el pfecio de partida. En el caso de gque se dessen
que los saltos sean de centimo en céﬁﬁimo:Of de diez en
diez céntimos, es necessrio accionar el interruptor de en-
cedido dé coma decimal.

) Ei numero preseleccionado apareceré visualizado

por el encendido de las bombillss correspondientes.

Una vez encendido el numero desesdo § ajustada -

tal funcidn, se acciona el pulsadoxr de duests en marcha -

(28), con lo que el muitivibrador esteble 26 oscila hacia

. . - ) » . '
positiva, dejando por tanto sbierto el circuito "Y' (32) -
para aquellas tensiones tambign positives que le pueda en-

viar el muliivibrador oscilasnte (20). Los impulsos positi-

e . e . - ..' o = s
vos gue genera-. el multivibrador pasan a Traves del circul-]

trade del primer conbta-

dor de 10 (29), que comienza & efectuar el conteo. Por ca-

to 1dgico "Y' y se aplican a la en
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wdes ¥ decenas.

: . . !
loe contadores (29) no sufren variacion.

'se tiene un programedor de tiempos de encedido regulables y

‘programeble gue tiene uwtilidad en automdtica, iluminacion,

- 11~

envia é1 a su vez un impulso al éegundo contador y asi su
cesiva y angélogemente para los demds contadores.

Si algﬁno de los compradoresacciona - su pulsador
(30) se presenta en 61 una btension positiva que se trans-
wite por lres caminos'(ver figura 6).
A Dos de ellos (a y b) a través de los diodos, ac-
tlan sobre la matriz selecfora (21) de diodos que a su vez
aotia sobre el contador, haciéndolo adoptar la posicidn ~

adecuada para sefializar el numero correspondiente en unida

, ??El tercero (c), a través del condensador. EL im-
Eulsb gque e trgnsﬁite llega a la enftrada de puesta a cero
del fiip~flop gue bascula bresentando en su salida una ten
sién negativa, con lo que cierra el circuito puerta ="Y"=,
no dejando pasar entorces, los .impulsos que gigue generan-
do el multivibrador oscilante (20), parédndose por tento el
contador de precios (29).

* 91 desgpues de pérado ge acciona algun otro pulsa
dor (30), la tensidn que se tendrd seré la correspondiente

a la salida del flip-flop, es decir, negativa, con lo que

Con el mismo esquema de bloques de la Figura 18,

etc.

In esbe caso, la etapz de mando esta constituida
por une o variog multivibradores 6ﬁeilantes de frecuesncia
ajusgtavle.

La etbapa codificadora egta formada'por uma o0 va-

rias cadenas de flip-ilops .y matrices de diodos en circul~




—

to Légico "Y". Esta etapa cuenta primero en sistema bina~
rio los impulsos gue recibe del multivibrador oscllante -
i ' (20) y. después en la matriz efectua la conversion al siste
i
| ma decimal.
' 8 1 ' La etapa decodificadora (33) formada por diodos

il montados en cireuito 1ldgico "O%, efectia la verdadera pro-

\ gramacidn 2l llevar tensidn en la forma apgtecida a la -

i E'Y'_ \etapa de potencia.

La etapa de'potencia estd constituida, como siem-
i‘jllo pre, por ﬁiristores o triacs, uno por cada elemento que re-
uierg 1a:programaqién.

\ Debido a la variedad y multiplicidad de tipos que

Pt i o e s bkt Yt k3 S sr o e e
<
-

pueden formarse es imposible indicerlos todos. Sélo presen—
tamos un ejemplo sencillo como puede ser el equivo reyresen
tado en la Pigura 5%.

. * Consiste en un programador de cuatro secuencias

MR
DRIt £
»
¢ v

para encendido alternativo de cuatro equipos electricos man

teniéndose siempre dos de ellos encendidos de acuerdo con -

la secuencia 12, 23; 34, AL ...

20 1 eircuito de mando estd formado por un mulyivi-

brador oscilante (34) en el que la resistencia de polasriza-

]

¥
1
i
H
i
i
i
{
{
1
1.
!

cién de base de uno de los dos transistores, estz constitui+

ER TR

da por una registencia en serise con un potencidmetro gque -
vernite variar la frecuencia de oscilacion del multivibradoy

25 . _ ]
segun se representa en la Figura 12.

b U Ly a0

- s ~ - - -, po ’ . .
Bl circuito codificador (35) esta formade por dos

3 L] 2 a, . i 7ox 4
multivibradores estables, sezun la rFigura (14), asi como -

“y .

por una matriz de diodos (36 montada en cireuito logico
nyw, (ver rigura 17).

Ta: decodificacion reslizeda por el decodificador

ol e it v e
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(38) la efectia otra matriz de diodos (37) en circufto 1¢-
gico "O%, la cual esta represenﬁada'en la ?igura 18.

Por ultimo, la etapa de poﬁencia'(39) esta for-
mada por cvatro tiristores.p triacs, en cuyo circuito de
salida se encuentran en serie con la red de alimentacion
las cargass como puede observarée en la Figura 7. Su funcio

namiento es el siguiente: AL conducir alternativementie los

trengistores que éomponen el multivibredor oscilante (34),
se presentan en sus colectores escaloﬂes de tensidn que @
través e un condensador electrolitico son llevados a la

) .
sntrada del primer flip-flop, hacidndolo bascular y presen

%éndose en sus colectores otros escalonas de tensién, con

una frecuencia mitad de la que presentaba el multivibrador

.

oscilante (34).

Dosde la salida de colector de un transistor de
egte primer flip-flop, sec en#ian estas tengiones en esca-
1én a 1a eptrada del segundo flipflop, haciéndolo bascular
cada voz ﬁue se presenta un impulso en su entrada. La fre-
cuencia de este segundo flip-flop es la mitzd de la del —

'primero y por tanto la cuarta parte de la del ogcilador og
" cilante de mando (34).

Las salidas de colector de los cuatro transisto-
res'de esta cadena de flip-flops, se llevan a la matriz de
diodos {36}, codificadora, montada en circuito 1ldgico "YM,
pasdndose por tanto, del sistema binario que presentaban:—
los contaderes flip-flop, al sistema decimal, en la salida
de la motriz. Cana una de les cuatro calidas de égta, pre~
senta alternstiva y consecutivamente una tensidn positiva.

Wedisnte la matriz decodificadora k37), se pola-

rizan las overtzs de log titiristores deseados del circui-
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- %0 de potencia, cebandolos y permitiendo el psso de co-

| rriente a la carga.

cialmente se caracteriza porque comprende una etapa de -

_14 -

Intercalando un conmutador selector (40) entre
el codificador (35) y el decodificador (38), adecuzdo, es
_boéible variar la ?rogramacién.

No se considera necesario hacer mss exbensa esta
deseripeidn para que cualquier persona perita en la mate-
ria comprenda perfectamente cual es la idea que se desea
regigtrar, asi como l.s veniajus qué de su realizacion in-
dustrial han de derivarse. ‘

" fﬁ.Por todo ello y pera eviter posibles imitacio-
nes se presenta esta solicitud pidiendo-la explotacion en
exclusiva de la iQea descrita, de acuerdo con las conside-
raciones y puntos que se desean reivindicar y que se con-

cretan en las psginas siguientes:

2

REIVINDICACIONES

8,- SISTELA PROGRAMAIXR EIECTRONICO PARA SEﬁALIZé
CION ¥ COXMUTACION IE EQUIPGS ELECTRICOS, que dendo de espey
cial aplicacidn en marcadores de campo de futbol, en subas-
tadores o en cualguier equipo eléctrico encargado de fec—

tusr las mds diversss sefializaciones y conmutaciones esen-—

mando formado'po; un conmmutador—selector; una etépa codifi;
cadora formada por multivibradores estables (flipnflOP); -
una etapa decodificadors integrada por wnz matriz de diodos
¥y una etapa o Qircuito de potenciz formada por tiristores
o triacs, encarga de alimenter a la carga; con la particula-
ridad de que las etapus de mando y codificadora pueden O no

formar uma unica ebapa.
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! granados.

_ 28 .- SISTELNA PROGRAMADOR ELECTRONICO PARA SEfiA-
LIZACTION Y CORMUTACION IE EQUIPCS EIkCTRICOS, gegun reivig
dicacion 12, caracterizado poraue el mando estd constitul-
do por un multivibrador oscilante de frecuencia veriable |

que deternina los tiempos de conmuiacidn. ,

38 SISTENA PROGRAMATOR ELECTRONICO PARA SERALIZA-
E\C]OH ¥ CONLJUPACION DE EQUIPOS BIECTRICOS, segin reivindica-
lc1ones 18 y 28 caracterizado porgue el codificador binario
formedo por una cadena_de rultivibradores estables(Flip—
Flops) v una matriz de diodos montados en cireufto 1dgico
Yy y el dCCOdlflCdQOT binario decimal iormado por una ma-
t%;z.de dloﬁos en circuito légico "O" efectuan el cuenteo
a velocidsed vrefijada variable des&e un méximo previamente
fijado hasta cero nﬁmero que en cada momenﬁo abarece ilumi-|
nado en una pantalla ¥ gque por presidn de un pﬁlsadof per—
mite oetep ohy el cuenteo, apareciendo el mismo tiempo en -
otra pantalla iluminades el numero que corresponde al pulsa-
dor accionado; »

48, S IuT“iﬁ PRuGﬂAMADOR ECTRONICO P;hA SENALIZA-
CIO: Y CONiURACION DE EQUIPOS EIEZCTRICOS, segin re1v1ndlca—
ciones 1& y 28, caracterizado porgue mediante conmutadores,
interruptores y multivibradores de tipo oscilante, permite
la iluminacidn de signos y numeros deseados, automdbicamente

y con secuenclias y tiempos de conmutacidn previamente pro-—-

&.- SISTElA PROGRAN.:DOR ELZCTRONICO PARA SEFALI-
ZACION Y CONLURACICH DE QUIPCS ELECTRICOS, segun reivindi-

cacidn 18, caracterimado porcvsz el mando estd constituido

por conmutadores y multivibradores os seilantes y mediante los

()

cuales es posibhle seiializar eu pantallazs Juminosas lsg inci
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- 20
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~ 16

dencias mds notables correspondientes g uno o verios iterre~
nos deportivos o Dbilen a las iﬁcieencias correspondientes al
subastador o equipo en el gue se apligue el sistema en cues
ti6n. '
62.~ Se reivindica por ultimo como objeto sobre
el que ha de reczer la Patente de Invencion que sé solicita!
SISTEMA PROGRAKATOR ELECTRONICO PARA SEEALIZACION Y CORKUTA-
CION IE EQUIPOS ELLCTRICOS.
' Todo "conforme queda descrito y reivindicado en la
presénte memorla descriptiva que consta de dieciseis pagi-

nas mecanograiiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 11 d6 Junio 1.976

_ 2
BERWARDO, UNGRIA




9 161 ap

YI4ONA O
oyanf
FIIVRIVA VIvIs3

%w

Y.

d d
AHVYNYIG
*p T ‘PHPN

e
—®

e
°

I

T
=

"Old

}/SVIMOH 8

VNVS3IW0O 0aidogvs sint asora



D.JOSE LUIS SABORIDO COMESANA

FIG. 1

10

o




8 HOJAS/ 1




.N/_. 9l
33\3 —
: - Sl
YIHONR OQuYNu3s —z - I* |L
g st 9P ojunf P PP ) \\
J1GVINVA VIVOsa / 1ie +|_ s o4 71l \N_.
e Q-.A.J--‘,..,m-.m-w@. m\\ » a3y 3
11 1% T i 3 4
€' 9ld N k . N =
. ot
| iy R
.9\.\ D =1 e NI
II.Imoo o IInWo L
L .l.M T o=t —o0 \ o—
\\ A A TR l/—‘F
M = g |

ngee

¢/SVIOH 8 VNVS3IWO00 0didogvs sini 3sor'a



D.JOSE LUIS SABORIDO COMESANA

17\ ABCDEF G




8 HOJAS/2

.l. 220V.
T

— FIG.3

)
Aoo
o R
o& /13,

04

AR

—-—F

-

ESCALA VARIABLE
Madrig, 11 g  Junio

BERNAR -UNG’RIA

de 197 6

=

—




vIHONN OguVNYag
oxunf !

F1SVINVA vIVOS3a

9 L6t 9p

*p T ‘PHPEN

A\

00

H

/
7
/
T | ®

S

LN

Sz !
-oo\ . a ¥y
LT [T~

C")\‘

N\\

— S R},

o -

>/ *
oA+

O W+

j;

Ll

£/SVIOH 8

VNVS3IW0J 0aiMOosVvs sim 3sora



D.JOSE WIS SABORIDO COMESANA

27
e e
27 29
N
28\-\____., /. T 7
R 27\
Yy ¥ :/ ]
| 27\\”
J S0
\ /

FIG. 4




8 HOJAS/3

dlefh

—
| |
—!

-t

ESCALA VARIABLE

Madrid, 11 de | junio
BERNARDO UNGRIA
P: P.

. de 1976




€2 G 914
9 tsb 2 otumnl ep Ty ‘PuPEN ,

FMSVINVA ViIvOs3 w . w — L

-5 4 € 2 | 0

8¢

= i

i ..nﬁ;@

¥ /SVIOH 8 VNVS3IWO0D Oodioavs sin 3sor'a

b



D.JOSE LUIS SABORIDO COMESANA

i

-0 D~ O o=
//
34
T
1 2 3 4
XXX
1 J
40—
~+
3 8\\ 39

FIG.S




8 HOJAS /4

| W A )
T N O Y N N N b
m I~ N NN N N N N P
i - N N K 4_:, WMW
" IR I T O N N N N o ma//
e g B N T N N N N PO P
! N N N N ~ i
S T N N N N 4
i ERNEENEEE
0 | & s —o-
, . “ an/m,an/nwz/% «t/quJf/n.u: /O/D61+_O G
Igx| O “ =
Tt — e W
F llllllllll




7 d g

VIHSNN OGYYNY3G

L6) »p oTun op ‘pPupeN
9 tunf 11
ATGVRIVA vIvIOs3

N O N N N .
X

R N N N
AN N

m / 1
L= X X X p

| 1
! | — Al X pd Im_w
N I X A M..
| A A « i
i I X P P d A_w
I ol
m — X X X M_v
“ & Ao
N T
i — X pd A o+
L .

G/ SVIrOH 8

VNVS3IW0D 0aido8avs sin 3sora



-

D.JOSE LUIS SABORIDO COMESANA

S S S S l51 Sp Sy

—Q_ 0 _0._0._0 0. 0

FIG.9




8 HOJAS /5

AR
el

G C2 G Cz r Gy G G C2

FIG.16

6

de 197

ESCALA VARIABLE
BERNARDO UNGRIA

Madrid, 11 ge Junio




vivoNn wAW.E_S.:“M.M..
s 718 - oqunf P ppPUPeM
FIEVIRIVA vIvasa
[Ile
=>=
Q (@) Q Q Q o] O Q
2y ) 25 [Fe) 2 () 25 1y _‘N
o is 25 bs s ' % s
3 \ 3 z3 | 13 3
,N\
b4 ¥
9/SVIMrOH 8

VNVS3IWO0I 04I¥08Vvs SINT 3sora



D.JOSE LUIS SABORIDO COMESANA

2]

E Eq \ Ez
S 520-‘ FOSj SZO—

21 Ci C G G

O O (@] @]

l ‘ i

llyll
+
e, {1

FIG.




8 HOJAS/6

21

L4

ESCALA VARIABLE

Madrid, 11 de junio

BERNARDO UNGRIA
LT

J

de 197




VINONN OQUVNMIg
Qg 61 3 oyanf 9P ‘¥ 'Puren

I
I
I i
ATGVIRIVA VIVOS3a “ — \b\ \b\ "0 5
+ e
| 44—
m F P !
I

T T T T T Tt OTTOTT O T o —
vs mm*mm 5
8l ‘914
Ll
_II'II.I.IIIII!I-
A A | b 701 \ +
mn"_r X1 X m _alllwu..lmullml.lm..llmhllml..@llw...lﬂl!o.ll.wnllalllmillm-Im:lJ
" A A L AA 1AA T AA LA A~ |
LA A ray A | A A A A |
YT Y
| | LAAAAAAA | AN i
\N]%J}%J! IR N O I I A A A A
LE ﬂ LA A LA A F A A A A
|
I P I I A
A AN A | AA 1A A | A4 4 |
|

I e e e e e e e e e e e e . it e e o et e = — o — e o ]

L/SVIOH 8 VNVSIWNOD 0diydogvs sin 3sor'a



D.JOSE LUIS SABORIDO COMESANA

— e o e - — - — —— m—— e b e e e e — G e - . — o — —— —— —

N A L N

R L A L L O S

e >

SN N N N N N o S |

RN I N N N O | | |

PP P ) “ mef,_

[ _ I
T ! |

MM M//MJ_ . e =
o, N .

L LAl e S TITe

T & S N

L LN N N A NP NN

. “ [ |

P&, e ”f/ e Fm “llllAmeanll.WllnwrllM/
DAH‘ k . nhiov

X Y, xcy |

L I N N N =

TN L L N O N
!




8 HOJAS/7

R ERE R

-i o
l
ol

e

37
A B C D
_2 s 2 /
|
F Ea
pZ
Ear i
/ / { 3
—04
ALK
—_— ]
ESCALA VARIABLE
Madrid, 11. de Junio de 1976
BERNARDD UNGRIA

e




L)
9 61 P

- . e
<an§¢<zzun

otunf op L 'PHPEH
FTEVRIVA v1vOs3

Gl1'9l1d

Yl "9l d Z

IS

&

e} -
o
I
]
|
|
|
l
|
i
IIJJ
|
1
!
|
|
|
|
!
|
{—

¢

+

e I
A

0¢

.
\\

8/SVIrOH 8

VNVS3IW0D OWO8VS SIN 3501
m .



D.JOSE LUIS SABOR)O COMESANA

J

FIG. 12 |

|14

FI1G.




— 8 HOJAS/8

ESCALA VARIABLE
Mﬂdl’ld'll de . Junio de 197 6
BERNARDO_UNGRIA




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



