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La invención se refiere  a una disposi­
ción de conexiones para impedir repercusiones perturbadoras de 
señales parásitas en receptores de televisión.

Después de la introducción de redes de 
circuitos integrados para las etapas de sincronización y osci­
lación de un circuito de desviación de lineas, los circuitos de 
desviación dé lineas están construidos en general con una p ri­
mera etapa comparadora de fases, un oscilador de linea, una se­
gunda etapa comparadora de fases, un circuito de regulación de 
fases, una etapa de excitación y la etapa fina l de linea usual, 
En la primera etapa comparadora de fases se forma una señal de 
regulación para el oscilador de linea, en dependencia del es­
tado de sincronización de los impulsos sincrónicos de linea re­
cibidos y de los impulsos del oscilador de linea. A ambas entra­
das de la segunda etapa comparadora de fases llegan impulsos de 
retorno de linea aparecidos en el transformador de salida de l i ­
neas de la etapa fina l de linea, asi como los impulsos del osci­
lador de linea. Con la señal de salida de la segunda etapa com­
paradora de fases se as is te  un circuito desplazador de fases, 
que de este modo regula desplazamientos de fase producidos en * 
la etapa final de linea.

Un semejante circuito de desviación,de. 
linea presenta la propiedad de que en especial cuando su etapa 
fin a l de linea esté construida con t ir is to re s , puede perjudicar­
se considerablemente en su función por impulsos pertubadores. 
Tales impulsos pertubadores, que pueden producirse por ejemplo 
por descargas de alta  tensión, están bajo ciertas circunstan­
cias en situación de anular la sincronización de la etapa fina l 
de linea. Puede entonces ocurrir que la etapa fina l de linea os­
c ile  con una frecuencia que se halla muy por debajo de la fre - !
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cuencia de línea de la señal de televisión. Una semejante osci­
lación de la etapa final de linea puede surgir estacionaria y 
p e rs is tir , s i bien el oscilador de linea entrega a la etapa f i ­
nal de linea impulsos de frecuencia borrecta.

Los circuitos de protección conocidos 
impiden este estado de perturbación estacionario porque el equi 
po alimentador del receptor de televisión se desconecta por un 
corto tiempo. Mediante ésto se suprime el estado perturbado, y 
a l conectarse el,aparato funciona nuevamente en servicio normal, 
en tanto esté eliminada la perturbación.

En este circuito de protección se pro­
duce una desventaja debido a que cuando se desconecta por cor­
to tiempo el equipo alimentador se borran las informaciones de 
maniobra almacenadas eventualmente en la parte de maniobra.

La invención se fundamenta por tanto 
en el cometido de desarrollar para un receptor de televisión .ct.e 
los mencionados a l principio una disposición de conexiones me­
diante la cual pueden impedirse repercusiones perturbadoras de 
señales parásitas en la etapa final de linea, sin que para ello 
tenga que desconectarse el equipo alimentador.

Este cometido se soluciona según la in­
vención con una disposición de conexiones según las caracteria- 
ticas de la reivindicación de patente 1.

Las ventajas logrables con la inven­
ción consisten especialmente en que una señal perturbadora no 
tiene ninguna reprecusión sobre el manejo del receptor de te le ­
visión y porque tiene lugar una medida contra repercusiones de 
la perturbación en la etapa final de linea sólo cuando la per­
turbación es también realmente capaz de perjudicar en forma du­
radera la función de la etapa final de linea. A ésto se añade }
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e l que una disposición de conexiones según la invención exige 
sólo un bajo costo respecto a las conocidas disposiciones de 
protección.

En las otras reivindicaciones se indi­
can configuraciones de la invención que se refieren especialmen­
te a ventajosos circuitos de reconocimiento para las perturba­
ciones y a posibilidades de influenciamiento del circuito de 
desviación de linea. Sus ventajas se aclaran con detalle en la 
siguiente descripción de ejemplos de ejecución de la invención 
que están representados en los dibujos, en los que:

La figura 1, muestra un esquema de blo­
ques de un receptor de televisión con una disposición según la 
invención para influenciar a l oscilador de linea.

La figura 2a, muestra un corte de la 
figura 1 con un interruptor de valor umbral construido a p artir  
de varios diodos, entre la segunda etapa comparadora de fases 
y e l oscilador de linea.

La figura 2b, muestra una disposición 
como la figura 2a, pero sin embargo con un interruptor de valor 
umbral construido a p a rtir  de un diodo Zener y un transisto r.

La figura 2c, muestra una disposición 
como la figura 2a, en la que entre la segunda etapa comparadora 
de fases y e l oscilador de linea está incorporado un detector 
de tensión a lterna.

La figura 3, muestra una disposición 
de conexiones según la invención en la que la entrada de la eta­
pa de excitación está cortocircuitada.

La figura 4, muestra una forma de eje­
cución de la invención en la que el influenciamiento del circui­
to de desviación de linea se efectúa en la entrada de la etapa i



fina l de línea
La figura 5, muestra una forma de eje­

cución de la invención en la que el influenciamlento del circui­
to de desviación de línea ae efectúa en la primera etapa compa­
radora de faaes.

En la figura 1 está representado esque­
máticamente en un esquema de bloques un receptor de televisión. 
La señal recibida con la antena 1 se amplifica en una parte re­
ceptora 2, se selecciona, se transforma en una frecuencia in ter­
media y se demodula. La señal demodulada llega a una etapa fina l 
video 3 en la que se amplifica la señal video. Con la señal de 
salida de la etapa final de video 3 ae asis te  un tubo de imagen 
4. La señal de salida de la parte receptora 2 se elabora adicio­
na lmente en un f i l t ro  de impulsos 5. El f i l t r o  de impulsos 5 se­
para los impulsos sincrónicos recibidos, de las  restante señal 
video. Por el f i l t ro  de impulsos 5 se abastece con impulsos de 
sincronismo vertical una etapa de desviación vertica l 6. La se­
ñal de salida de la etapa de desviación vertica l 6 llega a l  s is ­
tema de desviación vertica l del tubo de imagón 4.

En una segunda salida de las etapas 4 
a 5 están los impulsos de sincronismo de linea recibidos. Estos 
llegan a una primera etapa comparadora de fases 7 desde la que 
se asiste  un oscilador de linea 8. En la primera etapa compara­
dora de fases 7 se comparan los impulsos de salida del oscila­
dor de linea 8 con los impulsos de sincronismo de linea rec ib i­
dos. Si ambas señales de entrada de la etapa comparadora de fa­
ses 7 no están sincronizadas la etapa comparadora de fases 7 pro 
duce una señal de corrección para e l oscilador de linea 8, con 
lo cual éste se desintoniza, de manera que sus impulsos de sali-j 
da coinciden en frecuencia y fase con los impulsos de sincronía-'
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mo de linea. Loa impulso8 de salida del oscilador de linea 8 
llegan, a través de un circuito regulador de fases 9, a una eta­
pa de excitación 10 en la que se amplifican éstos. La etapa de
excitación 10 gobierna a una etapa fina l de linea 11 en la que
se produce un transcurso de tensión ta l  que en el sistema de
desviación de linea del tubo de imagen 4 se produce una corrien­
te en forma de diente de sierra para la entrada de linea . En 
la etapa fina l de linea 11 se producen impulsos de retorno de 
linea, que en una segunda etapa comparadora de fases 12 se com­
paran con los impulsos de salida del oscilador de linea 8. Con
un gobierno de corriente la segunda etapa comparadora de fases 
12 influencia a l  circuito de regulación de fases 9 de ta l  mane­
ra que compensan los retardos de los impulsos que surgen en la 
etapa fin a l de linea 11.

La descripción hecha hasta ahora se 
refiere  a un receptor de televisión conocido de construcción 
actual. Según la invención está ahora conectada a la salida de
la segunda etapa comparadora de fases una etapa de mando 13 que
en el ejemplo dibujado en la figura 1 está enlazada con e l osci­
lador de linea 8. La invención parte del reconocimiento de que 
en funcionamiento normal puede surgir sólo una pequeña diferen­
cia de fases entre los impulsos de retorno de linea y los impul­
sos de salida del oscilador de linea. Esta diferencia de fase 
se origina únicamente por retardos de los impulsos en la etapa 
fin a l de linea 11 y no presenta grandes variaciones en tiempo. 
Como ya se ha dicho, la segunda etapa comparadora de fases 12 
trabaja como generador de corriente de mando para e l circuito 
regulador de fases 9. Por consiguiente se varia la tensión de 
salida de la segunda etapa comparadora de fases 12 sólo en peque 
ñas proporciones en e l funcionamiento normal. Sin embargo s i la i



atapa final de lineas 11 "pierde el paso" por señales perturba­
doras, es decir que oscila a una frecuencia diferente de la del 
oscilador de linea 8, hay en ambas entradas de la segunda etapa 
comparadora de fases 12 señales muy diferentes. En este caso as­
ciende el potencial en la salida de la segunda etapa comparadora 
de fases 12. El ascenso de potencial se reconoce por la etapa de 
mando 13 y se entrega una señal de regulación de la etapa de des­
viación de linea, en e l ejemplo dibujado a l  oscilador de lineas 
8.

En las figuras 2a a 2c están represen-}- 
tadas tres formas de ejecución concretas de la etapa de regula­
ción 13, que está dispuesta entre la segunda etapa comparadora 
defases 12 y el oscilador de linea.' 8.

La etapa de mando 13 dibujada en la 
figura 2a consta de cuatro diodos DI a D4 conectados en serie .
El tipo y el número de diodos DI a D4 está elegido de manera que 
la tensión de umbral de la disposición de diodos es algo más 
alta que la tensión de salida de la segunda etapa comparadora de 
fases en funcionamiento normal, de manera que en funcionamiento 
normal no llega ninguna señal a l oscilador de linea 8. Unicamen­
te cuando pierde el paso la etap^ final de linea 11 y surge con 
ello un ascenso ó& tensión en la salida de la segunda etapa compa­
radora de fases 12, se hacen conductores los diodos DI a D4 y lie  
ga el oscilador de linea 8 una señal de regulación. El influen­
cia miento del oscilador de linea 8 puede tener lugar de varios 
modos. Asi pués es posible detener el oscilador de linea 8 median 
te la alimentación de una tensión. En este caso cesarían también 
las oscilaciones de la etapa fina l de linea 11, de manera que en 
la salida de la segunda etapa comparadora de fases 12 descendería 
de nuevo le tensión, ya que en las entradas de la segunda etapa
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comparadora de fases 12 hay señales iguales. La señal que influeh 
cia a l  oscilador de linea 8 se suprimiría con ésto, de manera 
que e l oscilador de linea 8 puede oscilar de nuevo y estarían 
eliminadas las repercusiones de la perturbación en la etapa f i ­
nal de líneas 11. '

Otra posibilidad consiste en influen­
ciar en frecuencia y fase a l oscilador de linea 8, de manera que 
se perturbe la etapa fina l de linea 11 en shs oscilaciones esta­
cionarias que surgen como repercusión de una perturbación, y pa­
se a estado normal. El influenciamiento en frecuencia y fase del 
oscilador de linea 8 puede realizarse de forma especialmente sen 
c illa  a l  tra tarse  de un oscilador de linea 8 que trabaja según 
e l principio de valor umbral. UR semejante oscilador oscila 
uniformemente en vaivén entre un valor umbral inferior un valor 
umbral superior. Una elevación por ejemplo del valor umbral infe 
r io r  tiene como consecuencia el que e l oscilador alcance más ra 
pidamente e l valor umbral in ferio r, es decir se amplié en su 
frecuencia. Esto tiene como consecuencia naturalmente también 
un influenciamiento en fase. En e l ejemplo dibujado en la figu­
ra 2a se eleva en caso ds pertubación el valor umbral del osci­
lador de linea 8 mediante la tensión alimentada a través de los 
diodos DI a D4, y con ello  se realiza el influenciamiento en fa­
se y frecuencia.

En la figura 2b $e representa otra 
forma de ejecución de la etpa de mando 13. También aquí la etapa 
de mando 13 consta de un elemento dependiente del valor umbral, 
que en este caso consta de un diodo Zener Zp 1 conectado ante 
la base de un transisto r T I .  Desde e l punto de enlace del dio­
do Zener ZD 1 con la base del transistor T parte un circuito - 
amperimétrico, a través de un resis to r Rl, a masa. El dio^;

- 7 -

30..
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Zener ZD 1 está dimensionado de manera que en caso normal no se 
supera su tensión ¿e bloqueo. Cuando en caso de perturbación 
asciende la tensión en la salida de la segu&da etapa comparado­
ra de fases 12, puede f lu ir  a masa una corriente a través del 
diodo Zener ZD 1 y a través del res is to r R 1. La caída de tensión 
producida a través del resis to r R1 hace pasar a estado conductor 
a l transistor TI. Ya que el emisor del transisto r T 1 está enla­
zado con masa, se acerca a masa el potencial en el colector, que 
está conectado a l oscilador de linea 8. Mediante un desplazamien 
to de potencial de corta duración e l oscilador de linea 8 puede 
experimentar un influenciamiento en fase, mientras que a l  abrirse 
por larga duración el transisto r T 1 se conecta en corto a masa 
el oscilador de linea 8, es decir se detiene. Como se describe 
a base de la figura 2a, puede suprimirse mediante ésto la reper­
cusión de una perturbación en la etapa fina l de linea 11.

Mientras que las estepas de regulación 
13 representadas en las figuras 2a y 2b trabajan como etapas - 
dependientes de valor umbral, la etapa de mando 13 dibujada en 
la figura 2c trabaja como detector para variaciones de tensión.' 
Delante de la base de un transistor T 2 está aquí conectado 'aá--' 
elemento diferencial que consta de un condensador C 1 y de utr-re­
sis to r R 2 conectado a masa. El transisto r T 2 está enlazado,*cija 
el oscilador de linea 8 del mismo modo que el transisto r T 1 en !la figura 2b. la tensión continua existente en funcionamiento 
normal en la salida de la segunda etapa compradora de fases 12, 
se bloquea por el condensador C 1, de manera que e l transisto r 
T 2 está bloqueado y no se influencia el oscilador de linea 8.
Al pasarse de estado normal a estado perturbado, surge en la sa­
lida de la segunda etapa comparadora de fases un salto de tensión 
que dá lugar a través del resis to r R 2 a una caída de tensión que*
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Este influenciamiento de corta dura­
ción del oscilador de linea 8, basta en prácticamente todos los 
casos para eliminar las repercusiones de una perturbación. Para 
e l caso teórico, de que este influenciamiento de corta duración 
no pueda eliminar la repercusiones de la perturbación en la eta­
pa final de linea 11, tiene lugar un influenciamiento de larga 
duración del oscilador de linea 8, debido a que en la salida de 
la segunda etapa comparadora de fases 12 está superpuesta a la 
tensión continua elevada la tensión alterna de la etapa fina l 
de linea 11 que oscila libremente, de manera que también debido 
a ésto puede abrirse e l transisto r T 2.

La figura 3 muestra una disposición en 
la que no se influencia el oscilador de lineas mismo, sinó la 
etapa de excitación 10 en su entrada. En la etapa de mando 13 
está enlazado un diodo Zener ZD 2 con la salida de la segunda ett 
pa comparadora de fases 12. Al diodo Zener ZD 2 se une la base 
de un transisto r T 3 que está conectado como seguidor de emisor. 
El emisor está enlazado por una parte a t r  vés de un resis to r 
R 3 con masa, y por otra parte con la base de un transisto r de 
conmutación T 4. El transisto r T 3 percibe su tensión de servi­
cio en el colector de una etapa rectificadora que está formada 
por un diodo D 5 y un condensador C 2 conectado a masa y en la !que se rectifican  los impulsos da desviación de linea de la eta­
pa fina l de linea 11. Por e l transisto r T 3 conectado como segui­
dor de emisor comienza a f lu ir  una corriente cuando la tensión 
de salida de la segunda etapa comparadora de fases 12 sobrepasa 
la tensión de bloqueo del diodo Zener ZD 2. A consecuencia del 
flu jo  de corriente por e l emisor seguidor cae en el res is to r R 3 !
una tensión con la que se conmute a paso el transisto r T 4. Me- ¡
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diante ésto se cierra en corto a masa la entrada de la etapa de 
excitación 10, de manera que no pueden llegar impulsos de osci­
lador a la etapa de excitación 10. Debido a ésto se interrumpen 
las oscilaciones en la etapa final de linea 11. Ya que e l osci­
lador de linea 8 sigue oscilando, la tensión de salida de la se­
gunda etapa comparadora de fases 12 conserva su elevado valor de 
tensión. Sin una medida adicional no podría pués suprimirse el 
cortocircuito en la entrada de la etapa de excitación 10*. Ya que 
sin embargo el transistor T 3 percibe su tensión de servicio de 
impulsos rectificados de la etapa final de lineas 11, no fluye 
por él ya ninguna corriente cuando cesan las oscilaciones en 
la etapa final de linea 11. Ya que asi pués'en el res is to r R 3 
no puede caer ya ninguna tensión, se bloquea de nuevo el transis­
tor T 4 y se suprime e l cortocircuito en la entrada de la etapa 
de excitación 10. "* *

En las figuras 4 y 5 se muestran otrait 
dos posibilidades para el influenciamiento del circuito de des­
viación de linea.

La etapa de regulación 3 que esté re­
presentada sólo esquemáticamente, actúa en la figura 4 sobre*.al 
enlace entre la etpa de excitación 10 y la etapa fina l de linea* 
11. Si se cierra en corto este punto, no pueden llegar impulsos, 
a la etapa final de linea 11, de manera que se interrumpen las !oscilaciones en la etapa fina l de linea 11. Mediante un circuito 
análogo a la descripción a la disposición descrita en la figura 3 
puede suprimirse de nuevo el cortocircuito.

El circuito de regulación indicado en 
la figura 5 cortocircuita la entrada del oscilador de linea 8 en 
caso de perturbación^ Ya que asi pués no llega ninguna señal de 
corrección desde la primera etapa comparadora de fases 7 e l os- }



11-

*

cilador de linea 8, óste paca a un estado de oscilación lib re . 
La variación de frecuencia resultante de ésto es apropiada para 
anular la perturbación en la etapa fina l de linea 11..

sentan sólo ejemplos para las posibilidades de intervención en 
e l circuito de desviación de linea. Son imaginables otros puntos 
del circuito de desviación de linea en los que una intervención 
puede dar lugar a una supresión con óxito de las repercusiones 
de una perturbación en la etapa final de linea 11. En especial 
no están limitados a los puntos de interveción indicados los 
ejemplos de ejecución para la etapa de regulación 13 representa­
dos en las figuras 2a hasta c y 3* Por le tanto dentro del marco 
de la invención son posibles otras variaciones cuyas ideas funda­
mentales se han aclarado en la anterior descripción.

loza del invento, a s i como la manera de realizarlo  en la prácti­
ca, debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente in­
dicadas son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto 
no alteren su principio fundamental.

Las ejecuciones representadas repre-

Descrita suficientemente la natura
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REIVINDICACIONES
la .-  Perfeccionamientos en sistemas 

para impedir repercusiones perturbadoras de señales parásitas en 
receptores de televisión del tipo producidas a consecuencia de 
una oscileción que d ifiere  de la frecuencia de linea de la etapa 
final de linea de un receptor de televisión en el que un osci­
lador de linea se sincroniza con impulsos sincrónicos de lineas 
recibidos y en el que los impulsos de salida del oscilador de 
linea se alimentan a la etapa final de linea a través de una eta 
pa de excitación, caracterizado porque se dispone una etapa compí 
radora de fases en la que se comparan los impulsos d^etorno de 
linea que surgen en la etapa fina l de linea, con los impulsos 
de salida del oscilador de linea y que a l ex is tir  grandes d iferer 
cías de fase o amplitud entre las señales en sus entradas produ­
ce una señal carácteristica en su salida, y una etapa de mandé 
conectada a la salida de la etapa comparadora de fase en la que 
se analiza la señal característica y se produce una señal de man 
do para el influeñciamiento directo o indirecto en fase y/o fre 
cuencia de la etapa final de linea.

28.- Perfeccionamientos según la re i­
vindicación 1, caracterizados porque la 'etapa comparadora de fa­
ses emite una señal característica para la etapa de mando en 
forma do una variación de tensión, y para pequeñas diferencias 
en fase y/o frecuencia entre las se ales en sus entradas ejecuta 
un gobierno de la corriente del circuito de regulación de fases 
gobernable.

3&.- Perfeccionamientos según la re i­
vindicación 1 ó 2, caracterizados porque la etapa de mando pre­
senta por lo menos un componente dependiente de valor umbral.

48.- Perfeccionamientos según la re í- j

*
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vindicación 3$ caracterizados porque la etapa de mando presenta 
varios diodos semiconductores conectados en serie .

, 5&.- Perfeccionamientos según la re i­
vindicación 4, caracterizados porque el componente dependiente d( 
valor umbral se forma por un diodo Zener.

6&.- Perfeccionamientos según la re i­
vindicación 5! caracterizados porque el diodo Zener está enlaza­
do con la base de un transisto r de conmutación.

73.- Perfeccionamientos según la re i­
vindicación 5, caracterizados porque e l dido Zener está enlazado 
con la base de un seguidor de emisor.

8a.- Perfeccionamientos según la re i-J 
vindicación 7$ caracterizados porque la tensión de servicio del 
seguidor de emisor se obtiene por rectificación de impulsos de lí 
etapa final de linea.

93.- Perfeccionamientos según la re i­
vindicación 8, caracterizados porque la etapa de mando contiene 
por lo menos un componente que reacciona a variaciones de la 
tensión.

lo a .-  Perfeccionamientos según la re i"  
vindicación 9) caracterizados porque el componente que reacciona 
a variaciones de la tensión está formado por un elemento difaren 
c ia l.

l i a . -  Perfeccionamientos según una 
de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizados porque la señal 
de mando de la etapa de mando influencia a l oscilador de linea.

12a .-  Perfeccionamientos según la 
reivindicación 11, caracterizados porque mediante la señal de 
mando se interrumpe la oscilación del oscilador de linea.

133.- Perfeccionamientos según la rei-¡

4^
30.
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5.

10

15.

20.

25.

vindicación 12, caracterizados porque la señal de mando influen­
cia a l oscilador de linea en frecuencia y/o fase.

14a.- Perfeccionamientos según una 
de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizados porque mediante 
la señal de mando se interrumpe la alimentación de impulsos del 
oscilador de linea a la etapa de excitación.

15a.- Perfeccionamientos según una 
de las reivindicaciones 1 a lo , caracterizados porque mediante 
la señal de mando se interrumpe la alimentación de impulsos del 
oscilador de linea a la etapa final de linea.

16a.- Perfeccionamientos según una 
de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizados porque mediante 
la señal de mando se interrumpe la alimentación de una señal de 
salida de una etapa comparadora de fases que sincroniza áLt osci­
lador de linea a los impulsos de sincronismo de linea, a l  oscila 
dor de linea.

17&.- Perfeccionamientos según una 
de las reivindicaciones l a  16, caracterizados porque la etapa 
de mando está ejecutada como circuito integrado.

18a.- Perfeccionamientos según la r e i ­
vindicación 17, caracterizados porque la etapa de mando con las 
restantes etapas del circuito de desviación de linea, apropiada 
para la integración, está ejecutada como circuito integrado.

19&.- Perfeccionamientos en sistemas 
para impedir repercusiones perturbadoras de señales parásitas en
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receptores de televisión, ta l  y como queda sustancialmente des­
crito  en la presente memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos t

Esta memoria consta de 15 hojas es­
c rita s  a máquina por una sola cara.

Madrid
i 4

BLAUPUNKT-WERKE GMBH.,
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