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"UNIDAD HOSRIZ U2 UNA O DOS VELOUIDADES, OON MOVIXIENTO DG Sfe
LIDA CIRCULAR ALTERNATIVOY,

L3 invencidén que se contempla en la presente patende
gse reficre o una unidsad motriz quo tiene, on uno de sus drganon,
un novimiento circuler slternativo y siendo une singularided -
el hecho de que el recorrido angular de dicho drgano en dog de
sus fases (puesta en marcha y parada finsl) o8 mayor en ol grg
do que se deses que el recorrido amzular dol mlsmo en cuslquier
otre momento de su funclonamiento, aunque permemsciends fijo -
uno de los extremos de dicho recorridv. Ademfs fodo ello conmg
guddo sin el concurse ds una iranenmision mecinics bieltemanie
vela, engramnajes, oables, etc) catfrs ol elemonts generador dol
movisiaento del que va dotada la unidad, ¥ ¢} indicndo drzmmoe

Como pucde comprenderse facilmente, esta unidad on~
ceentra gran campo de gplicecidn on todo el dmbito concornien
te a la limploza meednica ds superficles, sobre tode en wehicn
log ¥ en sgpecial en autondviles para la limpieza do parabri--
sag y faros. :

Rofiridndonos nds conoretamente m la splicocidn del
invento en autom$viles (como limpiaporabrisss o Ilmpiafsros) =
1a caracterfstion ys indiceds, de difafents recorrido angalsy
entre los momentos d¢ puests on marcha y/8 paraia en relacidn
con los de otro instante cualquiora, parmite al proyectisis -
evitar gue la visidn del conductor o le trayectoris dol haz do -
luz de los fgaros, gsegin los 0asos, soa obstaculizada en parte
por ol conjunto brazo-sscobills {que va ligedo de una forma ai
recta gl 6rgono con movimiento slternativo y cue ronliza 1a e
limpioga dol perohrions o farc) cuando el sistoma de barrido -
sotd en posicidn sstdtica o de pornds. Y afin mds si se guisre
¥a quey con uvn dizeflo spropiado de carroceris,; podriz obtonerw
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ge la oculiacidn completa del mencionado conjundp brazo-escobl
1ls con la nejora consigniente de la estética y serodindmica -
del vehioulo.

Otra caracteristica muy interesante, dorivada asimig
mo de la concepeiln de le unidad metriz, es que no tiene limie
tacién respecto gl dngulo que puede givar el susodicho Srgano.

Esto, f;radu.cido al esso de limplaparabrisas y limpia
faros, nos lleve a 1z consscucidén de aparatos sencillos de gran
fnmilo de berrido, faceta muy a tener en cuents debido a la
gren inportancia que, hoy on dim, tieno 1z mipna.

n la actunlidad puedon existir (y de hecho 8s asf)
dispoaitives con los que nueden consegulrse una, otra ¢ quizés
ambas de las caracterfsticns resefiadas, pero elle a costa de -
utig corplejidad ds los mismos, por el sistema de {tranamisidn -
usado, que les hace ser focos de problemas y difioultan su co-
morcializncidn,

Es precisamente la simplicidad del invento. en conew
traposicidn con o conceido, on donda ramdica lm utilidad de éa
te, pues pueden logzrarse con facilidad esas dog coracterfstie—
084,

A continuncidn se expone una deseripoidn completa ¥
datallads dol objolo de la presente patente en base o log dibu
jos guo se acompafian, que no son limitativos de 1la misma of no
particulares dades a titulo de ejemplo, y en los que se indi-
onnd

Ia fige 1 represonta ung unidad motris, conforme al
invenio, de una sola velocidad, en esindo de roposc y con drgp
no goenerador del movimiento con inductorm de imanes.

Ia fig. 2 o5 otra unided motrie, do dos velooidades,

en estade de vepogo y moior do imanes, que lleva dos conmutado
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res, o de mando ¥y otre de seleceidn & wvelooidad,

In 1= fig. 3 estd ropresentnds tanbién una unided mo
triz sinmiler a la snterior, pero com la peculioridasd de qus -
golo tiene tm conmutador de mando-selaccidn.

Aginismo, on la fig. 4 se reprosents une nuevs Vere
gién de unidad motriz de dos velocldades como va 6l 0n30 8¢ ==
las figee 2 ¥ 3, con conmutador ‘nico de mandowselectién & Sow
nejenza de 1z fig. 3 pero con la particularidad do la sentiwe-
llez del mismoe |

Haclendo nhora referencis 2 In fig. 1, so gprociam -
en ella las diferentos partes componentes de la unided motriz
(1)e

Eatas son las siguientesns
- Organo generador del movimiento, en este caso un motor deo -
imanes (2), con loa bornes de conexidn (3); {4)y (5) vy {6)

— Relé inversor (7), v sus bornes (8), (9), (20}, (1), (22),
(13)s (14) iy (15), |

- Conrmtador de mando (16) y bvornss {17), (18), (19), (20), ~
(21) ¥ (22).

— Diodo (23) con bornes (24) y (25).

-~ Intaerruptor, de mwno de los exiremos dol recorride, (26) con
bornes (27) y (28).

- Intsrruptor, del otro extreme del raoorride, (28) que lleva
los bornes (30) y (31).

-~ Conexiones enire lags diverses partes eltadas.

Bl Orzano motor (2) incorpora s su vezy ¥ actuando m
por el giro del miemo, un conmutador de pasiei;m d¢ paraods fija
(32) ouyos eontactos son (33), (34) v (35).

Il conmutador (32) estd preporado de tal forma que «
en cunlguier momento do funcionomiente de la mnidad (1) vatén
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en conbacie (33} y (35) a excopeidn del reposo o parads fijs -
en el que ol contsoto se realiza entre (34) y (35), y no estag
do nunon simnltineomente los tres~{33), (34) y (35)- Juntos.
1 pontacto (34) ests unido a ung de las escobillas
{36) del drgano notor (2) y auzbos & su vez gt borne (3)e La w-
otre ascodilln {37) del érganc (2) ostd conexionado al borno -
(4} ¥ los contactos (33) y (35) 1o ostén a los bornsn (5) ¥y =
{8) respeotivementes
) Yo unidén entro los diferentes componantes de la uni-
dad se roaliza como a continuacidn se indicer
we Bornes del drnago motor (2).
~Borne (3) con el borne (15) del relé (7).
~Borne (4) con el borne (14) del reld (1)y torne (24) del dio
do (23} '
~Horne (5) con &l borne {20) del conmutador ds mando (15).
~Sorne: {6} con el borne (19) del conmutador de mando (16).
-~ Bornes dsl reld inversor (7).
~Borne (8) con borne (11) del relé (7), con borne (22) dol -
eonmitador (16) y borne (28) del interruptor (26).
~Borne (S) con borne (12) del relé (7) y borne (17) del conw
matador (16).
~Torne (10) a masa o nogativo de fuents de slimentacin.
~Borne (11) con borne (8) del »elé (7), con borne (22) dol -
conmatador (15) y borne (28) del interruptor (26).
~Borne (12) con borne (9) del relé (7) y borne (17) del con-
matador (18).
«~Borne {13) con borne (27) del interruptor (26) y borne (30)
del interraptor (29).
~ Forne {14) con borne (4) del érgave motor (2) ¥y borne (24)
del diodo ( 23)« '
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-Borne (15) con borne (3) del érgeno motor {2)s
- Bornes Gsl conmutador de wando (15»}.;
-HOorne {17) con bernes (9) y {12) del rolé (e
~Zorne (18) 2 masa o negativo de fusnte de alimentacifns
~forne (13) 2 borne (6) dol drgamo motor (2).
~3orpa (20} a borne {5) del drgeano motor (2)s
~Torne (21) a positivo de fuente de alimenbanlén.
~Dorne {22) o borpes (8) y (1) de reld {7) y worne (28} de
- interruptor (26).
- Bornes dol diode {23).
~Borne {24) con borne (4) del Srgeno de wendo (2) ¥y borne ——
(18) de1 relé (7):
~Borno (25) con borne (31} del interrupter (29}
-~ Bornes del interrupter (26).
~Borne (27) com borme (13) del velé (7) ¥ borne (30) del inw
torrupior (25} ‘
~Dorne (28) con bormes (8) y {11) del relé (7) ¥y borne: (22)
del conmutador (16)e
- Borpas del interruptor (29).
~Sorne (30) con borne (13) del relé (7) v borne (27) del ine
$erruptor {25). B
~Borne (31) con borne (23) del diedo (23).
51 se deses, ¥ la finalidad de la misma quedard aclg
rada chando se explique ¢l funciongmionto d¢ la wnidad (1);. o
puede interealar entre ¢l borne (3) del drgano modor (2) y el
borne (20) dsl conmutsdor de mando (18) uma resistemcia de i~
po potenciométrico (38) con bornes (39) ~que se une al (%) ﬁai,
Sreene (2 ¥ @0) ~unido al (30) del conmutador (16)w.
56 explican a continuaeidn log intem;;tareé de Zin
de recorrido smgular (26) ¥y (29), que actden sobre ¢l relé ine



versor (7).

£l interruptor (26), que rmorde gl rels {7) parn el -
fingl del recorrido amguler que corresponde nl extremo donde -
g0 realiza la parads, eotd normnlmente abierto y solo se cle—

D rre s pardir de uwn comento predetorminade con 1o cusl se consi
gus qus el rovimlento anguler se inviertn do pentido.

Tor ol contrario, el interruptor (29) que mande al -
rels (7) pera el otro extrero de dicho recorrido, estd normal-
ponte cerrado y Solo se abre a partir de otre momento, saf mig

10« mo prodeterminado, para conaegulir una nueva inversidn de senti
do del movimiento sngulers Tombién podria estar cervado en el
yacorrido anguler normal y abrirse on los extremos de dicho rg
corrids, poro on emto caso de haber gomo pinimo wn instante on
que aetén simmliineanonte cerrados ambos interruaptoves (26) ¥

15. {(29).

79 aslmisme posible, y ademds my interesante, hacer
funaionar do forms automitica una motobombz (41) de bornes @2)
¥ (43) (que pucde emplearso pits para impulser agus sobre la -
superficie que trate de limpierse) ectuada por un - interruptor

20. (44) do bornes (45) y (46), consctade al horne {45) = cualquis
rq ds los bornos (4) ~del motor {2)~ & (24) 6 (14) ~del relé -
(7)» ¥ &1 borne {46) al borne {42) de la molobomba (41).

Rate interruptor {44) estd preparade de tal formn qno
pe clerra y permanece cerreado on un instante v durante un tien

2%« po determinado.

A fin do poder dejar inactiva la oltada motobomba (41),
se puedo intersalar un interruptor de mando manual (47) con =
bornes (48), concotado al borne (43) de la motobombe (41) g =
(49), conectado a masm o negativo de fuente de alimentacitn.

30 Siguiondo con la .fig. 1, se puode aprecisr como fun-
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funoionaniente, con las ‘salvedadeé pre;:isas, es gsenciaslmonte
aplicable s las diferentés versiones do wnidad metriz (1) que
so presentan en la Fatante. |

Partiremos de la hipdtesis de gue 1lm mnidad (1) eatd
én repose, que as como gueds reflejado en I= iz l. Entonces
ol conmutador d¢ mando (16) tisne puenteados los bornes [20) -
con (21) y (18) con {19).

Para poner en marcha ls unided (1) avcionamos el ine
dicado conrutador (156) pasando = puentearse o1 horne {21) con
el {22) v el borne (17) conm el (18). A partir de ese momento,
1a escobills (36) recibe positivo y la (37) estd a negativo ¥
simultdneamente ol borne (13) del relé (7) recibe positive, =&
través del interruptor (26) que estd cerrado, y el borne (12)
del mencionndo relé (7) recibe negetivo.

Como consecuencia de lo anterior, el motor (2) tien-
do a girar (y es posible que lo haga dursnte un instente) en -
el sentido que 1leva a la perada zutomitiocn) perc como & 8U =
vez ol relé (7) se excita, ¢l borne {14) del reld {7) se puen«
tea con el (11) ~dejando on consecnencis de hacerlo con 6l ~—
(10)= y o1 (15) con el (9)- dejando de hacerlo con 61 (8)= por
10 que las polaridades de las sscobillas (36) y (37) del motor
(2) pasan n sor negeliva y positiva respeciivamente, conirgew—-—
rias & las polaridsdes antorlores, que irme como efeqto qume el
motor (2) invierta el sentido de giro en relacidn con el que
tenia, sentido que era el de llevar hacia la parada sutondticn,
con 1o cuml 8l nuevo sentido de giro sersd el -;gue hace salir de

1a parada automditica.

Este sentldo lo mantendrd el motor (2) -6 la unidad
{1)= hesta que el interruptor (29) se abra ya quey aungus Se -



Se

10.

15

20,.

25’:

0.

e

haya ablerto el interruptor (26) a lo largo del girs, el relé
(7) sigue sxeitado (y por lo tanto con la misma polaridad on -
1as esvobillae (36} ¥ (37) del motor (2) ) pues eigue recibien
do pooitivo por el ddodo (23) y el interruptor (29).

Como inciso diremos que ol dlode (21) mirve para svi
tar cortocirenitos cuends siendo el borne (4) 6 escobilla (37)
dol motor (2) negativo al mismo tiempo, por estor cerrados s
m) téneaments los interruptores (26) y (29), el borne (31) de
aste Wltimo sea pogitivo. ILlamamos tombidn la etencidn sobre -
el hecho de que el d&iodo (23) podria haberse conectado con ol
borne (24) al (30) del interruptor (29) ~en lugar del (4) del
notor (2)= y ol borne (235) al cable de conexidn que une (27) =
eomn (13) =en luger de (31)% '

Llegads el momento de la aperiura del interruptor -
(29) ol relé (7) se desoxcita, al ostar tezblén abierto al in-
terruptor (26), lo cunl se traducte en ui nuevo cambio ds pola-
ridaed de escot;illas (36) y (37) o lo que es lo mlomo en cambio
del sentido de girve del motor (2) o unidad (1).

Como pueda comprenderse, easte sontido de gire no cam
bYlard mientras que no exista una cause quo haga modificar lg -
polaridad de las meneionadas escobillas (36) y (37)s la causa
determinants 4ol cambio dés precisamente el cierre dal interrup
tor (26), que me renliza todo lo anticipadamente cue se quiera
antes de 1legar a la posicién de parada autondtica (que ya ve-
remos como ge realiza).

In afecto, cuando suceds el eisrre del interruptor -
(26) vuelve a invertirse 1a polaridad de las escobillpos ya que
waalve a exclinras 61 reld (7) v eoste cambio se traducs, asi-
migmo, en modific;;cién de la indicada polaridada

£l ciclo, dosde que el relé (7) se excita, volveris
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a repetirge indefinidamente hasta que se sodusss sobre ol oon-
mutador de mendo (16). -

A continuanidn se aprecia 1o que ocurye ouondc 58 w-
1love o) conmutader (16) a la peosicidn de reposo, ¥ que o5 la
de partidae al iniciar 1z explicacidn dol funciopsmdente ds la
tnidad motriz (1)s

tn dicha posicidén se wuelven a puenbtoar log bornes —
(20) ¥ {21) @el (16) y esimismo los (18) y (19), dejando por -
1o tanto de esiarlo el (21) com ol (22) y &1 (17} oon el (18).

Bo 61 momento de meniobrar el conmutader (16} para -
pasor s la oltadas posicidn de reposo se puede encontrsr: Bien

sen con el reld (7) exzcitado o bien sin excitar {esto es, con

ol motor (2) girando on uno ¥y otro sentido), pero en ambos Caw

sog ostd contactando los (33) v (34) del ponmutador 4o posie-
¢idn de psrade fija (32), ya que asi estd provisto en Io cole-
cepeidn del indicado {32) v que como ya se ha dicho e¢std couven
dedo por el motor (2). _

Tor el hecho de abrir el puente (17)-(18} dol conmie
tador (16), ol rolé (7) sc desexeida oi 1o ootnba on o1 momenw
%o de canbio de posicidn del co;m&tador {18), 6 &% on om¢ MO
monto de combic estobs desexciiado asi permanetes '

Congecuencia de %odo allo es que lz escobiila (36) =
toma polaridad positive, a travée de (21)=(20)=(33)-(34)-(36),
¥ 1a esoobilla {37) polaridnd nogativa, por (37)=(4)~{14)=(10}«

71 sontido do giro del motor {2), corrvespondiente =&
1as citadas polaoridades, eg el quo nom ileva & la posicidn do
partida, on el somiciclo de vuelta final. "

Se explica scgnidamente poy gue e detiene la unided .
motriz (1) ¥y ‘0mo v ddnde ocurve dicha detencién (Yo que dence
mingmos parsds gutomitica)e '
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flay e diferencia fundsmental entre el somiciclo de
vuolta (d¢ pareds) que estemos estudiando en este momanto, con
o1 conmutador (16) en posicién de reposo, y cualquier olro se-
riciclo da vuelta, en el que 6l conmitadoxr (16) estd on pogie
oidn de ﬁmoionamianta. fan diferencin ep que mdenirza on 6l -
priner supuesto el clerre del interruptor (26) no excits el rg
16 {1) -y por lo tmnto no hay cawbio do gire do la unidad (1)-
en ol segundo siw por lo que se' producs ege oanblow
" En nuestro momento sctual, con el conmatador (16) en
popioifn de reposo, volvemos a decir que el clerre del inte—
rruphor (26) no se traducs en excitacién de relé (7) (a1 por =
1o tento ogmbio ds gire) por lo cual el motor (2) continuars =
con ¢l misuo sentido de gire, a pesnr del clerre del intorrup-
tor (26), hacin ls posicidn de partida-todo ello nlenitras se -
realice el contacto (33) (34)-hasta que se abra dicho econtaoto
en ouye romento la escabilla (36) deje de toner positive por -
1o cual el nmotor {2) acabaria por paraerse. ihora bien, y como
yn hen;oh indicnﬂo anterioments. el conmutador de parada (32),
que &8 comondado por el motor (2), e=té pmparado para que una
veax que se shre ol oircuito (33) (34) es clerre ds inmodiato -
a1 (34) (35), sin que dosde luego estén los tres contactos (33)
(38) y (35) simulténesmente unidos. In dicho monento lms escow
pillas (36) ¥ (37) dol motor (2) quedan corioeircuitedas y como
sonsecuencia de e1lo hay un frenado instentdnec del zotor (2),

parals antomdtics de la unidad (1)«
satesmomento del clerre del eircuito (34) (35) serd

stempre o1 mismo, al estar datorninado por ¢l comandsdo del -~
copmutador (32) por el motor (2), por lo cual la poradn automs
tica de la unidnd potriz (1) se realizard en ¢l mismo lugar —
(posicidn fije o iniciel de partida).
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54 se demen que el semiciclo de parada 50 renlice s

velocidad menor se puede intercalar, entre los bormes (5) ¥y =

(20) una resistoncin de tipo potenciomftrice {38) de bormes ~w
(39), concetado sl borne (5) y (40) con ol borne (20)e

De 1la explicacién cue eniecede, ea Fhcilmente deduci
ble oue el rocorrido anguler del drgenc sliernativo en cuple—-
quier semiciclo -ida. 4 vuelte- que no sen el Jde puesia en marw
cha -ido= 0 de parads antomAtios -vuelia-, es inferior al reaw-
iizade en 1o citades primere y (ltimo somiciclos en 1o mapgnie
tud que so desce. Tote ofecto o carsoteristicn de la vnidad =e
(1) es lo gue en limpisparshrisas (y también puede splicarss a
limpiafaros) de los vehfculos subomdviles es conocido GOMY w—
vpaxrking®, consegnido en lss soluciones sctusles (con sran coft
plejidad) modificando sustancialmente le tranemicién meodnica
entre ol Srgeno mévil rotativo en vn dnico sendido y ol drguno
rotativo con movimients alternativo ep ¢l miems, @ diferencis
de la pencillez con el que ase obtleone esto en la éa‘ﬁmte WS -
ge progenta aguf,. ’

Se ha indicedo mntariormente. qz'xe 1z mided (1} pusde
ir do%eda, opcionalmente, de un mando entomético-interrupior -
(44) ligede 2l giro del motor (2) que sirve parn sccionar ung
motobormba (41), 1o cusl puede tener empleo como impulsora da -
agun sobre la superficie a limplar.

Fl mande de $al interruptor (44) estd proparadc de -~
tal formm que el civouito (45) (46) so cierrs en un momento dg
terminede ¥ durante un tiempo prefijado -mendados por el motor
(2)= en 81 cual los bornes (4) (24) y (14) as%én conactadon ol
pogitive de 1o fuente de alimentacidn, ¥ por lo mismo a pardir .

de ese inatante y en dicho tiempo la métobcmba (41) astord en
funcionamiento (si es que el interrupdor (47); es claro, estd
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cerrado)s Boto quiere decir oue se echard sgusmy sobre la super
fieie s Yimpipr, cummdo y durmte o1 tlempo quo se desee.

' Do comexidn del borne (45) del intsrruptor (44) & la
urddad {1), podrs ser en sitio diferente al reflejedo en la ~—
iz 1, segin soa":ta prestacién, en moments y tlempo de actue~
oidn que queraros, para ls indicads motohomba {({1)e

I 2o fig 2 se vepresente ¢ otre unidad motris (1),
ginilor g la yo descrits, pero que tiene 3gs velooidaldess X1
funclonomionts en vma o otra veloeldad g8 realize por medio de
m conmutador de selecolidn de velocidades (50) con bornes de -
conexidén {51) (52) y (53).

Bete conmuiador (50) puenten los bornes (51) y (52)
en veloeidad lonta y los bormes (51) y (53) en velscidad répi-
de. . |

%1 borne (51) octd comectado gl borne (15) del reld
{7} ¥ los bornes (52} y (53) a las escobillas (36) =~velooidad
lenta- v (55) -velocidad vépide~ del motor (2) por intermedio
ds los bormes {3) y (54) del mencionado motor (2), respectivo-

monte. _
Ademds de lo deserito con mnterdoridad, tione eatn -

unidad (1) la singuloridsd de que si, estondo funcionando lg -
migme 2 cualouiera de lns dos velocidades, se acciona el conmy
todor (18), Ilevéndole 2 la posicidn de reposo, el fincionanien
to (n continuopidn) de 1o unidad (1) =genmiciclo de prada- ge
realisa a velocidad lentn sin neoesidad de pasar (si no lo es=
taba) 6l conmutador de velecidades (50) a ls posicidn quo cow=
rresponde a esa velocidad (lenta).

Agimismo, on la puesta en morcha -o accionamiento del
conmutador {16) desde la posicidn de veposo a la ds funcionne-
slento- no hey notesidad de ;t_ener' ol conmitador de seleccién w~
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(50) en una posicidn determinads (p.e. on la de velocidad len-
ta), realizdndose el funcionamiento da-Ia unidad (1) (sin nine
gin problema) s la velonidad que corresponds sl posicionado de
dicho commutador (50).

Tas figs. 3 y 4 son nuevas versiones de unidad m—»—»
triz {1) de dos welocidades, como la reprosentads en la fig. 2y
pero con la galvedad do que solo existe un mando tnico, el com
mutador de mando-soleceién (56) 6 (76) (ver fig. 3 y/o 4)y 10
ocual feseoilita ol mmmejo do la unidad por el usuarioc.

Bn estos casos, el conmutador de sslescldn de velooi
dades (50) (de la figs. 2) es sustituido por un relé de selec—
cidn de las mismas (65) aetuado por el oitado conmutador tinico
(56) & (718), segin la verzidn de que se trato.

Entre una ¥ olra versiones hay poqueilas ddferencias
que ge rosalion seguidamsntes |

n) En primer luger, la sencilleg dol conmutador &g -
nendg-seleceidn (76) do ls £ig. 4 on relmcidn con el (56) de =~
1a fig. 3. |

b) Como contrapertids do esto, ol relé de invereién
(73) ds 1a fig. 4 debe ser de un piso whs, 3 pisos, que ol ooe
rraspondiente a la Tige 3, relé (7), que o3 de 2 pinos. ‘ |

_ ¢) En lo unidad (1) representada en la fige 4y 8f so
ncelona ol conmitador (76) desde unm d¢ las posiciones astivaa
& la de reposo en el semiciclo de idas, se torminag el ciclo de
funcionamiente iniociado-gemicicio de ida y semiciclo de vueli;a;
(2 1a pareds sutomitics)- aunque el pase dsl conmitador (78 =
roposo se haya verificado, como hemos indiead;:, en 21 senicie

olo de ids. Por el controrio, on la unidad (1) de 1 £ig. 3 == .
desde el momento que @s acciona ol conmuiador (56) pasandols &

repogo s¢ iniola el semicicle de vuelda, & la paradss

. _n‘,;,gg
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a) en ol caso de la fige 4 desde quo se acclonn el -
conmtador (76); de 1a posicidn de reposo & funcionamiento (en
cualqiiors. de sus postclones actives), se inicie yg ol semdod-
olo Qe ide miontrss que en In Fige 3, &1 movor el {56), empie-
ga el giro con ol sentido do wuelta avmgue al ingtonte pose o
gor @1 corresponiiente a la ide, vorificdndone nate semleiclo
& continuacitne

e) Lo necesario un nueve dlode (82) pora la unidad -
(1) reprresenteds en 1z fig. 4, que svita la excitacidn dol re~
16 selector de velocidades (65) en el eano do tener ol conoulg
dor 38 mndo-geleccidn (76) en posicién do vélocided lentn. Bg
s dlodo (82) no es necesario an la varaidn do la fige 3«

£) En 1n unided (1) reflejcis on 1 £igs 3 oo pOBL—-
ble, ol se desen, el x"ea.‘!.iw‘al perdeiclo do vuel%a n la parg
dn autondtice, ousndo se ha sccionado el conmtador (56) a la
posicién do reposo, a velocided inforior a ls lmta do fimoiom
naciento normal; coga gue por ofwo lado ne es foptible en 1 -~
ontdnd (1) de la £ige 4.

£) ™ las Tigss 3 y 4 pusde verss un diferonte cong
wiongdo del interruptor (44) que manda la motobosba impuloors
de sgun (41) -conexidn del borne (45} del interruptor (44) a =
une y ofro asitliow ,

Uno vez que se he descrito suficlentoenento la nolurg
tezs d¢ 1z invencidn, toasndo como base los gibajon quUE 98 e
acompniion, asi come 1o soners de reallgarla on lo précticas 0o
hnoe conshar que lap disposicionos indlcadns no son i tatimm
vos Qe alla slendo suocepiibles do modifioncionos de dotalle -
giempre que no alleren ol pz-:!néipiu fundomental d¢ 1n mignn, -~
por 1o gue so soliciin Patente de Invencién por veinte afios.

Ta entidad so},icii:_ante se rogserva sl derecho de gxr—
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tender onta demandm 2 los paises oxiranjeros, reivindicsnds la

riama priorided de la presente solicitnd sl amparo del CORVCww

nlo Tabernacionnl pera la proteceidn de la Propieded Tmdustriel.
% 0 T A

Ia Patenle do Invencidn, que og soliciin por veinte
aflos pers Sapalfle, de socucrdo con la vigente Loglalacidn, debg
ré vecmer sobres "UIIDAD HOTRIS, DE UNA O DOS VELOOIDADRD, -
GO HOVINIENTO D6 SALIDA CIRCUTAR ATZEREATIVOY, .segln las curee

ferigticen esoncizlos de los sigsnientoss
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REIVINDICACIONES:
18, Unidad motriz, de una o dos velocidades, con £p

vimiento de salida circuler alternativo, caracterizads egencial
ments por eotar compuesta do un elemento genarador de movimien
Se to (con inductora de imonos o de doble arrollnmiento), un relé
inversor, tm conmutador de mando, un diodo, interruptores de -
£ingl de recorrido, conexiones entre las diferentes paries conm
ponentes; ete, configurada de $al forma que no es necesaria ——
unz transmisidn mecdnica tipo bdiela-maniwvelas, cables, enmrang
10.  jes, ete., entre el slemento generador del movimiento y el dr—
gano de salids slterna¥ive, y perando-gutondticamente-giempre
en la misma posicidne
28, Unidad motriz, de una o dos velocidedes, con mg
vimiento de salida eireular alternative, conforme a la reivin-
15, dieacidn 18, que incorpora ademés un conmutador de seleccién -
ds velocidadés.
384~ Unidad motriz, de una o dos velocidades, con mo
vimiento de selida oirculsr eltamatﬁb, conforme a la rolivin-
_ dioncién 28, con un mando tnico (conmutador de mando-ssleccién)
20. § que lleva ndemis un relé de seleccidn motuado por el conmutzy
dor.
48,~ Unldad motriz, de una o dos velooidades, com mg
vimfento de salide circmler alternativo, segin la reivindica—-
cién 3%, qus llevm adomds otro diodo que se complomenta con el
25, oonmutador pars la seleccidn do velocidades.

, 58, Upnidad motris, de una o dos wvelocidades, con mo
vimiento de salida oiroular alternativo, siguiendo les reivine-
dicaciones 1 & 4y en la que el recorrido emgular del gemiciclo
inicial (puecsta en marcha) y/o el semiciclo final (parada suto

30. mition) es mayor auoe en eual'quier otro ssmiciclo de funcionaniento.
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62,~ Unided motris, de una o doo velocidades, con mp
vimiento de aalida eircular altemativc;, de aguerdo @& lms rei-
vindicaciones 18, 28, 38 y 58 en la que la velocidad de fimelg
namiento en el semiciclo de parads sufomditica es monor que Ia
velooidad més lenta de funcionsmionto normal.

T8~ Unidad motriz, de una o dos velocidades, con mo
vimiento de salida circular slternativo, conforme a las reivin
dicaciones anteriores, que incorpora un interruptor, mondado o
automiticamente en momento y tlempo de clerre, pmra acclonpe—
miento de un clemanto cldetrico eomo por ojemplo, moto-bombay
etes

88-UNIDAD MOTRIZ, DE UNA 0 DPOS VELOCIDADES,CON MOVI-
MIENTO DE SALIDA CIRCULAR ALIERWATIVO,.

Semin queda sustancisimente deserito en la presente
memoris que consin de diecisiete hoiaé escritaé & maguing por
una sola ¢caran ¥y acompafiada de dibujose

' Hadrtd, [ 3 JUH 1378
PARRICA BSPATIOLA MAGHETOS S.he
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