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"DI3POSÍHVO EBSÚ̂ SmAGNETICO" ..

Esta invención se relaciona con dispositivos^elec*'.

- traaagnéticos dd tipa que comprende da miembros' re^
tivamaata móviles# uno do loo cuales es 4o fama auB^e^ y'^.

5$ dea a l oteo, defini^ido talos aiss&áaa superficies especia*- 

das  ̂ opuestas y  sensiblemente cüindzlcas^ y un conductor 

eléctrico que, a l stminietráraele ooessiento eléctrica# cause 

un movimientô  relativo de dichos miembros#

El objeto de la  Invención os .el do- proporcionar *** 

'%%* t #  dispositivo"'en forma sencilla y c w a á i^ te 4   ̂ ..

- De acuerdo con la  invasión, tc^diep3a&%& & 4^  %*. 

pe especificado comprende ce- psa? de Cementos ma^netizablea 

bdiooidales en dichas superficies# res^eotivamente', defi*#*# . 

siendo cada amo de tales* elementos una superficie de trabajo 

15 .̂ situada i r  ente a  la  superficie' de trábalo del 'Otro# MRa'ma '̂"'

-ca formada -en una de estas superficies de trábale# capa mugg, 

ea acomedí un eomduct^ eléctrico# do macara- que^casadc .cc*^ ,- 

emergió date último# la  primera de la s  citadas superficies 

de trabajo forma un par de polos magnéticos y  loe dos mies-** 

20+ broa se muevan recíprocamente uno bada e l oteo# reduciendo

- la  reluctancia d d  circuito magnético femado entre' dibbcs^

- polos# incluyendo la- otra superficie de trabajo#

seguidamente se deaoribirén ejemplos de dispositi­

vos electroaagnétiocs de acuerdo con la  invención# eos ras&&* 

23+ rancia a los adjuntos dibujos, cuyas figm^e t a  4 muestran 

diferentes ejemplos# siendo cada una de tales figuras -un al*, 

zade la tera l en sección del dispositivo#
don referencia a la  figura 1# e l diepoaitivo o¡m^, 

prende un par de miembros 10: y  aa¡. e l templo# ambos m i^  

30. bros son de forma anular, ocupando e l miembro la  posición <*-*



**&*'
*i* extema y la linea central c. eje del diapositiva., como se 
indica en. t%* n  miembrc 11 no he de ser de foima anular,, si­
no que puede ser macizo, la superficie intema del miembro - 
exterior #  está en* reincida espadada respecto a la sapead 

%  ed# extema dd miembro interno 11#
Sobre las -citadas superficies de los miembros ee — 

forma un par de elementos helicoidales con la eocfigoraoidn 
de aristas 13 y 14 respectivamente y lamuesca definida -en­
tre vueltas adyacentes de cada arista ee tal que la otra —  

1^ ariete puede situarse en ella, permitiendo el movimiento —  
axial relativo de loa miembros . Loa elementos están formados 
de material magnetizable y en el ejemplo particular también 
dichos miembros#. Convenientemente,, el .miembro ll está axial* 
mente fijado a un montaje no mostrado y el otro miembro está 

15̂  asegurado a algunos mecanismos (no ilustrados) que han de qo 
clonarse*

Cada arista define una superficie de trabajo pro-— 
sentada a la superficie de trabajo de la otra arista# B̂  el 
ejemplo, la superficie de trebejo de la arista 13 lleva la - 
referencia 1$ y la de la arista 14 la referencia id# Rt el - 
ejempíc de la figura 1, las superficies de trabajo Id y 16 - 
se extienden en dirección normal al eje 12#

la superficie de trabajo 16 esté provista de un —  
par de muescas radialmente espaciadas 17, que se extienden en 
toda la longitud, de la arista# Las muescas 17 acomodan un %  
venado eléctrico que, tal como se muestra, tiene dos vueltas# 
BS. devanado se forma enrollando el oondnotor a le largo de - 
la muesca exterior por ejemĵ lo, desde un extremo del dia¡poe& 
tivo, y volviendo a lo largo de la muesca intema, repitiáa- 

30# doee este proceso tan a menudo como ee requiera.; (hondo es -



haee finir corriente eléctrica a través del devanado# la# 
rccciones del finge de la misma en eloondneter, por ejê pl# 
en la mnesca extema 17# sea iguales y de direoeiéa opnasta 
a las de la mneeoa intema 17*' Por consiguiente*.. #e indn#^' 

%  ' rán en la snpeifieie de trabajo 16 ..tres poica mâ átiwsi* 
nno central de polaridad opnesta a la de lo# otros dos* -

Se apreciará que los polos se extienden en toda la 
longitnd de la arista* loa circnítos magnéticos entre el pol# 
central y al interno y entre aqnél y al externo incluyen la­

to* snperfioie de trabajo 15 de la arista 13 e Igaa&aeate las ̂  
arista# y por consiguiente al miembro 10 se moverá #n ana- d¡&, 
reooián qne rednzea el bneco de aire o mtre&ierro exiétent# , 
rntre la# anperüciee de trabajojaediante desplazamiento 
.ola 1#' daredha* segdm se ve en el dibt̂ é* -̂ ando tiene 

1%- tal movfmimto,* se redaos la mlnctansia" de lo# cirmílto#''̂ - 
magnéticos* Tal como as maestra* la dimenslán mdiOl̂ entre —; 
las mne#o.as. 17 ce smeiblemente .igaal a la t̂ tod de la rás!% 
te snperfioie de trabajo* Las dimensiones entre la# macacos 
deberán ser en la práctica eaperiorCB a la mitad* debido oí 

g&i mayor ilago en #1 polo centrad
^n problema relacionado con el ejemplo de la i3#̂ - 

ra 1 o# la locaüzaoión del devanado en la# mnesCas 17. JBLle 
#e debe a qne la# maeseas se extienden en direcci&3k sensible 
mente paralela al age del di#positive* Beta Mimltad se á̂e 

25* be a qoe las macacas se extienden en dircocién sensiblemente 
pamlela al eje del dispositivo* Tal dificdütad qâda. venci­
da, come se maestra en la fierra 2, configurando las arista# 
de tal manera qao las aaporüeies de trabajo 18 y 19 qneden 

30̂  imlinadas respecto a la normal al ege# La# mnesca# 8$

- 3-

den fórmame- entono es de modo qae se- extiendan radialment#*:



fa c ilita n d o  asá la  cperuoidn de devanado;, _ S i fnnoionam iaoto 
d e l d i^ c s i^ v O ' es exactamente oomo a# describe con r e fe r a  

ada m ía  fiam a*. 3$ _ ,-
Aunque dos muescas f?  y  20 se han mostrado an las^  

^  ' ' fig u ra s  $ y  %, puede emplearse u n a s o la , '!h  acta  caso, s i s i 
' devanado tie n e  más de ana v u e lta , la s  porciones de retom o—  

dad mismo han de pasar a  lo  la rg o  d a e lg u n á o tra  tra y e c to ria  
hasta __d' extremo do la  muesca, para asegurar que en la s  p %

' - oioaes d d  devanado situadas en aquálla- la - d ireooidn de 
i# ; . do Ra la  c o rrie n te  as- la  misma, Con una muesca en la  eupeao- 

-fio ie  da trab ad o , se comprenderá que ad ío  sarán inducidos -  
dos poleo m agnéticos da po laridad  ogneata¿

Ih la s  disposiciones de la s  fig u ra s  i  y  f ,  la  d i-  
yaocidn de movimiento d e l m laabro lO  ornando se. energiea e l 
devanado^ será-hacia. la  derecha y la  magnitud de t a l m oví-—  
m iento estará  determ inada por oontaoto fís ic o  de la s  auper-- 

. f io ie s  de tráb elo  o p o r na tope ex tem o .S i movimiento d e l -* .
. mimabrc en la  d ireco idn  opuesta es proporcionado, por ejem­

p lo , por medios C lástico s  que do hecho pueden form ar p arte  
39§! in teg ra n te  d e l mecanismo que ha de accionares^

Una form a de obtención de un movManto p o s itiv o  -- 
en ana a  o tra  d ireooián es m ediante neo. de. la  d is p o s io iá n - 
de la  f ig u r a ^ , á r este  ejemplo ambas caras la te ra le s  de la  
a ris ^ t f t ' d e l miembro 11 forman su p erfic ies ' de tra b a je , ^a-" 
da -sn p erfic ie  de tra b a jo  tie n e  un par* de macacas que accmo- 

* den un devanado de- la  manara d e s c rita  con re fe re n c ia  a  l a — 
fig u ra  t .  iO r consiguiente, segán sea e l devanado que s e —  
eneróm e, e l movlmisnto d d  miembro 10 será h acia  la  isq u ias  
da e- h a d a  la  doraba# respecto a  la  posición  observada en 

3̂ # la  fig u ra  3+



_-s- .
Bu los ejemplos descritos* espaciamiento eatre- 

las superficies de trabajo se redoce aCE reverso los dos mi^, 
bree sao respecto s i otro, reduciéndose sai la  re lataseis ̂  
del circuito o circuitos magnéticos+ Bi el ejemplo mcstBe#e 

5  ̂ en la  figura 4* le  distancia estro las superficies do traba** 
jo permanece igual! sin embargo* e l área del entrehierre en̂  
menta para reducir la  reluctancia. Cen rafóremela a la  flgu*- 
ra 4 , e l miembro id está provisto de una arista h^.iooidal 2$ 
y el miembro 11 da una arista helicoidal 26+ las ccwas radis^ 

10% menta interna y externa de las aristas constituyan las supeg, 
Üeiee^e trabajé

Be la superficie de trabaje de la arista 2$ se 
ma un par de muescas 2? que acomodan porciones del devanado 
eléctrico,que ge enrolla de igual manera que al devanado de 

1% la figura 2+Cuandose aplica corriente eléctrica aldevanado* 
se inducen tres palos magnéticos y las dos aristas son pues-* 
tas en alineamiento .causando asi el movimiento del miembro 10¿ 
la acoidn de llevar las- aristas a su alineamiento reduce la*, 
reluctancia del circuito magnético entre un par de poios*jŝ  

20+ diente incremento del área del entraMerm+Si se dcsea+ las.' 
dosmuescas pueden sor sustituidas por una sala muesca can*** 
tral,mostrada oen trazado discontinué en 2d *y en este oaeO*. 
si se dispone más de una vuelta del devanado.la pereián de*- 
retome de éste ha se seguir alguna otra tr̂ rectoria+Además* 

25¿ en ambas disposiciones ha ge cuidarse de que la longitud
axial de las aristas y la poadcidn axial relativa inicial da 
las mismas para asegurar que tenga lugar el deseado mov&aian 
tc+ N dT A

la Patente de Invencián que se solicita per veinte 
30+ ades* para Bapsga*- do acuerde con la tlgente legislación*. %



&ex& recaer aohra DISPOSITIVO E&BCTR0KACNETI00̂ , con ÍT&M& 
dad de la oolioí-tad da Entonta an Inglaterra aéawrc 966S^d 
da facha tt da Marzo- da t*9%? aegáa Iae caracteris-&caa **-- 
-asaacíálaa' da laa aigaiantea# /
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R R I V I N D I Ú A O 1 O y s e 
1+<- Dispositivo electromagnético que comprendo un- 

par do mi<aabros relativamente móviles, ano de loe cuales es* 
de forma analar y rodea al otro* definiendo dichos miembroa- 
anas superficies opiatas y sensiblemente cilindricas, un par 

5* da elementos magnetizables helicoidales en dichas superficies 
respectivamente , definiendo cada ano de tales elementos naa-* 
superficie de trabado situada frente a la superficie de tra­
bajo del otro elemento, ana muesca formada en una superficie 
do trabajo y un conductor eléctrico acomodado en la misma, -* 

10. do manera que cuando ao energisa dicho conductor, la primea 
superficie do trabajo mencionada formará un par de polos 
néticos y loe dos miembros se moverán uno respecto al otro — 
en una dirección, reduciendo asi la reluctancia del circuito 
magnético formado entre dichos pelos y que incluye a la otra 

15* superficie de trabajo*
2*- Dispositivo electromagnético segán la reivin^ 

caoión 1, que incluye un par de muescas en la primera super­
ficie de trabajo citada y un conductor en cada una de toles 
muescas, formando estos conductores un devanado eléctrico —  

20. que se extiende desde un extremo del dispositivo a lo largo 
de una muesca y vuelve él primer extremo del dispositivo a — 
lo largo de la otra muesca*

3*— Dispositivo electro-magnético segán las reivi&' 
dioaciones 1 Ó2, en el que la muesca, o cada una de clisa, 

25. acomoda una serie de conductores, efectuándose en la misma 
dirección el flujo de corriente en los conductores de una —  
muesca.

4*- Dispositivo electromagnético segán las reivin̂ - 
dicaciones 1 ó 2, en el que dichas superficies de trabajo ee 

30. extienden sensiblemente normales al eje del dispositivo*.-



?+<* Dispositivo ̂ ectromâ oótieo segón la reivin­
dicación 4, en el que la muesca o anesoam se extienden saa^ 
blemente paralelas a dicho eje*

8*** Dispositivo eleotromâ ótioo segdn las reivin- 
áicacionos 4 Ó 3# en di que el elemento que define la prime­
ra superficie de trabajo mencionada define también otra su—  
pwficio de trabajo provista do otra muesca o macacas que ̂g, 
tdan otro conductor o conductoreŝ  de modo qae la auergfaa—  
oi&o del otro conductor o conductores prcdnoe d  movimiento- 

10* relativo de los adea&Tcs en la dirección opuesta*
7*- Dispositivo electromagnético segdn las reivin­

dicaciones 2 d 1* en el que dichas superficies de trabajo eg 
tán inclinadas respecto a la normal al eje del dispositivo* 

8**. Dispositivo electromagn&tioo sogdn la reivln% 
-13* nación 7, en el que la citada muesca o muescas se extienden 

sensiblemente normales al referido eje*
- - ' 9.*- Dispositivo electromagnético segdn las reivin­

dicaciones í 6 2* en el que las referidas superficies de t3& 
bajo se extiendan sensiblemente paralelas d  eje del diapoq& 

20* . üvo*
tO*- Dispositivo electromagnético segdn cualquiera 

de las anteriores reivindicaciones * en el que la primera su­
perficie de trabajo citada está definida por el elemento dd 
otro miembro mencionado*

3% W*. BKSBOSHKVO
Segdn queda sustancialmwtte descrito en la presen-



' *9* . . ...
te Memoria que conata de nuevo Ragas* escritas a máquina por 
una sola cara y acompasada do diRugos*

MadrM# 3  ̂ )W8 !976
. LUCAS PUmSTRÎ S LIMITÊ .
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