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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a una méquina enderezadora
de alambres, con por lo menos tres piedras rotativas dispues-
tas una tras otra, unidas por medio de un accionamiento motor
vy montadas preferentemente sobre un eje comtin, con aperturas
de gufs para el alambre a enderezar, disponiéndose las apertu-
ras de guia de las piedras exteriores en el eje de rotacién y
la apertura de guia de la piedra central excéntricamente al eje
de rotacién., En lugar de tan sélo tres piedras se vienen utilie
zando en la practica con frecuencia de cinco piedras, dispoe-
niéndose también en este caso la piedra central excéntricamente,
Bajo piedras en el sentido de la presente invencién se entien-
den también otros elementos enderezadores, tales como rodilloes,
toberas, etc, de enderezado, A continuacién se habla por razo=-
nes de simplificacién exclusivamente de piedras.

El alambre a enderezar y procedente de una bobina se hace
pasar en forma contfinua a través de las piedras rotativas, El
mimero de revoluciones de las piledras oscila entre 3,000 y -
10,000 T.p.m,

El alambre se dobla radialmente y hacia todos los lzdos por
medio de la piedra excéntrica, enderezindose por lo tanto.

Es légico que en este caso el alambre debe estar sujeto a
un movimiento axial continuo, pues en otro caso, y como conse=-
cuencia de la actividad intensiva de enderezamiento} se fatiga-
ria el material del alambre, lo que podria originar una rotura,

Con esto resultan problemas especiales en el caso de que la
méquina de elaboracién ulterior conectada detrds no funcionase
en forma continua, sino intermitentemente, o que se produjesen
aver{as en el funcionamiento de la mlquina,

El problema indicado en primer lugar ya se ha solucionado
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colocando la miquina enderezadora sSobre un carro que ejecuta

un movimiento de vaivén en direccién axial del alambre, indepen
dientemente del funcionamiento intermitente de la méquina de
elaboracién posterior. Si en este caso se utiliza un accionamien
to separado para la miquina enderezadora, no existen dificulta=
des para regular la velocidad necesaria de la méquina endere~
zadora, Si se deriva el accionamiento de la midquina enderezado=
ra del de la méquina de elaboracién posterior, hay que prever
una desmultiplicacién de 1 ': 2, Por lo tanto, la miquina endere-
zadora se mueve durante la introduccién del alambre en la médqui
na de elaboracién ulterior a media velocidad de la velocidad de
introduccidn de alambbre en la direccién de la introduccidn, re=-
corriendo en este caso la méquina enderezadora tan s6lo 1la mi- .
tad del camino de la longitud de introduccidn,

Gracias 2 las medidas arriba indicadas sin embargo tan sélo
se ha solucionado el primero de los dos problemas arriba indi-
cados, pero no se ha encontrado ninguna solucién para las difi=-
cultades que. puedan producirse en caso de averfas en la miquina
de elaboracién posterior.

Por consiguiente la presente invencién tiene por objeto creay
una méquina enderezadora de alambre, del tipo inicialmente men-
cionado, la cual sin grandes esfuerzos constructivos se haya di
sefiado de tal forma que por un solo mecanismo se puedan solu~
cionar tanto los problemas que Be produzcan en caso de elabora-
cién posterior intermitente como aquellos que Se originen en
caso de averia., La presente invencién tiene pues por objeto -
crear una mdquina enderezadora de funcionamiento universal que
se pueda utilizer tanto para las mAquinas de elaboracién poste=
rior, de funcionamiento continuo, como para las de funcionamieane

to intermitente,
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Para solucionar este cometido se propone disponer la piedra
central montada excéntricamente en relacién al eje de rotaciénm,
y desplazable en forma radil en direccién al eje de rotacién
hasta tal punto que el orificio de paso se encuentre a la mis=
ma altura que el eje de rotacién. Es légico que tal disposicidn
permita, en caso de una averia de la méquina de elaboracién -
posterior, y adicionalmente en caso de méiquinas de este tipo
que funcionan en forma intermitente, parer sin dificultades la
miquina enderezadora aunque las piedras sigan rotando, despla=-
zando simplemente la piedra excéntrica,

Si se han previsto en total m4s de tres piedras, se pueden
disponer en forma excéntrica por supuesto también varias de
las piedras emplazadas en el interior,

Segtin otra caracteristica de la presente invencién se ha
previsto la posibilidad de guiar la piedra, radialmente despla=-
zable, como una pieza deslizante en una colisa axialmente des~
plazable con una via de deslizamiento inclinada en relacién al
eje de rotacién. En este caso la colisa puede tener la forma
de una horquilla, constituyendo las dos patas de horquillas =
las vias de deslizamiento.

Ademds la presente invencién prevee la posibilidad de unir
la colisa y la pieza deslizante entre s{ en unién positivara
prueba de torsién, de tal forma que la colisa y la pieza des-
lizante roten en forma sincronizada una con otra., La unidén posi
tiva se puede llevar a cabo, en forma sencilla, dando una su-
perficie plana a las vias de deslizamiento de la colisa y de
le pieza deslizante,

Desarrdllando afin mis la presente invencién, se ha previsto
alojar la colisa axialmente desplazable, sobre el eje de rota-
cién a modo de un manguito mévil.

i
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Como mecanismo de deslizamiento se puede prever en este -~
caso un bastidor que sobrepase la colina y que vaya alojado en
forma basculante alrededor de un eje basculante que transcurra
trensversalmente al eje de rotacidn, a cierta distancia del su=
jeto eje de rotacién y fijamente al bastidor de la méquina, en=
granando el bastidor por una parte por medio de un dispositivo
de sujecidn en la colisa, y pudiéndose conectar por otra parte
a un dispositivo de accionamiento. Dicho dispositivo de acciong
miento puede ser accionado directamente desde la miquina de
elaboracién posterior de tal modo que en caso de averias el -
dispositivo de accionamiento desplace el mecanismo de desplazae
miento hasta tal punto que se mueva la piedra excéntricamente
dispuesta hacia una posicién coaxial en relacién a las demés
piedras, En caso de miquinas de elaboracién posterior y funcio=-
namiento intermitente se puede repetir esta operacién siempre
y cuando no se introduzca alambre en la miquina de elaboracién
posterior,

El dispositivo de sujecién arriba mencionado debe llevar,
segin la presente invencidn, un aro alojado en el bastidor, con
un eje giratorio de rotacién radial y paralela al eje basculan
te, siendo desplazable al aro un poco en el plano del bastidor
y §stando conectado ademas con la colisa en forma giratoria,
pero axialmente indesplazable, Esta tltima unién puede tener
preferentemente la forma de un cojinete a bolas,

Finalmente, la presente invencién prevee la posibilidad de
que la piedra desplazablemente dispuesta va sujeta a un basti-
dor que a su vez constituye la pleza deslizante propiamente di=
cha de } colisa, Esta disposicién ofrece la ventaja de que te-
niendo en cuenta el desgaste relativamente elevado de la piodra

mno es preciso volver a adaptar y construir las vias de desli-
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zemiento por medio de las cuales la piedra se desliza a lo lar=-
go de la colisa,
En el dibujo se puede apreciar més detalladamente la pre-
sente invencién a base de un ejemplo de ejecucién. Muestran:
la Figura 1 una seccién longitudinal, parcialmente en vista
frontal, a través de la miquina enderezadora, segin
la figura 2 y 1la linea I - I,
le Figura 2 una seccidén segin la lfnea II ~ II en la Figura 1
la Figura 3 una seccién ampliada de la Figura 1 asi como una
secciédn segin la linea III-III,.
La miquina enderezadora lleva un bastidor 1, en el que se

ha montado por una parte un motor de accionamiento 2, y por otra

paﬁte el dispositivo enderezador 3 propiamente diche. E1 motox
dezaccionamiento 2 y el dispositivo enderezador 3 van unidoes
entre si por medio de una transmisién por correa k.

El dispositivo enderezador 3 lleva un Arbol hueco 6 alcja~
do en el bastidor 1 mediante el cojinete a bolas 5, con un ta-
ladro 7 haciéndose rotar dicho 4rbol por medio de la transmisién
de correa 4,

Al 4rbol hueco 6 van sujetas cinco piedras 8 y79 respectiva
mente, una detris de otra y a cierta distancia entre si{, Las
dos piedras 8 delantera y trasera que tienen la forma de un pa=
ralelepipedo, estén introducidas en unos canales de gufa 10 que
transcurren radialmente en el Arbol hueco 6, En cada lado de
dichos canales de gufa 10 se han previsto umos tornilloes de su-~
jecidn 11 que sirven al mismo tiempo para el ajuste de las pie~
dras 8, de tal modo que los orificios de guf{a Ba previstos en
éstos transcurren coaxialmente al eje 6z del Arbol hueco.

La piedra 9 con su orificio de paso 9a también estéd dispues

ta en una canal de guia 10a previsto en el &rbol hueco 6, pero
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en forma radialmente desplszable, Para estos efectos la piedra
9 va sujeta en primer lugar a un bastidor 12 por medio de los
tornillos 13. Dicho bastidor 12 lleva unas vias de deslizamien
té 12a inclinadas en relacién al eje de rotacién 6a, de tal.
m&do que la piedra 9 y el bastidor 12 formen una pieza desli-
zénte guiada con sus vias de deslizamiento 1l2a en una colisa
1k,

La colisa 14 va guiada en el &rbol hueco 6 a modo de un |
manguitdo corredizo en forma axialmente desplazable, y tiene
ademids una forma similar a una horquilla, constituyendo las =
dos patas de horquilla lhala via de deslizamiento. Dicha via
de deslizemiento, y también la via de deslizamiento 12a del -
bastidor 12 tienen ademAs una superficie plana, de tal modo
que ambas partes van unidas entre si en unién positiva a prue-
ba de torsién. Por consiguiente, la colisa 14, al igual que 1la
piedra 9 y las demis piedras 8 rotan junto con el &rbol gira-
torio 6.

El mecanismo de desplazamiento 15 para la colisa 14 lleva
un bastidor 16 que va alojado, a cierta distancia del &4rbel
hueco 6a, en forma estacionaria en el bastidor de méquina 1 sg
bre un eje basculante 17. Dicho eje basculante 17 transcurre
verticalmente al eje de rotacién 6a, En el bastidor 16 va -
dispuesto a su vez un aro 18 que lleva un eje giratorio que =«
transcurre paralelamente al eje basculante 17 y va alojado en
forma giratoria por medio de pivotes 19 en el bastidor 16, Los
soportes 20 en el bastidor 16 tienen en este caso la forma de
orificios longitudinales de tal modo que el aro 18.se pueda =
desplazar un poco en el plano del bastidor, pero no vertical-
mente al mismo.

El arco 18 se puede girar ademéds sobre un cojinete a bolas
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21, pero va unido con la colisa 14 en forma axialmente indes-
plazable,

Finalmente, el bastidor 16 lleva también en el lado opues=
to al eje basculante 17, una horquilla 22 en la que va monta=-
da une palanca de accionamiento 23 y que conduce a un disposi-
tivo de accionamiento (no reproducidi en el dibujo).

La médquina enderezadora arriba descrita funcioma detalla-
damente como sigue:

En la reproduccidén de la Figura 1, la méquina enderezado=-
ra se encuentra en la posicidén de trabajo. El alambre a ende-
rezar pasa por la miquina en la direccién de la flecha a do=
bléndose por medio de la piedra 9 que gira en forma excéntri-
ca, y enderezindose, Cuando no se pueda introducir alambre en
una méquina de elaboracidén posterior comectada a continuacién,
bien sea como consecuencia de averias en la miquina de elabo-
racién posterior, o en caso de médquinas de elaboraCiéﬁréoste-
rior y de funcionamiento intermitente, se desplazari la piedra
9 de tal modo que sus orificios de paso 9a se encuentren en
una posicién coaxial con los orificios de paso 8a de las demds
piedras 8. Por consiguiente, ya no se elaborari el alambre =
aunque siga funcionando la miquina enderezadora,

Para desplazar la piedra 9 se desplaza por medio del dis-
positivo de accionamiento la palanca 23 hacia la izquierda, es
decir a la posicidn cero, De esta forma tambiém la colisa 14
se desliza hacia la izquierda de tal modo que la piedra 9 se
desplace hacia abajo 2 la posicién coaxial arriba mencionada
de los orificios de paso 8a y 9a, Tan pronto como la méquina
de elaboracién posterior vuelva a funcionar, se desplazard la
palanca 23 hacia la derecha, de tal modo que se vuelva a desli-

zar la piedra 9 a la posicidn de trabajo indicada.
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Hecha la descripcidén del presente invento se hace constar
que esta solicitud se acoge a la prioridad de la solicitud
alemana n? P 25 23 831,7, depositada el 30 de Mayo de 1.975,
y que se declaran como nuevas y de propia invencién las rei-

vindicaciones siguientes:

1.~ Miquina enderezadora de alambres, con por lo menos tres :

piedras dispuestas una detrés de otra, unidas por medio de un
accionamiento motor y montadas preferentemente sobre un 4rbol
comin, con orificios de guia para el alambre a enderezar es-
tando dispuestos los orificios de guia en las piedras exterio=-
res en el eje de rotacidén y el orificio de guia de la piedra
central excéntricamente al eje de rotacién, caracterizada -
porque la o las piedras (9) centrales dispuestas excéntrica=~
mente al eje de rotacién (6a), van dispuestas en forma radial
mente desplazable en la direccién de dicho eje de rotacién -
(6a) hasta tal punto que sus orificios de gufa (9a) se encuen
tren a nivel del eje de rotacién (6a).

2,~ Méquina, segin la reivindicacién 1, caracterizada por-
que la piedra (9) radialmente desplazable, va guiada como pie-
za deslizante (9, 12) en una colisa (14) axialmente desplaza-
ble con una via de deslizamiento inclinada en relacidn al sje
de rotacién (6a).

3.~ Mdquina, segfiin la reivindicacién 2, caracterizada por
el hecho de que la calisa‘(lh) axialmente desplazable tiene
la forma de una horquilla, constituyendo las dos patas de hor-
quilla (14a) las vias de deslizamiento.

4,- Miquina, segin las reivindicaciones 2 é 3, caracteri-

zada porque la colisa (14) y la piedra deslizante (9, 12) van
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unidas entre sf{ en unién positiva a prueba de torsién,

5e= Mdquina, segin la reivindicacién k, caracterizada =
porque las vias de deslizamiento de la colisa (1k) y de 1la
piedra deslizante (9) tienen la forma de una superficie plana,

6.- Miquina, segin una o varias de las reivindicaciones
2 4 5, caracterizada porque la colisa (14) axialmente despla=-
zable va alojada sobre el eje de rotacién (6a) 6 el &rbol (6)
a modo de un manguito corredizo,

7+~ Méquina, segin una o varias de las reivindicaciones
2 4 6, caracterizada porque se ha previsto como mecanismo de
desplazamiento (15) un bastidor (16) que sobresale de la co-
lisa (14%) y que va alojado en forma giratoria alrededor de
un eje basculante (17), a cierta distancia del eje de rotacién
(6a) en forma estacionaria en el bastidor de miquina (1), y
caracterizada ademds porque el bastidoxr (16) se ajusta en este
caso por una parte por medio de un dispositivo de sujecién a
la colisa (14) y se puede conectar por otra parte con un dis=
positivo de accionamiento,

8,~ MAquina, segin la reivindicacién 7, caeracterizade por=-
que el dispositivo de sujecidén lleva un aro (18) alojado en
el bastidor (16), won eje giratorio que transcurre radial y
paralelamente al eje basculante (17), siendo desplazable el
aro (18) un poco en el plano del bastidor y estando unido ade-
més con la colisa (14) en forma giratoria pero axialmente indes
plazable,

9.- Miquine, segin la reivindicacién 8, caracterizada por-
que el aro (18) va unido por medio de un cojinete a bolas(21)
con la colisa (14).

10.~ Miquina, segin una o varias de las ®eivindicaciones

1 4 9, caracterizada porque la pieza (9) dispuesta en forma

i
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desplazable va sujeta a un bastidor (12) que a su vez consti-
tuye la piedra deslizante (9, 12) propiesmente dicha de la coli-
sa (14),

11,~ MAquina enderezadora de alambres,

Segin se describe y reivindica en la presente Memoria que
consta de 11 hojas foliadzs y mecanografiadas por una sola ca~-
ra y de 3 lédminas de dibujos.

Madrid, a 29 de Mayo de 1.976 .

D. HANS LOUIS

Pede
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