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La presente invención se refiere a unas mejoras en e!. 
dispositivo descrito en la solicitud de patente principal nS 
430.508 a nombre de la entidad solicitante y que describe un 
dispositivo de control de cambio de dirección para vehículo au 
tomóvil con dos posiciones de funcionamiento y provisto de un 
mecanismo de solicitación automática, constituido por un tope 
montado sobre la columna de dirección del vehículo que actúa 
sobre un órgano del indicador cuando éste ocupa una de sus doá 
posiciones de funcionamiento, denominada "estable". El indica 
dor dispone igualmente de una segunda posición denominada "in<¡s 
table" en la que la palanca de accionamiento dBbe ser manteni­
da manualmente para que el contacto sea asegurado, efectuando 
se el retomo a la posición inactiva desde el momento mismo 
que cesa la presión ejercida sobre la palanca.

El dispositivo objeto de la solicitud de patente pri¿ 
cipal comprende esencialmente un disparador semi-deformable, ¿u 
ya parte anterior que forma empujador sobresale fuera de la 
caja demodo a cooperar con el tope montado sobre el árbol de 
dirección. El disparador está animado de un movimiento longi­
tudinal y de un movimiento de rotación alrededor de un eje de 
accionamiento que circula a lo largo de una rampa, prácticada 
en un porta-contacto, de modo a transformar el movimiento de 
rotación, imprimido al porta-contacto por la palanca de acci¿ 
namiento, en un movimiento de translación del disparador, prj3 
pío para hacer salir más o menos al empujador fuera de la caja 
del dispositivo. La parte posterior del disparador, alojada en 
el interior del porta-contacto, es suficientemente rígida paru 
ejercer sobre el porta-contacto, por mediación de los topes sja 
lidarios de las caras laterales de éste, una fuerza capaz de 
hacerlo pivotar en posición inactiva cuando el disparador es

...
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solicitado en rotación por acción del tope del árbol de direc 
ción sobre su empujador.

La presente invención trata de perfeccionar la forma 
del disparador y su forma de fijación de modo a mejorar su fl: 
xibilidad, su resistencia a los esfuerzos ejercidos sobre él 
y su posicionamiento.

Para lograr ésto, el disparador comprende, dirigidas 
hacia el árbol de dirección, dos ramas distintas realizadas 
de material semi-rigido e incurvadas hacia el interior de las 
cuales, en funcionamiento normal, las porciones extremas acti 
vas son, en una primera realización, hechas solidarias una de 
la otra por medio de un apéndice que sobresale por una de 
ellas y que se ajusta en una cavidad apropiada practicada en 
la porción extrema de la rama opuesta para formar el elemento 
de cooperación con el tope del árbol de dirección. En una se­
gunda realización, las porciones extremas activas, en forma de 
gancho, se adaptan en entallas previstas a este efecto y prác . 
tiendas en un elemento del disparador capaz de moverse, en ro 
tación y en translación alrededor del eje de accionamiento, de 
forma independiente del disparador propiamente dicho. La par­
te anterior, que forma empujador, del elemento, coopera con el 
tope del árbol de dirección y las ramas del disparador propia 
mente dicho que lo oprimen, en funcionamiento normal, hacién­
dolo solidario de este último.

Otra mejora que se refiere a la parte posterior del ' 
disparador concebida para cooperar con los topes del porta-coh 
tacto a fin de asegurar el basculamiento de éste consiste, en 
una realización, en que dicha parte posterior está constituida 
por dos picos cuyas porciones extremas están incurvadas hacia 
el exterior, en dirección del tope sobre el que actúa y cuya
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rir idez es suficiente para permitir el accionamiento del portq- 
contacto, en funcionamiento normal del dispositivo, pero bas­
tante débil para que el pico interesado se deforme cuando se 
ejerza sobre él los esfuerzos anormales creados por qn mante­
nimiento intempestivo de la palanca de accionamiento cuando e* 
porta-contacto esté en posición de retorno automáticq,

Las figuras anexas ilustran varios ejemplos de reali 
zación y de perfeccionamientos según la invención.

Las figuras 1, 2 y 3 representan una primera realiza 
ción del disparador.

Las figuras 4 y $ representan una segunda realización 
del disparador.

Las figuras 6 y 7 representan una forma de fijación 
del disparador según la primera realización.

Las figuras 8, 9 y 10 representan otra forma de fija 
ción del disparador asi como un detalle de construcción del 
eje de accionamiento de éste y de la lumbrera o abertura en 
lá que circula.

Como en la patente principal, el dispositivo compren 
de una palanca de accionamiento 1, cuya porción extrema es in 
troducida en el véstago 2 de un porta-contacto 7 y hecha solí 
daría de éste, en el plano horizontal, por medio de un pasa­
dor 3 (figura 9)* El conjunto de porta-contacto es contenido 
en.una caja 4, cerrada por un puente $ (figuras 7 y 9). El 
véstago 2 del porta-contacto está provisto de pivotes 6, que 
giran en cavidades précticadas en la caja y en el puente, de 
modo a asegurar el movimiento de rotación horizontal del con­
junto "palanca de accionamiento/porta-contacto". La parte an­
terior del porta-contacto 7 esté cortada en forma de tapa 8, 
provista de cinco muescas correspondientes a las diferentes pb
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aiciones del indicador y sobre la que circula un eje 9 de ac­
cionamiento cuya porción extrema estrechada 10 se introduce 
en una abertura 11 practicada en el puente 5 (figura 9). Dos 
topes 12 y 13 son solidarios de las paredes laterales del por 
ta-contacto 7 mientras que el árbol de dirección 14 está pro­
visto, a la altura del dispositivo, de un tope 15.

En una primera realización, representada en las figu 
ras 1, 2 y 3* el disparador 16 comprende en su p-rte central, 
un corte 17 en el que se introduce la parte estrechada 10 del 
eje 9.

El disparador 16 es capaz de pivotar alrededor del 
eje y deslizar longitudinalmente en el interior de la caja, 
estando provisto de dos ganchos laterales 18 destinados para 
la unión de una de las porciones extremas de dos muelles 19 

cuya otra porción extrema se fija, por medio de un enganche 
20, sobre la caja 4. Los muelles 19 están destinados a mante-j 
ner el disparador 16 en posición de equilibrio longitudinal y! 
a asegurar su contacto permanente con la parte estrechada 10 ! 
del eje 9* La parte anterior del disparador, cuya porción ex-¡ 
trema sobresale fuera de la caja, está constituida por dos ra 
mas 21 y 22 curvadas hacia el interior, cuyas porciones extre 
mas libres, 23 y 24 están provistas de un medio apropiado pa­
ra hacerlas solidarias, en funcionamiento normal del aparato 
e independientes en el caso en que se aplique esfuerzos anor­
males. En el ejemplo elegido, la porción extrema 23 de una de 
las ramas, está provista de un apéndice 25 que coopera con una 
cavidad 26 prácticada, enfrentada, en la porción extrema 24 
de la otra rama. La parte posterior del disparador 16, desti­
nada a provocar el basculamiento del porta-contacto 7, está 
constituido por dos picos 27 y 28 cuyas porciones extremas es
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tan incurvadas hacia el exterior, en dirección de los topes 12 
y 13 con los que cópperan. Estos picos están realizados en un 
material que posee una rigidez suficiente para que puedan oca 
sionar el basculamiento del porta-contacto 7, en funcionamien 
to.normal y bastante flexibilidad para permitir su deformación 
cuando se aplica un escuerzo anormal.

En caso dq mantenimiento intempestivo de la palanca 
de accionamiento, cuando ei portá-cóntacto está en posición e: 
table (figura 3), la palanca de accionamiento ejerce sobre el 
disparador 16, por mediación del tope 13 del porta-contacto, 
una fuerza que se opone a la acción del pico 28 sobre el tope 
13, cuando el tope 15, llevado por el árbol.14 de dirección, 
actúa sobre la parte anterior que forma empujador, del dispara 
dor 16. En ese momento, la rama 22 del disparador, que entra 
la primera en contacto con el tope 15. en la posición, descrita, 
sufre una deformación superior a la de la rama 21. Su porción t

' ' ' ' : íextrema 24 tiene entonces tendencia a remontar a lo largo de ' 
la porción extrema 23 de la rama 21, provocando el deslizamien 
to del apéndice 25 fuera de la cavidad 26. Este movimiento en­
gendra, en combinación con el paso del tope 15, úna fuerza di­
rigida de modo a provocar el retroceso del disparador 16 desde 
el momento mismo que la inclinación obtenida de éste es sufi­
ciente. En el mismo instante, el pico 28 que está impedido pa­
ra hacer bascular el porta-contacto 7 se incurva merced a la } 
flexibilidad del material que lo compone y tiene tendencia a 
alcanzar el segundo pico 27, lo que le asegura asi un apoyo su 
plementarlo, hasta que la elasticidad del conjunto permite, de 
este modo, el paso del tope 15, sin molestia para el conjuntó 
del dispositivo. La manipulación es, bien entendido, idéntica 
pero de sentido opuesto, cuando el porta-contacto ocupa su se-
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guada posición establo y es el pico 27 el que se apoya sobre 
el tope 12.

En una segunda realización, representada en las figu­
ras 4 y 5, el disparador está constituido por.dos elementos, 
solidarios en funcionamiento normal del dispositivo pero capa­
ces de moverse de forma independiente alrededor del eje de ac­
cionamiento, cuando se aplica un esfuerzo anormal. Uno de estos 
dos elementos 29 asegura a la vez la cooperación con los topes 
12 y 13 del porta-contacto 7 y la función de mantenimiento del 
segundo elemento; está horadado, en su parte mediana, de un 
orificio que permite el paso de la parte estrechada 10 del eje 
9 y comprende dos ramas 30 y 31 simátricamente incurvadas ha- j 
cia el interior de modo a oprimir el segundo elemento 34, en 
forma de empujador. El elemento 34 está horadado de una abertu 
ra o ranura 35 en la que se introduce y circula la parte estro 
cha 10 del eje 9.

En funcionamiento normal, los dos elementos 29 y 34 
son puestos solidarios merced a la presión ejercida sobre el 
elemento empujador 34* por las dos ramas 30 y 31, cuyas porcio 
nes extremas 32 y 33 entran en entallas 36 y 37 previstas a es 
te efecto en el elemento empujador 34. De la misma manera que 
anteriormente, la parte posterior del elemento 29 se apoya al­
ternativamente sobre los topes 12 y 13 del porta-contacto 7, a 
fin de realizar el basculamiento de ásté en posición inactiva, 
y ello, en cooperación con la acción del tope 1$ del árbol de 
dirección sobre la parte saliente 33 del elemento empujador 34. 
En estos movimientos normales, la fuerza de presión ejercida 
por las ramas 30 y 31 sobre el elemento 34 es suficiente para 
que éste y el elemento 29 permanezcan solidarios. Por el con­
trario (figura 5), cuando una fuerza es mantenida ejercida so-
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bre la palanca 1 dé accionamiento,de tal modo que se oponga al 
retorno automático del porta-contacto eñ posición inactiva, el 
elemento 29, mantenido apoyado contra el tope 13 del porta-con 
tacto, no puede pivotar alrededor de la parte estrecha 10 del 
eje 9, y, en el momento en que el tope 15 arrastra la parte sa 
líente 38 del elemento empujador 34, la rama 33 encapa de la 
entalla 37 desolidarizando los dos elementos del disparador.
El elemento 34 puede entonces retroceder, merced a la toleran­
cia proporcionada por la abertura 35, liberando al dispositivo.

Las figuras 6 y 7 ilustran una variante del dispqsiti 
vo que asegura el mantenimiento del disparador en posición de 
equilibrio longitudinal y su contacto permanente con la parte ! 
estrecha 10 del eje 9. Para lograr ésto, el disparador compren 
de, en sü parte posterior, una arista rectilínea 42 (figura 7), 
por encima de la base de los picos 27 y 28, sobre la que viene 
a apoyarse un muelle 39 cuyas porciones extremas están enrolla 
das alrededor de resaltes 40, solidarios de la caja 4 y que es 
mantenido en posición por embutido 41 prácticado simétricamen­
te^ con respecto al eje del dispositivo, en el puente 5.

En las figuras 8 y 9, la variante representada muestra 
la utilización de un muelle 43, plegado en forma de horquilla, 

r cuya parte central pasa alrededor de la porción extrema estre­
chada 1Ú del eje 9 y cuyas ramas se-cruzan por debajo de la par 
te-horizontal de un resalte 44, en forma de gancho, solidario 
del disparador y situado en el eje de simétria del dispositi­
vo entre sus dos picos 27 y 28, alrededor de los cuales las 
porciones extremas de las dos ramas del muelle 43 son a conti­
nuación fijadas.

En las fiaras <3 y 10, se representa igualmente una 
configuración particular del eje 9, d  cual presenta un plano !



46 y dos relieves 45 semi-circulares que cooperan con las lámi 
ñas 47 para la puesta de nuevo del disparador en posición de 
equilibrio longitudinal. La parte superior 48 del eje 9. sitúa 
da inmediatamente por debajo de su parte estrechada 10, forma, 
además, una sección cuadrada destinada a hacerla solidaria en 
rotación del disparador 16.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
asi como la manera de realizarlo en la práctica,debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental.

REIVINDICACIONES

1.- Mejoras introducidas en el objeto de la patente 
principal nS 430.508, presentada el 28 de septiembre de 1974, 
por: Perfeccionamientos en dispositivos de control de cambio 
de dirección para vehículos automóviles, con dos posiciones de 
funcionamiento y de solicitación automática, que comprenden un 
disparador semi-deformable, móvil longitudinalmente y en.rota 
ción alrededor de un eje de accionamiento, que circula a lo 
largo de una rampa de guiado prácticada en un porta-contacto, 
cuya parte anterior que forma empujador sobresale fuera de la 
caja para cooperar con un tope montado sobre el árbol de dires 
ciÓn y cuya parte posterior, alojada en el interior deí porta- 
contacto, ejerce sobre óste, por mediación de topes dispuestos 
en sus caras laterales, una fuerza capaz de hacerla pivotar en 
posición inactiva cuando el disparador es solicitado en rota­
ción por acción del tope del árbol de dirección en su parte an 
terior, caracterizadas porque el disparador comprende dos ramas
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distintas, de material semi-deformablc, curvadas simétricamen­
te hacia el interior.

2.- Mejoras según la reivindicación 1, caracterizadas 
porque las dos ramas constituyen la parte anterior saliente de!.

5. disparador y que están provistas de un medio capaz de hacer a
sus porciones extremas solidarias en funcionamiento normal del 
aparato, tal como un apéndice que sobresale sobre una de ellas 
y que se ajusta en una cavidad prácticada en la otra, para for 
mar el elemento de cooperación con él tope del árbol de direc- 
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3*** Mejoras según la reivindicación 2, caracterizadas 
porque el disparador está compuesto por dos elementos distin­
tos pero solidarios en funcionamiento normal, de los cuales el 
primero coopera con los topes del porta-contacto y comprende 
las dos ramas cuyas porciones extremas entran en cavidades prg. 
vistas a este efecto en el segundo elemento, que forma empuja- 
dor, oprimido entre las ramas y cuya parte anterior coopera coi 
el tope del árbol de dirección.

4. - Mejoras según la reivindicación 3t caracterizadas 
porque los dos elementos del disparador comprenden cada uno un 
orificio de paso para la parte estrecha del eje de accionamien 
to, teniendo el correspondiente al elemento empujador una lon­
gitud suficiente para permitir la circulación longitudinal de 
la parte estrecha.

5. ** Mejoras según la reivindicación 2, caracterizadas 
porque la parte posterior del disparador que coopera con los to 
pes del porta-contacto, está constituida por dos picos de mate 
rial semi-rigido cuyas porciones extremas están dirigidas hacia 
el exterior y actuán cada una sobre uno de los topes del porta-- 
contacto.
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6. - Mejoras según la reivindicación 5, caracterizada: 
porque comprende un muelle cuya parte mediana es mantenida ap< 
yada sobre una arista rectilínea de la parte posterior del di: 
parador por encima de la base de los picos de éste y cuyas por 
ciones extremas están fijadas en un dispositivo apropiado solí 
dario de la caja del aparato.

7. - Mejoras según la reivindicación 6, caracterizada: 
porque el puente de la caja comprende, a la altura de la posi­
ción del muelle, dos embutidos, situados simétricamente, con 
respecto al eje del dispositivo, y cuya altura es igual a la 
distancia que existe entre el puente y el muelle cuando éste 
ocupa su posición normal de funcionamiento.

8. - Mejoras según la reivindicación 5t caracterizada: 
porque comprende un muelle, plegado en formada horquilla, cuy: 
parte central pasa alrededor de la parte estrecha del eje de 
accionamiento y  las ramas están cruzadas por debajo de la par­
te horizontal de un resalte implantado en la caja del aparato 
en el eje de simetría del dispositivo, entre los dos picos del 
disparador, alrededor de los cuales las porciones extremas de 
las dos ramas del muelle son a continuación fijadas.

9. - Mejoras según una de las reivindicaciones 2, 4,
5, 7 ó 8, caracterizadas porque la parte inferior del eje de 
accionamiento presenta un plano prolongado, de cada lado, por

t

dos relieves semi-circulares,
10. - Mejoras según una de las reivindicaciones 2, 4,

5, 7, 8 ó 9, caracterizadas porque ló parte del eje de acciona 
miento que coopera con el disparador, presenta una.sección cug 
drada.

11. - Mejoras introducidas en el objeto de la patente ¡ 
principal n'̂  430.508, presentada el PM do septiembre de 1974, ^



por: Perfeccionamientos en dispositivos de control de cambio 
de dirección para vehículos automóviles, tal y como queda sus- 
tancíalmente descrito en la presente Memoria y en los dibujos 
adjuntos.

- Esta Memoria consta de doce hojas escritas a máquina 
por una sola cara.

Madrid,
JAEGER.

28 RAYO 1376
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