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‘dispositivo de controlde cambio de direccién para vehiculo au

| tomévil con dos posiciones de funcionamiento y.provisto de un|

montado sobre la columne de direccién del vehiculo que actua
gobre.un'6fgano del indicador cuando éste ocupa una de sus-dos
- posiciones de funcionamiento, denominada "estable". El ‘indiecg

‘dor dispone igualmente de una segunda posicibén denominada "ings

: fda manualmente para que el contacto sea asegurado, efectuando

’clpal comprende esenclalmente un disparador seml—deformeble, ¢u

Vdireccién. Bl disparador estd animado de un- movimierito longi-
_tudznal y de un movimiento de rotacién alrededor de un gje de

acclonamlento que circula a 1o largo de una rampa, practlcada

'namiento,-en un-movimiento de translaci6n del disparador, pro
'plo para hacer. sallr mas o menos sl empuaador fuera de la caJn

'del d1$p081t1vo. La parte postermor del disparador, alojada e

—

La preoente ‘invencién se refiere a unas mejoras en e]
disposiflvo descrlto en la solicitud de patente principal ne

430.508 a nombre de la entidad solicitante 'y que degcribe un

mecsnismo de solicitacidén automética, constituido por un tope

téblé" én la que la palanca de accionaﬁientodbbe ser. manteni-

se el retOLno ‘a la’ p051c16n inactiva desde el momento mismo
que cesa la presx6n éjercida sobre la palanca. :

El dispositlvo objeto ‘de la solicitud de patente pr;*

ya parte anter;or ‘que forma empugador sobresale fuera de la

caaa demodo a cooperar con el tope montado sobre el Arbol de

en un_porta-contacto, de modo a transformar el movimiento de

roté¢i6n; imprimido al porta-contacto por la palanca de aceip

el 1nter10r del porta-contacto, es suficientemente rigida par

"eaercer sobre el porta-contacto por mediacidn de los topes s

'1;@arlos de las ceras laterales de éste, una fuerza‘capaz de

T

hacerlo pivotar en posicibén inactiva cuando el disparador es
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golicitado en rotacién por accién del tope del &rbol de direc
cién sobre su empujador,

1a presente invencién trata de perfeccionar la forma
del disparador y su forma de fijacién de modo a mejorar su flg
xibilidad, su resistengia a ios esfuerzos ejercidcs sobre é1
¥ su posicionamiento, »

Para lograr &sto, el disparador comprende, dirigidas
hacia el &rbol de direccién, dos ramas distintas realizadas
de material semi-rigido e incurvadas hacia el interior dg las
cuales, en funcionamiento normal, las porciones extremas acti
vas son, en una primera realizacidn, hechas solidarias una de
la otra por medio de -un apéndice que sobresale por una de
ellas y que se ajusta en una cavidad apropiada pricticada en
la poreidn extrema de la rama opuesta para formar el elemento
de cooperacién con el tope del &rbol de dife¢9i6n. En una se-
gunda realizacidn, las porciones extremas activas, en forma de
gancho, se adaptan en entallas previstas a este efecto y prégc|.

ticadas en un elemento del disparador capaz de moverse, en ro

W

tacién y en translacibén alrededor del eje de accionamiento, d
forma independiente del disparador propiamente dicho, La par-|
té anterior, que forma empujador, del elemento, coopera con el
tope del arbol de direccidén y las ramas del disparador’propig

mente dicho que lo oprimen, en funcionamiento normal, hacien-

dolo solidario de este dltimo,
Otra mejora que se refiere a la parte posterior del f
disparador concebida para cooperar con los topes del porta-co:
tacto a £in de asegurar el basculamiento de éste consiste, en
una realizacién, en que dicha parte posterior estd constituid
por dos picos cuyas porciones extremgs'estén incurvadas hacia|’

el exterior, en direccién del tope sobre el que actua y cuya
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”ejeraa sobre él los esfuerzos anormales creados por un mante-
‘zac16n ¥y de perfecclonamlentos segun la invenciédn.
del dlsparador.

'del dlsparador segﬁn la primera reallzacz6n.

;fci6n del dlsparador ag{ como un detalle de construcclén del

- daria de éste, en el plano horizontal, por medio de un pasa-

lehhgng caja 4, cerrada por un puente 5 (figuras 7 y 9). El

~Véstagd 2 del porta—cdhtacto estd pfovisto de pivotes 6, que

1 terlor del porta-cOntacto 7 esté cortada en forma de tapa 8,

| rirideZ es suficiente para permitir el accionamiento del porta-

contacto, en funcionamiento normal del dispositivo, pero bas-

tante débil para que el pico-interesa&o se deforﬁe cuendo se

nimiento 1ntempeat1vo de la palanca de accionamiento cuando el'

porta-contacto esté en posicién de retorno automatlcq.

Las figuras anexas ilustran varios ejemplos de rea11A

_ Las figuras 1, 2 y 3 representan una primera reallza
cibén del disparador. '

Las riguras 4 y 5 repreaentan unsa segunda realizacidn
o Las f;guras 6y?7? representan una forma de fijacién
" Les flguras 8, 9 ¥ 10 representan otra forma de.fija

,eje de accionamienxo de éste y de la 1umbrera o] abertura en

la que clrcula. ,
 Cowmo en la patente prznclpal, el dlsp031t1vo cOmpren

de hna,palgnga de_agclonamlento 1, cgya porcién extrema es in

ﬁroducidé en el vhstago 2 de un porta;cbntacto 7 ¥ hecha soli

dor 3 (figura 9). El conjunto de porta-contacto es contenido

girsn en cavidades pricticadas en la caja y en el puente, de
modé a asegurar el movimiento de rotacibn horizontsl del con-

Junto "palanca de acc1onamlento/porta—contacto" La parte an-

.prov1sta de clnco muescas correspondmentes a las diferentes po
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siciones del indicador y sobre la que circula un eje 9 de ac-
cionamiento cuya porcidn extrema estrechada 10 se introduce
en una abertura 11 practicada en el puente 5 (figura 9). Dos
topes 12 y 1% son solidarios de las parédes laterales del pox|

ta=contacto 7 mientras que el érvol de direccién 14 esté pro-

En una primera realizacibn, representada en las figy
rag 1, 2 y 3, el disparador 16 comprende'en su prrte centfal,
un'corte-17-en el que se introduce la parte estrechada 10 del
eje 9 .

' El disparsdor 16 es capaz de pivotar alrededor del
eje y deslizar longitudinalmente en el interior de la caja,
estando provisto de dos ganchos laterales 18 destinados para
ia unién de una de las'porciones extremas de dos huélles 19

cuya otra porcidén extrema se fija, por medio de un enganche

20, sobre la caja 4. Los muelles 19 estén destinados a mante-
ner el disfnrador 16 en posicibén de equilibrio longitudinal y!
a asepurar su contacto permanente con la parte estrechada 10 :
del eje 9. La parte anterior del disparador, cuya porcibn ex-i
trema sobresale fuera de la caja, esté coﬁstituida por dos rg
mas 21 y 22 curvadas hacia el interior, cuyas pobciones extre
mas libres, 23 y 24 estén provistass de un medio epropiado pa-
ra hacerlas solidarias, en funcionamiento normal del aparato

e independientes en el caso en que se aplique esfuerzos anor-
males. En el ejemplo elegido, la porcibn extrema 23 de una de
las ramas, estd provista de un apéndice 25 que coopera con una
cavidad 26 préctidéda, enfrentada, en la porcibn extrema 24

de la otra rama. La parte posterior del disparador 16, desti~

nada a provocar el basculamiento del porta-contacto 7, estd

consgtituido por dos picos 27 y 28 cuyas porciones extremas qg
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_materlal que posee una rlgldez suficiente para que pnedan oca

- | una. fuerza que se opene a 1a acc16n del pico 28 sobre el tope
T actua sobre 1a parte anterior que forma empujador, del dispané'

,1a prlmera en contacto con el tope 15 en la po;1c16n descrlta,
sufre una deformaci6n superior a 1a de 1a rama 21. Su porclén

. xtrema.24 tiene entonces tendencia a remontar & lo largo de

| to del apéndice. 25 fuera de la cavidad 26, Este movimiento en-

'gendra, en combznaclén con el paso del tope 15, una fuerza dll

R ciente, En el mismo instante, el pico 28 que esté impedido pa-
';'pa ha¢en'bascular el porta-contacto 7 se incurva merced a la"
; fléxibiiidad del material que lo compone y tiene tendencia a

- alcanzar el segundo pico 27, lo que le asegura asi un apoyo su

.aeste‘modo, el paso del tope 15, sin molestia para el gonjunto

" lden dispositivo, La manipﬁlaéién_es, bien entendido, idéntica

: pérokde sentidolopuestq,'cuando el porta-contacto 6cupa su se-

tén incurvadas hacia el exterior, en direccién de los topes 12

y 13 con los que cooperan. Estos plcos estén reallzados en un

31onar el basculamlento del porta-contacto 7, en funclonemlen :
to_normal y baatante flGlellldad para permltir su deformaclén"
éﬁan&o se apllca un esfuerzo anormal. .

En caso de mantenimlento 1ntempeat1vo de la palanca
de acclonamiento, cuando el porta-contacto esta en p031ci6n eg |
table (flgura 3), la palanca de acclonamlento ejJerce sobre el |

dmsparador 16, por med1aci6n del tope 13. del porta-contacto,
13, cuando el tope 15, llevado por el arbol 14 de direccmén,

dor 16. En ese momento, 1a rama 22 del disparador, que entra-

la porcién extrema 23 de la rama-21, provocando;gl,desiizamiqg

rzglda de modo a provocar el retroceso del dmsparador 16 desd

el mpmento mismo que la ineclinacibén obtenida de 8ste es sufi-

: plemontarlo, hasta que la elastlcidad del conjunto permlte, de’f
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munds posieibn estable y es el pico 27 el que se spoya sobre
el tope le, .

En una segundé realizacibn, representada en las figu-
ras 4 y 5, el disparador estd constituido por dos elementos,
éolidarios en funcionamiento normal del disbositivo pero capa=-
ces de moverse de forma independiente alrededor del eje de ac-
cionamiento, cuando se mplica un esfuerzo anormal. Uno de estoL
dos elementos 29 asegura a la vez'la cooperacién con los topes
12 y 13 del porta-contacto 7 y la funcién de mantenimiento del

segundo elemento; esti horadado, en su parte mediana, de un

orificio que permite el paso de la parfe estrechada 10 del eje

9 y comprende dos ramas 30 y 31 simétricamente incurvadas ha=- :

cia el interior de modo a oprimir el segundo elemento 34, en

forma de empujador, El elemento 34 estd horadado de una abertﬁ

ra o0 ranure 35 en la que se introduce ¥ circula la paerte estre| -

cha 10 del eje 9.

En funcionamiento normal, los dos elementos 20 y 3%
son puestés golidarios merced a la presibén ejercida sobre el
elenento empujador 34, por las dos ramas 30'y 31, cuyas porcigl
nes extremas 32 y 33 entran en entallas 36 y 37 previstaé a es

te efecto en el elemento empujador 34, De la misma manera que

anteriormente, la parte pogterior del elemento 29 seAépoya al~| -

ternativamente sobre los topes 12 y 13 del porta—contacto 7, &
fin de realizar el basculamiento de éste en posicién inactiva,

¥ ello, en cooperacidén con la accién del tope 15 del &rbol de

EJ

direc@ién sobre la parte saliente 38 del elemento eﬁpujador S
En estos movimientos normales, iqvfue:za de presién ejercida
por las ramas 30 y 31 sobre el elemento 34 es suficiente para

que éste y el elemento 29 permsnezcan solidarios, Por el con-

trario (figura 5), cuando una fuerza es mantenida ejercida so- -

W manss amme c i e

o e amn e,
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bre 1n palanca 1 dé accionamiento,de tal modo que se oponga al
‘|retorno autométlco del porta—contacto en p081cién inactiva, el
V elemento 29, mantenido apoyado contra el tope- 13 ddl porta-con

tacto, no puede plvotar alrededor de la parte estrecha 10 del

" Be S eje Q, y, en el momento en que el tope 15 arrastre la parte sa
11ente,38 del elemento empujador 54, la rama 3% eacapa de la
entallé'37 désolidarizgndo los dos elementos del disparador.
Ei'element6_54 puede entonces retroceder, merced a la toleran-
cia”propdréionada por la sbertura 35, liberando al disposi%i%o.

0, |- Las flpuras 6y7 11ustran una varlante del dlsp051t1

=

-3

X
$

vo que asegura el mantenimiento del dlsparador en posicidn. de
eqqlllbrlo long;tud;nal ¥ su contacto permanente con la parte |
. éstréché 10 del-eje'9; Para iograr ééto; e1~dispafador compren
{de, en su parte posterlor, una arista rectilinea 42 (figura 7),
15. ' ; lpor encima de la base de los plcos 27 y 28, sobre la que vienq
e '-a apoyarse un muelle 39 cuyas porcxones extremas estén enrollsa
f das alrededor de resaltes 40, solidarios de,la caja 4 y que es
,ﬁantenido'eﬁ posibi6n por embutido 41 précticado'siﬁétricaﬁen~
te, con respecto al eje del dlsp081t1vo, en el puente Se
2Q¢.f}  '. ', En laB figuras 8 ¥y 9, la variante representada muestna
- '-:}1a utilizaclén de un muelle 43, plegado en forma de horquilla,
. ,icuya parte central pasa alrededor de la porci6n extrema estre-
'chada 10 dei eje 9 Ty cuyas ramss Se-cruzan por debajo de la par
o ' te'porlzgntal de un resalte 44, enn forma dq gencho, solidarlo
25;.flv déi“digpgrador y éiﬁuédb'en el .eje de simbtria del &ispoéiti%
- - fvo entée éus dos picos 27 y 28, alrededor de 108 cuales las
;_porclones eeremas de las dos ramaes del muelle 45 son 3 contlw"

K4':.nua036n flaadas. ‘

. En,las flruras 9 y 1¢, se represents igualmente una

D 30e configuraclén-partlculur del eje 9, el cual presenta un plano

P R T R
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|46 y dos relieves 45 semi-circulares que cooperan con las lémi

:ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren sy

funcionamiento y de solicitacidn automftica, que comprenden unl

-0 -

nas 47 para la puesta de nuevo del disparador en posicién de
equilidbrio longitudinal, La parte superior 48 del eje 9, situg
da inmediatamente por debajo de su parte estrechada ld, forma,
ademds, una seccidn cuadrada destiﬁada_a hacerla solidaria en
rotacién del disparador 16. ) '
Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la préctica,debe hacerse

constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-
principio fundamental,

REIVINDICACIONES

1.~ Mejoras introducidas en el objetovde-la patente
principal n¢ 430,508, presentada el 28 de septiembre de 1974, :
por: Terfeccionamientos en dispositivos de comtrol de cambio

de direccién para vehiculos automéviles, con dos posiciones de

disparador semi~deformeble, mévil longitudinalmente y en. rota-
cibn alrededor de un eje de accionamiento, que c¢ircula a lo
larro de una rampa de guiado précticada en un porta-contacto,
cuva parte anterior que forma empujador sobresale fuers de la

caja para cooperar con un tope montado sobre el &rbol de direg

cibn y cuya parte posterior, slojada en el'interior del porta-
contacto, ejerce sobre 8ste, por mediacién de topes dispuestos
en sus caras laterales, una fuerza capaz de hacerla pivotar en

posicidn inactiva cuando el disparadpr es solicitado en rota~

cibén por accibn del tope del Arbol de direccién en su parte an

terior, caracterizadas porque el disparador comprende dos ramals

4, TPAL Y R A v ceen e

o
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11as dos ramas cuyas porciones extremas entran en cavidades pre

20,

25,

30, .

: te hacia el interior.

.<d15parador Yy que est&n provmstas de un medio capaz de hacer a
' aparatq, tal como un apéndice que sobresale sobre una de ellas
- ¥y que se ajusta en una cavidad précticada en la otra, para for|

mar el elemento de cooperainn con ¢l tope del arbol de direc~-

] 0_1..6110

|{porque el disparador estd compuesto por dos elementos distin-

‘:f'vistés a este efecto'en el segundo elemento, que forma empujaf

. |gitud suficiente para permitir la circulacién longitudinal de

A»pes.dbl'portahcontécto, estd constituida por dos picos de mate

. él exterior y actudn cada una sobre uno de los topes del portaj

- {contacto,

- 10 -

distlntas, de material seml—deformablc, curvadas 51m6trlcamen—

"4;2 - Megoras sepﬁn la re1v1ndlca016n 1, caracterizadas

porque las dos ramas constituyen la parte antexrior saliente del

sus porclones extremas solldarlas en funcionamiento normal -del

EX ‘Mejoras segin la reivindicacién 2, caracterizadas;

tos pero solldarlos en funcionamiento normal, de los cuales el

primepo,coopena con los topes del porta-contacto y comprende

dor, oﬁrimidb;entre las ramas y cuya parte anterior coopera coh
él'ﬁéﬁe'dei &rbol de direccién. - ‘

; 4 - Mejoras sexin la reivindicacibn 3, caracterizadas
porque los dos elementos del digparador comprenden cada uno un
Orificio_de~paso para'la parte estrecha del eje de accionamien

to, teniendo el correspondiente sl elemento empujador una lon-

la parte eatrecha,
5 - Mejoras sexin la re1v1nd1cacl6n 2, caracterizedas

porque la parte posterior del disparador que coopera con los t9

— e

rial'semi—rigido cuyas porciones extremas estin dirigidas haci
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6.~ lejoras serlin la reivindicacién 5, caracterizada

porque comprende un muelle cuya psrie medisna es mantenida ap

' yadz sobre una arista rectilinea de la parte posterior del di

parador por encima de la base de los picos de &ste y cuyas po
ciones extremas estin fijadas eﬁ un dispositivo aﬁrbpiado-soli.
dario de la c¢caja del aparato,

7+= Mejoras segin la reivindicacibn 6, caracterizadgd
porque el puente de la caja comprende, a la altura de la.posiq
cibén del muelle, dos embutidos, situados simétricamente, con.
respecto al eje del dispositivo, ¥ cuya altura es igual 8 la
distancia que existe entre el puente y el muelle cuendo &ste
ocupa su posicibén normal de funcionamiento,

8.- Mejoras segln la reivindicacibn 5, caracterizada
porque comprende un muelle, plegadoren formade horquilla, buyj
parte central pasa slrededor de la parte estrecha del eje de |

accionariento y las rames estédn cruzadas por debajo de la par-

en el eje de simetria del dispositivo, entre los dos picos del]
disparador, alrededor de los cuales las porciones extremas de
las dos ramas del fwuelle son a continuacibén fijsdas,

9.~ Mejoras segin una de las reivindicaciones 2, 4,

5, 7 6 8, ciracterizedas porque la parte inferior de1 eje de
accionauiento presenta un plsno prolongado, de cadai;ado, por
dos relicves semi-circulares, :

10,- Mejoras segin una de las reivindicasciones 2, 4,
5, 7, & & 9, carachterizadas porque l1a parte'del eje de accioné

wiento que coopera con el disparador, presenta una§secci6n,cqg

drada, - 1
11,- Mejoras introducidas en el objeto de 1o pateﬁte!
principal nv 430,508, rresentuda el 7% de ceptiembre de 19?#,'
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ypor: Perfeccionamientos en dispositivos de control de cambio

“12 -

de direccién para vehf¢ulos autombviles, tal y como queda susd °
tanéi;ln;énte qéscrito en la presente Memoria y en los dibujos
adjuntos, | _ ) -

L "i’(E.st;_a?_;;]e'mdr’ia cqnsté de doce hojas escritas a méquina |
por una ;6:1:1 cara. ' -

- Medrid, - 23 D 1976
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