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P A T E N T E I R ? S N C I O SD B

por VEINTE aSoc

solicitada .en. SopoSa a favor do D. UCEAN PAUSA. ESTABAS, do * '

meionalidad espada# domiciliado Mi callo etiope Catal&,
5*

coa. 52, por "Siatotm do ooguridad (#9 custodia y garaatiaa 

e l sincrtmiaao do sonido o imagen durante loo establea saos-' 

aivoa do iímgen"

La proaonta invencida oe refiero a  un .Jateas do 
io.

ooguridaa c^o custodia y garentisa d  ainoroniaao do sonido 

e imagon durante los cambios oueeoivoo de imagen, s l  otgoto 

6e guar6ar en todo moaente e l citado eincroni^o^ adh por on^ 

cima 6o la  voluntad dol operador, o bien ante eventuolea doa  ̂

cuidos o accidentes u otrs^ csusaa, 6o mrigen interno o ea- 

15̂  tomo para e l aparato proyector o visor. -  —

E1  expresado sis tena oo cametoriaa porque la  ainezo** 

nía so oonsiguo mediante la  relacionada soparacidn e l tiempo y



an a l capando da ana señal da segoildad y otra do cambio qua 

promueven unas acciones y movimientos que determinan la  conti­

nuidad an a l cambio de las vistas fija s , a cuyo afecto a l a is - 

tama comprende unos árganos responsables de actuación en momen­

tos específicamente concretos, de modo que la  señal de seguri­

dad, proporcionada por la  cinta magnetofónica previamente a l 

cambie de cada fotograma, pone en funcionamiento un sistema 

qaa crea dentro del aparato proyector una situación temporal 

que produce una disponibilidad instantánea y automática da una 

fuente de energía autónoma para todo e l circuito eléctrico 

mientras eatÓ an acción a l período de seguridad, a l tiempo que 

imposibilita a l corte de suministre de energía eléctrica al 

circuito, an tanto está an acción e l oitado período, mientras 

que la  señal da cambio se encarga de poner en funcionamiento 

los mecanismos de cambio del fotograma, y da manara que al pe­

ríodo da seguridad se de mayor duración que a l de cambio da fo­

tograma, estando incluido cote último dentro del primero* -  -

Según una realización, para cada cambio de fotograma, 

hay dos impulsos magnéticos situados en dos bandas magnéticas 

distintas, utilizando un cabezal doble para la  detección da 

ambos impulsos* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Según otra realización, para cada cambio de fotograma, 

hay dos impulsos en una sola banda magnética, utilizando dos c& 

bozales sencillos para la  detección de ambos impulsos, estando 

separados entre sí ambos cabezales en una determinada distancia
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La situación de seguid dad ee promueve por La detección 

de impulsos magpáticos, ópticos o mecánicos, por uno o emboa 

cabezales.

La situación de cambio se debe producir solamente cuando ¡ 

5* loe doa cabezales están detectando un impulso. -  —

Las situaciones de seguridad y de cambio se consignan por ¡
* '

unos órganos captores responsables de las actuaciones a l afeo- ̂  

to, siendo dichos árganos la  cinta magnetofónica, loa cabeza-  ̂

les lectores y la  grabación. —

10. Los órganos responsables de las acciones y movimientos,

actúan dentro de unos limites de sensibilidad propios y concre*
}

tos, cuyos órganos eon del tipo que comprende lee electromagnó* 

tices, electrónicos, óptioos, mecánicos y sus combinaciones. - !

Las sedales de seguridad y da cambio son amplificadas para 

1$. determinar la  conversión de las mismas en impulsos de potencia

suficiente para la  subsiguiente utilización.

De acuerdo con las anteriores características, un sistema
t

de seguridad puede ser realizado por la  conveniente elección 

de varios órganos sean electrónicos, Ópticos o mecánicos, a i 

20. objeto de alcanzar y detectar las señales de seguridad y de

cambio. ¡
. j.

La sedal de cambio ordena e l cambio de fotograma y pro- !
!

mueve las acciones necesarias para e l cambio de los fOtogra- ¡

!



asa, siendo detectado siempre deapuáo de la  seBal de seguridad, 

y dejará de serlo antee que dicha señal de seguridad, por lo  

que a l aer detectada la  señal de seguridad, e l cambio de foto- 

grama es ineludible, segán se trata de legrar. - - - - - - - -

Para que la  señal de cambio pueda llevar a cabo sus 

funciones, precisa que los árganos responsables a l efecto cap­

ten la  señal de cambio dentro del limite de sus sensiMlldadea. 

Dichos árganos son los mismos que operan en e l sistema de aeg^ 

ridad, a  saber, la  cinta magnática, e l cabezal lector, la  gra­

bación, la  cálula fotoeláctrica y loa dedos mecánicos sensores, 

dando igualmente loa miamos loa limites de sensibilidad. -  -  -

Para explicar cuales podrían ser los limites do sensibi­

lidad, se dirá que una cinta magnetofánioa de uso comercial 

puede grabarse con una señal que puede oscilar entre 40 o/s 

( oicloa/aegundo) y 900 o/s, siendo los o ídos que un lector 

magnático de uso corriente puedo captar. -  - -  - -  - -  - -  - -

Una velocidad normal de avance de la  cinta magnetofónica 

es de 4,75 cm/s, pudiándose grabar a esta velocidad una señal 

magnática de 1000 c/s. Si luego so hace correr la  cinta a 10 

vocea su velocidad, o sea a 47,5 ca/a, por delante del lector, 

la  señal que áate percibirá será de 10.000 c/s, y a l no ser 

captado por áste a causa de estar fuera de su sensibilidad, e l 

sistema de seguridad no funcionará.

Por otra parte, 20 ciclos es e l número mínimo de ciclos 

necesarios para realizar la  excitación de un cabezal para que



lo  detecte a una velocidad de 4#75 cn/s. Por lo  tanto# ai la  

eeSal grabada en la  cinta de freonencia 1000 c/s# tiene ana du- 

ración menor de 0,02 segundos# e l lector tampoco lo  detectará 

por estar fuera de sus limites de sensibilidad, y e l aiatema de 

seguridad no funcionará. -

El grado de sensibilidad afectará por lo  tanto a cier­

tos árganos implícitos en e l sistema de seguridad# que sont *

1 ) cinta magnetofónica:

a - sensibilidad de grabación en ciclos par segundo.

b - velocidad a que circula la  cinta con su graba­

ción.

2 ) cabezal lector:

a - sensibilidad de captación do la  frecuencia de 

les ciclos.

b - sensibilidad mínima de excitación.

3 ) grabación:

a - en frecuencia adecuada para la  cinta y e l cabe­

zal a cada velocidad.

b - en la  intensidad adeouada:

El sistema de seguridad actuará eficientemente cuando 

la  sensibilidad de sus órganos responsables actúen en conjun­

ción y equilibrio. El sistema de seguridad se ha explicado an­

teriormente como formado por órganos que reaccionan ante una
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saaal nagnática da la  cintas por lo  que se lo designará acoto 

siataca aagnátioo para distinguirlo do otros que se expresan a 

continuación. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

-  Sistema da seguridad óptico: -  - -  - -  - -  - -  - -  -

.5 *  i ) Cinta magnética: - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

a - en determinados puntos es transparente o fuertemente 

reflectante.

2) Cabezal lector: -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

a - oólula fotoelóctrioa de rayos infrarrojos que lee 

10* por transmisi^ o reflexión.

3 ) Grabación: - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

a - por transparencia o reflexión de la  cinta* debe te­

nor la  dimensión mínima para sensibilizar a l lector.

-  Sistema da seguridad mecánico: -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

13. 1 ) Cinta magnetofónica:

a - en determinados lugares la  cinta tiene unos entran­

tes o salientes físicos.

2) Cabezal lector: -  -  -  -  - - -  -

a - elementos mecánicos que detectan loa entrantes o sa-

20. lientos de la  cinta*

3 ) Grabación: - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

a - los entrantes deberán tener la  dimensión mínima para

sensibilizar a l lector.



Sistema de seguridad ecléctico*

Es una combinación de los Arganos de los tres sistemas 

anteriores.

El sistema de seguridad funcionará perfectamente cuando 

las sensibilidades de sus órganos responsables están etpiilibra- 

das entre sí en e l momento de realizar su función y sotóse con- 

juntamente. Por lo  tanto, se establecen los límites de sensibi­

lidad de los órganos responsables del sistema de seguridad 

electrónico de la  forma siguiente: -  —

-  velocidad de traslación de la  cinta magnetofónica:

límite mínimo lma/a, límite máximo 5 m/e.

-  frecuencia de loa cielos:

límite mínimo lc/o, límite máximo 10** c/s

-  tiempo de excitación:

límite mínimo i(T^ s* límite máximo le .

los límites de sensibilidad de los órganos responsables del 
sistema de seguridad óptico, serán: — — — — — — — — — — — — — —

-  velocidad de traslación de la  cinta magnetofónica:

límite mínimo lmm/e, límite máximo 5 m/a

-  amplitud de la  apertura transmisora o reflectora de loe 

rayos:

límite mínimo Inm, límite máximo lm.

-  tiempo de excitación:

límite mínimo 10**3 a, límite máximo le .



Loa límites de eenoibilldad de loa árganos responsables 

del ai otema de seguridad mecánica, serán! - - - - - - - - - -

-  velocidad de traslación de la  cinta magnetofónica!

límite mínimo 1  an/a, límite máximo 5 m/s

-  amplitud de loa entrantes y salientes físicos de la  ci& 

ta$

límite mínimo 1  mm, límite máximo $ m

-  tiempo de excitación!

límite mínimo 10**3 a, límite máximo 1 a

Otros objetos y características de la  invención ae irán 

dando a conocer en detalle a lo  largo de la  descripción que si­

gue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos que la  

aoompaHan. En loa dibujos? - - - - - - - - - - - - - - - - -

Figura 1 , representa, en vista frontal, la  oara interior 

de un cuerpo contenedor de la  cinta magnetofónica. -  -  -  -  -

Figura 2, representa, en vista frontal, la  cara interior 

de otro cuerpo contenedor del film de vistas fija s . -  -  -  -  -

Figura 1# representa esquemáticamente e l conjunto de una 

cinta magnetofónica y de un film dispuestos en un mismo conte­

nedor. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Figuras 4 y 5# representan esquemáticamente la  disposición 

de una cinta y de un film  en sendos cuerpos contenedores. -  -

Figura 6, representa esquemáticamente la  disposición de una 

cinta y de un film  por separado en un mismo contenedor, con bo­
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binado en doble sentido. -  — —

Figura 7# representa esquemáticamente la  disposición da *-! 

una cinta y de un film en un mismo contenedor, oon bobinados en 

sentido dnico.

5* Figura 8, es un esquema general de la  unidad mecánica qpe ;

acciona los elemoAtos rotativos de un proyector. -  —

ilgura 9§ representa un elemento rebobinador dotado da 

embrague, visto en sección diametral. -  — -

Figura 10, corresponde a una sección de la  figura ante**

10. r la r , por una linea X-X. -

Figura 11, es un diagrama relativo a l sistema de seguridad 

para sincronización de la  cinta y del film . -  — — — — — -  — — —

Figura 12, es un diagrama variante con arreglo a l de la  

figura an terio r.----

1$. Figura 13, se refiere a un diagrama para e l mecanismo de

giro, transmisión y embrague. -  -  — — —

Figuras 14 y 15, son unos gráficos relativos a las rela­

cionas de los tiempos y espacios, con referencia a les diagra­

mas de las figuras 11 y 12 . -  - - - - - - - - - - - - - - - - -

20. Seguidamente se efectda una descripción completa de un apor­

rato cent ene dor-b loque ado r  para film  y cinta magnetofónica, del 

mecanismo para accionamiento del mismo, y del sistema de segu­



ridad para la  correcta eincronizaoidn del film  y cinta citados, 

y para e l cambio de fotogramas. -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

un cuerpo 1A de un contenedor para equipo de pro­

yección de filmlnas, figura 1 , ee contienen unce carretea 2a y 

2b para una cinta magnetofónica 3 , siendo accionado a dichos 

carretea por sendos ojeo acoplados a un dispositivo motor no 

representado. Naos rodillos 4 de libro giro en un eje 5# faci­

litan e l guiado do la  cinta 3 a travóc del correspondiente ca­

bezal reproductor.

En otro cuerpo IB del citado contenedor, figura 2, ee 

alojan unos carretes 6a y 6b, montados en unos ejes 7 , para 

e l arrollamiento de un film 8, siendo objete de desplazamiento 

este film  por medio de dos carretea dentados 9a y 9b. los cita­

dos carretes son accionados rotativamente por unos ojea 10 aco­

plados a l referido dispositivo motor no representado en las f i ­

guras. Dicho film  8 pasa frente a una ventanilla de proyección 

11 a l tiempo que discurro a lo  largo de una prensa 12 presiona­

da por unos resortes 13 . -

loa medios para el bloqueo sincronizado de la  cinta 3 y 

del film  8, constan de un chasis rectangular 14 que es empujado 

por un resorte 1$, y estando relacionado con un elemento de 

mando que penetra en e l contenedor por una ventanilla 16. Diche 

chasis 14 posee unos largueros 17 unidos a un montante 18 en 

cayo extremo tiene unas zapatas 19 aplicables a fricción contra
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la  cinta 3 , mientras que en la  parte opuesta se urna a un men­

tante 20 dotado de unas zapatas dentadas 21 aplicables contra 

loo ejes 10 de los carretee 9a y 9b de arrastre del film  8# —

El referido contenedor posee una abertura 22 para entrada

5+ del cabezal del equipo magnetofónico, y otra abertura 23 para

entrada del equipo óptico del proyector. Dentro del mismo cents
*

nedor hay unco resaltes 24 y 25 para e l guiado del chasis 14.

En la  posición operante de los medios de bloqueo* e l cha­

sis 14 eo solicitado por e l resorte 15, en tanto que a l eer 

10. accionado en su momento e l mando de desbloqueo, e l citado ohasit 

14 ee desplaza en forma ta l que desactiva a un tiempo loa men­

cionados elementos de bloqueo de la  cinta 3 y del f i la  8. — -  —'

Rotos contenedores, además de poderse constituir de una o 

de dos partea o cuerpos acoplados entre s i, son susceptibles de 

15. realización para uno o dos sentidos de marcha, según se trate d( 

cintas 3 y de filma 8 de tipo cerrado, o sea sin fin , o abierto,

dado que en e l primer caso no se trabaja coa sentido do retrocó
í

Las figuras 3 a 7 se refieren a diversas concepciones de ¡ 

20. contenedores y del número de marchas. Asi, la  figura 3, se re - 

fiero a un caso de un contenedor de un solo cuerpo dos partea, . 

mostrando las figuras 4 y 5 laa partea correspondientes a la  

cinta y a l film . La figura 6 hace alusión a un caso de un conte­

nedor de un solo cuerpo que aloja la  cinta y e l film  cao un do- 

25. ble sentido de marcha, mientras que la  figura 7 corresponde a l



caao da un solo cuerpo en que e l film y le  cinta tienen un sen­

tido de marcha. -

Para e l accionamiento de loa elementos movibles, se u tili­

za una unidad mecánica que ae aloja en una caja 30 que forma 

parte del receptáculo proyector# He electromotor 31 tiene una 

polea motriz 32 que, por medio de una correa aln fin  33$ mueve 

una polea conducida 34 solidaria concántri carneóte con otra po­

lea 3$ en la  que ee aplica otra correa sin fin  36 que produce 

simultáneamente e l giro de otrae peleas secundarias 37 y 38, 

la  primera de las oualee está montada en un eje 39 que ee e l de 

arrastre de la  cinta magnetofónica 3$ habiendo en e l mismo eje 

otra polea 40 para una correa sin fin  41 que ae relaciona con 

loe carretea rebobinadorea 42a-42b y 43a-43b para la  citada 

cinta 3 y para e l film  fotográfico 8 de vistas fijas# Onos ro­

d illos 44 de libre giro, permiten guiar la  correa 41# -  -  -  -  -

La polea 38 está unida concéntricamente con otra polea 

45 para una correa aln fin  46 que hace girar otra polea mayor 

47 unida ooaxialmente con una polea menor 48 que se encarga de 

una corroa 49 con e l fin  de hacer girar una polea 50 unida coa­

xialmente con otra polea 51 que mueve una correa 52 acoplada a 

unas poleas 53a y 53b que nontan unos carretea dentados 54a y 

54b para arraetre del film# -

En loe rebobinadorea 42a y 42b estén aplicados unos fre­

nos 55 empujados por unos resortes 56, y montados respectivamen­

te en unos armazones 57 y 58 que son objeto de gobierno por loa
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elementos de mando manual del aparato para la  posición de paro 

(ytop) y para las marchas de avance lento AL, avance rápido AR 

y retroceso rápido RH, para lo cual los armazones 57 y 58 tie­

nen unos brazos 59 y 60, respectivamente, que son afectados por 

5* una palanca 61. — — -  — — -  -y

En un cabezal 62 empujado per un resorte 63, se aplica ¡
+ f

la  cinta 3 bajo la  presión de un rodillo 64, poseyendo dicho 

cabezal unos lectores 65 para señal audible y 66 para las aeEa- 

les de seguridad y de cambio. — — — — — —— — — — — — —— — —

10 . ; i  funcionamiento de esta unidad meoánica, tiene lugar

como sigue. Al girar e l motor 31, se transmite sucesivamente e l

movimiento a laa correas 34 y 36, determinando esta dltiaa el
t'

giro del eje de arrastre 39 para la  cinta, la  correa 41 para 

loa rebobinadores y del embrague 38. Les rebobinadoree 42a y 
15* 43a entregan y recogen cinta a solicitud del eje de arrastre

39. Los rebobinadoree 42b y 43b realizan respectivamente el 
tensado del film  8 y un frenado superior a l arrastre del ambra-í" 

gue propio. Los carretea dentados 54a y 54b permanecen parados ; 

y ejerciendo un leve tensado del film . -  ¡

20. Al introducirse e l conjunto contenedor-bloqueador en la
¡

caja de proyección, loa bloqueadorea liberan la  cinta 3 y e l 

film 8. Dentro de la  abertura 67 de la  caja, enfrente del film , 

están situados la  fuente luminosa, el condensador de luz y e l 

disipador de calor correspondientes, habiendo en e l otro lado



un objetivo amplificador para la  imagen, siendo regulable eate 

Ultimo para e l correcto enfoque. - - - - - - - - - - - - - -

Cuando e l lector 66 detecta en la  cinta la  eeSal de segu­

ridad, excita un reíd a travda de un amplificador de aeRal, 

para cerrar loa contactos que custodian e l sincronismo imagen- 

sonido mediante la  puesta en acción de una fuente autónoma de 

energía, y garantizan e l cambio de fotograma autoalimentando e l 

contacto de mantenimiento de energía al motor* —  -  - -  - -  -

Seguidamente, ae realiza e l cambio del fotograma que ae 

bailaba en exposición, a l tiempo q¡ue e l leotor 66 detecta la  

eeSal de cambio, la  cual es amplificada para excitar un elec­

troimán que mueve una leva encargada de liberar un disco del 

dispositivo de cambio empujado por e l embrague 38, la  cual da 

por resultado e l accionamiento de las correas 46, 49 y 52, efec 

tuándoae tu giro de loe carretes 54a  y 54b para un cambio de 

fotograma* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Al tiempo de terminar e l mencionado cambio de fotograma, 

la  leva del disco de cambio queda nuevamente enclavada, en dis­

ponibilidad para e l siguiente cambio de fotograma* - - - - - -

Los rebobinado res 42a-42b y 43a—43b, montan en sendos 

ejes 70 acoplados a unos dispositivos de embrague 71 que cons­

tan de un árbol 72 unido coaxialmente con e l eje 70 por un pri­

sionero 73, formando dicho árbol una placa circular 74 qua sa 

enfrenta con una caja cilindrica 75 en la  que se aloja un re -
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sorte helicoidal de presión 76 que asienta en un disco 77- En 

un núcleo 78 de la  base 79 de la  caja 75. se retimen dea tadm 

que tes unidireccionales 80 que rozan contra la  cara Interior 

de la  caja 75- Asi e l eje 70 puedo girar libremente en un aen-[ 

5- tido y queda retenido en e l otro. La parte inferior del raboM¿ 

nador está unida a una polea 81 en la  que se aplica la  correa 

de accionamiento 41 - Este dispositivo de embrague 71 monta en­

tre un par de soportes 82 y 83# con cojinetes 84$ por e l árbol 

72 y por un pivote inferior 85- El extremo del eje 70 es pcrta< 

10- dor de un vástago montado elásticamente por un resorte 87 y 

estando provisto de un ndeleo estriado 88 para o l oarroto re - 

bobinador. -

Para la  correcta proyectado de un film  8 en sincronismo ¡ 

con una cinta magnetofónica, se dispone de un sistema de segu- 

15- ridad. -

Asi, e l diagrama de la  figura n ,  hace referencia a la  

versión del sistema de seguridad compuesto de dos bandas de una

cinta magnetofónica y un lector doble que tiene acceso a ambas í 

bandas simultáneamente, siendo 90 y 91 loa lectores de banda, 

20- con sus respectivos amplificadores de señal 92 y 93- ** *  **

La corriente de la  red llega a l transformador 94 y a l 

rectificador 95 saliendo a l voltaje deseado en corriente con­

tinua- A la  salida del rectificador 95 bay dos polos, o sea e l 

positivo que se representa en sus circuitos, y e l negativo qpe 

25- se representa simplifioadamente con una y . - - - - - - - - - -



Bl polo positivo sale del rectificador 95 y se dirige a l 

reíd R1  que cierra e l contacto Rl/1 , pudiéndose recargar una 

fuente do energía autónoma 96 de suerte que mientras haya eo- 

rriente de la  red, dicho contacto R3/1 se mantendrá cerrado.

B1  polo positivo sigue hacia loa amplificadores de señal 92 y 

93, hacia unos interruptores de las marchas AL (marcha lenta), 

AK (marcha rápida) y HR (retroceso rápido), y hacia un contacto 

H2/1 qpe permanece abierto. -  -  -  - - - - - - - - - - - - - - -

Si en esta posición so pone en marcha e l aparato mediante 

e l interruptor AL, la  corriente pasa por loa contactos cerrado a 

R5/3 y R6/3 llegando a l relé R4 que act&a cerrando lea contac­

tos R4/1 y R4/4, y abriendo los contactos R4/2 y R4/3. Al 

cerrarse R4/4 se da corriente a l motor K que girará en e l sen­

tido y velocidad lenta prevista. Al abrir R4/3 se evita que el 

cierre ocasional de AR produzca otro movimiento. Al abrir R4/2

ee evita que e l cierre ocasional de RR produzca también otro 

movimiento. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Al girar e l motor N con la  marcha AL, la  cinta magnetofó­

nica irá  moviéndose y las dos bandas de impulsos irán rosando 

los respectivos lectores 90 y 91- El lector 90 detectará la  

señal de seguridad antes que e l lector 91 detecte la  señal de 

cambio, para ambos sentidos de marcha. Cuando e l lector 90 de­

tecta la  señal de seguridad, envía un impulso a través de su 

amplificador 92 hacia! -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

a ) un relé R2 que cierra e l contacto R2/1, con lo  cual coin-
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aldea la  corriente de la  red rectificada, y la  corriente de la

. . .  T ' " "  ^  . 1  . T - i t .  .  ^ r u r

de este momento y mientras exista la  señal de seguridad. Bate 

dispositivo custodia e l mantenimiento del movimiento en e l 

5* aparato ni en este momento se produce un corte en la  corriente 

de la  red. -  —

*'
b ) unos contactos R4/1 , R5/1 y R6/1* en que e l primero de 

eHoa está cerrado por la  activación del reíd R4 a l ser cerran­

do AL. Pero si mientras Raya señal de seguridad ae abre volun- 

10. taria o involuntariamente e l interruptor AL, e l contacto R4/Í 

seguirá cerrado dado que R4 ae autoalimentará a través del ai&  

me cortacto, y e l movimiento del motor M seguirá, por lo  que 

la  cinta no se detendrá. Este dispositivo garantiza la  perma­

nencia del movimiento mientras dura la  señal de seguridad. -  -

1$. El mismo orden de sucesos se producirá con los contactos

R5/1 y R6/1, a l cerrarse respectivamente los interruptores AR 

y RR. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Asegurada la  permanencia del movimiento motor cuando es dg 

tectada la  señal de seguridad, puede ser detectada la  señal que 

20. origina e l cambio de fotograma, en la  seguridad de que siempre : 

se producirá en sincronismo con la  señal que la  ordene, y por 

lo  tentó con e l sonido que le corresponda. Asi, despuáa de ser 

detectada la  señal de seguridad, e l lector 91 situado en la  

banda I I , detecta una señal que debidamente amplificada excita 

2$. a l electroimán R7 que atrae la  leva 97, y e l disco de giro 93



comienza a girar por un sistema de embrague 99. trasladando 

aa en giro la  longitud exacta de un fotograma* - - - - - -

En la  figura 13, queda detallado un mecanismo para giro, 

transmisión y embrague con arreglo a la  figura anterior* Bu 

e lla , e l motor M arrastra por una corroa 100, montada entre 

unaa poleaa 101 y 102, e l dispositivo de embrague 99. -  -  -

Be e l diagrama da tieopoa de figura 14. ae especifica 

que la  relación entre la  eeñal de seguridad, señal de cambio 

y giro del fotograma, se determina pomo sigue! -  - -  - -  - -  -

t i *  tieipo de giro del fotograma 

t2*  tiempo de duración de la  sedal de cambio 

t3** tiempo de duración de la  señal de seguridad 

t4* tiempo de inercia del aparato

siendo t3 >  t2 ')> t i ,  estando pues situado enmedio t2 . -  -  -  -

El tiempo t4 sólo tiene importancia para e l momento de 

situar la  siguiente señal de cambio, y dependerá de las carac­

terísticas propias de cada aparato. L1 y L2 san los lectores 

situados en e l cabezal doble. - - - - - - - - - - - - - - - -

En la  versión relativa a l diagrama de la  figura 12, ae 

utiliza  una sola banda en la  cinta magnetofónica, con dos lec­

tores 90 y 91 individuales situados uno a l lado del otro y se­

parados en una cierta distancia comprendida entre 5 mm y $00 

mm, coa sus respectivos amplificadores 92 y 93* -  -  ^ -  *  *- **



La corriente llaga a l tranofcusnador 94 y a l rectificador 

95, saliendo en corriente continua de bajo voltaje. A la  cali­

da de dicho rectificador 95? ce dirige el polo positivo hacia 

e l circuito que se describe a continuación, y e l polo negativo 

hacia los puntos marcados H. Así e l polo positivo se dirige 

a l reíd H1 para poder recargar la  fuente autónoma 96, por lo  

que mientras haya corriente de la  red, Hl/l se mantendrá cerra­

do. Dicho polo positivo se dirige también hacia loo amplifica­

dores 92 y 93, y hacia loa interruptores de marchas AL, AH y RR

Suponiendo que, en la  presente situación, se pone en 

marcha e l aparato por e l interruptor AL, con lo  que la  corrien­

te pasa por los contactos cerrados R5/3 y R6/3? llegando hasta 

e l reíd R4 que actúa cerrando loa contactoa R4/l y R4/4, y 

abriendo loa R4/2 y K4/3. Al cerrarse el R4/4* ee da corriente 

a l motor M, e l cual girará en e l sentido y velocidad previstos. 

Al abrirse R4/3 ee evita que e l cierre accidental de AH pro­

duzca otro movimiento y a l abrirse R4/2 se evita que e l ocasio­

nal cieno de RR produzca otro movimiento. - - - - - - - - - -

Al girar e l motor con la  marcha AL, la  cinta magneto­

fónica irá  moviéndose y la  banda do impulsos irá  rozando loa 

dos lectores 90 y 91- Cuando lleguo el impulso cualificativo 

de la  sedal a l lector 91? si por ejemplo ee e l primero en de­

tectarla, excita al roló R2 que cierra los contactos R2/1 ?

R2/2 y R2/3, produciéndose la  situaoión oiguionto: - - - - - -
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3.

10 .

15.

20.

a ) por e l cierre del contacto H2/1 , coinciden con junta­

mente la  corriente de la  red rectificada y la  corriente de la

fuente autónoma $6 que alimentará tesabián a todo e l circuito a 

partir do cate momento y mientras exista la  señal de seguridad. 

En eato orden de marcha, el dispositivo guarda e l mantenimiento 

del movimiento en e l aparato si en este momento se produce un 

corte en la  corriente de la  red. - - - - - - - - - - - - - -

b ) por e l cierre del contacto H2/2, se prepara la  situa­

ción para sor realizado e l cambio de fotograma cuando e l si­

guiente lector 90 cierre e l contacto R3/2 . - - - - - - - - - -

c ) por el cierre del contacto R2/3 , se proporciona co­

rriente a les contactos H4/1, R5/1 y R6/1. Dicho contacto 

R4/1 está cerrado por cuanto se ha activado su reíd R4 a l 

carreree e l interruptor AL, pero ai mientras haya señal de se­

guridad es abierto voluntaria o involuntariamente e l interrup­

tor AL, dicho contacto R4/1 seguirá cerrado, puesto que R4 se 

auto alimentará a traváo del mismo contacto, y e l movimiento 

del motor M seguirá, con lo que la  cinta nc ae detendrá. Este 

dispositivo asegura la  permanencia del movimiento mientras du­

ra la  señal de seguridad. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

E l mismo orden do sucesos ocurrirá con loe contactos 

R9/1 y R6/1 a l cerrar respectivamente los interruptores AR y 

RH. -  ------------------------------------------- ------------------------------------ ---



- 2 1 -

Cuatoólada y garantizada la permanencia de movimiento 

cuando es detectada la  ae^al de seguridad en dicho sentido de 

marcha, e l lector 91 entra en contacto coa la  señal* En eete 

momento los dos lectores 90 y 91 están en contacto con la  se- 

5* Sal. El lector 90, a travás de su amplificador § excita e l reíd

R3 que cierra loa contactos R3/1, H3/2 y H3/3 * El cierre de 

R3/1 comunica tmabián la  fuente autónoma 96 con la  red. E l < 

cierre de K3/2 comunica corriente a l electroimán R7 e l cual 

atrae la  leva 97. y e l disco 98 comienza a girar por e l ais­

ló . tema de embrague 99. trasladando en su giróla longitud exacta

de un fotograma. El cierre del contacto R3/3 comunica corrien­

te a loo contactos R4/1, R5/1 y R6/1. — — — — — — — — — — — —

Siguiendo e l mismo sentido de marcha, al cabo de un tiempo 

la  señal deja de ser percibida per e l lector 91. R2 deja de 

15* oer activado, y se abren loo contactos R2¡/1, R2/2 y R2/3, pero

e l circuito aigue siendo suministrado conjuntamente por co­

rriente de la  red y de la  fuente autónoma 96, a travás de 

R3/1. - -------------------------------------------------------- - - - - - - - -

La señal de cambio ae detiene por apertura de R2/2, pero 

20. no e l movimiento del disco de giro 98. El contacto R4/1 man­

tiene ou autoallmentación a travás de R3/3 aunque Rg/3 oiga 

abierto. Cupido a l fin  e l lector 90 deja de percibir la  señal, 

es e l tiempo de par ai' el aparato si asi se desea. - - - - - -

Cua,do e l sentido de avance del film se invierte, los mo- 

23. vimlentos y las acciones eo producen en orden inverso, pero en
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todos los casos se ooneigue la  custodia y garantía del sincro­

nismo de loo cambios con e l sonido y la  oeííal correspondiente.

En la  figura 13 ee explica la  relación de tiempos de la  

señal y de loa espacios de la  manera siguiente! - - - - - - -

5. E l* espacio comprendido entre los centros de dos cabeza­

les lectores.

B2*  espacio do la  usual do cambio.

E l* espacio de la  senol de seguridad.

E4* espaoio de cinta que transita por un cabezal en e l tieg 

po do giro de un fotograma.

10. E$* espacio de cinta recorrido debido a la  inercia del

aparato.

t4*  tiempo de giro de un fotograma. 

t5*  ti capo de inercia del aparato.

La relacidn de tiempos y de espacios queda determinada 

1$, a s i * ---- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

B3^E1^ E 2 ; B4 >B2 t4 )>t2

El tiempo t5 y e l  espacio E5 sólo tienen importancia en 

e l memento de situar la  siguiente ootíal de cambio, y depondoró 

do lac características especiales de cada aparato. - - - - - -

20. Î n las figuras 11 y 12, se representa por 103 y 104 unos

estabilizadores. -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -



Descritas ccnwniontoiBcn̂ : las oaraĉ rísticss de - 
la invención# oo Meo owtar que on la siena. podrán introdu­
cirse cuantas variantes de dotolle pueda aeoaeolar la <6aqse— 
rioncia, sicopre que coa ello no so scdifiq^ la esene&s&idad
do la üdnm que as la que ce resume y ccaerBta en las. roivi&-. 
aleaciones qrn signen^ -  -  —

E...o,..,̂ ,̂A, #

se declaran de novedad y propiedad pera EspeSá* aso 

territorios y 'plnsas de cobemnía# las sigaieateo! — —

1.- Sietom de seguridad que cuetodia y gnrsatiaa 
e l ídAcroídsm do sonido o inasea dorante lea eosibiea aueeoi- 

voa de imagen# caraetorisado parque la sincronía se señalaos 
Hedíante la  rolaoionads separación en al tiempo y and  espa­
cio as una ceHdl do seguridad y otra do coábio qao prcsaaVMi 
unas acciones y moviBientou que deteruinan la  coaüauidad en 
e l cambio do las vistas figco, a coyo efee^ e l aistona com­
prendo unos órganos reapansabloa de aetuación en ccaentoa es- 
pecíficscente concretos# do nodo que la  s e M  de seguridad# 

proporcionada por la  cinta sagaetoíÓBiea prsvimaea&e. si cam­
bio do cada Rotoaraaa# pene en f̂ mcionanicnto aa oistcaa que 
exea dentro dol aparato proyoctor una aiíamcié^ teaperal que 
produce tma dicycMbilidod inetsat&^a y auteadtica de usa 

fuente do energía aat&msa yam todo o í eiresáto ^LÓCtrico 

mientras eatd en acción el poxía3o do seguridad# a l tiempo que



3„.

19.

20

25.

imposibilita o l aorta do ouaiaistro 4o energía eldctrica a l 

circuito, ca tanto ootd en aceidn e l citado período, cieatrns 

que la  aaBal 4o cacM.o so cacorga 4o poaor en iuncionaaicato 

loo MMactaaeo de cambio del fotograma, y do manota qao o l pe 

riodp do seguridad oa do mayor darocida qŝ e o l do cosido do 

fotograma* ostmado incluido coto dltioo dentro del primero^ -

2.-^ Síntoma do seguridad perfeccionado* sogdn la  

roivindicaoida 1 .  careotorisa^ porque pora cada cambio do 

fotograma, boy dea iopulsco magneteidnioee eituadee ca dos 

bandas EMgnetofdaicas distiatas* utilizando un cObosál dobla 

para la  dctoccida do ambos impulsan.

3-̂ - Siotooa do oegurided perfcooiouado* sogdn la  

reiminaicacida 1# ceractorisado porque para cada candió do 

fotograma, boy dos: impulsos en ana sola beoda magnotof&Hea* 

utilimoado dos eabeaaleo oencillcc pam la  deteooidn do am­

bos icqxüeoc, ectande sepasdoe ostro s i  ambos cébeselos os 

orna dotarebsoda diotonoia^ — — —

4 .- Sistema do seguridad perfocciOBado* segdh las 

reirindioeoiodos t a 3.  earactorizadc porque la  sltuacida do 

sqgoridad so promueve por la  Retoccida do iapdaos aacadti- 

eos. ópticos o aoc&üeos, por aso o sebos cabesabcs, -  -  -  -

5 .- Sistemo do seguridad perfeccionado, segda las  

rcivindicacicnee 1 a 3,  caraoteriaaao porque la  oitaaeldn do 

cambio' so debe producir sdlamento cuando los dos cabe cales 

ostia detectando un impulso. <*-*** — ******<***********.***..*



6. -  Sistcaa de soaaaidaa porfccoioaado, aegda lac 

rciviadicacicnca 1 a 3, caractorisado porqaa las eitaacio- 

Rae de sogaridad y de cambio se coRGitpxen per naan dK^asos 

c^tcHms rcspcnaableo de las actaaeioaaa o l efecto, sicedo 

dichoa árganos la  cióte magnotof&dca, loo cabasKdLco leerte- 

ros y le  gra&aei&i. -  — -

7*- Siatcm de segoridad perfecciwdo, aog&a In  

reiviadlcocián 1 , camctcrisado porque los árasooc rwpoz#&^ 

^3-cs de las accionas y do loa covisientos, actdm dentro do 

osos Hsdtcs de sensibilidad propios y comoratoa, e^yos dr^ 

ganos son tipo qoe coc^rocdc loo clcctromagnáticoa, 

c&eetrdaicos, ápticos, sec&iicos y sos combinaciones.

6.- Sictesa de sca^idsd perfeccionado, eagda- la  

rcivindia^ián 1, earactariEado poroso las soMcs de segó- 
ridad y de caaMo coa cBpüíload^ pam deteminar la  coz  ̂

WN6i&: de las misaba en it̂ tHncS' do potencia aaficioato p ^  

ra la at&oigoionte atilisacdLán. — — .

9^- "3IS7SPA m  S36USIDAD CUSTODIA Y 6ARAHTISA 

El 3I3Cm ?IS^ 31? SCKI30 E ISACEH DU3AHSB IOS CABIOS SB8B?

nB?cs pr

Todo ello coai&nao se describe y reivindica en. la  
presente senaria que consta de veintiocic boga#,; foHadas- y 

sccanogmficdas por ana sola do sos caras, y do quiaeo figa-
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