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La presente memoria descriptiva tiene co-
mo fin la declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el
privilegio de explotacién industrial y comercial, exclusivo
en el territorio nacioral, de una Patente de Invencién de
acuerdo con la vigente Legislacién sokre Propiedad Industrial
que, como el enunciado indica, se trata de ?PERFECCfONAMIEN—
TOS INTRODUCIDOS EN MAQUINAS ROSCADCRAS DE ESPARRAGOS!.

El objeto de la presente invencién hace
referencia a las convencionales roscadoras de espérragos,
constitufdas a base de una pareja de peines, uno fijo y otro
mévil dotade con posibilidad de movimiento sincroniéado de
vaivén, roscando en cada adelantamiento a un espérragé'en ac=
ciédn laminadc entre este peine mévil y el peine fijé; dispo~

niéndose de una serie de elementos empujadcres y posicionado-

! res operantes alternativamente para ir posicionando entre los

peines a los espirragos de la rampa de alimentacién, unc a
uno. '
Tanto el peine mbévil como los elementos

empujadores y posicionadores de los espdrragos estdn dotados

de un movimiento alternativo sincronizado, y légicamente la

serie de mecanismos operativos actuantes sotre todos esos elg
mentos méviles serd sin duda 1o que especd ficamente determina
a una roscadcra en cuanto que es ello lo que condiciona a di-
cha roscadora en todas sus caracter{sticas funcionales.

En tal sentidc, el objeto de la presente
invencién consiste en unos perfeccionamientos introducidos en
las mAqguinas roscadoras de espérragos,'localizados eﬁ los sis
temas operativos de accionamiento de las partes méviles de la
micquina, peine mévil y empujadores—posicionadores, en base a

los cuales se consigue ahora un correcto funcionamiento de to
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dos los elementos operantes de la miquina con perfecta sincro
nizacién de acciones entre todos ellos y con una sencillez
constructiva y funcional conseguida al m&ximo.

Segin la invencidn, un eje secundario,
que recibe movimiento del eje motriz, produce todos los accio
namientos de los diferentes Srganos operativos de la miquina,
por medio de su propia rueda dentada de recepcibén y de una pa
reja de discos de levas, acoplados a aquélla en disposiciébn
postiza, pero con la particularidad ahora de que una de las
levas produce un desplazamiento operativo longitudinal sobre
una regleta, que por s{ séla provoca el movimiento opsrativo
del elemento de avance y separacién del primer espidrrago de
la hilera y del elemento empujador de entrada de éste a la 20
na de peines, moviéndolos a ambos con perfecto sincronismo,
con la ventaja por lo tanto de la total perfeccién del sincro.
nismo de desfase, entre ambas acciones, al derivar ambas del
movimiento longitudinal alternativo de una Unica regleta.

Todo ello se suma ademds a las caracteris
ticas constructivas y funcionales novedosas con que estén in—
vestidos todos los &rganos operativos de la méquina, en la
confirmacién de la categorfa de perfeccionamiento novedoso de
ésta.

Para comprender mejor la naturaleza del
invento, en el plano adjunto representamos (a titulo de ejem=
plo meramente ilustrativo y no limitativo) una forma preferen
te de realizacidn industrial, a la que nos remitimos en nues-
tra descripcibn, sobre dicho plano: '

La figura 1 es una vista frontal muy es-
quematizada y parcialmente seccionada de la méquina roscadora

constitufda con los perfeccionamientos objeto de la presente
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invencién.

En la miquina roscadora en cuestién, el
eje motriz (1) transmite movimiento al eje secundario (2) a
travé€s de un pifién y de la rueda dentada (3) de é&ste, llevan-
do articulada esta rueda dentada (3) una biela (h),runida en
articulacibén al peine mévil (12) para que, en razén al movi-
miento del eje secundario (2), se produzca un desplazamiento
alternativo adelante-atrds de dicho peine méviI (12) con rela
cién al peine fijo (13), mientras que dos levas (5), (6), uni
das a esta rueda dentada (3), producen los accionamientos de
los elementos actuantes sobre los espédrragos, con la particu-
laridad de que la leva (6) provoca por sf séla la acfuaéidn
del elemento (31), de avance y separacién del priméf espérra—
go de la hilera (32) y del elemento (27), de colocacién de és
te espdrrago a la altura de los peines (12), (13), v la leva
(5) provoca por otra parte la actuacién del elemento (11). que
introduce en la zona de peines (12) y (13) al espdrrago, ‘pre—
viamente colocado a esta altura por el elemento (27). o

A tal efecto, se dispone de una ﬁfeza (9),
constitufda por un cuerpo tubular con brazos (8), (10) salien
tes en escuadra, cuya pieza (9) estd montada, giratoriémente,
en un eje soporte (19), con su'brazo (8) apoyado mediante rol
dana-cojinete (7) en la leva (5), y con una ligazén de resor-
te (33), mientras que el extremo del otro brazo (10) queda SO
lidarizado & través de cojinete al elemento empujador (11),
de modo mue la leva (5) provoca un efecto de control sobre el
brazo (8), produciendo un movimiento angular de la pieza (9),
lo que da lugar a la consiguiente accibdn sobre el empujador
(11) a modo de biela, en efecto de avance y retroceéo ritmico

en plano horizontal, en la realizacién del efecto de ir intro
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duciendo entre los peines (12) y (13) a los espérragos previa
mente situados a esta altura, y todo ello con una disposicién
altamente ventajosa debida a su bdsica constitucidén mediante
la pieza (9) en este concreto montaje.

Por otra parte, en cojinetes (20) de la
carcasa estd montada la regléta (14) con posibilidad de tras-—
lacién axial, de modo que recibe accionamieﬁto de la otra le-
va (6) y produce por sf sbéla la actuacidén de 1lo6s otros dos
elementos operativos (27) y (31). Y para la consecucién de
este movimiento de vaivén rftmico de la regleta (14) se dispo
ne montada en un eje (18) una pieza tubular (17), con un bra-
zo (16) que hace apoyo a roldana en la leva (6), y con un bra
zo (15) ligado a la regleta (14), de modo que en el giro del
eje secundario (2) la leva (6) producird un movimiento angu-
lar alternativo en la pieza (17), provocando el movimiento
rectilfneo alternativo en la regleta (1@), todo ello con esa
solucidn constructiva gque comporta las mismas ventajas asigna
das a la solucidn referente al elemento empujador (11) a tra-
vés de la pieza (19), destacando en ambos casos el hecho de
que al ser las dos piezas elementos tubulares (17) se censi-
gue asf{ salvar la distancia existente entre las leves (5),

(6) y la situacibn de los elementos a los gue deben accionar
(11), (14).

Para entablar la ligazdn operativa entre
los elementos actuadores sobre los espérragos (27) y (31), en
sendos ejes (21) v (28) estdn montados respectivos conjuntos
a modo de balancines. El eje (28) estd montado libremente en
sentido angular en la carcasa, y comporta dos brazos en la
composicién de un conjunto balancin, uno de los cuales porta

al elemento (31), de separacibén del primer espdrrago de la hi
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lera v retencién de los demids, mientras que el otro brazo re
mata en una roldana (30) que se corresponde en relacién de
apoyo con una prominencia en leva (29) de la regleta (14),

y existiendo una relacibén de resorte de retroceso (34), de
modo que en el movimiento rectilfneo alternativo de dicha re
gleta se da lugar, a través de la prominencia en leva (29),
al movimiento angular alternativo del conjuﬁto balancin (28),
provocando el desplazamiento rectilfneo transversal del ele~
mento (31). El otre eje (21) comporta otros dos brazos for—
mando un conjunto balancin, uno de los cuales determina un
sector dentado (22), en correspondencia con una cremailera
dentada en la propia regleta (14), produciéndose como conse—
cuencia el movimiento rectilfnec alternativo de dicha regle—
ta (14) en el movimiento basculante angular del conjunto ba-
lancin (21), de modo que su brazo (23) provoque la actuacién
rftmica en sentido transversal del elemento empujador (27),
actuante sobre el Gltimo espérrago de la hilera, llevindolo
a la altura de la zona de los peines (12) v (13). Pero a
tal efecto, el elemento (27) estd montado en un soporte (26),
solidario a un carro (24), dispuesto correderamente y con
relacién de resorte en una gufa (25), para que asf por la ac
cién de los resortes el carro {24) con el elemento {(27) vaya
a realizar la fase operativa de avance, mientras que-la r0l-
dana (23) del brazo del conjunto balancfn (21} actla en ac-
cién de retroceso empujando al carro (24) hacia atrds y con

81 al elemento (27), en una solucién constructiva altamente

perfeccionada, haciendo més eficaz la accidbn operativa del

elemento (27) en la realizacién de su movimiento alternati-
vo.

Sélo asf{, produciendo el movimiento de
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los dos elementos (27) y (31), a través de una misma regleta
de partida, se consigue la perfecta sincronizacién de estos
movimientos, pues la prominencia en leva (29) estard posicio-
nalmente situada respeéto a la cremallera de la regleta, y
con relacidn a los conjuntos balancines (21), (28), de modo
que la actuacién operativa de avance del elemento (31) se pro
duzca finica y justamente despuds de que el élemento (27) haya
retrocedido en la fase de retorno, y Jjusto habiendorsuperado
la altura de la finalizacién de la hilera de espérrégos (32),
para actuar justamente entonces el elemento (31), a fin de no
producir atrancamientos, que se produéirian si no se consi-
guiera una perfecta sincronizacidbn en esta fase.

Descrita suficientemente la naturaleza del
presente invento, asf{ como su realizacién industrial, séio ca
be afiadir que en su conjunto y partes constitutivas es posi-
ble introducir cambios de forma, materia y disposicién, sin
salirse del cuadro del invento, en cuanto tales alteraciones
no desvirtlen su fundamento.

El solicitante, al amparo de los Convenios
Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el de-
recho de extender la presente demanda a los pafses extranje—
ros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de la
presente solicitud.

Igualmente el solicitante se reserva el
derecho de solicitar los adecuados Certificados de:Adicién,
en la forma sefialada por la Ley, al introducir en ei'presente
invento cuantos perfeccionamientos se deriven del mismo.

NOTA
La Patente de Invencidn que se solicita

por veinte afios como nueva en Espafia, de acuerdo con la vigen
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te Legislacidn sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobre
"PERFECCTONAMIENTOS INTRODUCIDIS EN MAQUINAS ROSCADORAS DE ES~
PARRAGCOS", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamientos introducidos en mé-
quinas roscadoras de espérragos, caracterizados pordue un eje
secundario, que recibe mevimiento del eje m@triz, produce to-
dos los accionamientos de los diferentes Srgancs operativos de
la mdquine por medio de su propia rueda dentada de recepcidn
y de una pareja de discos de levas acoplados a aquélla en dis-
posicién pcstiza, cen ligazén excéntrica de la rueda dentada
a una biela unida al carro portador del peine mévil en la pro-
duccién de su movimiento horizontal de vaivén operativo, y cony
ligazén de las levas a sendas palancas-balancines de actuaciéni
sobre los elementos colocadores de los espérragos en posicidén
operativa entre los peines, pero con la particularidad de que
una de estas palancas-~balancines actda sobre una regleta en
desplazamiento axial de vaivén en sentido horizontal;IQue por

s{ séla provoca el movimiento operativo del elemento de avancel

¥y separacibn del primer espArrago de la hilera y del elemento
empujador de entrada de éste a la zona de peines, mcviéndolos
en direccidén vertical cen sincronismo de las dos acciones en
correcto desfase, mientras que la otra leva produce la actua-
cién operativa del empujadcr del espdrrago, previamente situa-
dc en la zona de peines, mcviéndolo en direccién horizontal.

[ 2.- Perfeccionamientos introducidos en mé-

| quinas roscadoras de espArragos, en todo de acuerdo con la pri
!

' mera reivindicacibdn, caracterizadcs porque la regleta horizon-

tal, dctada con un movimiento operativo de vaivén en desplaza-|

miento axial adelante-atrds, compcrta un escalonamiento late-
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ral en funciones de leva, a través del cual actfa sobre un ba-
lancin que estd ligado al elemento de avance y separacién del
primer espirrago de la hilera, y tiene practicado ademis un
dentado longitudinal en cremallera, a través del cual engrana
y acciona a un balancin ligado al elemento empujador del Glti-
mo espirrago de la hilera para posicionarlo en la zéna de lcs
peines, mientras que la otra leva del eje sécundario actia 50~
bre un balanci{n que tiene su extremo unido al elemento empuja-
dor del espArrago previamente situado en la zona de peines, tQ|
do ello de modo que en cada giro operativo del eje secundario
se produce, por accidn de una de las levas, el movimiento de
vaivén del empujador Ultimamente citado en desplazamiento hori]
zontal, as{ como el movimiento operativo de la regleta que pro|
voca el giro de los dos balancines en sentidos contrarios, dan
do lugar al desplazamiento operativo en direccién vertical y
sentidos contrarios de los dos elementos accionadores, con el
preciso retardo dg la accién del elemento de avance y separa-
cién del primer espdrrago con respecto a la accién de retorno
§del elemento empujador de entrada de éste a la zona de peines.

3. "PEﬁFECCIONAMIENTOS INTRODUCICOS AN MA]
QUINAS ROSCADORAS DE ESPARRAGOS". '

Seglin queda sustancialmente descrito en la
presente memoria descriptiva que consta de diez hojas, mecano-

grafiadas por una séla cara, acompafiadas de su correspondiente

dibujo.
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Maaria, o 241 HAY, W16
El Agente Oficial.
FiGUEL FERNARDEZ-LOAYSA PINZOR
®+ P TOESUS URIZAR ANASAGASTI
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