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 tir el sentido de la corriente del motor, dispesitives de cone-

-1

La iavencién Se refimre a un disposi-

o4

tive de mando eléctrice pera un motor de corriente continus acciy
nable en ambns Zgantidns de rotacién, como mocionmmiente para par
tes de construccidn méviles g do® posSiciones finales,_eSpecial—
nente %apas, correderas, trampilles, puertas, por ejemplo puer-
tad de garaje, antenss extensdibles, en especial para vehioulos,
etce, con dispositives de conexidn pars conectar el motor de Go-
rriente continus y para invertir el sentido de la corriente del
wotor y ¢nn un interruptor de scbreintensidad pers interrumpir
el circuito de corriente del motor & una 8obreintensidad en el
niemop.

Un semejante diSpositivo de mando e-

léctrico es conocido y tiene para consctar el motor y para inver

xidn que presentan un interruptor de cambio y un relé de conexidn
con un contacto de conmutacidn de do2 brazo® o poloS.

Son ademéds conocidos diBpesitives de
nandn eléctrieoSéa la clase descrita en lo8 que los dispositives
de comexidn paras conectar el motor y para invertir el sentide
de rotacién del motor presentan interruptores finsles que Be gc-
¢lionan mediante la partse de com@truccién mévil misSma.

En los dispositives de mando conool-
dos, citedo® en primer lugar, el sentide de rotacidn del motor
de corriente continus puede cnnseguirse arbitrariemente median-
te accionamiento del conmutsdor en el sentido correspondiente,
de manera que al manejarse descuidedamente este disposSitive de
mando puede tener lugar ung Spbrecarga y deterioro del motor de |
corriente continua a pesar de le existencia de un interruptor de
Sobreintensided, concretamente cuande el usuarie despuds de reag

cionar el interruptor se sobreintensidad pone en funcionamiento
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el dispositivo de mando inmedimiamente de nusvo en el mismp Sen-
tido que antes, para por ejemple llevar & la defeada posicidn
final una puerta de garaje agarrotade o uns antens de autemévil
doblada, adn cuando el motor de corriente ¢ontinmuas no puede apli
car le fuerza necesariam para ello. Similares dificultades en lo
referente a ung Spbrecerga del motor, 8e producen tambidn en lod
dispositives de mando eléctricns, con interruptores fimles, cua
do concretamente la parte de counstruceidn mévil tropieza en un f
obstdculo antes de que pueda acvionar al interruptor final con-
cernie nte. También en 4ste casp existe un cnusidersble riesgn de
una Sobrecarge del motor. Ademds de &8to lns dispositivos de man
do con interruptores finales no ®on muy satisfactorios por cuan-
tn que en 43tn8 en el montaje y en los trébajos de entretenimien
to o9 necesario 9iempre un nuevo ajuste de los interruptores fi-
nales, pudlendo ademds deteriorsrse y ensuclarse fdciluente los
interruptores fingles.

La invencién se fundamenta en el co~
metido de uwejorar un dispofitivo de mando de la clase desScrita
al principio, de t4l manera que por una parte pueden suprimirse
lo8 laborioso® trabajoB de ajuste y entretenimiento, como lo® ne

ceSarios el tratarse de interruptores finales, y por otra parte
8e logra una Segura proteccidn contra une Sobrecarga del motor
de corriente continmg. !
Este cometido se Solucicna Segfin ls i
invencién en un d1spositive de mende eldctrice de la clasSe men-
clonada al principio, porque lo® diSpositivos de consxidn presen
tan un conmutador de puesta en marcha asi comp un mecanismo de
mamiobra peSc & pasn, que cada vez que resccinna el inmterrupber

de Snbreintensidad 08 avanzable g una POSiCi6n de crnexidn "ine-

terrupeidn" y cada ves que Se acoionas el commutador de puesSta en



10

15

25

30

-3
marcha eS8 gvanzeble a una poBicidn de consexién "corriente de me~
tor conscteda", y onncretamente segin el siguiente cicle de cam=-
blo: interrupcién - corriente de motor conectads y marcha a iz
quierdas ~ interrupcién - corriente de motor conectads y marcha
a derechas.

El dispositivo de mando segin le in-
vencién ofrece la ventaja de que es imposible de2puds de deBoo-
nectada la corriente del motor & cnnsecuencia de Spohrecarga, ha-
cer que arranque inmediatsmente de nueve en el misme sentido de
rotacidn mediante accioramlente del conmutador de puesta en map
chee En virtud del cicle de cambio sleglido del mecanismo de ma-

bnicbrs paso a paso, un muevo acclonsmiento del conmutador de pue

te en marcha tie ne concretamente como consecuencia que el motor
de corriente continue arrangue a pertir de ahora con sentido de
rotaclién enntrario, de manera que por ejemple una puerta de ga~
raje que Se cerro praviamente, %e abre de nuevo al aqcibnarse
nuevemente el conmutader de puesta en marcha. Pero con é8to Se
obliga practicameﬁte el usuario s ebstenerse de engayo® repeti-
dos de cerrar no obstante una puerta de garaje agarrotada o simi
lar, oon lo cual podris tensr lugar una Sobrecarge de motor de
corriente continua. Se logra pués una Beguras proteccidn del mo-
tor contra una scobrecarge. Ademds sSe me jora la seguridad de fun
clonamiento, ya que al tropezar la parte de Cnnstfucoi6n névil
Sobre un obetdculo se efectia inmediatamente una desconexidn, de
manera que se desocartan, al menn® en gran medids, lo® dafioz me-
terlales o persrmnaled. En comparacidn a los gobiernss con inte-
rruptores finales, el disppsitive de mando fegin la invencidn e®
ademd?® esencialmente menos propenso a averias y estd practicamen

te exento de entretenimiento. No e8 necesario un ajuste de inte-

rruptores finales ni durante =u montaje nl durasnte su servicio,
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_‘ expleo de un mecanlsmo de manlobra paSo a paso pueden consirulr

| se oircultos sencilles, especialmente 8i comn mecanismo de mani-

e
¥ no pueden producirse tampoco wveries a cause de un deterioro
o enfuciamisnto de comtactns finaled.

Los dispositivos de mando segin la
invencidn pueden utilizarse en 1n3 mde2 dlverses campo® de apli-
cacidn, por ejemplo en tapa®, correderas, trampillas, acclonadas
por motor, especialmente en vdlvulas o ermaduras, ademds en ven
tana8 y puertas de cualquier tipo, e3pscialmente en puertas de
garaje, o también en antenas de rotacidn o antenas extensibles,
o8pecialmente en autovehiculns. Oiras posibilidades de aplicecidn
pare ol dispositivo de mando segin la invencidén se producen por
ejemplo allf donde partes de construccidn deban rotar alternati-
vamente con Sentide de rotacidn diferente y tengan que pararse
en cada caSo entrs amboS movimientns, coﬁo 83 el caSo por ejem-
Plo en lo8 acclonamieontne de tambor o mecanismes amasadores y

agltadores.
Una ventaja eSpecial del dispositive

de mando Segin la invencién consiste en que a conBecuencia del

obre pafo a pasSo 8e emplea un reld de conmutacidén que puede pre-|
sentar preferentemente un contacto de conmutacién de doble brazo
31 per el contraric Se trebaja con un
rolé de conmutacldn que tiene un coutacto de commutacidn de uﬁ
brazo, 8 entonces favorable disponsr un relé de sentido cnn al
meno® do® contactos de conmutacién de un brszo, con cuyas ayuda
o8 computable el sentidn de la corriente del motor en el circui-
to de la corriente del molnr. Ademds es ventejoBo 31 el arrolla~
mie nto de excltacidn del reld de conmutacidn estd dispuesto en

gerie onn el conmutadnr de puests en marcha eubre lo8 polos de

une fuente de corriente continum, especilglmente i 8l interrup~
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| modn Bencillo, conoretsmente al reaccionar el reld de Sobreinten

5

tor de Sobrecarga es un reld de Sobreintensided con un contacto

de conmutacidn y si el braso del contacto de onnmutacidn estd 4lg

pueSto en Serie respecto al arrollamiento de excitacidn del relé
de conmutacidn, de tel merera que al no estar excitado el reld
de Sobreintensidad, enlaza ol arrollamiento de excitaclén del re
1é de oconexlén con la conexidn del conmutador de puesta en mar-
cha opuesta a un polo de la fuente de corriente continue y al
reacolonar el relé de Sobreintensidad, enlaza el extremo asncia-
do a él del arrollamisnto de excitacién directamente con este pg
lo de la fuente de corrieante continua. En esta estructuracidn

del dispositivo de mandeo Segin la invenclén puede obtenerse de

sidad, un impulso de conexién pera el relé de cnuexién.

El dispositivo de mando Segin la in-
vencién puede construirse ventajoSamente enpledniose diferentes
relds, ya que el ndmero de proceses de conexién en lo8 caSes de
smpleo especialmente destacados, es relativamente bajo, ¥ ademds
Se trabajs con intensidades de corriente relativemente grandes.
Paro por otra parte existe tambidn la posibilidad de construir
1n8 dispositivas de ¢mnexidn y el interruptor de sebreintensidad
a partir de componentes eléctronicos. Especislmente pnede reali-
zarse sencillo y barato ¢l mecanismo de manicbre paSo & pasSo al |
emploarse grupns de congtruccidn eldetronicod, por ejemplo emplé
éndnBe un contadnr amular. EL empleo de componente® o bien equi-

po® electrénicos pusde Ser ventajoSo especialmente alll donde el

conmutador de pwsta en marcha o un dispositive de consxién dis-|

puesto paralelo con &1, & acclonable a través de un radioteleman
do o de un mando por ultrasonido, ya que en eSto® casos el and-
lisis de 1la ®eflal Se realiza generalmente mediaznte componentes

electrdnicos, que enitonces debeh emplearse también rara las resSw
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"} de la® conexioms del arrollamiento de excitacidén de un reld de

'Y pexién 12.9 de un contacto de conmutacidn del relé de scbreinten

IO P
tantes partes del ciroulto.
De la siguiente desScripeidn en unién
¢nn los dibujos y/o de las reivindlcmcinnes, resultan oirss par-

ticularidades de la invencidn.
La figura 1 muestra un cuadro de Co-

nexioned esquemftico de un primer ejemplo de ejecucién de un dis

pofitivo de mando,
La figura 2 muedtra un cuadro de co-

nexioms esquemitico de un ejemple de ejecucién modificado de un)

dispositivo de mando y
La figurs 3 musStra un cuadro de co-

nexiones de un dispositivo de mandp ampliado re8Specto al dispo-

aitivo de mando de la figura 2.

El dispositivo de mando de la figura
1 e5td conectado a aube8 polo? de ung fuente de corrismte conti-~
nua, concretamente el polo poSitive + y al polo negativo - Con
el polo positivo + estd enlazads uma-de la® conexinnes del arro-

llemisnto de exoitacidn de un reld de magmiobra 10 y ademds una

spobreintensidad 12. El otro extremp del arrollamiento de excitg

oidn del reld de manlobrs 10 estd enlazedo con el brazo de Co-

#idad 12. En la figurs 1 el brazo de conexién 12.1 toca en un !

punto de coubacto 14 que estd enlagaedo con une de la8 comexiones
del conmutador de puesta en marcha 16, cuya otra conexidn esStd

oenlazada con el polo megative ~. El conmutador de pussta en mar-
cha 16 puede Ser un interruptor acelonable a mano o por ejemple
tambidén un interruptor de cerradura en ung puerts de garaje. El

conmutador de puesta en marcha 16 puede estar conectado en parg

lele con otro conmutador de puesta en marcha, por ejemplo con un
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‘|del reld de manicbra 10. Ambn® brazos de conexidn del contacto

-
conmutadnr de pueSta en marcha en el interior de un garsje o cob
un conpmutador de pussta en marcha que es parte integrande de un
radiotelemendo o de un mando ultrasonidn. Cuando reacclons el re
13 de spobreintensidad 12, su brezo de conexidn 12,1 pasa a la pQ
sicidn dibujada con linees de trazos en la figura 1, en la que
éste toca en un punto de comtacto 18 que estd enlazado directs~
mente con el polo negativo =« E1 lado del arrollamiento de exci-
tacidn del relé da Sohreintensidsd 12, epuesto al polo poesitive
+, estd enlazado con do8 puntos de contaste 20, 22. El polo ne~
gative — de la fuente de corriente continua estd enlazado con
otros dns puntos de contacto 24, 26. Los puntos de contacto 20,

22, 24, 26 pertenecen a un contacto de conmutacién de dos brazos

de conmutacidn estdn designadn® con 10.1 y 10.2 respectivamente
y e8tdn enlazados con ambe® conexiones de un motor de corriente
cohtinna 28 con preferencia permanentemente excltedo, y que me-
diante inversién del sentido de la corriente en su ocirouito de
corriente de motor es conmutsble de un Sentido de rotacién al seg
tido de rotacidn contrario. En la Situsoién de lo® brazos de co-
nexién 10.1 y 10.2, que Se musStra con lineas llenas en la figu-
ra 1, la corriente del polo poSitivo + fluye a través del arro-
llamie nto de excitacidn del relé de Zobreintensidad 12 al puntoe
de contacto 22, a través del brazo de conexidn 10.2 al wotor de
oorriente continua 28 y al brazo de conexién 10.1 y llega desde
el punte de crmtacte 24 gl paln megativa - de la fuente de corrien
te continua. , |
Cuando con el sentido de corriente

desorite el elemento mévil acclonado por el motor de corrisnte
continua 28 tropieza en un obstdculo o bien llega a 2u posicién

fingl, %e produce une considerable elevacidn de la intensidad de
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1 del reléd de maniobra 10 llegan a la situacidn dibujeda con line-

~8-
la corrients, ya qus lo8 motores de corriente coutinua de exoci-
tacidn permansute tienen une marcada relacién de corriente de
ocortociroulto a corriesnte nominal. La elevada corrieute de cor-
tocircuito o bien la Sobreintensidad hace remccionar al reld de
sobreintensidad 12 de mghera que Su brago de cooexién 12.1 pasg
g la situacién dibujadas de trazo® o bien al conlacto con el pun
to de contacto 28. En é8%o Be excita momentdneamente y Se desexg
olta de nuevo tras ello el relé de maniobra 10, de mamra que
éste se conmuta de Bu estedo "oorriente de moltor conectada y map
cha a izquierdas/ al estade "interrupcién”. Este edtado Corres-
ponde a la situacién de lo® brazos de conexidn 10.1 y 10.2 del
rolé de manicbra 10, dibujada con lineas de trazos y puntos en
la figura 1. A31 pués se interrumpe el circuito de corriente del
motor. Al mismo tiempo 8e queda sin corriente el relé de Sebreipn
tensidad 12 de manera que Su brazo de conexlén 12.1 retorna de
nueve a la Situaciédn dibujada con linea continus.

Si se acciona ahora el conmutador de
puesta en marcha 16, el relé de manlobra 10 obtiene muevamente
un choque de corriente y pasa desde ahnre al estado "corriente
de motor cnnectada y warcha a derechas". Entonces lo2 brasges de

conexidn 10.1, 10.2 del contacto de coﬁmutaoién de doble brazo

a8 de trazos en la figure 1, o8 decir a contacto con lo® puntos |
de contacto 20 y 26, La corriente fluye ahora por el motor de cai
rrie nte conbtinua 28 en sentido contrario respecto al casSo cnnsSi-
derado al principio, de marera que el motor rota con Sentido cop
trario. La corriente del motor 8¢ interrumpe cuando reacciona

nuevamente el reld de Sobreintensidad 12.
Se vé que en ol circuito de la figu-~

ra 1 la duracién del accionamlentn del conmutader de puesta en
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marcha 16 no tiens ningama importancis cuasndo la duracién 86lo

65 lo suficlentezente gramde pars provocar un procesc de manio-

. bra de reld de maniobre 10. Trds 4sto puede Soltarse el conmu~-

tgdor de pue Sta en marcha 16.

El dispositivo de mando seglh la in-
vencién, que Se mwstira en la figura 2, irabaje en principlo
igual que ol dispositivo de mando de la figura 1, tenlendo sin
embargo el reld de maniobra S4lo un conmtacto de conmutacidn de
un bragzo cen un brazn de consxidn 10.1. EL brazo de comexidn 10.
estd enlazado con el extremo del arrollamiente de excitacifn del
relé ds sebreintensidad 12, opue®to al polo positive 4, y actua
en cooperaciéu con puntns de oontecto 30 y 32. B
' En la posicién dibujada en linea con
tinua el brazo de consxién 10.1 enlaza el relé de Sobreintensi-
dad 12 con un punto de cnntacto 30 que e8téd enlazado con un pun
to de contacto 36 a través de una linea 34. E1l punto de contac-
to 36 estd enlazadn con ure de las conexionsS del motor de co-~
rrie nte cnntinua‘zs a travéds del brazo de conexidn 38.1 de un

contecto de conmutacidn de un relé de sentido 38. Lea otre cone~

| z1én del motor de corriente continua 28 estéd enlszede conh el po-

lo negativo - & través del brezo de conexidn 38.2 de un segundo
coutacto de conmutacién del reld de Sentide 38. En la posicién
de los distintos bragos de conexidn, que Se musSira con linea
enntinua en la figura 2, la corriente fluye desde el pole pogi-
tive 4 sl polo negativo- a trevés del rolé de Sebreintensidad 12
el brazo de contacte 10.1, la lfnea 34, el brazo de contacto 38.
o1 motor de corriente continuas 28 y el brazo de contacto 38.2.
Al surgir una 8obreintensided el brazo de contacte 12.1 del relé
de S¢breintensidad 12 se mueve z la situacién dibujedea con 1ine-

a8 de trazo8, obtenidndo el reléd de maniebra 10 un choque de oo~
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rriente, de manera gus 3n braso 48 Soabavto 40«1 Pusa a lu podi-
clén iﬂtarméﬁim o opovioddn e repofio dibujuda oea lineas de tra-
zo® ¥y puntod. Jediznte duve cas ¢i reid Jz spbreintensidad {2 ¥y
8u brako de conbueto 8. retoria S Yo & la Situscién de per
tidg. 891 ghere se soolena sl coumulador do pus®te en marcha 6,
salta nusvameatve en una podicion de denissrz 8l rsld de waalobra
10 que 8lrve como wecanlawo de mamlobra sko & DPass, de nemera
que Su brazoe do c.oavacto §C.1 Pela 2 la Bituacida didbujads de
treged ¥ a cohtaoty con 9l pinbtu 28 ¢antauio 32. El reld deo sen
tido 38 88 helia wnure ¢l punte de coltalits 32 ¥ el polo negati~
vo ~ ¥ Por condlgaisnte e sxorin. Beto 1isne cowme condecusncla
que lo® brazes de contecto 3.1 y 38.¢ del veld de semtide 38 pa
son o la Sltuacidn dibujeds con Lineas d@'tramoﬁ en la figura 2,
de parera que la cerriente Lluye desds sherm eu sentide onntra-
e por el mater de corriswle continua 8 had9ta que reaccions pug
vamente ol reld de scobreiatensidad 12.

Bn el 4isporitive de mendp de 1o {i-
gura 3y el cuel trabejn wn prinslplo eelnisne ocowo ol dlspnaitie
vo de wands de ja Yiguva &, estd previsi. gtro reld 40. Este o-
tro reld 40 6Bt4 en seris con un dlofo 42 cuye edtedo estd dirie.

gido 8l »old 40 gntwe Iln vomzidn del aotor de corriente contie

nwa 28 evluseds oon ol brams da contaote 38,2 del reld de seornti-
do 38, ¥ ol punto de corbmete 30. En la situscidn de los distinyg
tod brazos de combeots que ss muestra con linea‘contimma, fluye |
ung Gorrviente por ol dlcde 42 y ol veld 48y, qus tlene un conisce
to de txrabajo 44 qua 8¢ clerrs o conbgoioncie de esta cerxie nte.
¥l contecto de trabajo 44 estd en Sewie Gon wne resistomcia 46

outre el pole positive ¢ ¥ uns de la¥ coitexionss del etry rold

40y 40 BaOra que d9te B gutempatleons oxeltadn kaste que 58 go-

olein ol Teld do soubide 38 y o« interswepe ok enlese dsl obro
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reld 40 s truvés del bramso de ¢-ntaote 38.2 can ¢l pole megativo
we 34 85 perie do oue on 1e poslolin 48 le® brage? de cnnitméto
que 8¢ mestrg con lipea condinug sa ls figura 3, %6 abre una
puerta do gargje medisnite el wctor ds corriente continua 28, pus
de ccnsotarse a través del reld adlcionsl 40, al barirse la puer
ta éel germje, une illuminacidn que 2¢ apagu ovando S8 pone en
mereha el motor de corviente contlous 28 parz cerrar la pueria
dal garaje. BL dicie 42 impide «uo ol veld sdicions) 40 reaccio~
ne tambidn cnande 6%t4 siciteds el reld de sentido 38, Da ilumi
naoldn piede consciarde y desconsotards a travds de oire contac.
to de trebajo del reld 42, que no % mussfye en sl dibujo.

Lo fuenfte de corrients continug se
Torme preferentemente por una disposicién de transfermeder-recti
Ticador enlazads con la corrierte de la red, que puede Servir
tamblén para elimsniucidn de otrow diepeoitivoe, por ejemple pa-~
ra la slimentescldén de la yerbe recepters de un mande o distancia
o para carger uns batarie, intercslandoSe una resistencie aprue
Pladsmente dimenaionmda ¥y en caso dado ofros dispesitived.

Desorita suficientemente le natursle-
ze dol iuvento, a8l cdws la maners de reelizarls en ls préctlca,
debs hacerse constar que les dileposicionsd snteriermente indicaw
dos Spn suscepiibles de modificaciones de detalls, en cumnis ne

altergn su prineiplo fundawertal.

- %lﬁ
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te Perfecclonaniento® sn digpesitives
de mandn eldotrico pare mobores do enrrlerde contlnue, del tipe
scclonables on ambny sgntidos de rotacldn, cowe accionaulsnto
5 | para pertes ds condbmucclén mdvil a dos posiclones fingles, efw
pecialmente tepas, correderas, traupillas, pusrtas, tales cpuo
puertas de garaje, antonas extsneidies, eh evpecisl pars vehloue
los, y simllares, con dispoBitivss du consxidn pare consotar el
aoter de corrisute continva y pare invertir el sentido de la Cg-
10 | rriente del wotoer y con un iaterrupbor de scbreintensided pars
interrunpir ¢l cirevite de corrionts del mobor & ung Sgbrelnten-
Bidsd en el miswo, caravierizadoes porgue los Aildpositives de cg
nexldn presentan un commutader de pussts en merohs, a9i come un
wecanismo de maklobra paso a pafo, que cads ven que reacclona el
15 | interruptor de sSobreintensidad e8 avenzebls s wna poSicidn de co
nexién pera imterrupeldn y cada ves que 36 asclorm el comubader
de puesta en warcha ©F mvenzable g uns posicidén de corexidn P
re corrlente de Nolol comsutada, ¥ convretoremie Ssgdn el alguiep

te ¢lelo de cpmbiiew, intareupeidn - sorvlents de moter sopantady!

wm——

20 | ¥ wsreka a dmguisrds® - dntereuneidn - eorele wie do moter conge-~

tsda y murcha s deveches.

@ Peyfecclonsuientod segdin la redvip
dicgeidn 1, carscterizgdes Pogus ol wecenisne de manicbra pase |
a paso estd dofarvellsds comp veid de wmenlobrs con un coatacto
25 | de onnmutacidn con diBpesicidn indermediae

3o Perfecclonzmlentios segin la reivin
dicacidn 2, cardclerizedos porgus el coumbacto de conrutacidén es-

td dotadn do dos orezps,

4o Perfecelonamlented ssgin la reivindi-!

K %) a3 . Arane, £y A sy 128 .
30 |caeddn 2, carecierizsdas porque el combacto de comiutacién efth |

_POOR
QUALITY



10

15

20

25

30

-t 3
dotado de un 84lo brazo.

5. Porfecclonamientos ssgin la® rei-
vindicacionee 2 y 4, cerascterizado® porque el arrcllamiento de
sxoltacidn del reld de maniobra e2td dispuesto en serie con el |
ennmutador de puesta en marcha sntre loS polo® pesitivo y nega~
tive de ung fuants de corriente continua que mlimenta al moter
de corriente coutinua.

6. Pexfeccionamientoes segin la reivip
diceoidn 5, carascterizalles perque el interruptor de Sobreinten-
sldad ev un reld ds Bobreintensided con un contacto de conmuta-
cién y porque el brazo de contacto del oontacto de conmutacién
¢8td dispuesto en serie respecto al srrollemiento de excitaciédn
del reld ds maniochra de tal mamra que al no é8tar excitado el
reld de spbreintensidad enleza el errollamiento de eicitaoién
del reld de maniobra con la conexién del conmutador de puesta en|
marchs enlszada con uno de lo8 polos de la fuente de corriente
contimag, ¥ sl rescciorar el reld de spbreintensidad enlaza el
extremo del arr&llamiento de exclitacién unido con 61, directamepn
te con este polo de la fuente ds corrlente continum.

T. Porfeccionamientes segin las rel-
vindicaciones 4 a 6, ceracterizades porque con el punto de con-
tYactn del cratacto de conmutacidn de un 84lo brazo del relé de
maniobra, enlazado con el moter de corriente continua, estd en-
lazado un reld de sentido de rotacién que tisne por 1ln means das
contactos de conmmubacidn de un 8dle brazo y #irve para conmuter
¢l sentido de lo corrienie del motor a uns poéici6n predetermi-
hada del coumtactn de commmtacidn del reld de maniobra.

8+ Perfeccionamientos segin la reivig

dicucidn T, carscterizazdo® porque a través de un contecto de ma=—

niobra de otro reld eS conecteble un-dispesitive de iluminacién
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ouandp el onntaotn d6 cnrmutasir n del reld ds maniobra adepts U
posicidn predeterminada, especiclmente cusndo el moter de corrie
te ocontinua Se conecta para abrir una puerts, y porque el otro
relé estd diopuestn en uns derivacién en paralelo del circuito
de corriente del mptor de tal manera que despuds de su conexiédn
8e autrmantiene hasta una nueva puesia en marcha del motor de cg
rriente continua a través de su cnniacto de maniobra.

9. Perfeccionamientos en dispositives
de mando eldctrico para motore® de corriente continua, tal y cé-
mo queda Sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilus.
trado en los adjuntos dibujos. .

Esta Memorie consta de catorce hpjgs
egcrita® a mdqulna por una 86la care. .

Madrid,.~ 77 1578
ROBERT BOSCH- GlBH
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