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La presente invencidn se refiere a los cantro-~
les nenmiticos y en particnlar aquellos que accionan sl apa-

reillaje eléctricq de corte y en especial los disynntores

o los interruptores. Para estos tipos de aparatos ss solicta
gn particular que los contrales neumiticos sean.rapidos para
un sentido de manipulacidn, scondmicos y sequros, y e parti-
cilar que sviten el fallo, tal como una fuga, que podria pro-
vocar un cierrs intsmpestivo,

La invencidn tiene como finalidad un control
nenmatico de un gato para la manipulacidn de dicho aparato
que rasponde a estas exigencias,

La invencidn tiene por objeto un diépositivo
de control nenmdtico de un gato de manipilacidn con pistédn
de dos posiciones, una obtenida por un qbvimiento rapido y

la otra por un movimiento lento, correspondiendo cada una de

las dos caras del piston del gato a uno de estos movimientes,
comprendiendo el dispositive ademds dos sistemas de alimen-

tacidn, uno en alta y el otro en baja presidn, y caracterizan

dose porque comprende dos esquipos des control con dos posicio-
nes extramas axialas, siende subordinados entre s{ las dos

aquipos de modo que, durante un control destinado a hacer que

el gato de manipulacidn vaya en el sentido del movimiento
rapido, el control provoque el paso del primerc de las squi=-
pos de una de sus posiciones sxtremas, denominada primera
posicidn, a su otra posicidn extrema, denominada segunda po-
sicidn, ocasionando ests desplazamisnto del primer equipo

6]l paso del segundo e quipo de tina de sus paosicionss extremas)

denominada segunda posicidn, a la otra, denominada primera

posicidn, teniendo como efectoc los das desplazamientos de

los equipos de control poner esn comunicacidn,con la aiimen-
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trol dei dispositivo sn el sentido del movimiento lento del
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tacidn en alta presidn, la c-ra del gato correspondiente al
movimiento rapido, y poniendo al mismo tiempo en comunicacidn

con la atmdsfera la otra cara del pistén, provocando un con=

piétdn el péso del segundo equipo de su primera a su segunda
posicidn, lo gque ocasiona el retorno del primer equipo de
st1 segunda a su primera posicidn. '

Las csracter{sticas y ventajas ds la invencidn
se pondrdn de manifiesto con el transcursc de la descripecidn
gue sigiue de varios ejemplas ds reglizaci6n dados a titulo
ilustrativo y con referencia a los dibujos anexos, en los gug:

La figura 1 ss una vista en seccidn de un md~
dulo de control segiin la invencidn.

La figura 2 es una vista en seccidn de un caon-
trol segin la invencidn que comprende un mando a distancia.

{a figura 3 representa una vista en saeccidn de
n control segiin la invencidn, gque comprende un dispositivo
-que permite evitar los depdsitos de agua en la instalacidn,

rn la figura 1, el pistén 18 del gat: de mani-

pulacién 110 se acopla por el vdstago 44 a un disyuntor 43

reprasentado en posicidn de cisrre, Para asegurar la manipul
cidn de apertura de este disyuntor gue debs ser muy rapida,s
utiliza una presidn de manipulacidn elsvada guse corresponde

a la alimentacidn por el conducto B89, Para asegurar el cie-

rre, que puede ser mas lento, asi como el control de las di-
varsas valvulas de manipulacidn, se utiliza una presidn redu-

cida que corresponde & una alimentacidn por el conducto 88.

purante la apertura, el snvio de un impulso

-eléctrico a la elsctrovdlvula 1, alimentada de aire compri-

mido por el conducto 14 conectado al depdsito de baja prasidn
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12, aplica aire comprimido sobre el pistdn 2 mecdnicamente sg

'lidariq de las vdlvulas 3 y 4, qie se desplazan hacia la iz-

quierda. £1 mantenimianto en esta,pcsicién'dgl equipa, céns-
tituido por el bistdn y las valvulas y.que é@mpfénde'un mismﬁ
§rbol; es aseénrado por la preéi6n que.adtua ébbre las dife-
rencias de super%fcie entre los asientos de iasruélvnlas y

las cpfredargs corrbspondiwntés 1S y 16. Zste movimieﬁfc del

pistén 2 ocasiona la apertnra de las vélvulé#!S y 4 provocando

Vésf'la-éutoalimantacién de estas y el condncto 21 alimenta de-

éire'comprimido a alta presidn la cara 17 del pistdn 18, lo
dpa_ocasiona el vaciado de1l aire cdmprimido-a;baja présién;
_axiétante en el volimen 19 sitinado del qtf& lgd§ del pistdn
'y ello é;n cortar 1la alimengacién a baja pfésién por sl con-
anéﬁa'ZO;”el-pistﬂn 18 se desplaza hacia arriba. Pof lo demds
91 éire.comprimidc a alta presidn del conducto 22, por uha |
pafte, alimenta 8l conducto 24, acciona él pistdn 23 de 1la

electrovdlvula 1 lo que p:uvoca-;u cierre y, por otra parts,
alimenta el conducto 25 y desplaza hacia la derecha el pis~
tdn 5 y las ualvulaa 6y 7?7 mecanlcamente solidarlas dal plstd
5. Esta manipulacidn cierra la valvula 6, interrumpa la ali-
mantacidn de aire comprimido a baja presidn dal conducto 20

y abrs la valunla 7 que une a la atmdsfera al conducto 20

. y, por cansiguiente, a través del oriP1c16'29 sl voliimen 19

del gato 110.

£l equipo constltuido por el plston y las vial-|

uu’:s 6 y 7 ss mantanido an pos;cx&n Hacia la darecha por la

'Abaja pras;én que actnua entre el as;anto da la vdlvula 6 y la

carradera 25. 51 desplazamlento hacia_lacaerecha del pistun

5 pone en comunicacidn los cdnductoQ'ZS y 27 que alihentan.

dé aire comprimido a presidn elevada lacara de izquierda del
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117 del glstén 18, £l conducto 33 alimenta el plston 34 de la

"del equipo hacia la izgquierda. Como reaccion, el pistdn 35
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pistén 2, lo gua ocasiona s dosplazamisnta hacia la dersaha
y el cierre de las vélvulas 3 y 4.

a1l final del desplazamientu del pistdn 18, el
tetdn 38 cierra el orificlo 29 de pesta en atmdsfera, lo que
amnrtigua al movimiento. £1 gato no comporta mantenimiento
neumitico en posicidn de apertura, ya gus sllo necesitaria
conservar un volimen a alta prasidn en el interior delgato
y las estanquidades corraspondiantes,

gn el cierrs, la puesta en tensidn ds la elec-
trdvéluula g, alimentada por gl conducto 11, admite aire com-q
primido a baja presidn sobre el pistdn 5 que acciona hacia 1d
izqniérda les. vélvulas 6y 7en la poSicidn indicada en la
figura, La apartura de la vélvula 6 y sl cierre ds la valvulﬁ
7 ocasionan la aximentacion dal voliimen 19 por madiacidn
del con*nctu 20y dal orificio 29 vy da las chapaletas 30 vy
90; el nisténl8 es accionado hacia abajo. £l equipo de las
viluulas 6 y 7 es manten1do an posic1on hacia la izgnierda
por la presion qua actua antra el asiento de la vadlvnla 7y

1a corredera 26. Al final de carrera del pistén 18, este il-

timo realiza una estanguidad por aplicacidn del asiento 32 deg
pistén sobre la junta fija 31, lo que, an la posicidn de cie-

rre;, mantisne baja la presidn en 81 volimen.19 sobre la cara

elécprovélvula 9, lo gque provoca su cierrs. £l desplazamientg

gl nistdn 18 engendra una sobrepresidn en su cara 17 an vir-

-tud de que la vdlvula 3 se encuentra cerrada; ssta soorepre-

sidn actua sobre la vélunla 3.y provoca un desequilibrio

de la corredsra 15 alimentado por 8l conducto 36 da origen

a'unreafdpnzo antagonista. En la apertura de la valvula 3,

1
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‘el condiucto 36 es cerrado al comiesnze da sn Manipulaci6n, lo

de sefalizacidn 39 gobsrnados por el vistago 44 del gata, y

8l vaciado de los volimenes 98, 99, loo, 101, 102 y por con=

liza los equipos de las vdlvulas de cierre 6 y 7 y de apertu-

del descenso de prasidn. De otro iado, 8l desplazamiento del

disyuntor 43 es accionado por dos gatos, que corresponden

6=

que evita su retardamiento. Diferentes drganos auxiliares se
montan en el-control tales como, por ejemplo, mandos mania=-

les 37 para la apertura y 91 para el cierre de los contactos

principalmente de los dispositivos des mantenimianto en posi-
ciéﬁ en caso de anomalias tales coma ia falta daprgsién por

nna.parta sobre las vdlviias an 40 y 41, y por otra, un dis-
positivo de pistdn 42 para si control de 1; posicidn dal éato.
£l daséenso de presidn qua aparece ya ssa en los depdsitos

del control o bien en sus tuberias des alimentacidn, provoca

siguiente el desplazamiento de los pistones durraspondientes
tales como 198, 199 provistos de madios de»bloﬁneo 298, 299

bor debajo de una presidn dada. Este desplazamiento inmovi-
ra 3 y 4 en la posicidn en que ss sncuentran sn el instants

dispositivo de pistén,d? gobierna la alarma 103 én el caso
en que 8l disyuntor este en posiciGn de cierre.
' La figura 2 corresponds a unrajemplo de utili-

zacidn del dispositivo mecano-nemitico de la figura 1., £1

nno al control 92 y el otro al contrel 93, situado a una y
otra ;arte y que ss desplazan en sentido inverso y son del
mismo tipo que @l gato de la figura 1. La unidn entrs los dés
gatus se obtiene con ayuda de un disbositivo mecanoéneumético
que comprenc un 6onjunto de vdlvulas nesumidticas y un sistema

de varillaje. A la altura del dispositivo anterior, la suce=-

siﬁn de las manipulaciones implicadas por las ardengs de cie-
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alimenta el conducto 47 y aplica la presidn sobre el piston

. tiempos de propagacidn de la varilla 49 , el empujador 52 dsi
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rre y da apertura es idéntica. Las diferencias corrvesponden
a las uniones entre sl dispositivo mecano-~neumatico y del
gato y al funcionamiento de estos siltimos. La alta presidn
ss almacenada en el depdsito 94 y alim-ntada por la tuberia
95 y la presidn reducida ss almacenada en sl depdsito 96 vy

alimentada por la tuberia 97.

La puesta en tensidn de la electrovalvula 46

48, E1 des; lazamiento de este iiltimo arrastra hacia la dere-
cha la varilla 49 gniada a intervalos rsgularss y asocilada
a la vdivnla 50 que se apoya de forma estanca en el asisnto
51, Despuds de una clerta carrera en vacio que corresponde

a la recuperacidn de las variaciones de longitud y de los

pistén 48 golpea el gmpu jador del pistdn 53 ds la valvula
54, Fsta disposicign permite la apartura similtdnea d= las
vdlvnlas 50 y 54,

La apertura de las vdleulas 50 y 54 permite:
= o bien la puast§ a presidn de los conductos 55 y 56 gue
alimentan de aire comprimido respectivamente los pistonss
57 y 58, nnidos cada nuno por una varilla 59 y 60 a una de lag
vilvnlas de los gatos de las controles 92 y 93 (vdlvulas de
apertura en el ejemplo de la figura 2). Paralelamente se
puede alimentar conductas talas como 61 y 62 gue permiten
gobernar neuméticamenta un interruptor auxiliar,

- 0 bien si no existe pistdn unide por una varilla a la otra
valvila del gato, la alimentacidn de un control neumitico
que corresponde a los condictos 63 y 64, £n las mismas condiy

cionas que anteriormente, condictos tales como 65 y 66 permir

ten gobernar neumidticamente un.interruptor anxiliar sventual,
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nespués de una carrqrﬁ régulable, el pistdn
57 golpea al empujador 67 de la v&lviria 68, La apartura ds
esta valvula, por una parte pore en prasidn sn condicto 69
y la cara inferior del pistdn 70 y ecierra la electrovilvula
46 y, por otra parte, pone en presidn el conducto 71 y la
cara de fzquierda del pistdn 72 que acciona la corredsra
73, permitiendo la puesta en ccmunicagién can la atmdsfera
de la cara de izqguierda del pistén_48. La prasidn que actua
sobre la cara de la derecha dal'pk§t65.74 lleva a la posicidr
inicial la vdivula 50, la varil;a'4§ y”él pistdn 48, Al Final
de la 6arrera el pistdn 74 pone en ééﬁunicacién a la atmdsfera
por el conducto 75 la cara del pistdn 48 enfrente de la vél;
vula 50, £l mantenimiento enrpOsicidn de 1a vdlvula 50 es
aseqgurado por la presidn qus acéna dere Qu asiento. Despuds
del desplazamisnto hacia la izquierda_ del pistdn 48, el piss
tdn 53 es libsrado y el mueile 76.c19rra la vdlvula 54. £l
desplazamiento del pistdn 53 ne, por é}rgondncto 77, 21 con+
diicto 55 y la cara superior Béi 5f;§$ﬁ:§97;:1a atmdsPara, Lag
disposiciones anteriorss permiten ﬁ;'haﬁer aparaéar en la vad
rilla 49 mds que esfusrzos de tratceidn durante su funciona-
miento. Las varillas tales como 49 se cﬁlocan en un rscinto
cilfndrico 78 a su vez situado en un depdsito 79. gsta dis~
posicidn atenua la influasncia de lasnﬁafiaciunes de tempera=-
tura sobre las varillas. Por lo demds, el cilfndro 78 es
inmobilizado en su porcidn extrema 80 y puede desiizar en
la otra extremidad 81, La varilla 49 y el recinto 78 estin
realizados con materiales que posean coéficiente de dilatacidh
lo m3s similares posiblse. En estas condicionss, la estanquidad

de la vdlvula S0 permansce practicamente constants.

La figura 3 reprssenta un dispositive qie permite
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.que comprends un dispositive de purga.

una presidn mds reducida para el cierre y para el gobierno

- presidn a un pequefio niimero de drganos y evitar todas las

=

evitar las acumulaciones de agna en una vdlvula de alta pre-
sidn alimentada directaments a partir de un compresor sin
expansidn aguas abajo. La valvula 82 comprende un anillo de
estanquidad deslizante en 86 y es alimentada por un conducto
85 qgne lleva aire comprimido a alta presidn, Este (1ltimo
apoya la junta engastada 83 sobre sl asiento 84 y asegura
asi la estanquidad de la valvula sn posicidn de cierre. El
agua contenida en el aire es evacuada por gravedad por madio

del condncto 87, que comunica con un depdsito a alta presidn

£l dispositivo segiin la invencidn presenta las
principalss ventajas siguientes: '
- uyna gran rapidez en la direccién del mavimiento cuando 1la
rapidez as necesaria:

« la utilizacidn de una alta presidn para la apertura y de

de las vdlvulas, permite, obteniendo a lavez para la aper-

tura la rapidez nscesaria, limiter la aplicacidn de la alta

dificultades inherentes a la alta presidn para todos los
demis slementos del control;

- 8l funcionamiento rapido ss obtenido iguaimente merced a
las uniones macdnicas entre gato y control y, cuando varios
elamentos agobarnar se situan a bastante distancia, por las
uniones mecanicas entre estos elementos, Se puede asi gobernar
en sincronismo varias electrovdlviulas o varios slementos
tales como las camaras de corte principales y los interrup-
tores auxiliares de un disyuntor. Segun la invencidn, estas

uniones mecdnicas entre eslemantos alejados funcionan siemire

bajo el sfecto de un esfuerzu de traccidn(lo gus suprime la
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rotura por flexidn) y estas uniones comprendan dispositivos
de compensacidn de la dilatacidn y de recu.eracidn de las va+
riaciones de dimensiones;
- tina gran seguridad:
- la vilyula de apertiura no pueds cérrarse més'qﬁe despuds
dal desplazamiento de la vilvula de cierre, pussto gque la
orden ds cierre de la vdlvula de apertura pasa por un pistdn
5 solidario de la vdlvula de cisrra 6;
- an 8l caso de gue Palte la presidn, por una fuga por ejem=
plo, ls vdlvula de apertura y la Qélvula de cierre son in=
mobilizadas en la posicidn en que se encuantran'durante la
aparicidn del Pallo, loqus hace que despuds de la desaparicidn
del fallo no ss corra el rissgo ds pfhvocar la manipulacidn
inversa de la que habia durante la aparicidn del fallo. -

Se pueds ademds sefialar otras siguientes ven=-
tajas:
- 8n pogicién ds cierre, nn apéndice del dispositivo de pis-
tdn 42 penetra an una garganta solidaria del gato y svita
14 apertura del disynntor en casoc de falta de presi&n;
- 8l control pusde comprendsr un gran niimero ds mddulis
separados, que actuan sobre slementos saeparados y accionados
de forma sincrona;
- las v&lvulas 3 alta presidn pueden ser protegidas contra
la acumulacidn de aqua, incluso i son alimentadas directa=-
mente por un compresor sin expansidn, agnas abajo como sa
representa en la figura 3.

£s svidente gque la invencidn no se limita en

modo alguno a la forma de realizacidn que acaba de ser des=-

crita y reprssentada y que unicamenta ha sido dada a titulo

de ejemplo; en particilar, se puede, sin saltir del marco de
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" trol neumatico de gatos de manipulacidn, provistos de pistdn,

wlle

la,invencidn modificar algunas disposiciones o sustituir al-
gunos medios por otros équivaiantes, o inciuso raemplazar.alm
guncs elementos por otros susceptibles ds asegurar la misma
funcidn técnica o nna funcidn técnica equivalente,

gcurre as{ que la invenci6n'sa ablica igqual-
mente a aparatos tales como interruptores provistos para un
gran poder de cierre y un pequefio poder de corte, en los que
el movimiento de cierre debe ser rapido y en los gue el mo-
vimiento ds apertura puede ser mas lento. 58 inviarta entoncgs
la utilizacidn de las valvulas de apartﬁra y cierre de las
-fiquras ly 2,

Nescrita suficientements la naturalsza del in-
vento, as{ como la mansra de realizarlo en la préctica, debe
hacerse constar gne las disposiciones anteriormente indicadag
son susceptibles de modificaciones de datalls, en cuanto no
alteren su principio fundamental,

REIVINDICACIONES

l.- PpPerfeccionamientos en dispositivos de conq

con dos posiciones, una ohtenida por un movimiento rapido

y la otra por un movimiento lento, correspondiendo cada una
de-las dos caras del piston dei gate a uno de estos movimien+
tos, comprendiendo el dispositivo ademds del sistema de ail~
mentacidn, uno en alta y sl otro en baja presidn, caracteri=~
zédos porque comprenden dos equipos de control con dos po-~

-siciones extremas axiales, estandysubordinados entre si los
dos equipos de modo que, durante un control destinado a hacer
gue el gato de manipulacidn vayé en el sentido del movimientd

relativo, el control provogue el paso del primero de las e~

quipos de una desis posicionse extremas, denominada prinera
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“su primera posicidn,

12~

posiciﬁn, a su otra posicid axtrema, denominada sequnda posiJ
ci6n, ocasiaonando este desplazamisnto del primer equipo del
paso del segundo equipo de una de sus posiciones extremas,
denominada seéunda posicidn, a la otra, denominada prihera
posicién,:taniendo como sfecto los desplazamientss de los
equipos de control ponar en cumunicacién,rcon la alimentacidn
en alta presidn, la cars del gato correspondiente al movimisn
to rapido y :oniendo al mismo tiempo en comﬁnicacién con la
atmdsfera la otra cara del pistdn, provocando un control dal
dispositivo sn el sentido del movimiento lenta del pistdn el
paso del segundo quipo de su primera a su segunda posicidn,

lo gue ocasiona el retorno del primer equipo de su sequnda a

2.-Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn
1, caracterizados porque el primer equipo comprenze un pis-
tén de accionamients y dos vdlvulas cuycs asientes son ali-
mentados respectivamente an alta y baja presidn, estando ri-
nidamente ensamblados estos tres drganos sobre un misma &rbol
susceptible de deslizar seqdn su eje, entre las dos posiciones
extremas del eqnipo,.

3.- Perfeccionamientos segtin la reivindicacidn
2, caracterizados porque la vdlvula en alta presidn comprends
gn su parte inferior, un cunduéto de evacuacidn de agua, que
conduce a un depdsito apropiado, el cual comprende un sistema
de purga;

4.~ perfeccionamientos segiin la reivindicacidn

l, caracterizados porque el segundo equipo comprende un pistd

-

de accionamiento y dos valvulas, cuyos asientos son alimenta-

dos en baja presidn, estando estos tres drgancs rigidamante

ensam! lados sobre un mismo &rbol snscéptible de desiizar se-
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giin su eje entre las dos posiciones extrsmas del eguipo.

5.- parfeccionamisntos sgiin la reivindicacidn
1,_caracterizados porque comprenden un sistama de seguridad,
por mantenimiento en posicidn, en caso de falta de presidn,
agenciado de modo a poder jinmaviliar los dos equipos de con-
trol en la pasicidn en que estos se encuentran en gl momento
de la aparicidn del fallo, sin posibilidad de retorns hacia
atrds,

6.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn
5, caracﬁarizados porgque 81 sistema de inmovilizacidn compren
de un pistdn asociado a cada nno de los equipecs y agenciado
de modo a blogquear, bajo la accidn de la baja presidn, cualo

quier movimiento del 4rbol del equipo correspondi-nte.

7= perfeccionamientos segdn la peivindicaci6n
1, caracterizados porque comprenden, asociado al vdstago del
gato, uﬁ sistema destinado a asegurar sl contraol de la posi—l
cidn de ésts, y a dar la alarma si ello fuere necesario.

8.~ perfeccionamientos segiin la reivindicacidn

1, caracterizados porgue tales diSpositivosrpueden asocliarse
a sequndos dispositives similares, per medio de al menaos una
varilla susceptibles de ocupar dos posiciones axiales extre-
mas y que cooperan en cada una de sus extremidades, con al
menos un pistdn de control neumaticae suwsceptible de accionar
axialhenteral védstago hacia nna de sns posicionses extremas,
mediante un esfuerzo de traccidn.

9,- parfeccionamiantos seéén la reivindicacidn
8, caracterizados porque la o las varillas se colocan an el
interior de una primera enﬁoluente, rigidamente fijada sobre

sy soporte en una de sus porcignes extremas y agenciada de

modo a poder deslizar libremente en el alojamiento ressrvado
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a aste efecto, en el soports correspondients, en su otra por-
cidn extrema, ello a f{n de sequir las variaciones de la lon-
gitud de las varillas bajo el efacto de la dilatacidn.

10.- Perfaccionamientos segin la reivindicacidn
9, caractsrizados porque la primera envolvente se coloca en
g) interior de una seginda envolvente destinada a assgirar

asi la protsccidn.

11,- Perfeccionamientos en dispositivas de cond
trol neumidtico de gatos de manipnlacidn, tai y como queda
siustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado
en los adjuntos dibujos.

Fsta Memoria consta de catorce hojas ggecritas

“a manuina por una sola cara.

madrid, &b HAYR 976

sgcidté anonyme: DELLE-3LSTHOM.
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