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*3JISrQSlTIVO VALVULAR DE ACCIOHA13IEIÍTO fflKK>ÍAa®lSB CONTROLABLE 
PASA OH CIRCUITO HIDRAULICO*.

Ssta invención se relaciona con el accionamiento de 
dispositivos valvulares para un circuito hidráulico, especial— 

5. ©ente para tuna instalación de torno hidráulico*
Ba las soluciones anteriormente conocidas con válvu­

las de accionamiento por control remoto, ha sido necesario o3er 
cor tina» fuerzas accionadoras extras o innecesarias de por sí 
sobre la empuñadura para la activación rasaual do la válvula —  

10* operante, puesto que partes del mecanismo de control remoto hg, 
bien de ser arrastradas con ellas.

Un objeto principal de la presente invención es la - 
provisión de válvulas de accionamiento por control remoto en — 
las que la corredera de la válvula pueda accionarse, según las 

15* necesidades, «anualmente o por control remoto mediante disposi 
tivos especialmente sencillos y fiables, sin peligro do que —  
los dispositivos de control remoto actúen como interferencias 
o exijan la aplicación de una íberas extra cobro los mismos p& 
ra el accionamiento manual de dicha corredera*

20* De acuerdo con la presente invención, un dispositivo
valvular do acción por control remoto para «n circuito hidráu­
lico comprenda una válvula operante provista de una corredera 
que es manualmente accíonable por medie de una empuñadura acti 
varaente conectada a la citada corredera y por control remoto - 

25* con ayuda de un elemento que es a su ves controlable a travás 
de un circuito desde un medie de control remoto y que acciona 
medios conectares activamente conectados a la corredora, sien­
do tal la disposición que el elemento de control, cuando se en 
cuentra en condición no accionada, queda situado ibera de una 

30* trayectoria de movimiento de los medios conectares, permití en-



da al accionamiento manual de la corrodera de la válvula» Inda 
pendientemente de los medios de control remoto* y cuando se h& 
lia. en condición accionada, as desplazadle hacia dicha trayec­
toria para el accionamiento directo de loe medios de conexión. 

5, Mediante la solución de acuerdo con la invención, —
puede verse fácilmente que con ayuda de medica mecánico» el —  
elemento de control ea auténticamente apartado de la trayecto 
ria de movimiento de los medio» conectóme cuando no se accio­
nan los medios o mecanismo de control remoto, de asnera que t& 

10. los medios de oonexiótt pueden moverse libremente respecto al - 
elemento de control en la posición inactiva, no accionada, de 
éste áltioo, pudiendo permitir así un accionamiento arbitrario 
de la corredera de la válvula mediante control manual indepen­
dientemente dél elemento de control» 3in embargo, mediante el 

15. control remoto de la corredera de la válvula, la empuñadura p& 
ra el control manual puede acompañar al movimiento controlado 
de aquélla.

A fin «e que la invención pueda entenderse más olera 
mente, ge describirá ahora una versión conveniente de la misma, 

20* a modo de ejemplo, con referencia a lo# adjuntos dibujos, en - 
los cuales:

lia figura 1 ©o una representación esquemática de la 
disposición segán la invención, que muestra circuitos hídránll 
eos asociados para el control remoto*

25. La figura 2 ea un alando vertical, parcialmente en -
sección, de una porción de la disposición de la figura 1»

La figura 3 ea una sección vertical do otra porción 
de la disposición mostrada, en una posición neutra* y

La figura 4 ea ana sección vertical correspondiente 
30, a la figura 3, que muestra dicha porción de la disposición en
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condición accionada*
Wnt la figura 1 se ilustra tai circuito de aecienamien 

to hidráulico 10a y un circuito da contení hidráulico 10b*
SEL circuito de accionamiento 10a puedo ser del tipo 

5* correspondiente al sesteado, por ejemplo, en la patente norue­
ga a& 86*819* dicho circuito se incluye una bomba hidráuli­
ca 11 provista de un conducto do descarga 12 con válvula de —  
contrapresión 11» X® bomba es accionada mediante un motor olóo 
trico H a  ó dispositivo similar* Un lado de la bomba está co—  

10* acetado a un conducto de retomo 14 desde usa válvula operaste 
15, mientras que su otro lado está conectado a un conducto de 
alimentación 16 de dicha válvula* En el conducto 16 se inserta 
una válvula de contrapresión 17* Besde este conducto 15 se di­
rigen les ramalea 18 y 13 hada la mencionada, válvula a través 

15* de una Válvula de contrapresión 20 y una válvula de reacopla—  
miento 21* Sntre la válvula 15 y el motor 22 de un tomo Mdráu 
lioo movido por aquélla, se extienden los pasos 23, 24, 25 y - 

' 26, que ofrecen la posibilidad de accionar dicho motor en varice
direcciones a diferentes velocidades y con distintas fuerzas - 

20* por medio de una corredera 27, como resultará evidente por la 
citada patéate*.

B1 circuito de accionamionto 10a, tal como se deseri 
be anteriormente» se muestra exclusivamente a título ilustratí 
va y puede modificarse de varias maneras* pera au adaptación a 

25* diferentes modos de aplicación*
la corredera 27 está conectada bn la versión ilustra 

da a una empañadura aceionsdora 28 de manera ya conocida, por 
ejemplo como se muestra en la patente noruega n® H3*471, a —  
través de un árbol de articulación estacionario 23 y asociados 

30# brazos de conexión 30 y 31*. la posición central ilustrada -



de la empuñadura 2$ en la figura 1 (y en la fluirá 2)* la oo—  
rredera 27 de la válvula operante asuran una posición cerrespojj. 
dlanteaante neutra* en la que «1 motor 22 se halla en repose» 
Hedíante desplazamiento de la estañadura hacia la derecha (gi-t* 

5* rando en la dirección de las agujan del reloj)* como se saaee—  
tea por la flecha A* el actor se mueve en una Erección d# ro­
tación y* sediente desplazamiento de aquélla hacia la isfuter- 
da (dirección, contraria a la de las agujan del reloj)* cobo *e 
maestra por la flecha S, el motor se ©aove en la dirección —  

10* .opuesta de rotación* Por raedlo del movimiento de la empuñadura* 
puede controlarse la dirección del movimiento del motín? y regu 
larae su velocidad según la® necesidades en la» respectiva» di 
reooiones*

Si circuito de control hidráulico 10b comprende una 
15* bomba hidráulica 30a provista de un Conducto de descarga H a  - 

eon válvula de contrapresión 32* la bomba es accionada por un 
motor eléctrico 33 Ó dispositivo similar* B1  lado de entrada — 
de la bomba está conectado a m  depósito de expansión 34 a tr$ 
vés de un conducto 3? con asociado filtro 36» mientra» que el - 

20. lado de salida de aquélla está conectado a una válvula de con­
trol remoto 37 a través de un conducto 39* Desde la válvula 37 
pana un conducto de retomo 39 a través de ti» filtro 40 a la - 
expansión 34* la válvula de control 37 comprende des válvulas 
separados 37a y 37b que están conectadas & través de raspee ti- 

2?» vos conductos de presión controladora 42. y 42 a respectivas —  
portes 43o y 43b de un elemento de control 43 situado en la —  
válvula operante 13* Desde «1 medio de control 43 pasa un Con­
ducto de retomo 44 a través del conducto 39 con el filtro 40 
hasta el depósito de expansión 34*

30* la válvula de control remoto 37 eetá diseñada de ma-
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aera ya conocida» como se maestra coa detallo en la fijara 2. 
Esta válvula 37 comprende un alojamiento 45 provisto de dos —  
válvulas de descarga 37a y 37b incorporadas en el mismo* las - 
válvulas de descarga 37a y 37b son de construcción correapon—  

5* diente* Gomo resulta evidente por la figura 2, cada válvula —  
37a y 37b está equipada con su correspondiente vástago 46* 47» 
accionado por respectivos ramales de una palanca 48 asegurada 
y. extendida a través de una empuñadura 49* que está articulad^ 
mente montada alrededor de un pasador pivote 50 situado en el 

10, alojamiento 45 de la válvula* La parte superior de este aloja­
miento y la inferior de la empuñadura 49* eoa la palanca 48 y 
el pasador pivote 50» son recibidas protapidamente en una cu­
bierta elásticamente flexible 51*

los vastagos valvulares 46 y 47 se muestran on sus - 
15* posiciones más externas en la figura 2. £L girar la empuñadura 

49 hacia la ísquierda desde su posición central» se acciona el 
vástago 46 y al girarla hacia la derecha desde dicha posición 
central* se acciona el vastago 47*

21 vástago valvular 46 sostiene un cilindro 52 en el 
20* que es desplazablemente recibido un pistón 53 asegurado al ex­

tremo superior de una corredera valvular 54* El pistón 53 se - 
mantiene en posición en el fondo del cilindro 52 por medio de 
un resorte de compresión 55 que se fija (con una fuerza coa-—  
presiva predeterminada) entre un estribo elástico 56 dispuosto 

25* en el cilindro 52 y otro estribo elástico 57 de la corredera - 
54* Al extremo do ésta se inserta otro resorte 58 entre un es­
tribo elástico 59 de tal corredera y otro estribo análogo 60 - 
del alojamiento 45* la corredera está provista de dos rebordea 
terminales 61 y 62 y de dos rebordes intermedios 63 y 64» que 

30* controlan respectivamente a una, abertura de alimentación 65 y
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una abertura de retorno 66 y una abortara de trabajo interino—  
dia 67. La abortara de alimentación 65 está conectada a la bom 
ba 30a a través dol conducto de alimentación 33 a una presión 
preda terminada, mientras que la abertura de retomo 66 está co 

5. acetada ni depósito üe expansión 34 a travÓ3 dol conducto 35# 
conectándose la abertura de trabajo 67 a una parte 43a del ele 
mentó de control 43 a través del conducto 41. Una correspondíen 
to abertura de trabajo de la válvula de descarga 37b está co­
nectada a la otra porte 43b del elemento de control 43 a tra­

ía* véa del conducto 42. Cuando no se acciona la válvula de desear 
ga, se abre la abertura de trabajo para el retomo al dej>Ó3Íto 
de expansión a través de la corredora 54.

Al desplanarse la empuñadura 49 desde la posición —  
central hacia la izquierda hasta una posición de accionamiento 

15. predeterminada» oc acciona la válvula de descarga 37a» es de—  
cir, ol vastago de la válvula es impulsado axlalaonte hacia —  
abajo contra la fueras del resorte 55. Por debajo de dote» el 
pistón 53 del cilindro 52 os desplazado y presionado conjunta­
mente ol resorte 55. La incrementada presión ejercida oobro ol 

20. resorte 55 vence la presión aplicada sobre ol resorte 53 (que 
normalmente contrarresta la presión ejercida sobro ol resorte 
55) y desplaza verttcalmente a la corredera hacia abajo. 2ato 
implica el flujo del sodio preoiomdor desdo la abertura do - 
linóntacion 65 a la de trabajo 67 y» a través do un paso 68,

25. a una cámara 69, y su acción contra el lado inferior del ootri 
bo elástico 59 de la corredera 54. Al mismo tiempo, el medio - 
prosionador do la cámara 69 fluyo a través do un raeor de aco­
plamiento 70 al conducto 41 y luego a la parte 43a dol elemen­
to de control 43* Bicho medio presionado? fluye, a través ae - 

30. la abertura do trabajo 67» a la cámara 69, hasta que la presión
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en ésta, junto ooa la ejercida por el resorte 53, vence la pre 
sión dol resorte 55 y presiona a la corredera de nuevo hacia - 
la posición de partida, de señera que aquélla se ajusta grados^ 
sonta en una posición en la que la abertura do trabajo 67 que- 

5* da cerrada tanto a la abertura do alimentación 65 coso a la do 
retorno 66. Predomina entonces una presión predeterminada en - 
la cámara 69, determinada por la posición -lo la empuñadura 49» 
Sata posición, de la corredera se mantiene hasta "ue la enpáaa- 
dura se separa do la posición de accionamiento predeterminada* 

10» Al moverse cata eŝ ufj&dura. más hacia la izquierda, se repite — 
la operación tal como anteriormente se describe, de manera que 
aumenta la presión en. la cámara 69 y la parte 43a del elemento 
de control 43 queda sometida a un nuevo accionamiento» Cuanto 
mayor sea ol giro impreso a la empuñadura 49, mayor será la —  

15» presión en la cámara 69 y más fuerte el accionamiento de la —  
parto 43a» Al moverse la empuñadura 49 de nuevo hacia la posi 
ción de partida, la presión ejercida sobre el resorte 55 se —  
descarga correspondientemente y la aplicada por el resorte 53 
junto con la presión predominante en la cámara 63 empuja a la 

20» corredera más allá de la posición de partida, de manera que —
abre una conexión de flujo entre la abertura de trabajo 5? y
la do retomo 66* Simliánoaraonte» la presión aplicada a la —  
parte 43a del elemento de control 43 so descarga correspondían 
tómente» Ousndo se dirige la empuñadura 49 a la posición inl—  

25* cial, el medio preoionador fluyo desde la cámara 69 a través —
de la abertura de trabajo 67 y de la abertura de retomo 66, -
hasta que la presión del resorte 53 corresponde a la ejercida 
por el resorte 58* Por consiguiente, la abertura de trabajo 57 
quedaré cerrada tanto desde la abertura de retorno 66 cono de 

30* la abertura do alimentación 65 y la válvula 37a asume su posi-



ción inicial inactiva. vJiiattltáneamente, la parto 43a Sol ©lo—  
monto t!e control 43 será entoncos correspondientemente descar­
ada do presión. Durante la eitada activación de la válvula de 
descarría 37a, la otra válvula de descarga 371a y la parte aso—  

5* ciada 43b de los sodios de control no serán correspondientemen 
te accionadas. 3in embargo, la válvula do descarga 37b es acolo 
nada de manera correspondiente como 30 describe anteriormente 
en relación con la válvula de descarga 37a y proporciona una - 
acción equivalente sobre la parte asociada 43b del elemento de 

10. control 43.
ai lao figuras 3 y 4 se ilustra el elemento de con­

trol 43, que es a su ves controlado por la válvula 37, coso an 
terioroente se describa* 0n lao figuras 3 y 4 se maestra una - 
construcción en la que el elemento de control 43 so acopla r?„- 

15. la empuñadura manualmente accionada 28 de la válvula operante 
15, conectándose el árbol de articulación 29, por el extremo — 
que se proyecta fuera de la porción de alojamiento del elemen­
to de control, a la empuñadura 23, y por el extremo opuesto a 
un brazo do conexión 30 (figura 1), mientras que tal Arbol se 

20* conecta» en una sena comprendida entre loo extremos, a un bra­
zo de palanca 70a do dos ranales, /.ote toroso do palanca está - 
provisto en loa extremos exteriores de dos rodillos 71 y 72 —  
que se disponen a una distancia angular incurvada de unos 80» 
entre sí. listos rodillos pueden girar libremente mediante necio 

35. namiento manual de la válvula operante* a través de la empuña­
dura 28, por una trayectoria indicada por la línea discontinua 
73 de la figura 3, desacoplándose do las partes 43a y 43b del 
elemento de control 43, manteniéndose en posición talos partos 
en forma inactiva por medio de un resorte de compresión común 

30. 74, que tensa dichas parteo 43a y 43b axialmente una respecto



a la otra, «tediante control remoto, a travos do la válvula 37» 
la pro alón del medio, que actúa contra la parto 43 a 6 43b, lia 
de vencer primeramente la presión del resorte 74» antes do que 
dicha parto pueda ser impulsada axialmente a un contacto con - 

5* ol asociado rodillo 71 <5 72. 'Jegún sea la magnitud con que pro 
domina una presión en el medio presionado!* que actúa sobre la 
porto 43a, ésta empujará al rodillo 71 hacia la doro cha, gi­
rando así al braao de palanca 70a y al árbol de articulación —
29 a través de un ángulo de articulación equivalente. 1 apara 

10* to se ajusta de manera que un ángulo predeterminado de giro S£ 
bre la empuñadura 49 de la válvula 37 corresponde a un ángulo 
equivalente de giro de la empuñadura 28 de la válvula operante. 
Soto se consigue regulando lo. presión de control on el conduc­
to 41 ó en ol conducto 42 do manera adecuada.

15* Las partes operantes 43a y 43b son desplasables con.
movimientos recíprocos de acereanionto y alojamiento en una —  
trayectoria rectilínea que cruza la trayectoria de oscilación 
de los rodillos 71 y 72. Las citadas partos operantes son reci 
bidas en un ánirn común 75 de una porción do alojamiento 76 —  

20. que recibe al árbol do articulación 29 y al Atraso de palanca 70a 
con los rodillos 71 y 72 en una cámara adyacente 77. Tdchas —  
portes operantes están diseñadas de manera correspondiente y - 
por lo tanto sólo se describirá con mayor detalle una de ellas» 
la 43a.

25* 3sta parte 43a comprende una placa 78 'omadora de un
pistón , que está rígidamente conectada a un estribo 73 on íor 
m  de copa para el resorte 74. A un lado del pistón» actúa la - 
presión del medio presionador en el conducto 41 y en el lado - 
opuesto actúa la presión de dicho nodio contenido en la-cámara 

30, 77 y portes adyacentes del ánima 75» junto con la presión del



rooorte 74» Para que el pistón pueda desplazaros desde la posi 
ción inaotiva ilustrada en la figura 3» la presión en el con­
ducto 41 ha de exceder a la presión combinada del resorte y del 
medio presionador contenido en la cámara 77 y portes adyacen—

5, tes del ánima 75» Desplazando axialmente el pistón 7®# 79* ana 
porción 80 proyectada lateralmente hacia fuera de la porción - 
unida del estribo elástico 79 seré puesta en contacte con elro 
dille 71* í'ara poder oscilar el tarazo de palanca 70a» la ffcersa 
de la presión en el conducto 41 ha de exceder no sólo la contra 

10» presión ejercida sobre el estribo elástico 79 y la placa 78» si 
no también la oontrafuerza (por ejemplo una fuerza elástica) - 
que ae ejerce a través de la corredera de la válvula operante*
En la figura 4 se nuestra la parte operante en ana condición - 
prodetorminadamente accionada* ín la posición ilustrada» el ro 

15* dille 71 es recibido en trn hueco existente entre la porción 80 
proyectada hacia fuera y otra porción esquinada 81* asta áltl- 
ma impide que el rodillo 71» y por consiguiente el brazo de pg 

lenca 70a, sea oscilado .accidentalmente en la dirección de las 
agujas del reloj después dé que el brazo de palanca ha asumido 

20. la posición predeterminada que se ilustra» Al disminuir la pre 
alón en el eonduoto 41» la parte operante 43» es impulsada co­
rrespondientemente hacia la izquierda en la figura 4» a la po­
sición que ae muestra en la figura 3*

J U L X J L
25» Xa latente de Invención que ae solicita por veinte —

añ¿3 para España, de acuerdo con la vigente legislación, deberá 
recaér sobre **J>I3P03I2IV0 VALVULAR m  A0CIOÍÍAÍIÍSJÍJQ REí'OfAKJSíTB 
COHfROXABXS M U  ülí ClftCBXSO' IIUSUOTieO*, con Prioridad de la - 
solicitud de patento en Btoruega n* 751*776» de 20 de Kayo de 1975 

30» segón las características esenciales de las siguientes*

- 10-
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a g t v u r s i a á e i . e w s s .
1«.- Mspositlvo valvular de accionamiento remotamen­

te controlable para trn cireaíto hidráulico, especialmente para 
un torso hidráulico, que comprendo tata válvula operante provis 

% ta de una corredora manualmente accionáble por medio de una era 
puñaáura «divamente conectada a la sisma y por control remoto 
con «pida de un elemento de control que a bu ves es controlable 
a. "través de un circuito extendida desde un dispositivo de con­
trol remoto y que acciona a un conecto** activamente conectado 

10* a la corredera, carscterissado porque el elemento do control ~  
(43a, 43b), cuando se halla en la condición no accionada» se - 
dispone fuera de una trayectoria de desplazamiento del coneo—  
tor (70a, 71,y 72} a fin de permitir el accionamiento manual - 
de la corredera (27) de la válvula operante (15)» independien- 

15, tómente del dispositivo de control remoto, y porque el elemen­
to de control, cuando se encuentra en la condición accionada, 
es dosplasable hacia dentro a la trayectoria de movimiento del 
conector para un accionamiento directo de éste último»

23.— Dispositivo valvular de accionamiento remotamente 
20*. controlable para un circuito hidráulico, según la reivindica­

ción 1, caracterizado porque el elemento de control comprende 
dos partes aocionables por fueran sao tria Í43&» 43b} separadeaen,, 
te desplazábleo recíprocamente una hacia y desde la otra y que, 
en condición no accionada, son impulsadas por un resorte (74}- 

25* axialmoato hacia fuera una respecto a otra, aúna posición inac 
tiva situada al exterior ¿te la trayectoria de movimiento &el qo 
nector (70a, 71* 72) 3  en la condición accionada, teda el inte 
rior, contra aquel resorte, a dicha trayectoria de movimiento*" 

3*#- Biapositivo valvular de accionamiento remotsaen- 
30* te controlable para un circuito hidráulico» según la teivindl-
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cacíón 2 , caracterizado porque el conectar cenata de tan tarazo 
de palanca (70a) doblemente ramificado* que eetá rígidamente » 
conectado a un árbol de artioulaeión (29) de la «apañadura ma­
nual (28) y que* m  una posición, correspondíante a una poei—  

5* oión neutra oentral de la corredera (27) de la válvula operan­
te (15)* presenta ano de loa ramales del tarazo de palmea pro­
yectado a la trayectoria de desplazamiento de ana correspon­
diente parte accionablo por fuerza motriz dft las dos (43a y 43b) 
mencionadas*

10. 4&*~ Diapositiva valvular de accionamiento remotsne*»
te controlable para o» circuito hidráulico* segó» la reivindi­
cación 3* caracterizado perqué el brazo de palanca (70a) está 
adaptado para formar un estribo contra cada parte accionáble — 
por fuerza motriz, por medio de rodillos (71, 72), cada uno de 

15» ellos seoplable a un soporte en foraa de mordaza (80, 81} de - 
una correspondiente parte aceionablo por fuerza motriz de las 
dos (43a y 43b) existentes.

5*.~ «dispositivo mmAñ ds ACoionA'CTfo hbiotasssl.
TE COÍITHOL.ABEE PASA OH CIHCaiTO 'IIMiAUDIOO*,

20, Segón queda oustanoialoente descrito en la presente -
Memoria Descriptiva* que consta de doce ho^os, escritas a raár—  
quina por una sola cara y acompañada de dibujos.

Madrid, ¿Q W N W ®
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