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WPTSEOSTIPIVO VALVULAR DE ACCIONAYIENTD RBMOTAMENTE CONIROTLABLE
PARA UR CIRCUITO HIDRAULICO".

Bgta invencidén se relacionn con el mccionamiento de
dispositivos valvalares para un circuito hidriulico, especisle
mente para una instalacidén de torno hidréulico.

En las soluciones anteriormente conocides con valvu-
las de acclionamiento por control romoto, he mido necesario ojer
cer unas fusrzes accionadorpa extras e innecesarias de por af
gobre la empufiadura pera la getivacidn menusl de la vélvula -~
operente, puesto que partes del mooaniamo de control remoto hz
bdian do ser arrastradas con ellas. |

Un objete principsl de la presents invencién eo ln =
provicién do vilvilas de accionamiento por control remoto en -
1as que la corredera de le vdlvula pueds a&eionarse, segin las
necesidades, manualmente o‘ por control remoto mediante disposi
tivos espocislmente sencilles y fisbles, sin pelipro do que —
log ﬂis;;oaitmaé de control remoio actien como interferencias
o exijon 1a aplicacién de uns fuersza exira sobre los mismos pg
ra el acclonamiento manual de dicha correderc.

" Dm senerdo con la presente invenecidn, un dispositive
valvalay de acoién por control remoto psre un circuite hidrdv-
1ico comnrende una védlvula operante provisia de una corrodera
que oe menmaiménte mocionsble por medio de mna empufiadura acti
vamente conectada o la citada correderz y por control repoto -
con ayuds de un slemento que es a su vez controlable o través
de hn cireudto desde un melio do contral vremoto ¥y que sepions
medios conogtorss activamente conectados a la corredera, sien—
do tal 1a disposicidn aue el slements de control, cuando ge ey
cuentra on condieidn no secionads, guoda situsdo fuera de una

trayectoria de movimiento do los medios conectores, permitien-
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do el accionsmiento mannal de la corrodera de la vilvula, inde
pendientemonie do los medios de control remaio, y cuando se ha
11a on condicidn soolonads, so dosplaszable hacia dicha fraysc-
toria para ¢l mocionamiento directo de los medios de conexidn.

Mediante la solucién de aouerdo con la invencidn, -
puede vorse fdcilmente que con ayuda de mediom mecdnicos €) -
elemento de oontrol es mutomiticemente apmrtado de ln trayscto
ria de movimiento de los medios conectores cuando no se acclio-
nan los medios o macanismo de control remoto, de mamera que g
les medios de nonexidn puaden moverse libromente respecto al -
olemento da conirel sn la posicidn inmctive, ne acclonada, de
éste $ltimo, pudiendo permitir asi un accionamiento arbitrario
de la correders de la vilwula mediante control manual indepen—
disntenente 44l elemanto de control. m enbargo, mediante el
conirol remoto de la sorreders de la vélvula, la espuiiadura ra
ra el control manual puede saonmpafiar al movimienio controlado
de aquélla. |

A fin de gue la invenoidn pusda entenderse mds clarp
mante, se deacribird shora una versidn donveniente de la miama,
a modo da ejemplo, con referencia a los adjuntos dibujos, en -
loa cuales:

Ta figara 1 ea una representacidn esquemdtics da la
disposicién segin la invencidn, gue muestra circuitos hidréuli
cos asooiados para el control remoto.

Ia figura 2 es un glzadc verticml, parcialmente #n -
saccién, de una poreidén de la disposicidn de la figurs l.

Ia figura 3 es una soocidn vertical de otra poreidn
de la disposiocién moatrada, en une poeicidn neutraj y

la figura 4 ez una seccidn vertical correspondiente
p la figura 3, que muesira dicha porcién de la disposielén en
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tondieidn acclonada.
M la figura 1 so flnstra un eircuiso de zocionandén
to hidrdulico 10z ¥ un circuito de control hidranlico 10be
Bl eirenito de accionamiento 102 puedo ser del ¥ipe
Fa corrospondiente gl mostrado, por ejenmplo, en la patente norue-
g3 n¢ 86.819. En dicho circuifo se incluye una bomba hidrduli-
eg 11 provista Ge un conducto do desearga 12 con védlvula 48
contraprosidn 13. La Yonba es accionada mediante un motor olés
trico 1la 6 dispositive similar, Un 1lade de la bonba ootd Coww
10« nestade a un condueto de retorno 14 desde uma vélvala operante
15, miontras guée su otrn lsdeo ests concetedo a un conducto de
nlimentacién 16 de dicha vdlvula. Zn el,éom‘iuc‘co 16 se ingerts
una vilvala de contrapresidn 17, Desde este conducto 16 se di-
rigen los ramnles 18 y 19 haolas la mencionade vdlvuls a través
15; de una vdlvola ds contrspresidn 20 y una vAlvula de reacoplo—
mionto 21. Sntre 1a vdlvula 15 y el motor 22 de un tormo hidrép
1ico movido por'aquéllag se extionden log pasos 23, 24, 25 ¥y -
’ 26, que ofrocen '19.; posibilidad de neclonar dichoe modor en veriss
direccionen g &ifemntas velooidades ¥ con distintass fuerzas -
?.G;; por medio de una correlera 27, como resultersd evidente por la
eltade patente.
51 eireuito dc ascionmmionto 10a, tal como se desery
be enteriormente, me muestra exelusivamente s titulo ilustrati
vo y puéds modificarse de varias mancras, para st gdapbocidn a
25, aifercutes modes ds aplicseién.
| Ta corvefera 27 estf conzctodn on 1a versidn flugirg
ds o vns empufiadura aceionadorn 28 de monera ya eonoeids, por
sjemplo comoc se¢ miestrs en la patente noruega nf 113.471, a —
través de un drbol de articulamcién eaiacionsris 29 y asociades
30« Tbrazes de comexidn 30 ¥ 3l. In la posicidn ceontral ilungirads -
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de 1a empulisdora 28 en la figwa 1 {y en la figura 2), la oo~
rreders 27 de 1s vdlvula opermto asume una posicién correspon
disntamante neutrn, eén la nus el motor 22 se halla on Teponc.

Hediante desplamaniento de 1a smpuiisdurs hacia 1 derochs (gi=-
rando on la direceifn de lms agujas del relol), como #8 mues—
tra por la flechn Ay ¥l motor 8 mieve en uns direceidn de ro-
tacién y, medimite desplazamientc ds nquélls haois ls isguier-
da (direceidn contraris a la de lea agujas dol relod), como =s
musatra por lo fleshs B, ¢l sotor a8 muove en la direceidn =

opuestrs de rotacién. For medio del movimiento de la empuflature,

puade controlarge la direccién del mavimiento del motor y regy
larse su velocidad segin las necesidsdes ex las respectivas di
receiones. 7

2L eirouito do oontrol niaréulico 10b comprende una
bomba hidrénliea 30a provisia de un sonducto de descarga 3la -
con vélwula de contrapresidn 32. Ia domba o mcucionads por un
motor eléetrico 33 4§ disponitivo similers Bl lado de enlrada -
de la bomba estd coneotado s on dapdsito de expansidn 34 a irg
vés de un conducto 35 conasoolado filiro 36, mientras que el -
lado de¢ malida de mquilla cpld oconeoitaedo o !ma wilvula de cone
trol remoto 37 & través de un oonducto 38. Desde la vAlwula 37
pasa un conducto de retorno 39 a {ravés de un Tilero 40 6 1la ~
expansién 34. Ia vilvals de control 37 comprende dos vilvulos
saporadas 372 ¥ 37b que estin conectodas g través de respecii-~

‘vons conduotos de presidn controladora 41 y 42 a reapactivay e

partes 43a y 43b de un olemento de control 43 situado en la —
vhlvula operante 15« Desds el medio de control 43 pasa un don-
dueto de retorns 44 = travéa So) condusto 39 con €l firlro 40
hasta el depésito de expansifn 34e

Ie vAlvla de control resmoto 37 esti disolindas d¢ mo-
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nera ya conocida, como se masira con defalle eén 1a Tipgurs 2.
Beta vAlwula 37 comprends un alojamiento 45 provisto de dog w-
vilvulas do descarga 37a y 37b incorporedas on el nismo. Lag -
vélvulas de descarga 37a y 37b son de construceidn corregpon—
dientes Como resulis evidente por la figura 2, cadas vdlvula —=
37a ¥y 3Tb ests equipata con su correspondiente vistagos 46, 47,
aocionado por respectivos ramales de una pelsneca 48 'aseggnmda
v.extndida a través de una ompufiedura 49; que estd erticulads
mente montada slrededor de un passdor pivote 50 situado en el
alojamienta 45 de la vdlvuls. La parte superioxr de 'este #10jae
miento y la inferior de la empuiiedura 49, con la palanca 48 y
el pasador pivote 50, son rocibides proteoglidamente en una cf——
blertn eldoticamente flexible Si.

log vastagos velvulares 48 y 47 se muestran on sug -
posiciones mds externas en la figura 2, ALl girar la empufindwra
49 hacia la izquierda desde su posieidén central, se nccionn el
véstago 46 y al giraria haeia lan deraeixa desde dicha posieidén
contral, se pcciona ol vistags 47. .

El véotago valvular 46 sostiene un ¢ilindro 52 en ol
que es desplazablemente recibido un pisidén 53 ssegurado al ex-
tremo superior de una corredera valvular 54. X1 pistén 53 se =
mantiene on posicidn on &1 fondo del cilindro 52 por medio de
un resorte de compresidn 55 que me fije {con una fuerza come—-
preaive predeterminada) entre un estribo eldstico 56 dispucsto
en el cllindro 52 y ofre -estz-ibo elastico 57 de ls vorrsdern -
54« Al axtromo do €sta se inserts otre resorte 58 entre un es~
tribo eldstioo 59 do tal corrsderan y otro esiribo sndlose 60 =
dol slojemianto 45« La corredera ostd provista de dos rebordes
torminglas 61 y 62 y de dos rohordes intermedias 63 y 64, gus

controlan respectivamente a uns ebertura de alimenincidn 635 y
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ung aberdura de retorno 66 y una sbertura de irabajo interme——-
dia 67. La aberfura de elimentacidn 63 estd conectada a la bon
ba 30a o través del conducts de alimentacidn 38 a una presién
predoterninada, nientras que la abertura de retorno 66 estd cg
nectada al desdsito do expanmibén 34 a través dol conducto 35,
conectandose 1z obertura de trabajo 67 o una parte 43a del elg
nento de control 43 a través del conducto 4l. Una correspondien
te abertura de trabajo de la vdAlvala de descarga 37b estd co—
nectada a la otra parte 43b del clemento de control 43 a tra--
vés del conducto 42. Cusnde no se acoiona la vilvula de descnp
gn, e nbre la sbertura de trabajo pare el reotorno al depbsito
de expanoidén a trovéds de la corvedera 54.

Al desplasarge la ompufiadura 49 desde lp posicidén —
contral haeia la izquierds hasta una posieidn de acclonamiento
prodeterminada, se aseclona le vilvula de deamcarga 37a, es de—
ecir, ol vastage de laz vilvula es impulsado axdalmonte haelp -
abnio contrn la fuerza del resorte 55. Yor dabajo de dste, el
piotén 53 del cilindro 52 es desplazado y nresionado conjunto-
nente el resorte 55. La increnentada yresidn ejercida sobre ol
regorte 535 venee la presidn aplicada sobre el resorte 58 (que
normalaonte contrarresta lo rresidn ejercida sobre el resorte
55) y desplnzs verticnluentc a ln corrcdera hmein nbejo. Ssto
implien el flujo del oedio presionsdor desde ln abertura de -
~limontacidn 65 o la de trabajo 67 vy a itravés de un paso 68,
a wnp cdmara 63, y su aeeidn contra el lado inforior del estri
bo eldstico 59 de la corredern 54. Al =miome tiempo, el medioc -
pragionador de lo cdnera 69 {luye a través de un racor de nco-~
planiento 70 ol conducto 41 7 luezo a la parde 43a del elemens-
to de control 43. Hcho medio presionador fluye, a través de -

ia abertura de trabnjo 7, & 1la cdnara 69, hasta nne la presidn
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en éots, junto con 1ln ejercida por el resorie 53, wvenee ln pre
gidn del resorie 53 y nresionn a la corredera de nueve hacia -
In posicidn de partida, de manern que aquéllg se njusta zradual
mente an unas nogicidn en la e la aberitura de trobajo 67 que~
da cerradas tanto a la sberiura de alimentacidn 65 como o la de
retorno 66. rredomina entonces una preaidn predeter-inads en -
la cdmars 69, determinada nor la pogsicidn e la cmpuicdura 49.
Batn ~osicidn de la corredera se mmntione hasis ~ue lo enpulipe-

sredeterminadn,

'
¥

dura se sepnrs de la rosicidn de acelionamiento
Al movorse esaba empwisdurs mAs hacla 1o izguierds, se renilc -
1lg operacifn tal como anieriormente se dencribe, de moners aue
aumenta la presidn on 1o cdmara 69 ¥ la parte 43a del slemendo
de control 43 quedn sonetida a un nusvo accionmmiento. Cuanto

mayor ses ol giro immress s lz ompufisdurs 49, nayor serd la -
aresidn en lo cdmera 69 y mis fucrte el pecionamiento de 1l =~
narde 432. Al moverse la empuliiadurn 49 de nuowvo hoeis la posi
cién de nortidn, lao presidn ejerclda sobre el resorie 55 se ——
desenrgn correspondientemente y In aylicéda noy ol rosorte 53

junto con 1n preaidn predoninante en la cdmara 6) empnja o la
corraders més alld de la posieidn de poriida, do menern que -
abre wna conexidn de flujo entra lo sherturs de trabeie 67 v

la do rotorno §6. Simultdnesmaente, la prosidén anlicadn s Ip -
parte 43a del clemento de eontwrel 43 se dezearga correspondien
temente. Juando so dirigo la smpufindura 49 ~ la poslcidn ini-
eial, el medio presionmdor fiuye desde la cdmnra 69 o través -
de la ahertura de $vabaio 67 v de la gbertura de retorno 66, -
hants que la presién del resorde 55 correspondo 2 la ejercida

por el resorte 58. Por conmiguiente, la aherturn de trobajo 57
nuedsrd cerrseda tanto desde 1a aberiurs de retorno 66 vomo de

1a abertura de slimentacidn 6% y la vilvula 37n asume o pogis
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c¢idn inieial inaetiva. Simnltaneamente, la parte 43a del elo=
mento de control 43 sersd entonces correspondientemente descore
mda de presidn. Durante la citada sctivacién de la vilvula de
desocarge 372, la otra vdlvula de descarga 37b ¥ la parte aso——
ciada 43b de los medios de control no seran correspondienteren
6 necionadnos. n embarge, la valvula de descarga 37h es accio
nadn de manera correspondionte come se describe snteriormente
en relacidn eon ln vAalvula de desesysn 37a 7 proporciona una -
nceidn cquivalente sobre la narte asociada 43b del elemento de
control 43.

n lag figuras 3 ¥ 4 se iluastra el elemento de con--
trol 43, aquo es a su vez controlado por la valvwula 37, como an
toriormente se doseribe. in law figuras 3 y 4 se mmestra una -
congtruceisén en la que el elomento de control 43 se ncopln p=-
1o enpulindurn menualnente acecionads 28 de la vdlvula operante
15, conecténdose el drbol de artienlacidn 29, por el extremo -
~ue se proyectn fuera de lz norcidn de alojaniento del elermene—
to de control, o la empuiiaduro 23, y por el extremo opuesto a
un brazo dc eonexidén 30 (fimwn 1), mientras que tal Arbol se
eomectn, en wna zona comprondida entre los extrenos, a un bro-
wo de pelenca T0o de dos ramales. ‘iste brago de palanea catd -
wroviagto on los exirenos exteriores de dos rodillos 71 y 72 =
nue sc dioponen o una distonein anmular incurvada de unos 808

entre si. istoz rodillowm sueden glrar libremente mediante accio

‘naniento nonuel de la vélvula operante, a fravés de la expuiin-

dura 28, por uno trayectoria indieads por la linea discontinua
73 de lo Tizura 3, desscoplindose de las partes 43a y 43b del
elemento de eontrol 43, manteniéndose en pozicidn tales portes
en Torma innetiva por medio de un resorte de cormpresidn cortin

T4, oue tonsa dichas partes 43a y 43b axialmente una rospecto



a 1o olra. Hediante control remoto, a travds de lo vilvala 37,
la presidn del medio, aue actia contrs la parde 43n 6 43b,
de vencer srineromente la presidn del resorte T4, antez do que
dicha parie nueds ser impulsada oxiglimenite 2 vn contacto con -

Sa el acociado rodillio 71 6 72. Zemin zea la agmitud con oue nrg
domxina una nresidn en ol medio precionador gue actla sobre la
pario 43a, éate empuiard al rodillo 71 hecia la dorucha, gl
rondo asf al brazo de palenes 70n ¥y nl Arbol de srticulacidn -
23 a través de un dngulo de ariiculecids equivalente. ‘1 aparg

¢, 1o me ajusta de manera gqus un #ngulo predetorsinado de giro sp
bre lo enpufindurn 49 de la vilvaln 37 corresponde s un dngulo
equivalante de giro de ls enpufmiure 28 de la vdlvula opormnte.
dato sc consigue regulando ln presidn do conitrol on el condue-
to 41 6 en ad conductoféa de manera adecuada.

15, Ias partes operantes 43z ¥ 43b son deoplaZnbles con
movimientos reciprocos de acercnnion%d ¥ alejasiento en win
trarectoria roctilinen que eruza la trayectorin de oscilscién
de los rodillos 71 ¥ T2. Las citadas par%os operontes son reci
bidas en un fnime comin 75 de une noreifn do alojunionto 76 —

20s que recibe al drbol de articulacidn 29 y al 'razo de ynlanca T0a
con los rodillos 71 y 72 en una cdmara adyacente 77. Dichag ==
partas operantes euidn dlgseladns de menera correspondiente y -

nor lo tento 26lo se describird con mayor detalle wna de eligo,

25. 25tn parte 43n comprende unn placa T8 “ormadors de mm
pletén , aque estd ripgidanente ceneotada a un entribo T3 on Tor
ma de cope vara el resorte T4. A un lado dol piatdn, sctda lag =
presidn del medio »resionador en el conducto 41 y en el lado -
opuesto actia la nresidn de dicho modio conbenido en la cdmara

30. 77 v partes ndyacontes del énima 75, jundo con la presidn del
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resorte 74. Fara que el pistin pueda desplazorse desde la posi
oidn inactiva ilustrada en Ja figura 3, la presiin en el con——
ducto 41 ha de exveder a la presidén combinada del resortey del
medio presionador contenide en la cdmara 77 y partes adyacen-—
e tes dol dnima 75, Demplasando axialmente sl pistdn 78, 79, una
poreidn 80 proyectnda lateralmente hacla fuera de la poreidn =
unida del estribo eldstico 79 merd puests en vontacto oon elro
ailio Tla I’aré poder osoiler el brago de palmom T0a, la fuerza
de la presién en el conducto 41 ha de exceder no 5616 la contry
10e presién ejereida sobtre el ssiribo eldstico 79 y la placa 78, si
no también la contrafuerza (por ejemplo una fuerza eldstipa) -
que se ejerce a iravés de la corrsders de la vAlvulm oporante.
En la figurs 4 ée miestra la parte operante en una condieidn -
prodeterninadamente accionada. En lg posicidn ilustrads, =2l ro
15 dillso 71 es recibide en un hueco existente entre la poreidn 80
proyectada hacia fuora y otra poreidn eaquinada 8l. Bate {1ti-
ma impide que el rodille Tl, y por conudguiente el brase de pa
lenog, 70a, sea osoilado nccidentalmente en la direcoidn de las
aoujes del relo) despuds de que el braso de palanca ha asumido
20.  la posieidn predeierminada que se ilustrs. Al disminuir la pre
gién en el conducto 41, 1o parte oporants 43a es impulsada Qo=
rrespondientenente héei& 1la izquierda en la figura 4, a8 la po-~
sieldn que se zuestra en la figura Je
25. Ia Patente de Invencidn que se solicita por veinte w-
aflos para Zepafin, de acuerdo con la vwigente leglslaoidn, deberd
recadr sobrei"DISPOSITIVO VALVULAR BB ACCIONANIENTO RENOTAMENTR
CONTNOLABLS PARA Ul CIRCUITO UIBRAULICO®, con Priorided de la -~
solieitud de patente on Noruegn n® 751775, de 20 de IMayo del97H
30. aegﬁn las caracteristices esencianles de lao siguientes:
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18.~ Diaspomitivo velvular de acciosnamlonto ramelamen=
4e¢ pontrolable para un eiveufto hidrdulico, especislments parm
un forno hidrdulico, que comprende unz vilvula operante provisg
Sa ta de una corredors manualmente accionable por medio de una om
pufiadura activenente concetada a la nisma ¥y por control remoto
con apuds de un olemento de eomtrol c;ué a s veg eg eontrolable
a ﬁiﬁaﬁa- ds un eirenfto extendids doads un dispositive de oons
trol remoto ¥ gque acciona a un conector zetivaments conootado
18 = la corredera, carsctorizmado porque ol slementv de ¢control —-
{43a, 43b), cuando se hells en 1z condicidn no socionads, g8 -
dispone fuera de una traysctoria de desplasamiento del comeg—
tor {708, Ti.y T2) & fin do pormitir el accionsmiento manusl -
& 1o corveders (27) de 1a vilvula opersnte (15), indepondien-
15. tamente del dispositivo de conirol remoto, y porqus ol elemen-
to de control, cuando se encupnira en la condicidn zeclonads,
a5 dosplazable heels dentro a 1s trayectoria de movimiento del
conector para un sccionamiento diracto ds Swte dltimo.
28 mspasitiva valvalar de ascionamiento remofamente
20, controlable para an cireufto hidrdulicos segin la refvindiogw
eién 1, earapterizasde porggae ¢l olemonto de control compronde
dos parites accionables por fherza notriz {43z, 43b) seperadamen
te desplazables reciyraeamenfha'um haoia y desde la otra y que,
en condicidu no seclonads, son impulsadas por un resorte (74)-
25, oxipglmento haciz fuera ung respecto a olra, aunz posicidn inag -
tiva situnda al exteriordela tmyeetarﬁ;a de movimiento’del oo
nector (70a, Tl, 72) % eon la condicidn nccionada, hmela el inte
rior, contra aguel resorte, s dicha trayectoria de movimiento.
38~ Niaposttive valwular de necionamiento remotmmcne
30. t& controlable para un cireulto hidrdulice, segin In deivindi-
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cacidn 2, omraeterizado porque &l concctor consia de un brago
de palanca (70s) doblemente ramificado, que estf rigidnments -
conectado  un Arbol de artloulacisn (29} do la empufiadura ma-
nusl (28) y que, en uns posieldn correspondiente a una POBiww

5,  oidn neutrs contral de¢ la corredera (27) de la vilvuloe opsran-
te (15), presenta uno ds los ramales dsl hrazo de palanca pro-
yooctado o la trayscioria de desplasamiento ds una COTr8spon-ee—
diente porte spolonable por fuersze motrizx de las dos {43a vy 43b)
mencionadas, |

10. 48 .~ Dlapositivo valvular de necionemianto remotonens
to contmls:ﬁle par= un gireuito hidréulivo, éeg&n la reivindi-
oncibn 3, carseterizedo porque el brase do palanca {70a) estd
adaptado psra formar un sgtribo contra cade parte acclonuble ~

. por fuerza motriz, por medin de rodilles (71, 72), cadas wic do

15. ollos scoplable a on soporte en forma de mordsze (80, 81) de -
ang correspondisnte parts acclonsble por fusrza noiriz de lus
dos {43a y 43b) existentes. '

58, "DISPOSITIVO VALVULAR DU ACCIONMAMIEHTO REODAMEL

TE CONTROLABLE PARA UN CIUCIING IDNAULICOM.

204 Segin gueds sustanciaimente desorito en le presente -
Hewmoria Descriptiva, gque consin de doos hojas, esoritas a rde-

quina por una sola garn y seonpafiads 48 dibujos.:
Hadrid, g WNOWO
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