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Ref: W.E. Case No. 45,958

El invento se refiere en general a sistemas de aseen 
sor, y más particularmente a indicadores de posición de cabi

- na. nuevos y mejorados para sistemas de ascensor. ...
Los sistemas de ascensor están dotados convencionalmen

5 te de un indicador de posición de cabina en cada cabina, nara 
indicar a los pasajeros la nosición de la cabina del ascensor 
con relación a las plantas, y puéde utilizarse también un indi, 
cador de posición de cabina fuera de la cabina en una o varias 
.plantas determinadas, por ejemplo en la planta principal. La 

10 posición de la cabina aue se representa en el indicador de pq 
sición es normalmenteda posición de planta avanzada de la ca- 

. ' bina, es decir la posición de planta real de una cabina- esta­
cionaria, y la planta más próxima a la cabina, donde ésta pue- 

. de efectuar una parada normal, en el caso de una cabina móvil. 
15 Con un selector de plantas de tipo electromecánico, el

. indicador de posición de cabina es accionado por unos contac- 
' tos,que funcionan cuando el selector de planta es arrastrado 
en*sincronismo con el movimiento de*la cabina de ascensor.
Con un selector de planta del tipo de estado sólido, la posi­
ción de nlanta avanzada puede ser obtenida generando unos im 

20 pulsos que responden al movimiento de la cabina y que se suman 
para proporcionar una -posición de cabina continua, y esa señal 
puede ser empleada, para proporcionar unos impulsos de posicio, 
namiento de un contador sumador-restador que suministra una.

- señal de posición de cabina relacionada con una planta. La
25 solicitud de patente de Gran Bretaña número 2O91O/73 represen 

ta un ejemplo de un selector de planta que genera de esta ma­
nera la posición de cabina avanzada, y en la solicitud de pa­
tente de Gran Bretaña número 20062/74, cedida al mismo conce­
sionario que la presente solicitud, describe un indicador de 

30 posición de cabina que utiliza una señal del tipo facilitado
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por un contador sumador-restador para energizar una lámpara 
diferente por cada planta, con el objeto de indicar la posi 
ción de la. cabina. - . .

!, Los indicadores de posición de cabina que emplean una 
'lámpara incandescente diferente por cada planta exigen un  ̂ r 
/ tiempo sustancial para su conexionado en el lugar de la con- ;
: tusión del ascensor, porque el húmero de hilos que han de ser i 
conectados hasta el equipo indicador de posición de cabina* - t 
es muy importante, y porque este conexionado no es de tipo '7 
estándar. En otras palabras, cada instalación de ascensor in 

: cluye un número de hilos diferentes, y la porción del equipo :'̂ 
de visualización del indicador de posición de cabina puede tg, ¡ 
ner un tamaño diferente por cada instalación dotada de un nú- 
mero diferente de plantas. Igualmente, el funcionamiento cí­
clico de las lámparas incandescentes produce su fallo prema- " 
turo, -lo que aumenta los gastos de mantenimiento. 7'.*̂."-' 7''-- .='!

Con el objeto de reducir el número de hilos y el nú­
mero de lámparas incandescentes, se ha utilizado un disco gi 
ratorio con unas diapositivas numeradas dispuestas en una so ' 7!
la periferia, con una sola lámpara y una pantalla de visuali - 
zación para representar la imagen de la diapositiva, pero, e^ 
te tipo de indicador de posición de cabinaa.se limita a los ' 7
ascensores que tienen una velocidad máxima de 90-100 metros 
por minuto. Con velocidades superiores a esta, la imagen se. ; .* 
forma y desaparece tan rápidamente que resulta de lectura di 
fícil. Este tipo de presentación está también propenso a 
presentar problemas mecánicos, tales como la pérdida del sia 
cronismo con la cabina del ascensor, problemas de enfoque, y 
fallo prematuro de la lámpara debido a su funcionamiento cí­
clico constante.
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Se han utilizado para cabinas de ascensor de veloci­
dad más elevada diapositivas fijas separadas con lámparas s.e 

' paradas de baja tensión y pantallas de visualización asocia­
das, pero el conexionado en el lugar de la construcción del 
ascensor no está estandarizado,el cambio de las.lámparas es 
difícil, y el aparato exige un transformador reductor y es 
propenso a problemas de enfoque y de contraste. El contraste 
.relativamente mediocre impone generalmente la. utilización, 
en lugar de un solo dispositivo de visualización de posbión 
de cabina montado encima de la puerta de la cabina del aseen 

, sor, la utilización de dos dispositivos de visualización mon 
tados cada uno en un lado de la puerta encima de los puestos 
principal y auxiliar de pulsadores de llamada de cabina. ¡

Por tanto seria conveniente mejorar el indicador de 
posición de cabina de ascensor mediante la reducción del nú­
mero de los hilos que han de ser conectados con el*indicador 

** de posición en el lugar de montaje del ascensor, mediante una 
* normalización del tamaño del equipo de visualización y de su 

conexionado de táL manera que .en cada instalación se efectúen 
las mismas conexiones externas, cualquiera que sea el.número 
de plantas y las indicaciones visuales deseadas por cada plan 
ta, y mediante la utilización de elementos de visualización 
dotados de una larga vida útil, a cesar de ser energizados 
y desenergizados cíclicamente.

El objeto principal del invento consiste en reducir 
al mínimo y normalizar el conexionado del indicador de posi­
ción de cabina que se efectúa en el lugar de montaje de un 
sistema de ascensor.

Teniendo presente este objeto, el invento consiste 
en un sistema de ascensor para un edificio dotado de una mul-
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tiplicidad de plantas, que incluye: una cabina de ascensor 
montada de modo que pueda desplazarse en el edificio para 
atender las plantas del mismo, un dispositivo de posición de 
cabina soportado por dicha cabina de ascensor y accionado por 

5 energía eléctrica, una fuente de potencial eléctrico alejada 
de la cabina del ascensor para proporcionar una primera ten­
sión, un dispositivo de suministro de energía soportado por 
la cabina de ascensor, un dispositivo de cable móvil que in­
terconecta dicha fuente de potencial eléctrico y dicho dispa 

10 sitivo de suministro de energía, facilitando dicho dispositj, 
vo de suministro de energía, una segunda tensión, de magnitud 
inferior a la de dicha primera tensión, y un dispositivo que 
aplica de manera intermitente dicha segunda tensión a dicho 
dispositivo de posición de cabina, para reducir la potencia 

15 média que dicho dispositivo de suministro de energía debe su 
ministrar a dicho dispositivo de posición de cabina.

El invento podrá entenderse más claramente leyendo la 
siguiente descripción del mismo que se da a titulo de ejemplo, 
conjuntamente con los dibujos que la acompañan, y en los cuales: 

20 La figura 1 es una vista parcialmente esquemática y
parcialmente en bloques que ilustra un sistema de ascensor 
que puede emplear las enseñanzas del invento.

Las figuras 2A y 2B combinadas forman un diagrama es­
quemático de un sistema de ascensor y de un indicador de po- 

25 sición de cabina construido de acuerdo con las enseñanzas del 
invento.

Las figuras 3 y 4 son unos gráficos que ilustran la 
programación de una memoria de lectura solamente que se utili 
za en el indicador de posioión de cabina que se representa en 
la figura. 2, para dos edificios diferentes; y30
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La figura 5 es un diagrama de tiempos que ilustra el 
desarrollo de algunas señales de programación de tiempo y de 
control que se'utrlizan en el sistema de ascensor representa 
do en la figura 2 . .

-5 De manera resumida, el invento es un nuevo sistema de
ascensor mejorado que incluye un indicador de posición de ca­
bina que puede utilizar un sistema de visualización del tipo 
de estado sólido. Generalmente, los dispositivos de visualiza 
ción de estado sólido tienen una vida útil muy largh, únclpso 

10 cuando se hacen funcionar cíclicamente de manera continua, y
algunos de los dispositivos de visualización equipados con cris 
tales llouidos, por ejeiplo cristales líquidos de efecto de cam 
po, necesitan muy poca energía, presentan un contraste muy ele 
vado y un amplio ángulo de observación, tienen un coste inicial 

15 reducido y son directamente compatibles con la lógica COS/MOS, 
tanto por lo que a tensión como a densidad de energía se refie 
re.

Ya que la fuente de suministro de energía.es usualmen 
te el factor principal del coste de fabricación en los-equi- 

20 pos de estado sólido, es importante mantener la energía nece­
saria en un valor mínimo absoluto, para simplificar la fuen­
te de suministro de energía.

El conexionado en el lugar de montaje del ascensor se 
reduce al mínimo y se normaliza mediante la utilización de una 

25 señal binaria de posición de cabina avanzada y de una memoria 
de lectura solamente programoble. La memoria de.lectura sola­
mente se programa en fábrica de acuerdo con las necesidades 
de cada instalación de modo oue facilite señales reoresenta- 

. tivas de la. indicación de visualización deseada por cada se- 
30 nal binaria de posición de cabina avanzada que se aplica como
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señal de entrada a la memoria de lectura solamente.
Se hace que la potencia normalmente bastante importag 

te que necesita la memoria de lectura solamente sea compati­
ble con la potencia muy baja necesaria para los dispositivos 

5 de visualización a base de cristales líquidos y para-la lógi 
ca COS/MOS, lo que permite utilizar una fuente de suministro 
a base de diodo Zener y resistencia de coste reducido alimen 
tada directamente a partir de la tensión de corriente conti­
nua. de J- 125 voltios disponible en la cabina de ascensor, ha 

10 ciendo funcionar la memoria, de lectura solamente de manera in 
termitente para reducir la potencia media consumida por ósta, 
lo que permite disminuir la potencia disipada en la resisten­
cia de una fuente de suministro de energía del tipo de diodo 
Zener, a un valor razonable.

.15 Haciendo ahora referencia a los dibujos, y a la figu­
ra 1 en particular, se representa un sistema de ascensor 10 

que puede utilizar las enseñanzas del invento. El sistema de 
ascensor 10 incluye una cabina de ascensor 12 montada en la 
caja 13 de modo que puedo desplazarse con relación a una es- 

20 tructura 14 que incluye una multiplicidad de plantas o apea­
deros, por ejemplo en número de 16, ilustrándose solamente 
algunas de ellas, es decir las plantas 1 a 4 para, simplificar 
el dibujo. La cabina 12 está soportada por un cable 16 que pa 
sa por una polea de tracción 18 montada en el eje de un motor 

25 de arrastre 20, por ejemplo un motor de corriente Continua
utilizado en un sistema de accionamiento del tipo Wa.rd-Leonard. 
Un contrapeso 22 está conectado con la otra extremidad del ca. 
ble 16.

El sistema de ascensor 10 incluye un indicador de po- 
30 sición de cabina PI montado en la cabina de ascensor 12, que
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está dotado de un dispositivo de visualización 40 y del con 
trol 42 asociado. Se desea estandarizar el conexionado del 
indicador de posición de calina. ?I que se efectúa en el lu 

, gar de montaje del ^ascensor, cualquiera que sea el número de 
.. plantas y las indicaciones particulares que.han de ser vis'ua 

lizadas en el indicador de oosición de calina en cada planta.
De acuerdo con el invento, para conseguir este resultado, la 
primera operación consiste en representar la posición de plaa 

'r ta'avanzada de la cabina de ascensor por medio de una señal li 
naria. En el caso de un edificio de 16 plantas, la. posición 

.desplanta avanzada de la calina puede ser representada por 
una palabra de 4 litios, mientras que un edificio de 32 plaR 
tas requiere solamente una palabra de 5 litios, etc. Por tan 
to es necesario conectar solamente.unos pocos hilos con el 
indicador de posición para obtener una indicación de la posi 
ción dé planta avanzada de la calina,y se conectarán los mis 

* mos ^ilos con los mismos terminales de entrada del indicador 
de posición de calina en cada instalación.

Si el control de calina es del tipo de relés electro 
mecánicos, es posible obtener una representación binaria de 
la posición de planta avanzada de la cabina del ascnesor por 
medio de una placa de circuito de diodos. Si el control de en 
bina es del tipo de estado sólido, se obtiene inmediatamente 
una representación binaria de la. posición de planta avanzada. 
Por ejemplo, en la solicitud de patente de Gran Bretaña número 
2O91O/73? se describe un selector de plantas del tipo de estado 
sólido que genera la posición de planta avanzada bajo la forma, 
de una. señal binaria AVPO-AVP4, y , a titulo de ejemplo, se su 
pondrá que ese selector de planta del tipo de estado sólido sjq 
ministra la señal de posición de planta avanzada al indicador
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de posición de cabina según el invento.
Por consiguiente, utilizando en la figura 1 los.mismos 

números de referencia que en la solicitud de patente de Gran 
Bretaña número 20910/73 para indicar componentes idénticos,

5 la señal binaria, de posición de planta avanzada Aí:P0-AVP4 puja 
de ser generada en un selector de dantas 34 por medio de los 
impulsos generados en un captador 30 que responde al efecto 
de unos orificios dispuestos alrededor de la periferia de una 
polea de mando 26. Más precisamente, un cable de mando 24,

10 que,está conectado con la parte superior y con la parte infe­
rior de la cabina de ascensor 12, pasa por la polea.de mando 
26 dispuesta encima del punto más elevado del desplazamiento 
de la cabina de ascensor en la caja 13, y por una polea 28 si ' 
tuada en la parte inferior de la caja. El captador 30 está'dis 

15 puesto de modo que detecte el desplazamiento de la cabina de 
ascensor 12 debido al efecto de los orificios separados cir­
cunferencialmente que están formados en la polea de control 
26. Los orificios formados en la polea de control están sepa 
rados de modo que proporcionen un impulso por cada incremento 

20 estándar del desplazamiento de la cabina del ascensor, por ejem 
pío un impulso para cada 1 , 27 cm de desplazamiento de la cabi 
na. El captador 30, que puede ser de cualquier tipo adecuado, 
por ejemplo un captador óptico o magnético, facilita unos im­
pulsos en respuesta al movimiento de los orificios formados en 

25 la polea de control. El captador 30 está conectado con un detejq 
tor de impulsos 32 que facilita unos impulsos de distancia al 
selector de plantas 34. Los impulsos de distancia pueden tam­
bién ser formados de cualnuier otra manera adecuada, por ejem­
plo' por medio de un captador situado sobre la cabina del ascensor 

30 y aue coopera con unos indicadores regularmente separados en
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la caja del ascensor.
- El selector de Plantas 34 utiliza los impulsos de 

distancia procedentes del detector de impulsos 32 para pro­
ducir una información relacionada con la posición de la ca- 

5 bina. 12 en la caja de ascensor 1 3 . El selector de plantas 34

* incluye un contador reversible 70 que empieza con una cuenta
predeterminada en la planta más baja o primera, planta, suma 
los impulsos mientras la cabina se desplaza hacia arriba, y 
resta los impulsos cuando la cabina se desplaza hacia abajo.

10 El.contador 70 es un contador binario que tiene el número de
: bitios necesario para contar hasta el número binario determi
; nado por los incrementos normalizados, y por la altura entre 

.' ' las plantas más bajas y más elevadas.
* j El contador 70 está dispuesto para generar un número

15 binario que cambia continuamente mientras la cabina se des- 
' plaza con relación a la estructura, de modo que indique siem 
. pre la posición de cabina avanzada, en lugar de la posición 

real de la cabina en la caja del ascensor. Esta posición con 
i tinua de cabina avanzada es el punto donde la cabina del as.

20 censor puede pararse a partir de su velocidad normal con un 
programa de deceleración predeterminado. Como se indica en 
la patente.de Gran Bretaña número 1.273.301, cedida al mis­
mo concesionario que la presente solicitud, la posición con 
tinua de cabina avanzada puede ser generada directamente en 

25 el contador reversible 70 generando impulsos a una. frecuencia 
doble a la de los impulsos de distancia cuando la cabina está 
acelerando, y a la misma velocidad que los impulsos de distan 
cía cuando la cabina¡s desplaza a velocidad constante. Cuando 
se inicia la deceleración, se interrumpe el recuento de los im 

30 pulsos de distancia de modo oue cuando la calma de ascensor se



para la cuenta del contador refleje la posición real de la 
cabina.

Un segundo contador reversible 72 proporciona una 
señal que indica la posición separada de cabina avanzada con 

5 referencia al número de 1 ? planta. Bi segundo contador revejr 
sibie 72 es también un contador binario y tiene el número de 
bitios necesario para facilitar la palabra binaria que corres 
ponde a la. planta más alta. La cuenta indicada por el conta­
dor 72 aumenta o disminuye, según las necesidades, conforme 

10 va cambiando la cuenta de los impulsos de posición continua 
de cabina avanzada.

Se ha previsto una memoria de lectura solamente 74/ 
lá cual, cuando ha sido direccionada por la palabra binaria 
del contador ¡72, la cual representa la posición particular 

15 de planta, avanzada, de la cabina, genera una palabra binaria 
que tiene el número de bitios necesario para describir el em 
plazamiento exacto de esta planta con relación a la estructu 
ra, con una resolución que tiene el mismo incremento normali 
zade que se emplea para generar los impulsos de distancia.

20 Por ejemplo, una palabra de entrada binaria de 5 bitios que ; 
se refiere a un número de planta puede generar una. palabra 
binaria, de 16 bitios que describe el emplazamiento exacto de 
esta planta en la estructura.

Se' ha previsto un comparador bitio por bitio 76 que 
25 compara Is palabras binarias de salida del contador 70 y de 

1.a memoria 74. Cuando Is palabras binarias del contador 70 y. 
de la memoria 74 son iguales, el comparador 76 produce a su 
salida una señal de igualdad. La señal de igualdad indica que 
es preciso iniciar en este momento la deceleración so pena de 

30 que la cadena no pueda pararse en la posición de cabina avan-
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zada en cuestión. Si no se inicia la deceleración en este'pun
- '- - - ' '' . * - - r *' to, el comparador 76 proporciona una. señal al indicador de po.

sicionamiento 78. El indicador de - posicionamiento 78 propon:
ciona una señal al contador 72 de modo que la cuenta de este

' contador 72 suba o Paje para producir, la palabra binaria, que
corresponde a la siguiente planta en la dirección del despea

r zamiento.. Esta palabra binarla del contador 72 es lá que se .
- indica.como siendo la señal AVPO-AVP4, y que se aplica al con
, tról 42 de la cabina de ascensor 1 2 . Ya qué el selector de 7.:
' plantas 34 está situado a una cierta distancia de.la cabina
de ascensor 1 2 , por ejemplo en el átioo, que se indica encima

.de.la.linea interrumpida 43 en la figura 1 , los cinco hilos de
¡ la señal AVPO-AVP4, indicados generalmente por el conductor.

45, están conectados a una caja de conexión .47 situada en el .
p punto central del edificio 14, y los hilos que penetran en la
- caja.de conexión 47 están unidos a la cabina de ascensor 12

j por medio de un cable móvil 49. ' , .
Además de las señales de control, una fuente 51 de po.

, tencial de corriente continua, por ejemplo una tensión conti 
7,... 20 y. ¡ nua de 1 125 voltios, situada en el ático, está conectada con 

la cabina de ascensor 12 por medio del cable móvil 49r.
" accionar los.relés de seguridad. Una fuente de corriente al-.

* ; t e m a  (no 'representada) situada en el ático está también co­
nectada a la cabina del ascensor para el alumbrado y el fun- 
. cionamiento de los ventiladores situados en la. cabina.

'Annoue la utilización de la señal binaria de posición 
' . . . de planta avanzada permite estandarizar el conexionado del in 

dicador de posición de cabina efectuado durante el montaje del 
* -. ascensor, es preciso, prever algdn dispositivo para visualizar

30 las indicaciones deseadas relacionadas con cada planta, para

 ̂ ; í-f-'
. ,, ^í 'i. '

-
-i;.;).-'

* ' r'. - - *-;
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cada edificio particular. Por ejemplo, la planta más taja, 
que corresponde a la seHal de entrada binaria AVPO-AVP4 que 
es de cinco ceros, puede exigir que el dispositivo de visug, 
lizaciÓn indique el número 1 en un edificio determinado, y 

5 la letra V (por vestíbulo) en otro edificio. La planta más 
alta, representada por la palabra, binaria. Ollll en un edifi 
ció que tiene 16 plantas, puede exigir.la indicación A (pa­
ra. ático) en un edificio, y la indicación numérica Í6, o la 
indicación numérica 17 para edificios que se saltan el núme 

10 r& 1 3 , en otros edificios. Como se describirá, detalladamente 
con relación a la figura 2 , este aspecto del invento se ob­
tiene sin necesitar la realización de ningún conexiondo su­
plementario en el lugar de montaje del!:ascensor, gracias a 
la utilización de una memoria de lectura solamente programa- 

15 Lie, la cual se programa según las necesidades antes de mandar 
el indicador de posición de cabinas al lugar de instalación, 
facilitando la programación de la memoria dos palabras BCD de 
4 bitios (decimal con código binario), indicativas de la repine 
sentación visual deseada para cada posición de planta binaria 

20 indicada por la señal de posición de cabina avanzada AVPO-AVP4 

Las dos palabras BCD de 4 bitios pueden decodificars.e con de­
codificadores normales para activar dispositivos de visualiza 
ción en forma de segmentos.

El dispositivo de visualización 42 es un dispositivo 
25 de visualización de estado sólido, que ha sido elegido para su 

larga vida útil*. Aunque el invento no se limite a ningún tipo 
particular de dispositivo de visualización de estado sólido, 
es preferible que este dispositivo esté constituido a base de 
cristales líquidos de efecto de campo, del tipo descrito en 

30 la patente de los Estados Unidos número 3.792.915. El cristal
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, líquido de efecto de campo puede construirse para funcionar en 
los,modos de reflexión, transmisión o t'ransflexión. Estos últ¿

-j mos dos modos de funcionamiento necesitan una iluminación por . . 
la parte posterior, pero el modo de transflexión facilita u n , 
cambie-*yisible del contraste sin iluminación por la parte pos 

: "terior, y por tanto un fallo de la fuente de iluminación de
**LÍá. .parte- posterior no pone el dispositivo de visuaiización fue 
ra de servicio. Es preferible emplear cristales, líquidos de 

^efecto de campo debido a su consumo de energía muy reducido, 
í-10 ?:̂ -su contraste muy elevado, su amplio ángulo de observación su 

1 coste reducido y su compatiNLidad directa con la lógica COS/
.i'j . Í'MOS, es decir que necesita la misma tensión y la. misma densi- 

* '.dad de energía. Utilizando una lógica COS/MOS y un dispositivo. 
'...' de visuaiización provisto de crismales líquidos de efecto. d,e \ 

b:-.̂ "br/15 .campo, la corriente total necesitada para el indicador de pp- 
sición de la cabina, sh contar la memoria de lectura solamente 

^ ^ ^ 1%.: ...pyogjramable, es de 2 miliamperios tan soló. 'Esta* corriente, muy. 
-*-p.; - ."reducida permite emplear una fuente de suministro de energía 

í constituida por un diodo Zener y una resistencia, de coste re 
/' 20 .. ducido, que se conecta con la corriente continua de 4125 vol- 

tios disponible en la cabina del ascensor.
J Sin embargo, una memoria de lectura solamente ,programa

ble, que aporta una solución al problema de la universalidad 
de las indicaciones de visuaiización, exige una tensión de ali 

;.:.;-i'̂:'...25.' : mentación de 15 voltios de corriente continua, perfectamente*
: estabilizada, con una corriente máxima de 100 miliamperios apro.

y x i m a d a m e n t e .  Esta necesidad de una corriente elevada parece elj. 
minar la posibilidad de emplear una fuente de suministro de 
energía sencilla y de coste reducido constituida por un diodo 

30 Zener y una resistencia, ya oue la resistencia de la fuente de

4' [
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suministro de energía debería disipar aproximadamente 12 ,5  

vatios (125 voltios x 0 ,1 amperio). Ya que la potencia no­
minal de la resistencia se elige multiplicando la potencia 
real que ha de ser disipada por cuatro, será preciso emplear 

5 una resistencia,, originando problemas tanto de espacio como 
de recalentamiento' en la cabina del ascensor. Los edificios 
de más de 32 plantas necesitarán.otra memoria de lectura so­
lamente lo mismo que dispositivcs de visualización alfanuméxd 
eos de 16 segmentos (en lugar de dispositivos de visualización. 

10 de 7 segmentos) necesitándose una resistencia de 50.vatios por 
cada memoria de lectura solamente suplementaria.

Generalmente, los reglamentos aplicables a los ascen­
sores prohíben la utilización del circuito de alumbrado de .co 
rriente alterna para aplicaciones de control. Por tanto, para . 

15 obtener la potencia deseada con una fuente de corriente altep' 
na se necesita un circuito de corriente alterna suplementario 
que pasa por el cable móvil, un transformador reductor de 
120 a 8 voltios, unos rectificadores, y un regíador de cir­
cuito integrado de 5 voltios, lo que constituye una solución 

20 costosa.
El presente invento anorta una solución al problema de 

suministro de energía sin eliminar la memoria de lectura sola 
mente, mediante la activación intermitente de la memoria de 
lectura solamente programable. La memoria de lectura solamen- 

25 te se activa durante un tiempo justo suficiente para-obtener 
una lectura de salida que corresponde a la última señal de ep 
trada de posición de cabina avanzada, y esta señal de salida 
de la memoria de lectura solamente se almacena para ser em­
pleada con el objeto de activar el dispositivo de visualiza- 

30 ción hasta, que se active áe nuevo la memoria,de lectura sola
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mente por medio de la fuente de suministro de energía. En el 
modo de realización particular del invento que se describe en 
la figura 2 , la tensión se aolica a la memoria de lectura so­
lamente durante 60 microsegundos cada 3.84 milisegundos, es '

5 decir/ con una relación de tiempo de 1 a 64, pero pueden em­
plearse otras relaciones adecuadas entre el tiempo de activa 
ción y el tiempo de desactivación. Con la relación utilizada 
para ilustrar el invento, la corriente media utilizada por la 
memoria de lectura solamente es tan solo de 1,56 miliamperios 

10 : (lOO 1 64). Por consiguiente, una fuente de suministro de
; energía Rencilla del tipo de diodo Zener-resistencia puede 

conectarse a la fuente de 1125 voltios disponible situada:en 
la cabina de ascensor, con una disipación de energía muy re­
ducida en la resistencia.

15 La figura 2 es un diagrama esquemático de un sistema
de ascensor dotado de un indicador de posición de cabina cons 
truido de acuerdo con las enseñanzas del invento. Además del 
selector de plantas 34 oue nroporciona la señal de posición 
de cabina avanzada AVPO-AVP4, se suministran las señales UPTR 

20 y AVAS. La señal UPTR es un uno lógico cuando la cabina de as. 
censor asociada, debe desplazarse hacia arriba, y un cero lógi 
co cuando la cabina de ascensor debe desplazarse hacia abajo.
La señal AVAS es un cero lógico cuando la cabina no ha recibí 
do llamadas, y un uno lógico cuando la cabina está ocupada.

25 Estas señales se combinan en unas puertas NAND 61 y 63 para 
proporcionar señales LAD y jBAU. La señal DAD es un cero lógi 
co cuando 3a cabina está ocuoada y debe desplazarse hacia aba 
jo, y la señal DAU es un cero lógico cuando la cabina está 
ocupada y debe desclavarse hacia arriba. Estas señales se manhn 

30 a la cabina de ascensor por el cable móvil 49 para accionar

-
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las flechas de dirección ce desplazamiento del indicador de 
posición de cabina.

Las señales AYPO-AVP4 y DAD y DAU tienen el nivel 16 
gico en el ático, y toman el nivel más elevado de la sección 

5 de alimentación, en el disnositivo de interconexión entre ni 
vel lógico y tensión elevada 65 para su transmisión a la ca­
bina 12 del ascensor. Kstas señales se transforman de nuevo en 
el nivel lógico por medio del dispositivo de conexión entre 
tensión elevada y nivel lógico 100 situado en la cabina 12 

10 del ascensor.
El dispositivo de visualización 40, en el ejemplo de 

la figura 2 , incluye una flecha de dirección hacia arriba 102, 
una. flecha de dirección hacia abajo 104, un número izquierdo 
106 y un número derecho 108. Los números izquierdo y derecho 

15 son caracteres de visualización bonstituidos por 7 segmentos, 
los cuales llevan las referencias a a g. Como se ha dicho más 
arriba, el dispositivo de visualización 40 es referentemente 
del tino de cristales liouidos de efecto de campo, aunque pue 
den utilizarse otros dispositivos de visualización de estado 

20 sólido, por ejemplo dispositivos de visualización del tipo de 
cristales linuidos de dispersión dinámica, y dispositivos de 
visualización electroforéticos.

La fuente de suministro de energía para el indicador 
de posición de cabina, es una fuente de suministro de energia- 

25 llQ constituida por un diodo 2ener y una resistencia. La uti 
lización de esta fuente de suministro de energía de coste re 
ducido es permitida gracias a las enseñanzas del invento. La 
fuente de suministro de energía 110 está conectada con la 
fuente de potencial unidireccional de 4-125 voltios, ya disp.o 

30 nible en la cabina del ascensor. La fuente de suministro de
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_ i energía 110 facilita tensiones superiores e inferiores al

nivel de tierra lógico para, oue puedan ser utilizadas por 
.¿ los circuitos de decodificación/excitación de dispositivos

-... ' de visualización del tipo de cristales líquidos COS/MOS, co
J ; ; 5' nectando en serie una. resistencia 112 y unos primero y se-.

. gundo diodos Zener 114 y 1 16 , respectivamente, desde el'Tg 
'. do de alta tensión de la fuente de 1125 voltios con el ía-

do conectado a tierra. El cátodo del diodo Zener 114 está 
," * conectado a la resistencia 112 en el punto de unión 1 18 , y
;  ̂ 10 este punto de unión facilita una fuente de tensión unidirec.;

cional de 4-5 voltios. El cátodo del diodo Zener 116 está 'co 
;'..' nectado con el ánodo del diodo Zener 114 en el punto de unión

120, y este punto de unión está conectado con la tierra lógi- 
í--L.í" - ca. El ánodo del diodo Zener 116 está conectado con la'tie- 
15 rra. de la fuente de energía en el punto de unión 122, y éste

f ' punto dB unión facilita una fuente unidireccional de tensión-I..-  ̂ .
de signo -4,3 voltios. Unos condensadores adecuados 124 es- 

" tán conectados a través de los diodos Zener para impedir
- l a s  crestas de tensión, y una resistencia de drenaje 126 es- 

. ' .* -. 20 ' tá conectada entre los nuntos de unión 118 y 12 2.
La señal binaria de posición de cabina avanzada AVPO- 

AV!P4 está conectada con la entrada de una. memoria de lectura 
.. solamente programable 130, y las señales de dirección de des 

i . plazamiento DAU y DAD están conectadas con un dispositivo de
-25 excitación 132 del sistema de visualización. Estos 7 hilos de 

señal son los únicos hilos de señal oue han de ser conectados 
' . en el momento del montaje en el caso de edificios de hasta 32

plantas, y se conectarán con los mismos terminales de entrada 
en el indicador de posición de cabina en cada instalación, lo 

* 30 que simplifica mucho la instalación deM. indicador de posición
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de cabina.
La memoria de lectura solamente 130, que puede ser 

del tipo IM56OO de Intersil, se programa según las necesida 
des antes de mandar el indicador de posición de cabina, a su 

5 lugar de utilización, para obtener la presentación de visua 
lización deseada de los números izquierdo y derecho 106 y 
108 respectivamente, del dispositivo de visualización 40.
Un primer ejemplo de programación de la memoria de lectura 
solamente 13O se ilustra en la figura 3) para, un edificio,

10 dotado de 16 plantas, numeradas de 1 a 17, saltándose el nú 
mero 13. Cuando la posición de cabina avanzada corresponde 
a la planta más baja, la señal de entrada AVPO-AVP4 es 000CQ, 
y esta entrada se programa, para facilitar las dos palabras 
BCD de 4 bitios que serán decodificadas ulteriormente para 

15 facilitar un espacio en blanco para la cifra izquierda y el
número 1 para la cifra derecha. El código de entrada de un de. 
codificador de 7 segmentos para un espacio en blanco es lili, 
y el código de entrada para el número 1 es 0001, Por tanto, 
cuando se direcciona la memoria de lectura solamente con la 

20 palabra binaria 0000Q,las palabras de salida son lili y 0001, 
según se ilustra en la figura 3 .

La. figura 4 ilustra un segundo ejemplo de programa­
ción para la memoria de lectura solamente 130, en el caso de 
un edificio que tiene 16 plantas, siendo la indicación desea- 

25 da para la planta más baja la letra L, la indicación deseada 
para la. planta más elevada las letras PH, y representánda 
se con números las demás plantas. En este caso, cuando se d,i 
recoiona la memoria de lectura solamente con la palabra bina 
ria OOOQ3 la. palabra de salida de la cifra izquierda es 111.1, 

30 la cual se decodifica para facilitar un espacio en blanco,



y la palabra de salida de la cifra derecha es 1010, que se 
- decodifica para facilitar la letra L.

.Como se ha indicado más arriba, las señales de di­
rección de desplazamiento DAU y DAD están conectadas con 
un dispositivo de excitación 132 del sistema de visualiza--, 
ción. El dispositivo de excitación 132 del sistema de visua,

* lización es preferentemente un excitador de visualización " 
COS/MOS para dispositivo de visualizacidn de cristales liqui 
dos, tal como el modelo CD4O54A.de la ROA. Además de accio­
nar.uno de los disoositivos de visualización 102 y 104,- pT?o 
porciona un electrodo común cara los números derecho e iz­
quierdo del dispositivo de visualización 40.

Las palabras de salida de la memoria de lectura so­
lamente 130 que controlan los números izquierdo y derecho dél 
dispositivo de visualización están conectadas con los circui­
tos de decodificación/excitación 140 y 142 respectivamente^
Los circuitos de decodificación/excitación, que incluyen tam­
bién una función de mantenimiento sincronizada, son preferente 
mente dispositivos COS/MOS oue sirven para, accionar dispositi 
vos de visualización del tino de cristales líquidos,-como por 
ejemplo el modelo CD4O56A de la RCA. Ya que los circuitos de 
decodificación/excitación 140 y 142 son similares, se ilus­
traré detalladamente solamente el circuito 14O.

El circuito decodificador/excitador 140 incluye una 
función de mantenimiento 144, una función de desplazamiento 
de nivel 146,una. función 148 de decodificacióñ BCD/visualiza 
ción en 7 segmentos, y una función 150 de excitación del dis 
positivo de visualización. El dispositivo de mantenimiento 144 
almacena la. palabra BOD producida por la memoria de lectura 
solamente 130 cuando la señal de sincronización. STORE aplicada
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a su linea de mantenimiento toma, momentáneamente un valor 
elevado. Se describirá más adelanté la generación de la se-, 
ñal de sincronización STORE. La palabra BOD que está almace 
nada en el dispositivo de mantenimiento 144 se aplica al dis 

5 positivo de desplazamiento de nivel 146, lo que permite una 
selección independiente de las variaciones'de"señal de entiba 
da y de salida en una gama de tensión predeterminada, y a con 
tinuación se aplica la palabra BCD a la entrada del decodifi­
cador 148 BCD/dispositivo de visualización de 7 segmentos.

10 A cada uno de los excitadores de los dispositivos de
visualización se aplica una señal DF de onda cuadrada con una 
frecuencia, incluida, en la gama de 30 Hz a 3 KHz, es decir su 
perior a la frecuencia de parpadeo e inferior al limite supe­
rior de la respuesta en frecuencia de los cristales líquidos 

15 de efecto de campo, respectivamente. Bl desarrollo de la se­
ñal DF de onda cuadrada se describirá más adelante.

El decodificador 148 decodifica cada palabra de entra 
da BCD para facilitar una indicación de visualización corres­
pondiente. Por ejemplo, si la palabra de entrada es 0000, las 

2Ó 6 lineas de salida del decodificador que corresponden a los* 
segmentos a a f estarán desfasadas 1803 respecto a la señal' 
DF y la linea de salida que corresponde al segmento g está- - 
rán en fase con la señal DF para representar el número cero. 
Una tabla de la verdad que corresponde al' codificador 148 

25 se repreaenta en la página 271 del ROA' s Solid State Databook 
Series, libro SSD2O3C, edición de 1975. La salida del decodi 
ficador 148 está conectada con el dispositivo de visualiza-- 
ción 40 por medio del excitador 150 del dispositivo de visua 
lización.

Como se ha indicado más arriba, puede utilizarse como30



fuente de suministro de energía llO.una simple fuente de co.s 
te, reducido a "base de diodo Zener, a pesar de la adición de 
'la memoria de lectura solamente 13O, gracias a la excitación 
intermitente de la memoria de lectura sóLamente 13O. La!rela­
ción entre el tiempo de conexión y el tiempo de desconexión 
se elige para reducir el consumo medio de energía de la me- 
moría de lectura solamente 13O hasta una magnitud que puede 
ser proporcionada fácilmente por la fuente de suministro de 
energía 110 del tipo de diodo Zener. La frecuencia de loá im 
pulsos de suministro de energía que se aplican á la memoria de 
lectura solamente 130 se elige para que sea suficientemente 
.elevada para que la indicación de visualización cambie rápi­
damente sin retardo perceptible después de un cambio en lá 
posición de cabina avanzada. A^titulo de ejemplo, se ha elegí 

. '.' do una relación entre tiempo de conexión y tiempo de deseo- ' 
nexión de 1:64, aplicándose impulsos de energía cada 3)84 ni 
.lisegundos a 1a. memoria de lectura solamente.

La excitación mediante impulsos de'3a memoria de lec­
tura solamente se realiza, por medio de un circuito de conmu­
tación 150, y la sincronización del circuito de conmutación 
150 sé obtiene por medio de un oscilador de 32 KHz 152 y de 
un contador.binario de 7 pasos 154. Preferentemente, el os­
cilador de 32 KHz es un circuito COS/MOS que puede realizajr 
se utilizando puertas NANL, puertas inversoras o puertas ÑOR. 
Por ejemplo, pueda-i utilizarse unidades CD4OO1 de la RCA para 
los dispositivos COS/MOS, y pueden conectarse de la manera 
indicada en la página 531 del RCA's-Solid State Databook Se­
ries, libro SSD2O3C, edición de 1975.

El contador de 7 pasos es preferentemente un contador 
binario COS/MOS dé 7 pasos, tal como el contador CD4O24 de la
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RGA. La salida Q7 del contador 1*54 se utiliza para facilitar 
la señal DF de onda cuadrada oue se aplica a los excitadores 
132, 14O y 142 de los dispositivos de visualización. Las sa­
lidas Q2 a Q7 se aplican a una puerta. NAND de 6 entradas 156 

5 que es preferentemente un dispositivo COS/MOS, por ejemplo una 
puerta CD4O48 de 8 entradas de funciones múltiples de la ROA.
Dos de las entradas de este dispositivo se conectarán a la 
fuente de suministro de 4-5 voltios, y sus entradas de función 
se ajustarán para facilitar la función NAND. La salida de. la 

10 puerta NAND 156, que proporciona una señal PULSE, tendrá un
nivel elevado hasta oue las 6 entradas procedentes de los'pa­
sos Q2 a Q7 del contador 154 presenten simultáneamente el ni­
vel lógico 1. Ea este momento, la salida toma un nivel bajo que 
proporciona una señal baja PULSE. La figura 5 es un diagrama de ;

15 tiempos que ilustra las formas de onda del oscilador de 32 KH¿L52 
de los pasos de salida Ql a. Q7 del contador 154) la salida de 
la puerta NAND 156, y de algunas señales obtenidas a la salida 
del contador 156. Como se ilustra en la figura 5) las salidas 
de los pasos Q2 a Q7 del contador están simultáneamente en el 

20 nivel lógico 1 durante 60 microsegundos cada 3,84 milisegun- 
dos, facilitando una señal de nivel bajo PULSE durante 60 mi­
crosegundos.

La. señal PULSE se aplica al circuito de conmutación 
150 oue incluye los transistores 160 y 162 del tipo PNP, asi 

25 como las resistencias 164, 166, 168, 170 y 17 2. La señal PULSE - 
se aplica, a la base del transistor 160 a través de la resisten 
cia 164, y la base está igualmente conectada a la tensión de 
alimentación de 4-5 voltios oroporcionada por la fuente de su­
ministro de energía 110 a través de la resistencia 166. El 

30 emisor del transistor 160 está conectado a la fuente de su-
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ministro de 4-5 voltios a través de las resistencias 168 y 
170 conectadas en serie, y el punto de unión entre las re 
sistencías 168 y 170 está, conectado con la, base del tran­
sistor 162. El colector de transistor 160 está conectado : 
con la tierra lógica a través de la resistencia 172. El . 
emisor del transistor 162 está ponectado con la tensión de 
alimentación de 4-5 voltios, y el colector del transistor 
162 está conectado con la entrada de suministro de energía 
de la memoria de lectura solamente 130. Por tanto, cuando 

' la señal PULSE toma un valor bajo, el transistor 160 pasa, a 
ser conductor, la base de transistor 162 toma un potencial 
más negativo que su emisor', y el transistor 162 pasa tam­
bién a ser conductor, conectando asi la fuen& de suministro 
de energía de 4-5 voltios con la memoria de lectura solamente 
130,-y la memoria de lectura solamente 130 facilita una salí 
da en sus 8 salidas de acuerdo con la señal de entrada bina­
ria particular y con la programación de la memoria en respue^ 
ta. a esta señal de 'entrada. La señal STORE toma un valor ele 
vado durante el estado de nivel bajo de la señal PULSE para 
almacenar las palabras de salida proporcionadas por la memo­
ria 130 durante su tiempo de actividad.

La señal STORE se genera invirtiendo el paso de sa­
lida Ql dá. contador 154 haciéndolo pasar a través de 'una _ '
puerta inversora 180, diferenciando la salida de la puerta 
180 en un circuito diferenciador 182, aplicando la señal di 
ferenciada. a una entrada de una puerta ÑOR 184 de 2 entradas, 
y aplicando la señal PUnSE a la entrada restante de la puer­
ta ÑOR 184. Como se ilustra en la figura 5, la diferencia­
ción de Ql proporciona un impulso de 5 microseg.undos en el 
punto central de cada medio ciclo del paso Q2. Por consi-

1



25

guíente, cuando las señales PULSE y Ql toman las dos al 
mismo tiempo el valor lógico cero, la puerta ÑOR 184 fací 
lita una señal de nivel bajo STORE durante 5 microsegun- 
dos, lo que se produce en el punto central de la señal 

5 PULSE de 60 microsegundos. La señal de nivel bajo STORE 
sincroniza los dispositivos de mantenimiento 144 de los 
circuitos de decodificación/excitación 140 y 142 para al­
macenar las 2 palabras binarias facilitadas por la memoria 
130.

10 En resumen, se ha descrito un sistema de ascensor '
nuevo y mejorado oue tiene un indicador de posición de ca­
bina que simplifica y estandariza el trabajo de conexiona- 
do que debe efectuarse en el lugar de montaje del aparato 
utilizando una memoria de lectura solamente programable pa 

15 ra transformar la representación binaria de la posición de
planta avanzada de la cabina en dos palabras BCD de 4 bitios 
que pueden ser empleadas para excitar dos números de un dis 
positivo de visualización del tipo de cristales líquidos.
La lógica empleada es preferentemente una lógica COS/MOS 

20 y el dispositivo de visualización de cristales líquidos es 
preferentemente del tino de efecto de campo que permite uti 
lizar en la cabina del ascensor, una fuente de suministro 
sencilla, y de coste reducido, constituida por un diodo Ze- 
ner y una resistencia, oue se conecta con la tensión de ali 

25 mentación de 4-125 voltios disponibles en la cabina. Se ob- 
- tiene que la memoria de lectura solamente sea compatible 

con la fuente de suministro a base de diodo Zener y resis­
tencia haciéndola funcionar de manera intermitente lo que 
reduce mucho el consuno medio del aparato. Los dispositivos 

30 de mantenimiento son sincronizados al ser activada la mema



26

ria para conservar su salida hasta que se aplique el siguien 
.... te impulso de suministro de energía a la memoria de lectura
- solamente. * - '

.Aunque el indicador de posición de cabina haya sido 
5 . descrito e ilustrado con un sistema defensor del tipo de 

tracción, se entiende nue puede utilizarse con cualquier 
sistema de ascensor, por ejemplo un sistema de ascensor de 
tipo hidráulico. Igualmente, aunque el indicador de posición 
de cabina haya sido descrito como estando dispuesto en el i^ 

10 terior de la cabina, del ascensor, se entiende que el invento 
se aplica igualmente a indicadores de posición de cabina,

- cualquiera que sea. su emplazamiento.
-TRADUCCION DÉ LÁS DESCRIPCIONES DE LOS DIBUJOS ORIGINALES ' 
Figura 1 .

15 A.- Planta 4
' B.- Planta 3 .

C. - Planta 2

D. -̂ Planta 1 

Figura. 2A
20 B.- Tierra de la. fuente de energía

F. - Atico '
G. - Puesto de cabina
H. - Almacenado 
Figura 2B

25 I.-*Electrodo común
Figura 1

I . - Bntrad.a del programador
2 . - Salida del programador
3. - Entrada del decódíficador
4. - Dispositivo de visualización
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5. - Número izquierdo
6. - Número derecho 
Figura 4
1. - Entrada del programador
2. - Salida del programador
3. - Entrada del decosificador . ...
4. - Dispositivo de visualizaclón 
3.- Número izquierdo
6.- Número derecho

En resumen, la presente patente de invención que 
se solicita deberá recaer en las siguientes 

' .REIVINDICACIONES
1.- Mejoras introducidas en un indicador de posición 

de una cabina de ascensor que comprende un dispositivo que 
proporciona una señal binaria indicando la posición de la - 
cabina del ascensor con relación a los pisos de un edificio, 
una memoria magnética para lectura solamente, un dispositivo 
de suministro de energía que activa dicha memoria magnética 
para lectura solamente, un visualizador de elementos sólidos, 
un excitador de visualizador conectado entre dicha memoria 
magnética para lectura solamente y dicho visualizador de ele­
mentos sólidos, proporcionando dicha memoria magnética seña­
les de salida para dicho visualizador de elementos sólidos 
que responden a dicha señal-binaria, siendo dichas señales 
de salida indicativas de la notación deseada del visualizador 
por cada señal binaria diferente, caracterizadas dichas mejo, 
ras porque dicho dispositivo de suministro de energía activa 
intermitentemente dicha memoria magnética para reducir la 
energía medio consumida por la misma, y porque dicho excitador 
de visualizador incluye un dispositivo de mantenimiento para
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almacenar temporalmente las últimas señales de salida pro 
porcionadas por dicha memoria magnética como resultado de 
la activación intermitente de la misma.

2. - Mejoras, según la reivindicación 1, caracteri­
zadas porque dicho dispositivo de suministro de. energía in 
cluye un diodo Zener y un suministro de energía de resis­
tencia. . -

3. - Mejoras, según la reivindicación 2, caracteriza
das porque dicho dispositivo de suministro de energía in­
cluye un dispositivo de conmutación que interconecta dicho 
diodo Zener y el suministro de energía de resistencia, y 
dicha memoria para lectura solamente, un oscilador, un con 
tador de pasos múltiples conectado a dicho oscilador, y un 
dispositivo lógico conectado por lo menos a ciertas salidas 
del contador de pasos múltiples para proporcionar una señal 
qua accione el dispositivo de conmutación para acoplar in­
termitentemente dicho diodo Zener y suministro de energía 
ae resistencia con dicha .e^cria -nagndtica para l.ctnra s. 
lamente. -

4. - Mejoras, según la reivindicación 3i caracteriza 
das porque el visualizador de elementos sólidos requiere 
un..voltaje que cambia entre dos magnitudes diferentes, es­
tando una de las salidas de contador de pasos múltiples no 
nectada para proporcionar dicho voltaje.

3.- Mejoras, según la reivindicación 3, caracteriza 
das porque dicho aparato incluye otro dispositivo lógico - 
conectado a una salida de dicho* contador de pasos múltiples 
para proporcionar un impulso de sincronización en el tiempo 
de dicho dispositivo de mantenimiento..

6.- Mejoras, según la reivindicación 1, caracteriza
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1 das porque el visualizador de elementos sólidos está cons­
truido por cristales líquidos de efecto de campo.

7.- Se reivindica por último como objeto sobre el - 
que -ha de recaer la Patente de Invención que se solicita:

5 "MEJORAS INTRODUCIDAS EN UN INDICADOR DE POSICION DE UNA 
CABINA DE ASCENSOR".

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la 
presente Memoria descriptiva, que consta de ventinueve pá­
ginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

10 ' Madrid, 14 de Mayo de 1976
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